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INSTRUKCJA OBSLUGI

FALOWNIKA

SINUS M

» Tainstrukcja jest integralng czescig produktu. Przeczytaj ja uwaznie i opanuj, zawiera ona
wskazowki do bezpiecznego i poprawnego uzytkowania falownika.

» Falownika nalezy uzywac¢ zgodnie z jego przeznaczeniem. Inny sposéb uzycia moze by¢
niebezpieczny. Producent nie bierze odpowiedzialnosci za uszkodzenia powstate w wyniku
niewlasciwego lub btednego uzycia.

» Elettronica Santerno bierze odpowiedzialno$¢ tylko za nienaruszony produkt.

» Wszelkiego rodzaju zmiany i modyfikacje powinny by¢ wykonywane lub autoryzowane z
Pracownig Inzynierskg firmy Santerno.

» Elettronica Santerno nie bierze odpowiedzialnosci za uzywanie nieoryginalnych czesci
zamiennych.

» Elettronica Santerno zastrzega sobie prawo do wprowadzana zmian technicznych w produkcie i
w instrukcji obstugi bez wczesniejszego powiadomienia.
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Dziekujemy za zakup falownika firmy Santerno.

INSTRUKCJA BEZPIECZENSTWA

= Zawsze stosuj sie do instrukcji bezpieczehstwa aby zapobiegaé wypadkom i mozliwosci
porazenia pradem.
» W niniejszej instrukcji ostrzezenia sklasyfikowane sg nastepujaco:

N\ :
/'—' OSTRZEZEN I E Wskazuje potencjalnie niebezpieczne sytuacje, jesli nie bedzie

sie ich przestrzega¢ prowadzi¢ moga do obrazen lub $mierci.

N
/ - UWAGA Wskazuje potencjalnie niebezpieczne sytuacje, jesli nie bedzie sie ich

przestrzega¢ moga prowadzi¢ do niewielkich obrazen ciata lub do powaznych uszkodzen produktu.

« W catej niniejszej instrukcji postuzylismy sie dwoma ilustracjami abys byt Swiadomy warunkow
bezpieczenstwa:

!
Li5 Identyfikuje potencjalne niebezpieczerstwa.
Przeczytaj ostrzezenie i stosuj sie do zawartych informac;ji.

N
Identyfikuje niebezpieczenstwa porazenia.
Powinny by¢ zachowane szczegdlne Srodki ostroznosci, poniewaz obecne moze by¢ niebezpieczne
napiecie.

* Trzymaj instrukcje zawsze po rekg aby szybko rozwigzaé zaistniaty problem.

*  Przeczytaj instrukcje bardzo doktadnie aby maksymalnie wykorzysta¢ mozliwosci falownika
SINUS M.

AN OSTRZEZENIE

= Nie sciggaj obudowy gdy falownik znajduje sie pod napieciem.
W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

= Nie wiaczaj falownika bez zatlozenia przedniej czesci obudowy falownika.
W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie wysokim napieciem terminala lub natadowanym
kondensatorem.

= Nie sciggaj obudowy za wyjatkiem okresowego przegladu przewodoéw,
nawet gdy napiecie nie jest podigczone.
W przeciwnym razie mozesz uszkodzi¢ potagczenie obwodu i moze nastgpi¢ porazenie
pradem.

= Okresowy przeglad przewodéw powinien by¢ przeprowadzony
przynajmniej 10 minut po wylaczeniu zasilania i po zmierzeniu napiecia
na szynach napiecia statego (wartos¢ powinna by¢ mniejsza niz 30V).
W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

= Nigdy nie dotykaj falownika mokrymi rekami.
W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

= Nie uzywaj przewodoéw z uszkodzong izolacja.
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W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

Nie zginaj przewodéw, nie narazaj ich na dziatanie niekorzystnych
warunkéw atmosferycznych, nie przeciazaj ich.

W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

/N UWAGA

Nie instaluj falownika w srodowisku tatwopalnym. Nie sktaduj materiatéw
tatwopalnych w poblizu falownika.

W przeciwnym razie moze wybuchna¢ pozar.

Wylacz zasilanie w przypadku uszkodzenia falownika.

W przeciwnym razie moze doj$¢ do wypadku lub powstania pozaru.

Falownik podczas pracy nagrzewa sie, po wylaczeniu odczekaj kilka
minut zeby wystygt.

W przeciwnym razie mozesz sie poparzyc.

Nie podtaczaj zasilania do uszkodzonego falownika lub bez brakujacej
czesci.

W przeciwnym razie moze nastgpi¢ porazenie pradem.

Nie pozwdl aby do srodka falownika dostaty sie jakiekolwiek przedmioty.
W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku lub powstania pozaru.

Srodki ostroznosci

(1) Instalacja i obstuga

[y

0o

Zainstaluj falownik zgodnie z instrukcja.

Nie otwieraj pudetka podczas transportu.

Nie stawiaj ciezkich przedmiotéw na falowniku.

Nie upus¢ falownika.

Uzyj 3 typu uziemienia metoda dla 200V (Impedancja uziemienia: ponizej 100Q)dla klasy 2S/T
lub ponizej 10 Q dla klasy 4T.

Uwazaj na wyladowania elektrostatyczne, w przypadku kontroli ptytki drukowanej..

Uzywaj falownika w nastepujacych warunkach:

Temperatura otoczenia |-10~50°C

Wilgotno$¢ wzgledna 90% lub mniej (bez skraplania)
Temperatura -20~65°C
Warunki magazynowania
Lokalizacja Chronié przed: gazami zracymi i fatwopalnymi, olejami i mgtg
Wysokos¢ montazu, Maksymalnie 1 metr fonad poziom widzenia.
wibracje Maksymalnie 5.9m/s” (0.6G)

(2) Przewody

Q
Q
Q
Q

a

Nie podtaczaj kondensatora korekcyjnego, dtawika skokowego, lub filtru RFI do wyjscia
falownika.

Podtaczenie przewodow wyjsciowych U, V, W ma wptyw na kierunek wirowania silnika.
Niepoprawne podtgczenie przewoddéw terminala moze spowodowac uszkodzenie sprzetu.
Tylko autoryzowany personel przeszkolony przez firme Santerno moze wykonywaé
okablowanie i inspekcje.

Zawsze instaluj falownik przed podtgczeniem przewodéw. W przeciwnym razie moze doj$¢ do
porazenia pradem lub do obrazen ciata.

(3) Prébny rozruch
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Sprawdz wszystkie parametry przed przystgpieniem do wykonywania operacji. Zmiana
wartosci parametrow moze by¢ wymagana w zaleznosci od obcigzenia.

Zawsze ustawiaj zakres napiecia zgodnie z zaleceniami. W przeciwnym razie moze to
prowadzi¢ do uszkodzenia falownika.

(4) Srodki ostroznosci

]

]

Kiedy ustawiona jest funkcja automatycznego restartu, nie podchodz za blisko do urzadzen
na wypadek nagtego ponownego uruchomienia silnika po zaistnieniu btedu.

Przycisk STOP falownika jest aktywny dopiero po ustawieniu odpowiedniej funkcji. Podigcz
oddzielny przycisk awaryjnego zatrzymania.

Po wystgpieniu btedu, gdy nastapi reset a warto$¢ czestotliwosci roboczej bedzie wieksza od
zera, nastapi nagty start. Przed wykonaniem resetu upewnij sie czy czestotliwo$s¢ ma wartosé
zero. W przeciwnym razie moze dojs¢ do wypadku.

Nic nie zmieniaj i modyfikuj wewnatrz falownika.

Silnik moze nie by¢ chroniony przez elektroniczny system zabezpieczania termicznego
falownika.

Nie uzywaj stycznika na wejsciu falownika do wigczania i wytaczania.

Uzyj filtr przeciwzaktéceniowy aby zredukowac zaktdcenia elektromagnetyczne. W
przeciwnym razie sprzet elektroniczny znajdujacy sie w poblizu moze mie¢ zaktocenia.

W przypadku skokdéw napiecia zainstaluj dtawik. Kondensator i generator mogq sie przegrzac¢
i zepsuc¢ przez wysokg czestotliwos¢ wydobywajacy sie z falownika.

Przed przystapieniem do operacji, wprowadz ustawienia fabryczne.

Falownik moze by¢ w prosty sposdb ustawiony na operacje z duzg predkoscia. Sprawdz
wydajnos$¢ silnika i wprowadz odpowiednie ustawienia.

Hamowanie momentem nie jest uzywane podczas hamowania prgdem statym. Zainstaluj
oddzielne oprzyrzagdowanie kiedy potrzebne jest hamowanie momentem.

(5) Ochronne srodki ostroznosci

a

Zainstaluj przycisk zatrzymania awaryjnego aby zapobiega¢ niebezpiecznym sytuacjom.

(6) Konserwacja, przeglady i wymiana czesci

a
Q

Nie przeprowadzaj pomiaru opornosci obwodu falownika.
Sprawdz rozdziat 13 aby dowiedzie¢ sie o okresowych przegladach.

(7) Gtéwna instrukcja

a

Wiele wykresow i rysunkow w tej instrukcji pokazuje falownik bez wytgcznik obwodu,
obudowy. Nigdy nie wigczaj falownika w takim stanie. Zawsze zakfadaj obudowe i wytacznik
obwodu, stosuj sie do instrukcji kiedy wykonujesz operacje z falownikiem.

Wazne informacje dla uzytkownika

Celem tej instrukcji jest dostarczenie niezbednych informacji do zainstalowania, uruchomienia
i oprogramowania falownika serii Sinus M.

Aby przeprowadzi¢ poprawng instalacje i dobrze sterowa¢ falownikiem nalezy bardzo
doktadnie i ze zrozumieniem przeczyta¢ niniejszg instrukcje.

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 4



SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

INSTRUKCJA OBSLUGI 1
FALOWNIKA ... e e e 1

S NU S M e e e et e e e e e e e e e e e e e 1

1 PODSTAWOWE INFORMACJE | SRODKI BEZPIECZENSTWA 8
1.1 SRODKI OSTROZNOSCH ..o, 8
1.2 OPIS SZCZEGOLOWY PRODUKTU.....ceoeeeeeeeeeeeeeseeesesesesssssssssesssssssssssssssssssssssssssaes 9
2. INSTALACJA 10
2.1 ZALECENIA INSTALACYINE ...ttt e e e e et e e e e e e e e e e e e e eeeeseeeaeeaeeaaaans 11

2 2 N Y M A RY e e e e ea e e 12
3.1 PODLAQZENIE TERMINALA....eeeeeeeeeeeennn, e 15
3.2 SPOSOB PODLACZENIA PRZEWODOW ZASILANIA ..., 16
3.3 OPIS ZACISKOW TERMINALA. ... eeeeeeeee et e e e e e e e e e e eeeeeee e e e eeeeeeeeaeeeeans 18
3.4 WYBOR STEROWANIA PNP/NPIN ..o 20
4. PODSTAWOWA KONFIGURACJA 20
4.1 PODEACZENIE URZADZEN PERYFERYJNYCH DO FALOWNIKA. .....ccooviieiieceiieeeeeeeee e 20
4.2 ZALECANE MODULY HAMULCOWE. <.ttt ee e e e e e e e e e e e e e e e e e 22
4.3 ZALECANE DEAWIKI e e e e e e e et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeaaaeas 22
5. KLAWIATURA | WYSWIETLACZ: 22
5.2 ALFA-NUMERYCZNY WIDOK NAWYSWIETLACZU LED .....oeoeeeiieeeeeeee e, 23
5.3 PRZECHODZENIE MIEDZY GRUPAML. ....eeoeeeeeeeeeeee e e e e e eeeeeeeeeeeeeeaeaeaeenn 24
5.4 JAK ZMIENIAC FUNKCJIE W GRUPIE. ...ceeeeeteeeeeeeee e e e e eee e eeeaeeeeseeeeeeaaeaeeens 26
5.5 METODA USTAWIANIA PARAMETROW ...ttt e e e e e e e e eeaeeeeeeaeeeeeeas 27
5.6 SPRAWDZANIE STATUSU OPERACUI .ottt e e e e e e e e e eeaaaaa e 30
6. PODSTAWOWE OPERAGCUE...........eeereeeeecccnnnssseeecesssssssssssssessssssssssssssessssssssses 33
6.1 USTAWIENIA CZESTOTLIWOSCI | PODSTAWOWE OPERACUE .......vvvieiiiieeeeeeeieeeeeeeeeenn 33

7 LISTA FUNKCJI 36
Tl GRUPA NAPEDU ...t et e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e e eeeeeeeeeeaeaeens 36
7.2 GRUPA FUNKCYJINA T oo e et e e e e e e e e e eeae s 37
T8 GRUPAWEIWY .o e e e e e e et e e e e e e e e e e e e eeeee s 48
8. SCHEMAT BLOKOWY STEROWANIA: .......... o eeeteeeceseccnnnssseeeccsssssssssssssesssssssnses 54
8.1 USTAWIANIE CZESTOTLIWOSCI I NAPEDU. ...eeeeeeeeeeeeeeeee e e e eeeeeeeeeeaeaeee e 55
8.2 USTAWIANIE PRZYSPIESZANIA/ZWALNIANIA ORAZ STEROWANIE V/F .cooveviieeeeeeeeeeeeenn. 56

O PODSTAWOWE FUNKQCUE ... eeeeceneeeeeeeeecesccnesssssesecssssssssssssssscssssssssssssssessssssasses 57
9.1 USTAWIANIE CZESTOTLIWOSCI ...t e e e e eeeeeeeeeeaeaeae e 57
9.2 USTAWIANIE CZESTOTLIWOSCI WIELOKROKOWE ......oeeiiiiieiieeeeieee e eeeaeee e 62
0.3 USTAWIENIA NAPEDU ...ttt et e e e e e e e e e e e e e e eeeeeeeeeeeeeeaeeeeeeaeaeeeens 62
9.4 USTAWIANIE CZASU ZWALNIANIA/PRZYSPIESZANIA, JEDNOSTKI. weeveeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeaeenn. 66
0.5 STEROWANIE V/F e et e e e e et e e e e e e e e e e e aeeeeens 71
Q.0 WYBOR TRYBU STOP ...ttt ettt e e e e e e e e e eeeeeeeeeee s s e eeeeaeaeaaeraeeaeeaeaans 74
9.7 USTAWIANIE LIMITU CZESTOTLIWOSCH ..t eeeaa e 75

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 5



SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

10. FUNKCJE ZAAWANSOWANE 78
10.1 HAMOWANIE PRADEM STALYM. ..ccutiiuiiiiieiieteeeiesieeieseesseesesseesseessesssesseessessesssessesseens 78
10.2 FUNKCUA JOG ...ttt ettt s e s nse s 80
10.3 OPERACJIE W GOREW DOL. ..o e e e e e e e e e e e seeeeeeeeeeeeeeens 80
10.4 OPERACUE 3-PRZEWODOWE .......ceciiuiiieiiiteetesteeteeseeseessesesessessesseeseessessessessessessassens 81
10.5 OPERACUA OCZEKIWANIA.........oouietieiienieieeteeteeteeteeteeseeseessessesessaesesseeseessessessessensessessens 81

PRZYKLAD 82
10.6 KOMPENSACUA POSLIZGU ....ccuvicvieiieiieeiieieeteettesteeteeeesseesesseesseessessaesseessesssesseessesseens 82

PRZYKLAD 83
10.7 KONTROLA PID ..ottt ettt et et ae e sraeseensesnaens 84

10.7.1 Wartosc¢ odniesienia regulatora PID.....................cccccoeveeeiiienceieiiieeiieeeeieeeieeens 84
10.7.2 Sprzezenie zwrotne regulatora PID..................ccccoooeiiioiiiiniiiiiieiie e 86
J0.7.3 LIMGt PID ..ottt eae s 87
10.7.4 Funkcja odwrotna PID ..................ccoccoiiioiiiiiiieiieee e 87
10.7.5 Funkcja uspienia i wzbudzenia (sleep and wake up)...............cc..ccccuevvevvieecenennnnnn. 87
10.7.6 Otwarta petla 1 (Aodatek)..................cc.cccovviiiieiiiiiiiiiieiieeeeeeee e 88
10.7.7 Otwarta petla 1 ZrOLo. .................cccveeeiuvieiiieeiieecie e 89
10.7.8 Zmiana czestotliwosci przy przySpieszaniu/zwalnianiul..................ccccccoeeeveecueenn.n. 89
10.7.8 Schemat blokowy regulacji PID .................ccccoooiieeiiieiiieeeiieeeiee e 90
10.8 AUTOTUNING ......oouiiienieiesieete ettt et et etestestestesteeseeseeseestessessensasesseeseeseessensessensesensens 92
10.9 STEROWANIE BEZCZUJINIKOWE WEKTOROWE ........ocuieuieiienieiereetesreeveeseeseensesnesessennens 92
10.10 OPERACJE OSZCZEDZANIA ENERGI .....voviviiieiieiieeieiieiietete ettt eseessessesesseeaens 93
10.11 POSZUKIWANIE PREDKOSC ...t e e e e e e eeeeeeeeeeeeeeeeeeaeeeens 94
10.12 PROBY AUTOMATYCZNEGO RESTARTU....ccvieuierieiesiienieeseesteesseeaesssesseessesseesseessesseens 95
10.13 CZESTOTLIWOSC NOSNA (KLUCZOWANIA) .....oovivievieeieiieeieieeteete et eve e eseeneesesesseeaens 96
10.14 OPERACJE NA DRUGIM SILNIKU .....ccviiviiiieiiieriereeeeeteesteeseeteeeseeaesseesseesesseesssenseaseens 97
10.15 FUNKCJA SAMOCZYNNEJ DIAGNOSTYKI.......ccuiiiieiiieiiesiieieeteesreeeesieeeseeseeseesseeseeseens 97
10.16 WYBOR ZMIANY STEROWANIA FALOWNIKA (RS485) ........ooveiieieeieeeeeeeeeeeee, 99
10.17 KONTROLA WENTYLATORA CHEODZACEGO........cciuieiieiieieenieeeeeieeaesseenseensesseesseenns 100
10.18 WYBOR TRYBU OPERACYJNEGO GDY WYSTAPI BLAD WENTYLATORA. .....vvveennne... 100
10.19 PARAMETRY ODCZYTU/ZAPISU .....cuviuiiiiiiiieieeieeeeeie ettt et eae v ess s sse s 101
10.20 INICJOWANIE PARAMETROW FABRYCZNYCH.......ceiuieiiriieieeieerieieeaesseenseeaesseesseens 102
10.21 FUNKCJE ODNOSZACE SIE DO ,, TRYBU OGNIOWEGO” ......oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeen 104

11 MONITORING .......ouiiitinininissinssnsansssssisssssssssssssssssssssssssssssssssssssossssssssssssssssssssssassnsons 105
11.1 STATUS OPERACJI MONITORINGU .....ccviiitirieiieeieteesieeeetetesse st eseeveeseeseessessessessessenns 105
11.2 MONITORING WEJSC/WYJSC TERMINALA .......ocvivievietienieieieie et eve e eee e s s s s 106
11.3 MONITORING ZAISTNIALYCH BEEDOW ...t e e e 107
11.4 WYJSCIE ANALOGOWE ......ccuieuiieeieieeieeetesteeseeseesseesseessesssesseassasseeseessesssessesssesseessesnns 108
11.5 WIELOFUNKCYJNE WYJSCIE TERMINALA (MO) | PRZEKAZNIKOWE (30AC).............. 109

L11.5.1 WybOr SECZRIka A, B .......ccoooeiiiiiiiiiiieee et 114
11.5.2 Czas opoznienia zalqczenia/wylqczenia Stycznika .................ccoeeeeveeccieeeeenennne.. 114
11.6 CZAS OPOZNIENIA ZALACZENIA/WYLACZENIA STYCZNIKA ...oeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeenns 115

12 FUNKCJE OCHRONNIE .........cooiteiceinceneinnisenssanssasssssssssssssssssnssssssssssassssssasssasssasses 115
12.1 ZABEZPIECZENI TERMICZNE ......c.cceteieeuiestiesreeeeeseesseesesseesseessesseesseessesssessesssesseessesnns 115
12.2 POZIOM ALARMU PRZECIAZENIA | SAMOCZYNNE WYLACZENIE........ccceeverreereerrennennn. 117
12.3 OCHRONA PRZED UTKNIECIEM SILNIKA. <ottt e e e e eeeeeaeeeeeneas 118

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 6



SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

12.4 OCHRONA PRZED ZANIKIEM FAZY WYJSCIOWEJ ......ccvviiieiiieeeeeceeeeeetee e 119
12.5 ZEWNETRZNY WYZWALACZ SYGNALU .....eeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeteeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeene 119
12.6 PRZECIAZENIE FALOWNIKA ... .oeeeeeeeeee e ee e e e e e e eeee e e eeeeeeeeeeneeaeeeeeenneas 120
12.7 FUNKCJA ZANIKU CZESTOTLIWOSC ..ot eeeeeae e e 121
12.8 USTAWIENIA REZYSTORA HAMUJACEGO DB ..., 122
13 KOMUNIKACJA POPRZEZ RS485 123
13.1 WPROWADZENIE. .....cutitiuieiietiteieteeteeet ettt ettt ettt s et e st es et et e ebe st et enesbeneeneas 123
13.1.1 Cechy charakteryStyCzne. ...........c..ccoeeeeueeeceeeeiiie e 123
13.1.2 Przed inStALACTQ. .........c..cooveeeiiieeeee e 123
13.2 SPECYFIKACUA ...ttt ettt ettt 124
13.2.1 WYAQTNOSC EGCZQA. ... 124
13.2.2 Specyfikacja SPTZEEOWA. ...........c..coceiaiieiieieeeeee e 124
13.2.3 Specyfikacja komunikacji. ...............cccocoovieviiiiiiieiiiieeie e 124
133 INSTALACUA. ..ottt ettt ettt 124
13.3.1 Podiqczenie linii koOmunikacyjnej. ..........c..ccoeevvvieoiiieeiiiieiiie e 124
13.3.2 Podlqczenie falownika z komputerem..................ccccccoevcvevciiiiiiniiiiienieeeee, 124
134 OPERACUE......cciiiiiciitrieiete ettt ettt ettt ettt 125
13.4.1 Operacje krok PO KrOKud. .................cccoovviieiiiiiiiiiiiiieeee e 125
13.5 Protokot komunikacji (MODBUS — RTU) .......coooveiiiiiiiiieeieeeeeee e, 125
13.6 PROTOKOL KOMUNIKACJUI (ES BUS) ... 125
13.6.1 POASIAWOWY fOFTQL. ......c..oooeeeiiieieieeeeee e 126
13.6.2 Szczegolowy protokot komunikacyjny ............ccocooevveeeiiiecieiciiiiiieeee e 126
13.7 LISTA KODOW PARAMETROW <OBSZAR WSPOLNY> ......c.oiiiiiiieiinienieiieienieeeiesieeenens 129
14 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW | KONSERWACJA 138
14.1 FUNKCJA OCHRONNA ... .ooiiitiieiteeeeee e et e e e e et e eeteeeeeaeeeeaeeeeaeeeeteseenteeeeneeeenseeanns 138
14.2 ROZWIAZYWANIE PROBLEMOW ......ueeeteeeeeeeee e e e e eee e e e e e eeeeaaeeeeeenneas 139
14.3 KONSERWACUA | PRZEGLADY . .eeeeeeeeeeeeeeee e e ee e e e eeeaeeeeeeeeeeeeeeeaaeeeeeenneas 141
14.4 PUNKTY KONTROLNEL. .....utviiiitiieitieeeteeeeteeeeteeeeeaeeeeeaeeeeeteseeaeeeenaeeeeseseenseseeseesenneeanns 141
14.5 CZESCIZAMIENNE ........oooveetieteeeeeteeeeeeee et eete e e e eeeveeeeeteeeseeteeseeeseeseesseeseeseereeeseenns 141
15 SPECYFIKACUAL........eieeeecninsesnnesassssssassssssssssasssasssssssssssssssssassssssssssassssssssssasssasses 141
15.1 DANE TECHNICZNE ......coutiiiiiteeeeteeeteeeteeeteeeeeeeteeeveeeteeeareeetaeeaeeeseeenseeeseeeaseeeseeeaseennes 141
15.2 INFORMACJE O WPLYWIE TEMPERATURY ......uviiiiuiieiieieeiteeeeieeeeeteeeeteeeereeeeeeeeennee e 143
T8 OPCUE ... oottt ettt ettt e et eeta et e e teereeeaeeans 144
16.1 ZDALNY PANEL OPERATORSKI ...cvttiuieiieteieiietesteeeieete ettt ettt eebe st enesieeeneas 144
16.3 FILTRY EMOC ..ottt 146
16.4 REZYSTORY HAMUUIACE ...ttt e e ee et eee e eeeaeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeeseeeeeenens 148

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 7



SINUS M

Z ELETTRONICA SANTERNO

1 Podstawowe informacje i sSrodki bezpieczenstwa

1.1 Srodki ostroznosci

Rozpakowanie
i kontrola

e Sprawdz czy falownik nie posiada uszkodzen mechanicznych
spowodowanych transportem. Aby zweryfikowac parametry techniczne
sprawdz tabliczke znamionowa,

r N
MODEL | SINUS M 0011 4T BAZK2 > Model
CODE | ZZ0073024 Kod .
INPUT | AC3PH 380-480V 50/60Hz 17.5A <«—  Parametry wejsciowe
OUTPUT| AC3PH 0-INPUT V 0-400Hz 12A 8. 1kVA <4—  Parametry wyjéciowe
BAR CODE AND
< Kod kreskowy/Numer
A SERIAL NUMBER AREA ] seryiny
e Typ falownika
SINUSM 0001 4T B A2 K 2
_ Motor FE::‘EQ Input power Brake Filter |Keypad Enclosure
£ [0001] 04 | 25T B A2 K 2
2 [0002j0,75-1.1] 2S/T B A2 K 2
o [0003[1,5-1.8| 25T gl"?' B A2| © [K 2
£ |ooos| 2.23 [ 25 | PgT [B A2| 3 [K 2
W [0007| 4-45 | 25T |o30vac| B A2l 2 [K 2
~ e
Z |oo11] 65 | 2S/T B|g[A2] 5 [K|8[2] o
s |0014]759.2] 25T B|2[A2| & [K|2[2] &
S |ooo1] 04 4T B|E[A2]| B [K|£[2]
Z |00020.75-0.8] 4T B|A[A2] B [K|u[2]
€ [0003] 15 | 4T |3phase| B A2| T [K 2
= looos| 2.2 4T | 380- | B A2] i [ K 2
W looo7| 45 | 4T |480vac| B Az2| & [K 2
W  oo11] 55 | 4T B A2 K 2
0014] 7.5 | 4T B A2 K 2

"A2=EN55011 gr.2 cl. A wbudowany filtr do zastosowan przemystowych

e Akcesoria
Jezeli znalaztes$ jakies rozbieznosci lub uszkodzenia skontaktuj sie ze sprzedawca.

Przygotowanie
narzedzi i
czesci
potrzebnych do
prawidtowego
uzytkowania
falownika.
Instalacja

Podtaczenie

Przygotowanie potrzebnych narzedzi i czesci zalezy od tego jak falownik bedzie
uzywany. Przygotuj narzedzia oraz sprzet wedtug potrzeb.

Aby uzytkowaé falownik z petng wydajnoscig przez dtugi czas, zainstaluj go w
odpowiednim miejscu, we wtasciwy sposéb.

Podtacz przewdd zasilajacy, silnik oraz sygnaty kontrolno-sterujace do bloku
terminala. Pamietaj ze niewtasciwe podigczenie moze uszkodzi¢ falownik lub
urzadzenia wykonawcze.
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

1.2 Opis szczegobtowy produktu

Wyglad zewnetrzny

~eciel - -
Wyswietlacz LED Przycisk
STOP/RESET
A T e
Przycisk START — I
J A Przycisk
N )

Przednia czesc =
obudowy, zdejmuje
sig jaw celu
podiaczenia
przewoddw.

___ Tabliczka
Znamionowa

Dolna obudowa,
zdejmuje sig ja w celu
podtaczenia przewoddw
zasilania oraz silnika.

Widok po zdjeciu przedniej czesci obudowy:

4-kierunkowy joystick
(gdra/ddl/prawo/lewo)

Przetacznik ’
PNP/NPN

—\\__ ok
— " aciski terminala )

kantrolnego (sterowanie
% zEwhetrze)

[ﬁﬁ: ;

Uziemienie
falownika

s

Zasilanie falownika J

Eﬁ ntylator

Zdejmowanie przedniej czesci obudowy:
Aby zdjaé przednig czes¢ obudowy $cisnij zaznaczone obszary po obu stronach obudowy, a
nastepnie pociggnij w kierunku do siebie:

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 9



SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

Y
Nacisnij w tym miejscu i
pociagnij do siebie. J

Aby wymieni¢ wentylatory falownika: scisnij z obu stron dolng obudowe a nastepnie pociagnij do
siebie:

Macignij w tym miejscu i
pociagnij do siebie.
ﬁ——'—_d—_ﬂ_—-\“ﬁ—_

2. Instalacja
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

2.1 Zalecenia instalacyjne

& UWAGA!

* Prosimy obchodzi¢ sie z falownikiem ostroznie, szczegdlnie z plastikowymi elementami. Nie
wolno przenosic falownika za przednig cze$¢ obudowy.

* Instaluj falownik w miejscu gdzie wibracje sg mniejsze niz 5,9 m/s’.

* Przemiennik powinien pracowa¢ w miejscu gdzie temperatura otoczenia miesci sie w
przedziale —10~50 C.

<Punkt pomiaru temperatury otoczenia>

» Falownik bedzie sie grzat podczas pracy. Nie instaluj go w srodowisku tatwopalnym.
»  Montuj falownik na ptaskim, pionowym podiozu (wierzchem ku goérze), w celu lepszego
odprowadzenia ciepta. Ponadto zostaw wystarczajgco miejsca dookota falownika.

— ]

Zimne powietrze

Zostaw wystarczajacag ilosc
rigjsca w celu preephau
zimnego powietrza T‘

R R R

‘F\\\\\{\ﬂ

YWantylator
—

—_

»  Chron falownik przed wilgocia, bezposrednim nastonecznieniem, olejami, zapyleniem, kurzem
itd.
» Falownik powinien by¢ zainstalowany w czystym miejscu lub w szafce sterownicze;.

» Kiedy instalowane sg dwa lub wiecej falownikéw, albo kiedy w panelu falownika zamontowany
jest dodatkowy wentylator, trzeba odpowiednio je ustawi¢ w celu dobrego chtodzenia.
* Do przytwierdzenia falownika do podfoza uzywaj Srub i nakretek.

<Sposob instalowania grupy falownikéw>
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

Gorgoe
powietrze

=

=

Zwré¢ uwage na temperature gdy montujesz falowniki i na przeptyw powietrza w przypadku montazu
wentylatora.

i|>|>|>|ﬁ E‘i> 0)

2.2 WYMIARY

SINUS M 0001 2S/T — SINUS M 0002 2S/T SINUS M 0003 2S/T — SINUS M 0003 4T
SINUS M 0001 4T — SINUS M 0002 4T
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

—F
bl

SINUS M 0005 2S/T - SINUS M 0007 2S/T SINUS M 0011 2S/T - SINUS M 0014 2S/T
SINUS M 0005 4T - SINUS M 0007 4T SINUS M 0011 4T - SINUS M 0014 4T
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO
H
& T*? ' f
S | ] Y
% i % H1
™ .
N — _
Wl
| A
a1
B B
sl . =
o W W1 H H1 D (0] A B
e (R [mm] | [mm] | [mm] | [mm] | [mm] [mm] | [mm] [Kg]
SINUS M 0001 2S/T 0.4 70 65.5 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 | 0.76
SINUS M 0002 25/T 0,75-1.1 70 655 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.77
SINUS M 0003 2S/T 1.5-1.8 100 | 955 | 128 120 130 4.5 4.5 4.5 1.12
SINUS M 0005 28/T 2,2-3 140 132 128 | 1205 | 155 4.5 4.5 4.5 1.84
SINUS M 0007 2S/T 4-45 140 132 128 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.89
SINUS M 0011 25/T 55 180 170 | 220 210 170 4.5 5.0 4.5 3.66
SINUS M 0014 2S/T 7.5-9,2 180 170 | 220 210 170 4.5 5.0 4.5 3.66
SINUS M 0001 4T 0.4 70 655 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.76
SINUS M 0002 4T 0,75-0,9 70 655 | 128 119 130 4.0 4.5 4.0 0.77
SINUS M 0003 4T 1,5 100 | 955 | 128 120 130 4.5 4.5 4.5 1.12
SINUS M 0005 4T 2.2 140 132 128 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.84
SINUS M 0007 4T 4.5 140 132 128 120.5 | 155 4.5 4.5 4.5 1.89
SINUS M 0011 4T 55 180 170 | 220 210 170 4.5 5.0 4.5 3.66
SINUS M 0014 4T 7.5 180 170 | 220 210 170 4.5 5.0 4.5 3.66

"Moc silnika przy napieciu zasilania 220Vac dla modelu 2S/T i 380Vac dla modelu 4T.
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Z ELETTRONICA SANTERNO

3.1 Podtaczenie terminala

TIM

Description

|

JQQEEEEEEEEEE

=
A

Wile otunkcyne wy SCie otwarty kolekior

Mgl zacishk bOD

Wyjdcie 24/ 100mA

Wejscie MF (ustawienia
fabrsczne)

F: Praca do przodu

R Praca do i

Wspalny zacisk - syonaky

| & Cichre

YWejscie MF (ustaw enia
fabryczne)

B awaryne zatrzymanie

BET: sygnalwylgczonia

JOG: operacje JOG

Wspalny zecisk - sygnaty

WE|SCICwe

Wie ofunkoyne wejscie
MF (ustawienia
tabryczne)

Czestotiwosewielokr niska

Czestoliwoscwielokrakowa
srednia

CrestrtlivwndSwirlnkr wyesnka

Mapigcie zasilania 10V zewngtrznego potencjiometru

stanvianie czestotlwosc

syonat analogowyrn C-10%dc

Ustawianie czestotlwosc
0-20m.a.

synatern analogowm

Frogramowalne wyjscie aralogowe 0-10v.

Wielafunkoyjne wyjscie
przekaZnikowe

Wihgciz stycanika A

Wihvigcie stycznika B

Zaciskwspalry dla A/B

Fomunikaca Hixddh
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

PODLACZENIE ZASILANIA FALOWNIKA:

Ifazowe

wejsciowe AC H napigcia
"T“ zasilania
. O I AC

(Znamionowe ——
napigcie —0 D—n
W] SCiowe)

Zaciski R
Rezystor DB rezystara

DB
Zaciski
wWyjdciowe T

padracze
nia silnika

ﬂ Uziemieni

3.2 SPOSOB PODLACZENIA PRZEWODOW ZASILANIA

Sinus M 0001 2S/T - Sinus M 0001 4T - Sinus M 0002 2S/T - Sinus M 0002 4T - Sinus M
0003 25/

T-

Sinus M 0003 4T
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

Sinus M 0005 2S/T - Sinus M 0005 4T - Sinus M 0007 2S/T - Sinus M 0007 4T
R S T B1 B2 U Vv w

Sinus M 0011 2S/T - Sinus M 0011 4T - Sinus M 0014 2S/T - Sinus M 0014 4T
B1 B2 U Vv W

2

SINUS M 0001 2 M3.5 10/8.7
SINUS M 0002 2 M3.5 10/8.7
SINUS M 0003 2 14 2 14 3.5 12 M3.5 10/8.7
SINUS M 0005 2 14 2 14 3.5 12 M4 15/13
SINUS M 0007 3.5 12 3.5 12 3.5 12 M4 15/13
SINUS M 0011 5.5 10 5.5 10 5.5 10 M5 32/28
SINUS M 0014 8 8 8 8 5.5 10 M5 32/28
SINUS M 0001 4T 2 14 2 14 2 14 M3.5 10/8.7
SINUS M 0002 4T 2 14 2 14 2 14 M3.5 10/8.7
SINUS M 0003 4T 2 14 2 14 2 14 W4 15/13
SINUS M 0005 4T 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SINUS M 0007 4T 2 14 2 14 2 14 M4 15/13
SINUS M 0011 4T 3.5 12 2 14 3.5 12 M5 32/28
SINUS M 0014 4T 3.5 12 3.5 12 3.5 12 M5 32/28

/\UWAGA

Upewnij sie ze napiecie jest wylgczone przed podigczeniem przewodow.

Po wylaczeniu napiecia zasilajgcego odczekaj przynajmniej 10 minut (od chwili zgaszenia
wyswietlacza LED) zanim przystapisz do taczenia przewodow. Jezeli jest dostepny woltomierz,
sprawdz napiecie pomiedzy zaciskami P1 i N terminala. Podtaczenie przewoddw powinno by¢
wykonane dopiero po upewnieniu sie ze pomiedzy tymi zaciskami nie ma napiecia.

Podtaczenie wejsciowego napiecia do wyjs¢ terminala U, V, W spowoduje uszkodzenie falownika.
Na kohce przewoddw zatdz kapturki izolacyjne.

Nie zostawiaj fragmentoéw przewoddw wewnatrz falownika. Moze to prowadzi¢ do uszkodzen,
zaktocen lub wadliwego dziatania falownika.

Nigdy nie zwieraj zaciskow P1 lub P z zaciskiem N terminala. Moze to spowodowa¢ uszkodzenie
przemiennika.

Nie instaluj kondensatora, dtawika lub filtra RFI po stronie wyj$¢ falownika. Spowoduje to
uszkodzenie tych elementow.

/\OSTRZEZENIE

Uzyj trzeciego typu metody uziemiania (Impedancja uziemienia: ponizej 100Q)
Podtacz uziemienie w odpowiednim miejscu (patrz rysunek). Nie przykrecaj przewodu uziemiajacego
do obudowy!
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Z ELETTRONICA SANTERNO

Otwidrz aby uzyskac
dostep do uziemienia

Procedura uziemiania:
1. Zdejmij przednig czes¢ obudowy.
2. Podtacz przewdd uziemiajgcy do zacisku uziemiajgcego terminala

e 2S8/T Class (1/3 phase 200-230Vac) 4T Class (3 phase 380-480Vac)
nverter
capacity Wire size Terminal Grounding Wire size Terminal Grounding
screw method screw method
0.4 kW 3.5 mm2 M3 2 mm2 M3
0.75 3.5 mm2 M3 2 mm2 M3
Special
1.5 kW 3.5 mm2 M3 Type 3 2 mm2 M3 Type 3
2.2~4 5 kw 3.5 mm2 M3 2 mm2 M3
5.5~7.5 kW 5.5 mm’ M4 3.5 mm- M4
3.3 Opis zaciskéw terminala
MO | MG 24 P1 P2 CcM P3 P4 S- S+
3A 3B 3c P5 CM P6 P7 P8 VR V1 I AM
Zacisk Przekréj przewodu [mm?] Rozmiar | Moment
terminala Opis zacisku Przewod Linka $ruby dokrecenia Specyfikacja
drutowy [Nm]
pi~pg | ielofunkcyjne 1.0 15 M2.6 0.4
wejscia cyfrowe 1~8
CM Zacisk wspoiny 1.0 1.5 M2.6 0.4
Napiecie zasilania Niﬂgicﬁrng\?vcggiiw 2_V
VR dla zewnetrznego 1.0 1.5 M2.6 0.4 ) ?OmX\J y:
potencjometru Potencjometr: 1~5kOhm
i - Max. Napiecie
V1 Wejscie napieciowe 1.0 15 M2.6 0.4 wejsciowe: -12V~+12V
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO
0~20mA
Wejscie pradowe 1.0 1.5 M2.6 0.4 Wewnetrzny rezystor:
250 Ohm
Max. Napiecie
AM V_Vje_lofunkcyjne 10 15 M2.6 0.4 wyjéciowe:_ 1 1_V .
wyjscie analogowe Max. Prad wyjsciowy:
100mA
Wielofunkcyjne
MO wyj$cie otwarty 1.0 1.5 M2.6 0.4 Ponizej 26Vdc, 100mA
kolektor
Uziemienie
terminala w
MG przypadku 1.0 1.5 M2.6 0.4
zewnetrznego
zasilania
Pomocnicze Max. Prad wyjsciowy:
24 napiecie zas. 24V 1.0 15 M2.6 0.4 100mA
Wielofunkcyjne
3A wyjscie 1.0 1.5 M2.6 0.4 Ponizej 250Vac, 1A
przekaznikowe A
Wielofunkcyjne
3B wyjscie 1.0 15 M2.6 0.4 Ponizej 30Vdc, 1A
przekaznikowe B
Zacisk wspdlny dla
3C wejsé 1.0 1.5 M2.6 0.4

przekaznikowych
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

3.4 Wybér sterowania PNP/NPN

1. Gdy uzywane jest napiecie DC 24V z falownika [NPN]

SW S8 ﬂNPN

(inside inverter) €M

2. Gdy uzywane jest napigcie zewnetrzne DC 24V [PNF]

SW s8
PNP
S8
O<_pc24v

C
:l) (inside inverter) CcM

4. Podstawowa konfiguracja

4.1 Podtaczenie urzadzen peryferyjnych do falownika.

Do podiaczenia falownika wymagane sg dodatkowe urzadzenia. Musza one by¢ poprawnie dobrane i
zainstalowane, aby zapewni¢ poprawne dziatanie falownika. Niepoprawnie zainstalowany lub
stosowany falownik moze uszkodzi¢ lub skréci¢ zywotnos¢ systemu. Trzeba doktadnie przeczytaé i
zrozumiec¢ niniejszg instrukcje przed przystapieniem do dziatania.
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Zradio napigcia

» zmiennego AC

Podlacz napiecie zasilania zgodnie z
zakresem.

Rozlacznik klasy
MCCB

Dobierz odpowiedni rozlacznik aby uniknad

przepiecia z sieci.

Zainstaluj stycznik jesli to konieczne. Nie
uzywaj go do rozruchu i zatrzymania
silnika. V¥ przeciwnym razie moze to
wplynaé na skrécenie z2ywotnosci
produktu.

= Dlawik

Dlawiki powinny by¢ zainstalowane, gdy
falownik pracuje obok sieci wysokiego
napigcia (1000kVA i wiecej lub gdy
przedowdy napiecia zasilajacego maja
wigcej niz 10 m diugosci).

e Instalacja i podtaczenie

Aby uzytkowaé falownik przez dlugi czas
zainstaluj go w odpowiednim miejscu, we
wlasciwy sposob. Niepoprawne
podiaczenie przewodow moze
spowodowad uszkodzenie falownika

Silnik

Nie podlaczaj kondensatora, dlawika ani
filtra na zaciski wyjsciowe falownika.
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

4.2 Zalecane moduty hamulcowe.

Sinus M 0001 2S/T 30 30 Sinus M 0001 4T

Sinus M 0002 25/T | 30 30 220 Sinus M 0002 4T 30 480
Sinus M 0003 2S/T | 30 30 220 Sinus M 0003 4T 30 480
Sinus M 0005 25/T | 30 30 220 Sinus M 0005 4T 30 480
Sinus M 0007 25/T | &0 30 220 Sinus M 0007 4T 30 480
Sinus M 0011 25/T | 60 50 220 Sinus M 0011 4T 30 480
Sinus M 0014 25/T 80 60 220 Sinus M 0014 4T 30 480

4.3 Zalecane dtawiki

Sinus M 0001 2S/T 10 10 500 IMO126004 | IMO126004
Sinus M 0002 2S/T 15 10 500 IMO126004 | IM0126004
Sinus M 0003 2S/T 20 15 500 IMO126044 | IM0126004
Sinus M 0005 2S/T 30 25 500 IMO126084 | IM0126044
Sinus M 0007 2S/T 50 40 500 IMO126084 | IMO126044
Sinus M 0011 28/T 60 40 500 IMO126164 | IMO126084
Sinus M 0014 2S/T 80 50 500 IMO126164 | IM0126084
Sinus M 0001 4T / 5 500 / IM0 126004
Sinus M 0002 4T / 10 500 / IM0126004
Sinus M 0003 4T / 10 500 / IM0 126004
Sinus M 0005 4T / 10 500 / IM0 126004
Sinus M 0007 4T / 20 500 / IM0 126004
Sinus M 0011 4T / 20 500 / IMO 126044
Sinus M 0014 4T / 30 500 / IM0126044

5. Klawiatura i wyswietlacz:

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl

22



SINUS M

Z ELETTRONICA SANTERNO

I IrFFFEAFIRAFRFREE N

Wyswietlacz:

Dioda LED Ustawienia/Praca
Dioda LED do przodu/do tylu
7 segmentowy wyswietlacz
LED

Klawisze:
Praca (RUN)
Stop/Reset

W gore/w dot

W lewo/w prawo
Enter [ENT]

Wyswietlacz

Dioda LED swieci podczas

Miga w przypadku btedu

FWD . o
wirowania silnika do przodu
Dioda LED swieci podczas
REV . oL
wirowania silnika do tytu
RUN Dioda LED $wieci podczas pracy
SET Dioda LED swieci podczas

ustawiania parametréw

7-segmentowy wyswietlacz LED

Wyswietla status wykonywanych operacji oraz informacje o

parametrach
Klawisze
Klawisze
RUN Start silnika
STOP/RST STOP: przerwanie operacji RST: kasowanie
A Goéra Do przechodzenia miedzy parametrami lub kodami
v Dot Do przechodzenia miedzy parametrami lub kodami
Do przechodzenia miedzy grupami parametréw lub do zmiany parametréw,
| Lewo ;
przechodzenie kursorem w lewo
Do przechodzenia miedzy grupami parametréw lub do zmiany parametréw,
| 2 Prawo .
przechodzenie kursorem w prawo
o Enter Do potwierdzenia ustawienia parametréw i do zapamietywania wprowadzonych
Zmian

5.2 Alfa-numeryczny widok na wyswietlaczu LED
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5.3 Przechodzenie miedzy grupami.

W falownikach Sinus M sg 4 grupy parametrow:

Grupgnapedy Grupa funkeyjna 1

, Grupa funkeyjna 2

Grupa We/Wy
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Grupa napedu

Podstawowe parametry potrzebne do pracy falownika, takie jak: docelowa

czestotliwos¢, czas przyspieszania i zwalniania.

Grupa funkcyjna 1

Podstawowe parametry funkcyjne, takie jak wyjsciowa czestotliwosc,

napiecie.
Grupa funkcyjna 2 Parametry aplikacyjne jak operacja PID, podtgczenie drugiego silnika.
Grupa We/Wy Parametry do konstrukcji sekwencji takich jak ustawienie wielofunkcyjne
(wejscie/wyjscie) terminala.

Poruszanie sie miedzy poszczegqdlnymi parametrami grup jest mozliwe przy pierwszym kodzie

kazdej z grup.

Poruszanie sie po grupach przycisk p Poruszanie sig po grupach przycisk
*

an - ’ a -

-/' Ly \' > '/

/ Drive group

B & ¢

’ Ls ’ L
Vo group Ifo group

"Docelowa czestotliwos¢ moze by¢ nastawiona parametrem 0.0 ( pierwsza funkcja grup napedu).
Czestotliwo$¢ moze by¢ regulowana przez uzytkownika, jej zmiany bedg widoczne na wyswietlaczu.

Jak przechodzi¢ miedzy poszczegdélnymi pierwszymi funkcjami kazdej grupy.

Pierwsza funkcja w Grupie Napedu ,0.00” bedzie wyswietlana
kiedy falownik bedzie zasilany napieciem wejsciowym.

Nacisnij raz prawy przycisk joysticka () aby przejs¢ do pierwszej
funkcji Grupy Funkcyjnej 1.

Pierwsza funkcja w Grupie Funkcyjnej 1 ,F 0” bedzie wysSwietlana.
Nacisnij prawy przycisk joysticka (») aby przej$¢ do pierwszej

2 funkcji Grupy Funkcyjnej 2.
» Pierwsza funkcja w Grupie Funkcyjnej 2 ,H 0” bedzie wyswietlana.
3 * Nacisnij prawy przycisk joysticka (») aby przej$¢ do Grupy
We/Wy.
e Pierwsza funkcja w Grupie We/Wy ,| 0” bedzie wyswietlana.
4 * Nacisnij prawy przycisk joysticka () aby przej$¢ do Grupy
Napedu.
5 » Powrét do pierwszej funkcji Grupy Napedu.

Jak przej$¢ do poszczegdinych grup z jakiejkolwiek innej funkcji niz pierwsza z danej grupy.
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/Nac:is’ni@c:ie \‘
przycisku w lewo lub
W prawo spowoduje
przejscie do
pierwszej funkcji w
uzytkowanej grupie.

i

nn
LLLs
- —— r 7 . s
Grupa Napedu Grupa Funkeyjna 1 Grupa Funkeyjna 2
] *  Gdy wyswietlana jest funkcja F 15 przyci$niecie przycisku w Lewo
1 F h 5 (<) lub w Prawo () spowoduje przejscie do pierwszej funkciji w
danej grupie.
5 F ﬁ e Pierwsza funkcja ,F 0” w Grupie Funkcyjnej 1 jest wyswietlana.
L »  Przyci$nij przycisk w Prawo ().
3 e Pierwsza funkcja ,H 0” w Grupie Funkcyjnej 2 jest wyswietlana.

5.4 Jak zmienia¢ funkcje w grupie.

Zmiana funkcji w Grupie Napedu

e Pierwsza funkcji ,0.00” Grupy
1 EEE Napedowej, nacisnij przycisk do
ek Gory (A)
~r ¢ Druga funkcja ,ACC” Grupy
2 HL L napedowej, nacisnij przycisk do
iy Gory (A) raz.
- e Trzecia funkcja ,dEC” jest
3 d E L wyswietlana, nacisnij przycisk do
Gory (A) raz.
( ' e Czwarta funkcja ,drC” jest
4 d,— L wyswietlana, nacisnij przycisk do
Gory (A) raz.

5 «  Powrét do pierwszej funkcji Grupy
Grupa Napedu Napedu.

# Uzyj klawisza w D6t (V) do operacji w przeciwnej kolejnosci

Zmiana funkcji w Grupie Funkcyjnej 1

Przeskok bezposredni z parametru ,F 0” do ,F 15”
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F X * Nacisnij przycisk Enter (o) gdy
e wyswietlana jest funkcja ,F 0”

*  Wyswietlana jest wartos¢ ,1” funkcji
oF 17. Uzyj przycisku do Goéry (A)
ustaw wartos¢ ,5”.

«  Wyswietlana jest wartos¢ ,05”,

nacisnij przycisk w lewo () jeden
ﬂ g raz. Cyfra ,0” jest jasniejsza, w tym
L przypadku ,0” jest aktywne. Uzyj
klawisza w gore (A) i ustaw warto$¢
W17

Function

Grupa Funkcyjna 1

] . 15" jest ustawione. Nacisnij
! przycisk Enter (o) jeden raz.
-
o T
F ! - Przejscie do funkcji ,F 15”
f Ut zakonczone.
o

& Tak samo przeskakuje sie miedzy funkcjami w Grupie
Funkcyjnej 2 i Grupie We/Wy.

Zmiana funkcji na inng, zaczynajac od innej niz ,F 0”

iy

e
| F

Przej$cie od funkcji F 1 do F 15 Grupy Funkcyjnej 1.

e Gdy wyswietlana jest funkcja F
1 naciskaj przycisk w Gére do
momentu kiedy wyswietli sie
funkcja F 15.

¢ Przejscie do funkcji F 15
zakonczone.

# Te same zasady obowigzujg dla Grupy Funkcyjnej 2 i Grupy
We/Wy.

% Niektére funkcje moga nie by¢ dostepne, gdy przechodzi sie pomiedzy funkcjami przyciskami w

gore (A) lub w D6t (V). Dzieje sie tak poniewaz funkcje te sg zalezne od innych i dlatego sa

niewidoczne. Na przyktad: kiedy funkcja F 23 [Wybér czestotliwosci Wysoka/Niska] jest ustawiona na
,0” (nie), parametr F 24 [Limit wysokiej czestotliwosci] nie jest dostepny. Ale kiedy F 23 jest ustawiony
na ,1” (tak), F 24 bedzie dostepny i pojawi sie na wyswietlaczu.

5.5 Metoda ustawiania parametrow

Zmiana wartosci parametrow w Grupie Napedu

| Zmiana czasu przy$pieszania ACC od 5.0 sek. do 16

Drive group

Grupa Napedu
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1 firnn »  Gdy wyswietlana jest funkcja ,0.00” naci$nij przycisk w Gére (A ) raz aby
LLLI LS przej$¢ do nastepnej funkgii.
5 H e «  Wyswietlany jest Czas Przy$pieszenia ACC. Nacisnij klawisz Enter (o)
LA raz.
b -

Ustawiona jest wartos¢ 5.0 a kursor jest na 0. Nacisnij przycisk w Lewo
() raz, aby przesung¢ kursor w lewo.

Wartos¢ 5 jest aktywna. Nastepnie nacisnij klawisz w Gore (A) raz.

5 i «  Wyswietlana wartosé to 6.0. Nacisnij klawisz w Lewo () raz, aby
) przesunaé kursor w lewo.
6 n ﬂ ¢ 0.60 jest wySwietlane. Pierwsze ,0” jest aktywne z wartosci 0.60. Nacisnij
Ltinpgd klawisz do Gory (A ) raz.

10 077 «  16.0 jest ustawione. Nacignij klawisz Enter (e) raz. Wartosé 16.0 miga.
7

I L Nacisnij Enter (o) jeszcze raz aby powréci¢ do nazwy parametru.
8 - r e ACC jest wyswietlane. Czas przyspieszenia zostat zmieniony z wartosci

L L 5.0 na 16.0 sek.
b -

& Podczas wykonywania kroku 7 nacisniecie klawisza w Lewo () lub w Prawo (») kiedy 16.0 miga

zmieni ustawienia.

* Nacisniecie klawisza

w Lewo («)/w Prawo (»)/w Gore (A )/w D6t (V) kiedy kursor miga

anuluje zmiane parametru.

| Zmiana czestotliwosci falownika na warto$¢ 30.05 Hz w Grupie Napedu.

i A &

- - L ] l“\‘

«  Gdy wyswietlana jest funkcja ,0.00” nacisnij raz przycisk
Enter/Prog (e)

* Funkcja 0.00 jest wyswietlana. Nacisnij klawisz w Gore (A ) do
momentu kiedy na wy$wietlaczu pojawi sie wartosc 5.

« Nacisnij raz klawisz w Lewo ().
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ra
4 ﬁ ﬂ' Srodkowa cyfra w wyrazeniu 0.05 jest aktywna. Naci$nij raz
N A ] klawisz w Lewo ().
5 EE 5 Nacisnij raz klawisz w Lewo ().
e A
6 n ﬁ ﬁ 5 Ustaw 3 uzywajac klawisza w Goére (A).
ULy
7 ﬁ Eﬂ? Nacisnij raz przycisk Enter/Prog (e). Warto$¢ 30.05 miga,
MM nacisnij raz klawisz Enter/Prog (e).
8 l"l I"l Kiedy wyswietlacz skoriczy migac, czestotliwos¢ ma wartosé
LLLS 30.05.

& Na wyswietlaczu widoczne sg tylko 3 cyfry wyrazenia. Aby zobaczy¢ cate wyrazenie uzyj
przyciskow w Lewo (<) lub w Prawo (»).

& Podczas wykonywania kroku 8 nacisniecie przycisku w Lewo (<) lub w Prawo (»), kiedy
wys$wietlacz miga, zakiuci wprowadzenie ustawieh.

Zmiana parametréw w Grupie Funkcyjnej 1 i 2 oraz w Grupie We/Wy falownika.

| Zmiana parametru funkgji ,F 27" z0 na 1

“
|

£

Grupa funkeyjna 1

———— .

_ T
/‘\_ >0 —o-1

i

Function| ————

F

L2

Gdy wyswietlana jest funkcja ,F 0” (Grupa Funkcyjna 1) nacisnij
raz przycisk Enter/Prog (e)

Sprawdz jaka wartos$¢ jest wyswietlana. Przyciskiem w Goére (A)

ustaw wartosc 2.

2 i ustaw wartos¢ 7.
3 1 * Kiedy wartos¢ 7 jest ustawiona nacisnij przycisk w Lewo ()
i jeden raz.
i ™
4 n T ¢ Wartos¢ 0 wyrazenia 07 jest aktywna. Przyciskiem w Gére (A)
L
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5 TF Wartos¢ 27 jest wyswietlana. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e)
{l jeden raz.
6 1 Funkcja ,F 27”7 jest ustawiona. Naciénij przycisk Enter/Prog (e)
[ jeden raz, aby sprawdzi¢ jaki parametr jest ustawiony.
r !
7 n Ustawiona jest wartos¢ 0. Zmien warto$¢ na 1 naciskajac
X | przycisk w Gore (A).
8 l' Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.
Funkcja ,F 27” ponownie pojawi sie na wyswietlaczu, po tym jak
9 1 wartos¢ 1 przestanie miga¢. Zmiana warto$ci parametru zostata
i zakonczona. Nacisnij przycisk w Lewo (<) lub w Prawo (») i
ustaw pierwszy parametr Grupy Funkcyjnej 1.
10 F E Powrét do ,F 0”

& Tak samo zmienia sie wartosci parametréw Grupy funkcyjnej 2 oraz Grupy We/Wy.

5.6 Sprawdzanie statusu operacji

| Sprawdzenie wartosci pradu wyj$ciowego w Grupie Napedu

ur |~ 84
)
A
Grupa Napedu

Gdy wyswietlana jest funkcja ,0.0” naciskaj przycisk w Gore (A)
lub w D6t (W) do momentu kiedy pojawi sie ,CUr” na
wyswietlaczu.

Ta funkcjg nastawia sie wartos¢ pradu wyjsciowego. Nacisnij

[
L L l- przycisk Enter/Prog (e) jeden raz, aby sprawdzi¢ wartos¢ pradu.
3 5 fnn Wartos¢ pradu wyjsciowego wynosi 5.0 A. . Nacisnij przycisk
LI LS Enter/Prog (e) aby powrdci¢ do funkcji ,CUr”
4 { ".f' r Powrét do funkciji ,CUr”
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& Inne parametry Grupy Napedu takie jak: ,dCL” (napiecie DC) lub vOL (napiecie wyj$ciowe
falownika) moga by¢ sprawdzane tg samg metoda.

| Jak sprawdzaé btedy w Grupie Napedu

Komunikat pojawi sie na wyswietlaczu, kiedy wystgpi zaktocenie
w pracy falownika. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.

Czestotliwos$¢ pracy podczas wystapienia btedu (30.00).
Nacisnij przycisk w Gére (A).

Prad wyjsciowy podczas wystapienia btedu. Nacisnij przycisk w
Gore (A)

Status operaciji. Blad wystapit podczas przys$pieszania. Nacisnij
przycisk STOP/RST.

Bfad zostat skasowany i wyswietlany jest komunikat ,nOn”.

e Maksymalnie trzy komunikaty o btedach
moga by¢ wyswietlane.

Drive group GrupaMNapedu

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 3]



SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

[ Jak zainicjowaé parametry ze wszystkich 4 grup (przyktad dla funkcji ,H 93”)

-0

S
™
/B /B S
QoD €om a7
A
_--—l"'-J /

Grupa Funkcyjna 2

«  Gdy wyswietlana jest funkcja ,H 0” nacisnij przycisk Enter/Prog

(o)

*  Wyswietlany jest kod funkciji ,H 0”. Zwieksz warto$¢ do 3
naciskajac przycisk w gore (A).

«  Gdy wyswietlana bedzie wartos¢ 3 nacisnij przycisk w Lewo
().

«  Wyswietlana jest wartos¢ 03, gdzie 0 jest aktywne. Zwieksz
wartos¢ do 9 naciskajac przycisk w Gore (A).

Nastawiona jest wartos¢ 93. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e)

¢ Funkcja ,H 93" jest wyswietlana. Nacisnij przycisk Enter/Prog

(o)

e Obecne ustawienie to wartos¢ 0. Nacisnij przycisk w Goére (A)
i ustaw 1, aby aktywowac inicjowany parametr.

* . Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.

e Po skonczeniu migania nastepuje powrét do funkcji ,H 93”.
Inicjowany parametr zostat ustawiony. Nacisnij przycisk w
Lewo (<) lub w Prawo (»).

[@)]
.
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10

e Powrdét do funkcji ,H 0”.

6. Podstawowe operacje

6.1 Ustawienia czestotliwosci i podstawowe operacje

Uwaga: Ponizsze instrukcje sg oparte na zatozeniu, ze w falowniku wprowadzone sg ustawienia
fabryczne. Rezultaty ustawien moge by¢ rézne, gdy ustawienia sag ré6zne od fabrycznych. Aby
przywrdci¢ ustawienia domysine patrz rozdziat Funkcje Ztozone.

Ustawienie czestotliwosci przez: joystic i operacje przez terminal.

1 .

Podigcz zasilanie do falownika.

Kiedy sie pojawi ,0.00” na wyswietlaczu nacisnij przycisk Enter/Prog

2
<.>
3 e » Drugie zero jest pod$wietlone 0.00. Naci$nij przycisk w Lewo (<)
LS Lt dwa razy.
4 s Vg *  Wyswietlana jest warto$¢ 00.00, pierwsze zero jest pod$wietlone.
oF LA i Nacisnij przycisk w Gére (A).

5 §L R »  Wyswietlana warto$¢ to 10.00. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e).

LY L Warto$é 10.00 miga, naci$nij ponownie klawisz Enter/Prog (e).

s

Czestotliwos¢ pracy ma teraz warto$¢ 10.00 Hz. Zatgcz przetgcznik
miedzy zaciskami terminala P1 (FX) i CM.

o
L2

[
o

Dioda RUN zaczyna migaé, dioda FWD (praca do przodu) miga
czestotliwos¢ sie zwieksza (co wida¢ na wyswietlaczu LED). Kiedy
falownik osiggnie czestotliwos¢ 10 HZ, wartos¢ 10.00 jest
wyswietlana. Wytacz przetacznik miedzy zaciskami P1 (FX) a CM
terminala.

0
0

Dioda RUN zaczyna migac¢, zmienna czestotliwo$¢ jest wyswietlana
na wyswietlaczu. Kiedy warto$¢ czestotliwosci spadnie do 0 Hz,
diody FWD i RUN gasng i na wyswietlaczu z powrotem wyswietlana
jest wartos¢ 10.00.

p-o
AC—0
Input—S ¢

) o) 2

_..|
S<C

P1(FX)
In &S M

b\ 10 Hz
W
A,

Freq.

D—u P1{FX)-CM | ON | OFF

Podigczenie

Wzorzec operacyjny
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Ustawienie czestotliwosci potencjometrem i operacje na terminalu

1 * Podtacz zasilanie do falownika.

« Kiedy sie pojawi ,0.00” na wyswietlaczu nacisnij przycisk w Goére (A)

2
cztery razy.

«  Wyswietlana jest funkcja Frq. Mozliwe jest teraz ustawienie
czestotliwosci. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e)

Dotychczas ustawiato sie czestotliwosé joystickiem (wartos¢ ,,0”).
Nacisnij przycisk w Gére (A ) dwa razy.

e Ustaw wartos¢ 3 (ustawiania czestotliwosci za pomocag
potencjometru), a nastepnie nacisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden
raz.

e Parametr funkcji ,Frq” jest ustawiony po tym jak 3 przestanie migaé.
Przekrec potencjometr tak aby ustawi¢ wartos¢ 10.00 Hz

™) b
=0 g -~}

o Zalgcz przetgcznik miedzy zaciskami terminala P1 (FX) i CM (patrz
podtaczenie ponizej). Dioda RUN zaczyna migaé, dioda FWD (praca
do przodu) swieci, czestotliwosc¢ sie zwieksza (co widaé na
wyswietlaczu LED). Kiedy falownik osiggnie czestotliwos¢ 10 HZ,
warto$¢ 10.0 jest wyswietlana. Wytacz przetacznik miedzy zaciskami
P1 (FX) a CM terminala.

N
e O
o @

¢ Dioda RUN zaczyna miga¢, zmienna czestotliwos¢ jest wyswietlana
na wyswietlaczu. Kiedy warto$¢ czestotliwosci spadnie do 0 Hz,
diody FWD i RUN gasng i na wyswietlaczu z powrotem wyswietlana
jest wartos¢ 10.00.

©
o O
o O

-G ¢ R
i 904 S
~60o—e T 10 Hz
Freq.
G
—_F‘ P1{FX}-CM | Sl | OFF
Podtaczenie Wzorzec operacyjny
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Ustawianie czestotliwosci za pomoca potencjometru i przycisku RUN (Start).

1 » Podigcz zasilanie do falownika.
5 + Kiedy sie pojawi ,0.00” na wyséwietlaczu naci$nij przycisk w Gore (A)
trzy razy.

«  Wyswietlana jest funkcja ,drv’. Mozliwy jest teraz do ustawienia tryb
sterowania napedem (np. poprzez przyciski: RUN i STOP). Nacisnij
przycisk Enter/Prog (e) jeden raz.

QL
'ﬁ
|

4 i « Sprawdz jakie sg obecne ustawienia (,1” oznacza sterowanie
J falownikiem za pomoca terminala). Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) a
potem w Dét (V) jeden raz.
n
5 Ls e Po ustawieniu ,0” nacisnij przycisk Enter/Prog (e)

e Parametr funkcji ,drv” jest ustawiony po tym jak 0 przestanie migac.
Sterowanie falownikiem odbywac sie teraz bedzie za pomoca
przyciskdw RUN i STOP. Nacisnij przycisk w Gére (A).

O
ﬁ
c

Sposoéb ustawiania czestotliwosci mozna wybraé poprzez ten
parametr. Nacisnij przycisk Enter/Prog (e).

™
-
-~y

» Sprawdz ustawienia czestotliwosci (,0” oznacza ustawianie za
pomoca joysticka). Nacisnij przycisk w Gére (A ) dwa razy.

» Po ustawieniu ,3” (ustawianie czestotliwosci za pomocg
potencjometru) nacisnij przycisk Enter/Prog (e).

» Parametr funkcji ,Frq” jest ustawiony po tym jak 3 przestanie migac.
Czestotliwo$¢ mozna teraz ustawia¢ za pomocg potencjometru
znajdujacego sie pod wyswietlaczem. Ustaw potencjometrem wartosé
10.0 Hz.

10

* Nacisnij przycisk RUN (Start). Dioda RUN zaczyna miga¢, dioda FWD
. (praca do przodu) swieci, czestotliwosé sie zwieksza (co wida¢ na

o] wyswietlaczu LED). Kiedy falownik osiggnie czestotliwo$¢ 10 HZ,
wartos¢ 10.0 jest wyswietlana. Nacisnij przycisk STOP/RST.

11

N

» Dioda FWD zaczyna miga¢, zmienna czestotliwo$¢ jest wyswietlana
na wyswietlaczu. Kiedy warto$¢ czestotliwosci spadnie do 0 Hz, diody
FWD i RUN gasng i na wyswietlaczu z powrotem wyswietlana jest
wartos¢ 10.0.

12

0 ©
oo

J

o
i

? R %%_?{ht;\r\l 10 Hz
g W J"\E _{

Freqg.

,_L,: 0y ©
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Podtaczenie Wzorzec operacyjny
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7 Lista funkcji

7.1 Grupa Napedu

Widok Minimalny Ustallwie Ustallwia
na Nazwa funkgc;ji /Maksyma Opis nia ne Strona
wyswietl Iny zakres fabrycz | podcza
aczu ne S pracy
0.0 Czestotliwos¢ 0/400 |- Ustawianie czestotliwosci na wyjsciu 0.0 (0]
wyjsciowa [Hz] falownika.
- Podczas postoju: czestotliwo$é zadawana
- Podczas pracy: czestotliwo$¢ wyjsciowa.
- Podczas Wielofunkcyjnych operaciji:
Wielofunkcyjna czestotliwosé 0.
- Ustawienia nie mogag by¢ wieksze od
przedstawionych w parametrze F21
[maksymalna czestotliwos¢]
ACC [Czas - Podczas wykonywania operacji 5.0 (0]
przys$pieszania] | 0/6000 | przyspieszania/zwalniania, ten parametr dziata
dEC [Czas [sek] |jak czas przy$pieszania/zwalniania. 10.0 (0]
zwalnianial
Drv [Tryb 0/3 0 | Stop/Start przyciski sterujgce 1 X
sterowania 1 | Stop/Start — FX: praca do przodu
napedem] zaciski RX: praca do tytu
(Stop/Start) 2 |terminala FX: Stop/Start
RX: rotacja wsteczna
3 | Komunikacja przez RS485
Frq [Tryb 0/8 0 | Ustawianie Poprzez joystick 1 0 X
zadawania cyfrowe
czgstotliwosci] 1 Poprzez joystick 2
2 | Ustawianie V1 1:-10~+10[V]
3 | analogowe V1 2: 0~+10[V]
4 Zacisk | 53
terminala:0~20[mA]
5 Poprzez zacisk V1 54
ustawienie 1 + zacisk |
6 Poprzez zacisk V1 54
ustawienie 2 + zacisk |
7 RS485 54
REF PID Ref - Wyswietlana warto$¢ odniesienia regulatora - -
PID
FBK Sprzezenie - Wyswietlana warto$¢ sprzezenia zwrotnego - -
zwrotne regulatora PID
regulatora PID
St1 Czestotliwos¢ 1 0/400 | Ustawianie czestotliwosci 1 pracy 10.0 (0] 55
pracy [Hz] wielokrokowej.
wielokrokowej
St2 Czestotliwos¢ 2 Ustawianie czestotliwosci 2 pracy 20.0 (0] 55
pracy wielokrokowe;j.
wielokrokowej
St3 Czestotliwos¢ 3 Ustawianie czestotliwosci 3 pracy 30.0 (0] 55
pracy wielokrokowe;j.
wielokrokowej
CUr Prad wyjsciowy Stuzy do odczytu wartosci wyjsciowej pradu [A] - - 86
rPM Predkosé Stuzy do odczytu predkosci obrotowej silnika - - 86
silnika [obr/min]
dCL Napiecie DC Stuzy do odczytu napiecia DC [V] - - 86
vOL Ekran Ustawienia patrz p. H73 vOL - 87
uzytkownika VOL | Napiecie wyjsciowe
POr | Moc wyjsciowa
tOr | Moment obrotowy
nOn Wyswietlanie Ten parametr wyswietla typ btedu, - - 87
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btedu czestotliwos¢ i status operacji w chwili
wystapienia btedu.
drC Kierunek Fir Ustawienie kierunku wirowania silnika, kiedy F (0] 56
wirowania parametr drv [Tryb sterowania napedem] jest
silnika ustawiony w pozyc;ji 0 lub 1.
F Do przodu
r Do tylu
drv2’ Drugi tryb 0~2 0 | Start/Stop poprzez klawisze RUN/STOP (0] X
sterowania 1 Operacje FX: praca do przodu
napedem wykonywane RX: praca do tytu
o |Przez terminal | FX: Start/Stop
RX: Kierunek wirowania
Frg2 2 Typ 0~6 0 Cyfrowo Poprzez joystick 1
zadawania
czestotliwosci 1 Poprzez joystick 2
2 Analogowo | V1 1:-10~+10[V]
3 V1 2: 0~+10[V]
4 Zacisk |

terminala:0~20[mA]
Poprzez zacisk V1

5 ustawienie 1 + zacisk |
6 Poprzez zacisk V1
ustawienie 2 + zacisk |
Frq3 3 Typ 0~7 0 Cyfrowo Poprzez joystick 1
zadawania
czestotliwosci 1 Poprzez joystick 2
2 Analogowo | V1 1:-10~+10[V]
3 V1 2: 0~+10[V]
4 Zacisk |
terminala:0~20[mA]
5 Poprzez zacisk V1

ustawienie 1 + zacisk |
Poprzez zacisk V1
ustawienie 2 + zacisk |
RS485

1) Wyswietlane jest tylko gdy jedno z wielofunkcyjnych wejs¢ terminala 1-8 [117~124] ma warto$¢ ,22”.

7.2 Grupa Funkcyjna 1

Widok Minimalny Ustawienia | Ustawianie | Strona
na Nazwa funkdji /Maksyma Opis fabryczne podczas
wyswietl Iny zakres pracy
aczu
FO Skok do 0/60 Funkcja umozliwia przeskok do 1 (0]
zgdanego wybranego nr kodu.
numeru kodu
F1 0/2 0 | Brak blokady 0 X
Blokada pracy 1 | Blokada pracy do przodu
2 | Blokada pracy do tylu
F2 Wzorzec 0/1 0 | Liniowy 0 X
przyspieszania
F3 Wzorzec 1 |Krzywa S
zwalniania
F4 0/2 0 | Zwalnianie 0 X
Tryb 1 [H ie pradem stat
hamowania amowanie pradem statym
2 | Swobodne zwalnianie
F8 Czestotliwos¢ | 0/60 [Hz] | Parametr ten ustawia czestotliwo$¢ 5.0 X
progowa progowg hamowania metodg pradu
1) hamowania statego. Moze by¢ on ustawiony ponize;j
metoda pradu parametru F23 [Czestotliwosé
statego poczatkowal
F9 Opdznienie 0/60 Kiedy czestotliwo$é progowa hamowania 1.0 X
hamowania [sek] pradem statym jest ustawiona, falownik
metoda pradu zaczyna hamowac¢ po okreslonym czasie
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statego ustawionym przez uzytkownika.
F10 Napiecie 0/200 | Parametr ten okresla warto$¢ procentowg 50
hamowania [%] napiecia statego dostarczong do silnika.
metoda pradu Ustawia sie go jako procent parametru
statego H33 [Znamionowy prad skuteczny silnika]
F11 Czas 0/60 Parametr ten ustawia czas potrzeby do 1.0
hamowania [sek] zastosowania hamowania metodq pradu
metoda pradu statego.
statego
F12 Napiecie 0/200 | Parametr ten ustawia ilo$¢ napiecia 50
poczatkowe [%] statego dostarczonego do silnika przed
hamowania startem. Ustawia sie go jako procent
metodg pradu parametru H33 [Znamionowy prad
statego przy skuteczny silnika]
starcie
F13 Czas 0-60 Napiecie state stosuje sie czasie 0
poczatkowy [sek] poczatkowym hamowania metodg pradu
hamowania statego przy starcie przed tym jak silnik
metoda pradu zacznie wirowac.
statego przy
starcie
F14 c 0/60 Parametr ten dostarcza prad do silnika w 1.0
zas - T
. [sek] celu ustawienia czasu wzbudzenia silnika
wzbudzenia o . .
. podczas bezczujnikowej kontroli
silnika ;
wektorowej.
F20 0/400 | Parametr ten ustawia czestotliwos¢ dla 10.0
Czestotliwosé [Hz] operacji na funkcji JOG. Nie moze by¢
funkcji JOG ustawiony powyzej warto$¢ parametru
F21-[Czestotliwo$¢ maksymalnal
F21 40/400 | Parametr ten ustawia najwiekszg 50.0
[Hz] czestotliwos¢ na wyjsciu falownika. Jest
ona powigzana z
przyspieszaniem/zwalnianiem (patrz H70)
Jezeli parametr H40 ma wartos¢ 3
Czestotliwosé (Sterowanie wektorowe bezczujnikowe),
maksymalna czestotliwo$¢ moze by¢ ustawiona
powyzej 300 Hz .
Uwaga: Zadna inna czestotliwos¢ nie
moze by¢ ustawiona powyzej
maksymalnej.
F22 30/400 | Przez wyjscie falownika dostarczane jest 50.0
[Hz] napiecie znamionowe do silnika poprzez
Czestotliwos¢ ta czestotliwosc¢ (patrz na tabliczke
Znamionowa znamionowa silnika). Gdyby silnik
pracowat z czestotliwoscig 50 Hz ustaw
te wartos¢ w falowniku.
F23 Czestotliwosé 0/10 [HZ] Falownik (_jos_tarc_za napiQ(_:ie r]a_wyjécie 0.5
po osiagnieciu tej czestotliwosci (dolna
poczatkowa .
granica).
F24 Wybor dolnej i 0/1 Ten parametr ustawia gorny i dolny limit 0
gornej granicy czestotliwosci.
czestotliwosci
F25 0/400 | Tym parametrem ustawia sie gérng 50.0
2) Gorna granica [Hz] granice czestotliwosci. Nie moze by¢ ona
czestotliwosci wieksza od wartosci parametru F21-
[Czestotliwo$¢ maksymalna]
F26 0/400 | Tym parametrem ustawia sie dolng 0.5
[Hz] granice czestotliwosci. Nie moze byé ona
Dolna granica wigksza od warto$ci parametru F25-
czestotliwosci [Gorna granica czestotliwosci] i mniejsza
niz parametr F23-[Czestotliwos¢
poczatkowal].
F27 Wybér 01 1 | Recznie 0
fc;qrzi)nv;irt]:la 2 | Automatycznie
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F28 Forsowanie 0/15 [%] | Ten parametr ustawia ilo$¢ forsowanego 2
momentu w momentu podczas pracy silnika ,do
kierunku ,do przodu”. Podawany jest w procentach
przodu” maksymalnego napiecia wyj$ciowego.
F29 Forsowanie 0/15 [%] | Ten parametr ustawia ilo$¢ forsowanego 2
momentu w momentu podczas pracy silnika ,wstecz”.
kierunku Podawany jest w procentach
.wstecz” maksymalnego napiecia wyjsciowego.
F30 0/2 0 | Liniowa 0
Char:lf\t/e/;]ystyk 1 | Kwadratowa
2 | Uzytkownika
F31 Charakterystyk 0/400 | Parametry te sg aktywne kiedy F30- 15.0
3) a VIt [Hz] [Charakterystyka V/f] ma wartos¢ 2
uzytkownika {Charakterystyka V/f uzytkownika}
Czestotliwo$¢ 1 Nie moga by¢ ustawione powyzej
F32 Charakterystyk | 0/100 | wartosci parametru F21-[Maksymalna 25
a Vif [%] czestotliwos¢].
uzytkownika Wartos$¢ napiecia jest ustawiona jak
Napiecie 1 procent parametru H70-[Napigecie
F33 Charakterystyk | 0/400 |znamionowe silnika] 30.0
a VIt [Hz] Parametry o mniejszej wartosci nie moga
uzytkownika by¢ ustawione przed tymi z wiekszymi
Czestotliwos¢ 2 wartosciami.
F34 Charakterystyk 0/100 50
a Vif [%]
uzytkownika
Napiecie 2
F35 Charakterystyk 0/400 45.0
a Vi/f [Hz]
uzytkownika
Czestotliwos¢ 3
F36 Charakterystyk 0/100 75
a Vif [%]
uzytkownika
Napiecie 3
F37 Charakterystyk 0/400 60.0
a Vi/f [Hz]
uzytkownika
Czestotliwos¢ 4
F38 Charakterystyk 0/100 100
a Vif [%]
uzytkownika
Napiecie 4
F39 Regulacja 40/110 | Parametr ten stuzy do regulacji warto$ci 100
napiecia [%] napiecia wyjsciowego. Jest to wartos¢
wyjsciowego procentowa napiecia wejsciowego.
F40 Poziom 0/30 [%] | Parametr ten obniza napiecie wyjsciowe 0
oszczedzania stosownie do obcigzenia.
energii
F50 Wybor 0/1 Parametr jest uaktywniany kiedy silnik 0
elektronicznego jest przegrzany.
zabezpieczenia
termicznego
F51 50~200 | Parametr ten ustawia maksymalny prad 150
4) [%] zdolny przeptywaé przez silnik przez 1

Poziom
elektronicznego
zabezpieczenia

termicznego —
1min.

minute.

Jest to procentowa warto$¢ parametru
H33-[Znamionowy prad skuteczny silnika]
Wartos$¢ nie moze by¢ mniejsza od
wartosci parametru F52-[Poziom
elektronicznego zabezpieczenia
termicznego — ciagty]
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F52 Poziom Parametr ten ustawia warto$¢ pradu 100
elektronicznego potrzebng do ciggtej pracy silnika.
zabezpieczenia Wartos¢ nie moze by¢ wieksza niz w
termicznego — parametrze F51-[Poziom elektronicznego
ciagty zabezpieczenia termicznego — 1min.]
F53 System 0/1 0 | Chiodzenie wtasne 0
ch%sc;liiz‘?: 2 1 | Chtodzenie wymuszone
F54 30/150 | Parametr ustawia ilos¢ pradu 150
[%] dostarczong do wielofunkcyjnego wyjscia
Poziom alarmu terminala lub przekaznika, w celu
przeciazenia wydobywania sie alarmu (patrz 154, 155).
Jest to warto$¢ procentowa wartosci
parametru H33-[Znamionowy prad
skuteczny silnika]
F55 0-30 [s] | Parametr ten powoduje wydobywanie sie 10
. sygnatu alarmu kiedy warto$¢ pradu jest
Cza?atrr\nl;/anla wieksza od wartosci parametru F54-
prziciaz;nia [Poziom alarmu przecigzenia] ptynie do
silnika przez F55-[Czas trwania
przeciazenia]
F56 Wybor 0/1 Parametr wytacza wyjscie falownika, 1
wylaczenia od kiedy silnik jest przecigzony.
przecigzenia
F57 Poziom 30/200 | Parametr ustawia warto$¢ pradu 180
wylaczenia od [%] przeciaz_enia. Jest to wartos¢ procentowa
przeciazenia wartosci parametru H33-[Znamionowy
prad skuteczny silnika]
F58 Czas 0-60 [s] | Parametr odcina wyjscie falownika kiedy 60
opoznienia F57-[Poziom wylaczenia od przecigzenia]
laczenia od wartos$¢ pradu przecigzenia ptynie do
M;zeci senia silnika przez F58[Czas opdznienia od
P a przeciazenia]
F59 /7 Parametr wytacza przyspieszanie, 0
zwalnianie podczas statej predkosci.
Podczas Podczas Podczas
zwalniania | statej przyspies
predkosci | zania
Wybér ochrony 5 Bit 2 . Bit 1 . Bit 0_
przeciw 1 . . N
utknieciu silnika > . N .
3 - v v
4 V - -
5 V - N
6 J J :
7 v v v
F60 30/150 | Parametr ustawia wartos¢ pradu, ktory 150
. [%] uaktywnia funkcje ochrony
Poziom oghrony przeciwutknieciowej silnika, podczas
utkn%(zzﬁjcg\?\;nika przys$pieszania i zwalniania. Jest to
warto$¢ procentowa wartosci parametru
H33-[Znamionowy prad skuteczny silnika]

1) Ustaw warto$¢ parametru F4 na 1 (Hamowanie pragdem statym) aby uaktywnic te funkcje

2) Funkcja bedzie dostepna gdy warto$¢ F24 (Wybér dolnej/gérnej granicy czestotliwosci) bedzie miata
wartosc¢ 1

3) Ustaw warto$¢ parametru F30 na 2 (Charakterystyka V/f) aby uaktywni¢ te funkcje.

4) Ustaw warto$¢ parametru F50 na 1 aby wyswietli¢ te funkcje.
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Widok - Ustawie | Ustawia
na Minimalny nia nie

" Nazwa funkgc;ji /Maksyma Opis Strona
wyswietl Inv zakres fabrycz | podcza
aczu y ne s pracy
Skok do . e 1 (0]
0 #adanego nr 1/95 Funkcja umozliwia przeskok do wybranego nr
kodu.
kodu
H1 Historia btedéw nOn -
] -
H2 Historia btedow ) Parametr zapamietuje informacje o typie btedu, | nOn -
2 czestotliwosci, wartosci pradu, stanie operacji
H3 Historia btedéw ) (zwalnianie/przys$pieszanie) oraz czasie nOn -
3 wystgpienia btedu.
Ha Historia btedéw Ostatni btad ktéry wystapit jest automatycznie nOn -
4 ) zapamietywany w H1-[Historia btedéw 1]
H5 HlstorlaSb%edow ) nOn -
H6 Kasowanie 0/1 Parametr ten kasuje historie bledéw zapisanych 0 (0]
historii btedow w rejestrach H1-5.
Kiedy czestotliwos$¢ robocza jest na wyjsciu, 5.0 X
silnik zaczyna przy$pieszaé¢ po pojawieniu sie
czestotliwosci oczekiwania podczas H8-[Czas
H7 Czestotliwos¢ | F23/400 | oczekiwania dla operacji H7]
oczekiwania [Hz] Czestotliwos¢ oczekiwania moze by¢ ustawione
w przedziale od F21[Maksymalna
czestotliwos¢] do F23[Czestotliwosé
poczatkowal
C.)zas. 0/10 Parametr ustawia czas oczekiwania dla 0.0 X
H8 oczekiwania dla - S . !
I, [sek] operacji H7[Czestotliwo$¢ oczekiwania].
operacji H7
Wvbér skoku Parametr ustawia skok zakresu czestotliwosci 0 X
H10 ybor SKoku 0/1 | aby zapobiega¢ niepozadanym wibracjom i
czestotliwosci - e
drganiom w silniku.
H11 Skok 0/400 10.0 X
1) czestotliwosci [Hz]
limit niski 1
Skok 15.0 X
H12 czestotliwosci
Wysoki limit 1
Skok C . . . 20.0 X
S Czestotliwos¢ robocza nie moze by¢ z
H13 czestotliwosci .
A przedziatu od H11 do H16.
limit niski 2 . L - .
Skok Wartosci czestotliwosci z mniejszymi 250 X
H14 czestotﬁwoéci wartosciami indekséw nie moga by¢ wieksze od )
Wysoki limit 2 tych z wiekszymi wartosciami indeksow.
Skok 30.0 X
H15 czestotliwosci
limit niski 3
Skok 35.0 X
H16 czestotliwosci
Wysoki limit 3
Nachylenie Ustaw warto$¢ predkosci odniesienia aby 40 X
H17 poczatku 1/100 | uformowac poczatek krzywej podczas
krzywej S (dla [%] przyspieszania/zwalniania. Jesli predkosc jest
F2iF3) wysoka linia charakterystyki bedzie mniejsza.
N . Ustaw warto$¢ predkosci odniesienia aby 40 X
achylenie X : )
. . 1/100 | uformowac koniec krzywej podczas
H18 konca krzywej o - ; I o1 s
) [%] przyspieszania/zwalniania. Jesli predkosc jest
S (dlaF2iF3) - : g >
wysoka linia charakterystyki bedzie mniejsza.
0 | Wytgczone 1 Ochrona faz 0 (0]
Ochrona przed Y wyjsciowych
H19 zanikiem fazy 0/3 Ochrona faz Ochrona faz
wyjsciowej 2 chro 3 | wyjsciowych/wejs
wejsciowych .
ciowych
Parametr jest aktywny kiedy funkcja drv ma 0 (0]
Wybor startu po war_tos_c 1 Iu_b 2 (Stop/Start zataczane przez
X zaciski terminala)
H20 wiaczeniu 0/1 - i L, .
L Silnik zaczyna sie kreci¢ po zatgczeniu .
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Parametr jest aktywny kiedy funkcja drv ma 0
Ponowne wartos¢ 1 lub 2 (Stop/Start zataczane przez
uruchomienie zaciski terminala)
H21 - 01 o ; - -
po wystgpieniu Silnik zaczyna sie kreci¢ po wystgpieniu btedu,
btedu. nastepuje reset, kiedy zacisk FX lub RX jest
podfgczony.
Parametr ma zapobiega¢ potencjalnym btedom, 0
kiedy falownik dostarcza napiecie na wyjscie.
1. H20- %onown 3. 4.
[Start po y Operacje | Normaln
. | start po
zatgczeni . | po e
wystagpie . -
u : wystapie | przyspie
... | niubtedu | . .
zasilania] <7 | niu btedu | szanie
zasilania
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 R - R R
Wybs L - . !
ybor 2 . . J
H22)2 poszukiwania 0/15 3 N N N 3
predkosci 4 - J N .
5 N - N
6 - N
7 . J J y
8 J 5 : .
9 N - - N
10 N - N
11 V N -
12 v v - v
13 v v -
14 v v v v
POZ.'Om . Parametr wprowadza limit ilosci pradu podczas 100
ograniczenia ; - g
80/200 | szukania predkosci. Jest to procentowa warto$¢
H23 pradu przy o ;
, [%] parametru H33-[Znamionowy prad skuteczny
szukaniu oo
o silnika]
predkos$ci
Wzmocnienie P 100
Ho4 podczgs 0/9999 Jest to .ProporCJo’nglne wzmocnienie uzyte do
szukania szukania predkosci kontrolera PI.
predkosci
Wzmocnienie | 1000
H25 podcza_s 0/9999 Jest to _Ca’fkowne, wzmocnienie uzyte do
szukania szukania predkosci kontrolera PI.
predkosci
Parametr ustawia liczbe préb restartu po 0 81
wystapieniu btedu.
Automatyczny restart jest dezaktywowany jesli
llosé btedéw byto wiecej niz ustawione byly w tym
. parametrze.
H26 f]Ongq %V;ta;riﬁ 0/10 Parametr jest aktywny kiedy funkcja drv ma
P wartosé 1 lub 2 (Stop/Start zatagczane przez
zaciski terminala)
Dezaktywacja podczas aktywacji ochrony
funkcji (OHT,LVT,EXT,HWT etc.)
Czas 1.0
opozhienia 0/60 Parametr ustawia czas opdznienia przed
H27 przed
(sek) | automatycznym restartem.
automatycznym
restartem
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Wybdr mocy 9'2 9'2 kW 71)5 X
H30 zZnamionowej 0.2/7.5
ik 55  [5.5kW
7.5 7.5 kW
Liczba Te ustawienia wyswietlane sg przez parametr 4 X
H31 biegunow 2/12 )
o rPM w Grupie Napedu.
silnika
fs=fr-(rpm x P/120) 2.33 X
Gdzie: fs= znamionowy poslizg silnika 2)
H32 Zn,a_mior?oyvy 0/10 [HZ] fi= czc_gs_totliwoéc’: zn,amionoyva
poslizg silnika rmp = liczba obrotéw na minute (patrz
tabliczka znamionowa silnika)
P = liczba biegundw silnika
Znamionowy 0.5/50 Wprowadz warto$¢ znamionowego pradu 26.3 X
H33 prad skuteczny -[A] skutecznego silnika, odczytang z tabliczki
silnika Znamionowe;.
Wprowadz zmierzong warto$¢ pradu, gdy silnik 11 X
sie kreci z predkoscig znamionowg bez
Haa Prad skuteczny | 450 | opcigzenia.
silnika bez . o .
L [A] Wprowadz 50% warto$ci pragdu znamionowego,
obcigzenia . : . . -
kiedy trudno jest zmierzy¢ wartos¢ parametru
H34-[Prad skuteczny silnika bez obcigzenia).
H36 Sprawnos¢ 50/100 | Sprawdz wartos¢ sprawnosci silnika na 87 X
o o ; ) )
silnika [%] tabliczce znamionowe;.
Woybierz jeden parametr dla bezwtadnosci 0 X
silnika.
Zakres 0 Mniej niz 10-cio krotna bezwtadnosé
H37 bezwtadnosci 0/2 silnika
silnika 1 | Okoto 10-cio krotna bezwtadnos¢ silnika
2 Wiecej niz 10-cio krotna bezwtadnos¢
silnika.
Parametr ten dotyczy styszalnych dzwiekéw 3 (0]
Wybér wydobywajacych sie z silnika, odgtosow
H39 cz L 1/15 dochodzacych z falownika podczas pracy,
estotliwosci o o L
nosnej [kHZ] up+ng pradu. Jgsll w'art.os.m czestotlwosm .
nosnej sg wysokie, dzwieki wydobywajace sie z
falownika sg cichsze.
0 |{Charakterystyka V/f} 0 X
Wybér trybu 1 | {Kompensacja poslizgu}
H40 sterowania 073 2 |{PID}
3 | {Sterowanie wektorowe bezczujnikowe}
Jesli ten parametr ma wartos¢ 1, wtedy 0 X
H41 Autotuning 0/1 parametry H42 i H43 mierzone sg
automatycznie.
H42 SRtGoszays;a(né:JSa)I 0/14 [Q] | Warto$c¢ rezystanciji stojana. ) X
H44 I:gnﬁgj?f:f OI[ZEY?HO]O Indukcyjno$¢ uptywu silnika: stojana i wirnika ) X
Wzmocnienie 1000 (0]
H45 bezczujnikowe Wzmocnienie bezczujnikowe P
P 0/32767
H46 bWzchrneme Wzmocnienie bezczujnikowe | 100 o
ezczujnikowe |
H50 Wybér sygnatu 0/ 0 | Wejscie | terminala (0~20 mA) (0] X
3) sprzezenia PID 1 | Wejscie terminala V1 (0~10V)
Wzmocnienie P 300.0 (0]
H51 dla sterowania 0/95/;9'9
PID %]
Catkowity czas 1.0 (0]
H52 wzmocnienia | | 0.1/32.0
dla sterowania [sek] Parametr ustawia wzmocnienie dla sterowania
PID PID.
Roézniczkowy 0.0 o
czas
H53 wzmocnienia D 0.0/30.0
dla sterowania [sek]
PID
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SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO
G6 . Parametr ogranicza wartos¢ czestotliwosci 60.0 (0]
6rna granica o . .
s wyjsciowej dla sterowania PID.
czestotliwosci 0.1/400 . . . . .
H55 ; Warto$¢ mozna ustawiaé, gdy zawiera sie w
dla sterowania [Hz] dziale: E21-1C liwosc K Inali
PID przedziale: F2 -[”zestot iwo$¢ maksymalna] i
H23-[Czestotliwos¢ poczatkowa]
Dolna granica 0.50 O
H56 czestotliwosci 0.1/400
dla sterowania [Hz]
PID
Wybor 0 | Samoczynna diagnostyka wytaczona (0] X
yoor 1| Btad IGBT/btad uziemienia
H60 samoczynnej 0/3 — —
: ; 2 | Zwarta faza wyjsciowa/btad uziemienia
diagnostyki =
3 | Biad uziemienia
He3 | Opoznienie | 4449 o1 | Czas opéznienia czuwania. g | ©
Czasu czuwania
Hes | Czestotiwosé | 0400 | oo tiwosé czuwania Boliz | ©
czuwania [HZ]
Poziom R @ . . 2[%] (0]
H65 wzbudzenia 0-50 [%] | Poziom wzbudzenia
Zmiana OHz X
HB9 CZQStOrt;'WOSC' 0/400 | Zmiana czestotliwosci przy
pray [Hz] przyspieszeniu/zwalnianiu
przyspieszeniu/z
walnianiu
Czas przys$pieszania/zwalniania to taki 0 X
Czestotliwos¢ 0 | ktory osiaga wartos¢ parametru F21-
odniesienia dla [Maksymalna czestotliwos$¢] od 0 Hz.
H70 .y X 01 . - L -
przyspieszanial/z Czas przyspieszania/zwalniania to taki
walniania 1 | ktéry osigga docelowg czestotliwos¢ od
czestotliwosci robocze;.
Skala czasu 0 | Jednostka: 0.01 sek 1 (0]
H71 | przy$pieszanial/z 0/2 1 | Jednostka: 0.1 sek
walniania 2 | Jednostka: 1 sek
Parametrem tym ustawia sie parametr ktory 0 (0]
wyswietlany bedzie po zataczeniu zasilania, na
wyswietlaczu falownika.
0 | Czestotliwos¢
1 | Czas przyspieszania
2 | Czas zwalniania
3 | Tryb napedu
, 4 | Tryb czestotliwosci
,W 'Idtcl) k na 5 | Czestotliwos¢ wielokrokowa 1
H72 | Wyswietlaczu po 0/13 6 | Czestotliwos¢ wielokrokowa 2
zafgczeniu —
S 7 | Czestotliwos¢ wielokrokowa 3
zasilania —
8 | Prad wyj$ciowy
9 | Predkos¢ silnika
10 | Napiecie state szyn falownika
11 | Ekran uzytkownika
12 | WysSwietlanie btedu
13 | Kierunek obrotéw silnika
14 | Prad wyjsSciowy 2
15 | Predkos$¢ obrotowa 2
Jeden z tych parametréw moze by¢ monitorowany 0 (0]
. poprzez vOL-[Wybor ekranu uzytkownikal]
H73 V‘sz&;‘jv";ﬁ(g“ 02 0| Napiecie wyjsciowe [V]
y 1| Moc wyjéciowa [kW]
2 | Moment [kgf*m]
Wzmocnienie 1/1000 Parametr zmienia wyswietlang predkos¢ silnikana | 100 (0]
H74 | dla wyswietlania [%] predkos¢ obrotowag (obr/min) lub predkos¢ liniowg,
predkosci silnika ° (m/min) i wyswietla ja.
Wybér limitu 0 | Nieograniczony 0 0
H75 operacji 0/1 Uzyj rezystora DB przez czas ustawiony
1
rezystora DB parametrem H76.
H76 Zakres 0/30 [%] | Ustawia procentowy zakres operacyjny rezystora 10 0
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operacyjny DB, ktéry jest aktywny podczas jednego cyklu
rezystora DB operacyjnego.
0 |Zawsze wigczony.
, Kontrola Wigcza sie w chwili gdy temperatura
H77") oM falownika przekroczy temp. ochronna.
wentylatora 1 . . .
Funkcje mozna wtgczy¢ gdy temperatura
falownika jest nizsza niz ochronna.
Wybor operacji 0 Kontynuacja operacji w przypadku awarii 0 (0]
H78 w przyngjku 0/ wentylatore_l . _
awarii 1 Zatrzymanie falownika w przypadku awarii
wentylatora. falownika.
H79 Wersja _ 0/10.0 Param_etr wyswietla wersje oprogramowania 1.0 X
oprogramowania falownika.
H81 Drugi czas 5.0 (0]
przyspieszania 0/6000
H82 Drugi czas [sek] 10.0 (e}
zwalniania
Druga 60.0 X
H83 czestotliwose 3([)442(])0
podstawowa
Druga 0 X
H84 | charakterystyka 0/2
\ii
Drugie 5 X
forsowanie
H85 momentu w
kierunku ,do
przodu” o
Drugie 0715 [%] 5 X
forsowanie
H86 momentu w Parametr jest aktywny gdy wybrany terminal jest
kierunku ,do wigczony po ustawieniu parametréw 120-124 na
tytu” wartos¢ 12 {Druga warto$¢ parametréw}
Drugi poziom 150 X
H87 | ochrony przeciw 30{,/1 50
utknieciu silnika [%]
Drugi poziom 150 (0]
elektronicznego
H88 zabezpieczenia
termicznego
przez 1 min. 50/200
Drugi poziom [%] 100 (@]
elektronicznego
H89 zabezpieczenia
termicznego —
ciaglty
Drugi 26.3 X
H90 Znamionowy 0.1/50
prad skuteczny [A]
silnika
H91 Odczyt 0/ Kopiowanie parametrow z pamieci falownika i
parametrow zapisanie ich do przenosnego wyswietlacza.
H92 Zapis 0/1 Kopiowanie parametrow z przeno$nego
parametrow wyswietlacza i zapisanie ich do pamieci falownika.
Ten parametr przywraca ustawienia fabryczne. 0 X
o -
1 Wszystkie grupy parametréw przywracane
sg do ustawien fabrycznych.
Inicjowanie 2 Tylko parametry Grupy N:_:lpgdu
HO3 parametrow 0/5 przywracane sg do ustawien falbry_cznych.
fabrycznych 3 Tylko parametry Grupy anl'(cyjnej 1
przywracane sg do ustawien fabrycznych.
4 Tylko parametry Grupy Funkcyjnej 2
przywracane sg do ustawien fabrycznych.
5 Tylko parametry Grupy We/Wy

przywracane sg do ustawien fabrycznych.
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Hasto ochronne

Hasto do parametru H95-[Ochrona zmiany

H94 do zmiany O/FFFF .
A parametrow]
parametrow
Parametr ten jest zdolny do blokowania lub
odblokowywania innych parametréow przez
HO5 Ochrona zmiany O/FEEE lLWpisanie hasta w H94.

parametrow

UL (Odblokowany) | Parametr mozna zmienia¢

Parametru nie mozna
zmienié.

L (Zablokowany)
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7.4 Grupa We/Wy
Widok Mini Ustawieni | Ustawiani
na " inimalny . a e podczas
- Nazwa funkgc;ji /Maksyma Opis Strona
wyswietl | fabryczne pracy
ny zakres
aczu
Skok do . o 1 (0]
10 #adanego nr 1/81 Funkcja umozliwia przeskok do wybranego
nr parametru.
parametru
Dopasowanie reakcji falownika na ujemny 10 (0]
Stata czasowa sygnat napieciowy —10V~0V. Im wieksza
11 filtru dla wejscia | 0/9999 oz ; "y .
NV warto$¢ nastawiona tym wolniejsza reakcja
na skokowg zmiane sygnatu zadawajgcego
Wartosé 0.00 (0]
minimalna : Ustawia minimalng warto$¢ napiecia
12 napiecia 0-10 V] wejscia NV (-10V~0V)
wejscia NV
Czestotliwos¢ Ustawia minimalng czestotliwos¢ na 0.00 (0]
oo 0/400 o ; .
13 odpowiadajaca wyjsciu falownika przy minimalnym
: [Hz] L o
parametrowi 12 napieciu na wejsciu NV.
Wartosé
14 mak_symalna 0/-10 [V] Us@e,m_/ maksymalng warto$¢ napiecia
napiecia na wejscia NV.
wejsciu NV
Czestotliwos¢ Ustawia maksymalng warto$¢ 50.0 (0]
oo 0/400 L .
15 odpowiadajaca czestotliwosci falownika przy
: [Hz] - o
parametrowi 14 maksymalnym napieciu na wyjsciu V0.
Stata czasowa 10 o
6 filtru dla 0/9999 Ustawianie statej czasowej filtru dla
sygnatu sygnatu wejsciowego V1 (0V~+10V).
wejsciowego V1
Minimalne Ustawia minimalng warto$¢ napiecia na 0 o
17 napiecie 0110 [V] | =Staw a P&
S wejsciu V1.
wejscia V1
Czestotliwos¢ 0/400 Ustawia minimalng warto$¢ czestotliwosci 0.0 (0]
18 odpowiadajgca falownika przy minimalnym napieciu na
i [Hz] o
parametrowi 17 wyjsciu V1.
Maksymaine Ustawia maksymalne napiecie na wyjsciu 10 o
19 napiecie 0/10 [V] VA
wejscia V1 )
Czestotliwos¢ Ustawia maksymalng warto$¢ 50.0 (0]
S 0/400 L "
110 odpowiadajaca [Hz] czestotliwosci falownika przy
parametrowi 19 maksymalnym napieciu na wyjsciu V1.
Stata czasowa 10 o
11 filtru dla 0/9999 Ustawianie .s',te?’fej czasowe; filtru dla
sygnatu sygnatu wejsciowego |.
wejsciowego |
112 Minimalny prad 0/20 Ustawia minimalng warto$¢ pradu na 4.00 (0]
wejscia | [mA] | wejsciu l.
Czestotliwos¢ Ustawia minimalng warto$¢ czestotliwosci 0.0 (0]
oo 0/400 ) o - o
113 odpowiadajaca [Hz] falownika przy minimalnej wartosci pradu
parametrowi 112 na wyjsciu .
114 Maksymalny 0/20 Ustawia maksymalng wartos$¢ pradu na 20 (0]
prad wejscia | [mA] wejsciu |.
Czestotliwos¢ Ustawia maksymalng warto$¢ 50.0 (0]
S 0/400 L - .
115 odpowiadajgca [Hz] czestotliwosci falownika przy maksymalne;j
parametrowi 114 wartosci prgdu na wyjsciu |.
Kryterium 0 | Funkcja nieaktywna. 0 o
116 zaniku sygnatu 0/2 1 Funkcja aktywna ponizej potowy
wejsciowego nastawionej wartosci.

analogowego.

2 | Aktywna ponizej ustawionej wartosci.
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Okreslenie 0 (0]
zacisku P1 0 | Praca do przodu {FX}

117 terminala
wielofunkcyjneg 1 | Praca do tylu {RX}
0 wejsciowego
Okreslenie 1 (0]
zacisku P2 2 | Tryb awaryjnego zatrzymania {EST}
118 terminala
wielofunkcyjneg 3 | Kasowanie btedu {RST}
0 wejsciowego
Okreslenie 2 (0]
zacisku P3 4 | Operacje na funkcji Jog {JOG}
119 terminala
wielofunkcyjneg 5 | Czestotliwos¢ krokowa niska
0 wejsciowego
Okreslenie 3 (0]
zacisku P4 6 | Czestotliwos¢ krokowa $rednia
120 terminala
wielofunkcyjneg 7 | Czestotliwos¢ krokowa wysoka
0 wejsciowego
Okreslenie 4 (0]
zacisku P5 - . -
121 terminala 8 r?éils przy$pieszania/zwalniania —
wielofunkcyjneg
0 wejsciowego
Okreslenie
zaC|sI_<u P6 Czas przyspieszania/zwalniania —
122 terminala 9 sredni
wielofunkcyjneg 0/24
0 wejsciowego
Okreslenie
zacisku P7 - . L
123 terminala 10 \?vzzgk[i)rzyspleszanla/zwalnlanla -
wielofunkcyjneg y
0 wejsciowego
11 | Hamowanie pradem statym
12 | Wybér drugiego silnika
13 |-
14 | -
Operacja zwiekszania
15 . S ]
Operacje w | czestotliwosci (w gore)
gore/w dot | Operacja zmniejszania
16 P ;
czestotliwosci (w dot)
Okreslenie 17 E%p;e;a4c1§5pgp|:/r§ez zaciski terminala
124 Ztae?nili(r?azs 18 | Tryb zewnetrzny: A stycznik (EtA)
wielofunkcyjneg ;g :Fryb zewnetrzny: B stycznik (EtB)
© wejsciowego Zmiana pomiedzy sterowaniem PID a
21 it
22 | Zmiana opc;ji falownika
23 | Podtrzymanie sygnatu analogowego
24 | Wytaczenie zwalniania/przyspieszania
o5 Inicjalizacja czestotliwosci
zwalniania/przys$pieszania
26 | Otwarta petla 1
27 | Tryb ogniow
Oznaczenia | pi17 | e [BIT5 |BIT4 |BIT3 | BIT2 | BIT1 | BITO . -
125 wejs¢é terminala
_ha P8 | P7 |P6 |P5 P4 |P3 |P2 |P1
wysSwietlaczu
Oznaczenia BIT1 BITO 0 (0]
126 wyjs¢ terminala
na
wyswietlaczu 3AC MO
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Stata czasowa 4 o)
127 wielofunkcyjneg 1115 Jesli wartos¢ jest wieksza, odpowiedz od
o wejscia wejscia terminala jest wolniejsza.
terminala
Czestotliwos¢ 30.0 (0]
130 X
wielokrokowa 4
Czestotliwosé - . - -~ 25.0 (0]
131 wiclokrokowa 5 0/400 Wartosc¢ nlleézn]ozce by¢ V\ll.IQkS’Z’a od wartosci
Crestolliwose [Hz] parametru -[Czestotliwosé 200 0
132 2€ maksymalna] )
wielokrokowa 6
Czestotliwos¢ 15.0 (0]
133 ;
wielokrokowa 7
Czas 3.0 (0]
134 przyspieszania
135 Cz.as. 3.0
zwalniania 1
Czas 4.0
136 przyspieszania
137 Cz.as. 4.0
zwalniania 2
Czas 5.0
138 przyspieszania
139 Czas 5.0
zwalniania 3
Czas 6.0
140 przyspfszanla 0/6000
Czas [sek] 6.0
141 o
zwalniania 4
Czas 7.0
142 przyspieszania
143 Cz.as. 7.0
zwalniania 5
Czas 8.0
144 przyspieszania
145 Cz.as. 8.0
zwalniania 6
Czas 9.0
146 przyspieszania
147 Cz.as. 9.0
zwalniania 7
i o Wyjscie 10[V] 0 (0]
Wybor wyjscia 500V | 200V
0 Czestotliwosé Czestotliwos¢
. . wyj$ciowa maksymalna
150 | Wybdrwyiscia | g3 TR Svisciowy | 150%
analogowego —
5 Napiecie 282V AC
wyjsciowe 564V
3 Napiecie state DC DC
szyn 400V 800V
Regulacja 100 o
wyjscia 10/200 .
151 analogowego [%] Bazujac na 10V.
AM
152 Poziom detekg;ji Parametr jest dostepny kiedy 154-[Wybor 30.0 (0]
czestotliwosci wielofunkcyjnego wyjscia terminala] lub
0/400 | I55[Wybor przekaznika wielofunkcyjnego] 10.0 o
153 Pasmo detekcji [Hz] ma wartosé 0-4.

czestotliwosci

Warto$¢ parametru nie moze by¢ wieksza
od F21-[Czestotliwo$¢ maksymalna]

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl

50




SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO
_ Wybor 0 |FDT-1 12
154 Wlelofunllfcyjneg
0 wyjscia 1 | FDT-2
terminala
2 |FDT-3 17
3 |FDT-4
4 |FDT-5
5 | Przekroczenie zakresu {OLt}
6 | Przecigzenie falownika {IOLt}
7 | Utkniecie silnika {STALL}
8 | Wyzwalacz nadnapieciowy {OV1}
0/17 9 | Wyzwalacz podnapieciowy {LVt}
Wybor 10 Przegrzanie falownika, awaria
55 przekaznika chtodzenia {OHt}
wielofunkcyjneg 11 | Zanik zadawania czestotliwosci
o 12 | Praca
13 | Stop
14 | Stata predkosé
15 | Szukanie predkosci
16 Czas oczekiwania na wejsciowy
sygnat startowy
17 | Wybér przekaznika wielofunkcyjnego
18 Ostrzezenie przed odtgczeniem
wentylatora
Kied . 2
ustav)\//iany Kiedy .| Kiedy
jest .WVZYV‘“"a”'e pojawia sie
parametr Jeﬁt inne wyzwalanie
H26-[llos¢ niz .. | podnapieci
oréb podnapieci owe
restartu] owe
156 B{qd na V’\ij:éCiU 0/7 Bit2 Bit1 Bit0
przekaznika 0 |- - -
1 - N
2 |- N -
3 |- N N
4 [+ - -
5 [V - N
6 [V J ;
7 [ v v
Przekaznik Wielofunkcyjne 0
wielofunkcyjny wyjscie terminala
Wybdr wyjscia Bit 1 Bit 0
157 terminala, gdy 0/3 0 - -
nastapi btad 1 - \
2 N -
3 N N
Wybor Ustawia protokét komunikacii: 0
159 protokotu 01 0 | Modbas RTU
komunikaciji 1 |ESBUS
160 Numer 1/250 Parametr ten jest ustawiony gdy falownik 1
falownika uzywa standardu RS485 do komunikacji.
Wybierz predko$¢ transmisji dla RS485 3
0 [ 1200 bps
Predkosé 1 12400 bps
161 transmisji 0/4 2 | 4800 bps
3 19600 bps
4 119200 bps
Wykorzystywane jest to gdy czestotliwos¢ 0
Wybor napedu jest zadawana poprzez zaciski V1 oraz |
po stracie terminala lub przez opcje komunikagiji.
162 sygnatu 0/2 0 | Kontynuacje operacji
zadawania 1 [Wolnv bi
czestotliwosci y bieg
2 | Zwalnianie az do zatrzymania
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C.)zas. W tym czasie falownik ustala czy jest 1.0
oczekiwania po YR LY
: 0.1/120 | czestotliwos¢ wejsciowa czy jej nie ma.
163 zaniku sygnatu L ; ) .
. [sek] Jesli jej nie ma falownik wykonuje operacje
zadawania ;
A przedstawione w parametrze 162.
czestotliwosci
Ustawienie 2/100 5
164 czasu [ms] Czas trwania ramki komunikacyjne;.
komunikaciji
Kiedy protokét jest ustawiony mozna 0
skonfigurowa¢ format komunikacji.
165 Ustawienie bitu 0/3 0 | Parzysto$¢: None, bit stopu 1
parzystosc/stop 1 | Parzysto$é: None, bit stopu 2
2 | Parzystos$¢: Even, bit stopu 1
3 | Parzysto$¢: Odd, bit stopu 1
Odczyt adresu 5
166 ;
rejestru 1
Odczyt adresu 6
167 ;
rejestru 2
Odczyt adresu 7
168 X
rejestru 3
169 ﬁ)eq:szty;hidresu Uzytkownik moze zarejestrowac do 8 8
O(Jj t ad 0/42339 | adresow i odczyta¢ je wszystkie jedng 9
170 dczyt adresu komenda READ.
rejestru 5
Odczyt adresu 10
171 ;
rejestru 6
Odczyt adresu 11
172 ;
rejestru 7
Odczyt adresu 12
173 ;
rejestru 8
174 Za_pls adresu 5
rejestru 1
175 Za}pls adresu 6
rejestru 1
176 Za_1p|s adresu 7
rejestru 1
177 Za_pls adresu Uzytkownik moze zarejestrowac¢ do 8 8
rejestru 1 o oo C
Zapis ad 0/42339 | adresow i zapisac je wszystkie jedng 5
178 apis adresu komenda WRITE.
rejestru 1
179 Za_1p|s adresu 10
rejestru 1
180 Za_pls adresu 11
rejestru 1
Zapis adresu 12
181 .
rejestru 1
182 ,?ZSSto“'WOSC 0.0/400 | Rozkaz czestotliwosci podczas trybu 50.0Hz
ryol [Hz] ogniowego
ogniowego
Minimalna skala 0.0
183 sprzezenia 0.0/100 Minimalna skala sprzezenia zwrotnego
zwrotnego regulatora PID
regulatora PID
Maksymalna 100
skala Maksymalna skala sprzezenia zwrotnego
184 | sprzezenia 0.0/100 y prze 9
regulatora PID
zwrotnego
regulatora PID
185 Wybor typu 0 Stycznik A (normalnie otwarty) 0
stycznika A, B 1 Stycznik B (normalnie zamkniety)
Opdznienie 0.0s
186 wigczenia 0.0/10 [s] | Opdznienie wtaczenia wejscia MO
wyjscia MO
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187

Opdznienie
wytgczenia
wyjscia MO

0.0/10 [s]

Opoznienie wylgczenia wyjscia MO

0.0s

188

Opdznienie
zataczenia
wyjs¢ 30A,B,C

0.0/10 [s]

Opodznienie zatgczenia wyjs¢ 30A,B,C

0.0s

189

Opdznienie
wylgczenia
wyjs¢ 30A,B,C

0.0/10 [s]

Opoznienie wytaczenia wyjsé 30A,B,C

0.0s

190

Podglad trybu
ogniowego

0/1

0: praca ciggta w trybie ogniowym

1: wylaczenie w trybie ogniowym
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8. Schemat blokowy sterowania:

la:
/

|

N

Mo

B
L

Silnik

.|

W/

L Sterowanie | ml  pywM

Przyspieszanie/
Zwalnianie

-
-

-

sci

Ustawianie
czestotliwo
Tryb napedu
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8.1 Ustawianie czestotliwosci i napedu.
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9 Podstawowe funkcje

9.1 Ustawianie czestotliwosci

» Ustawianie czestotliwosci przez joystick 1 (cyfrowo)

Grupa V\!id_ok na Nazwa parametru Ustawiqn’ Minimalny/maksy Ustawienia Jednostka
wyswietlaczu a warto$¢ malny zakres fabryczne
Czestotliwo$¢
Grupa 0.0 wyjsciowa - 0/400 0.00 Hz
Napedu Fr Ustaw!am’e _ 0 0/7 0
czestotliwosci

» Czestotliwos¢ robocza jest ustawiana przez parametr 0.0-[Czestotliwo$¢ wyjsciowal]

» Ustaw Frq — [Ustawianie czestotliwosci] na 0 {Czestotliwo$¢ ustawiana przez joystick 1}

» Ustaw pozadang czestotliwosé parametrem 0.00 i nacisnij przycisk Prog/Ent (e) aby
wprowadzi¢ wartos¢ do pamieci.

«  Wartosé nie moze by¢ wieksza od F21-[Czestotliwos¢ maksymalna]

Ustawianie czestotliwosci przez joystick 2 (cyfrowo)

Grupa V\!idpk na Nazwa parametru Ustawiqn’ Minimalny/maksy Ustawienia Jednostka
wyswietlaczu a wartos¢ malny zakres fabryczne
o 0.0 Czestotliwose | 0/400 0.00 Hz
rupa wyjSciowa
Napedu Frq Ustaw!am(? . 1 07 0
czestotliwosci

» Czestotliwos$é robocza jest ustawiana przez parametr 0.0-[Czestotliwo$¢ wyjsciowal]

» Ustaw Frq — [Ustawianie czestotliwosci] na 1 {Czestotliwo$¢ ustawiana przez joystick 2}

*  Gdy wyswietlany jest parametr 0.00 czestotliwos¢ zmienia sie klawiszami w Gore (A) lub w
Dot (V).

*  Warto$¢ nie moze by¢ wieksza od F21-[Czestotliwo$¢ maksymalna).

» Kiedy podiaczony jest zewnetrzna klawiatura, klawiatura na falowniku jest nieaktywna.

» Ustawianie czestotliwosci poprzez napiecia —10V~+10V

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\s'l\llsiizlt(la?:zu Nazwa parametru a maksymaln l#as:)a\nggs:ea J:tcli(r;o
Wy wartosé y zakres ry
Grupa 0.0 Czestotliwos$¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frg Ustawianie czestotliwosci 2 0/7 0
11 Stata czasowa filtru dla wej$cia NV 10 0/9999 10
Warto$¢ minimalna napiecia )
12 wejscia NV 0710 V]
13 Czestotliwos¢ odpowiadajaca } 0/400 0.0 [Hz]
Grupa parametrowi 12 '
We/Wy Warto$¢ maksymalna napiecia na
14 wejsciu NV j 0/10 10 v
Czestotliwos¢ odpowiadajaca )
15 parametrowi 14 0/400 60.0 [Hz]
16~110 Wejscie V1
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= Ustaw Frq — [Ustawianie czestotliwosci] na 2.
=  Czestotliwos¢ moze by¢ monitorowana parametrem 0.00 — [Czestotliwo$¢ wyjsciowa]

» Stosowany sygnat —10V~+10V pomiedzy zaciskami V1 i CM terminala.

-10~ +10 VW <]
°_& b
Y
ﬁ% i
s

Kiedy ufywane jest napiecie -10™+10% =z
zenwnetrzneqo obwodu,

» Czestotliwos¢ wyjsciowa odpowiadajaca wejsciowemu napieciu —10V~+10V na zacisku V1
terminala

Czestotliwoss
wyjsciowa dodatnia

- 10~0[V] i 0~10[V]
-4 : -
Mapigcie
wWe|SCiawe
Czestotlwast wyjsciowa
ujemna

| 1: [Stata czasowa filtru dla sygnatu wejsciowego V0]
Przydatne w eliminacji szuméw w obwodach ustawienia czestotliwo$ci.
Zwieksza sie statg czasowa filtru gdy state operacje nie mogg by¢ wykonywane z powodu

zaktdcen i szumow. Im wieksze wartosci tym wiekszy jest czas odpowiedzi (czas t sie
zwigksza).

Wiegjgcie Vi

I ztawianie

czgstotli.

: R
12 — 15: Ustawia zakres napiecia z przedziatu —10V~0V na zacisku V1 terminala
odpowiadajacy czestotliwosci wyjsciowe;j.

Przyktad: kiedy minimalne napiecie —2V odpowiada czestotliwosci 10Hz i maksymalne napiecie -8V
czestotliwosci 50Hz:
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Wejscie W1
14 12

-8V

15

Lstawiona czestliwosc

» 16~110: Ustawia zakres napiecia 0~+10V na zacisku V1 odpowiadajacy czestotliwosci
wyjsciowe;.
Przyktad: kiedy minimalne napiecie +2V odpowiada czestotliwosci 10Hz i maksymalne napiecie 8V
czestotliwosci 50Hz.

Czestotliwosc

LR e R Lasanan

av
| 7 | © Wejscie W1

* Ustawianie analogowej czestotliwosci przez wejscie napieciowe-analogowe (0-10V) lub
poprzez potencjometr terminala.

Grupa U flees i) Nazwa parametru UStaaWIon nl\f;nkg/?rl:;)llr/] LEEMEE | JEehe
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa 0.00 Czestotliwo$¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 3 0/7
Stata czasowa filtru dla sygnatu
16 wejsciowego V1 10 0/9999 10
17 Minimalne napiecie wejscia V1 - 0/10 [V]
Grupa Czestotliwo$¢ odpowiadajgca
We/Wy 18 parametrowi 17 ) 07400 0.0 [Hz]
19 Maksymalne napiecie wejscia V1 - 0/10 10 [\
Czestotliwo$¢ odpowiadajaca
110 parametrowi 19 } 07400 60.0 [Hz]

*  Wybdr Frq-[Ustawianie czestotliwosci] na wartos¢ 3

* Napiecie wejsciowe 0-10V moze by¢ bezposrednio stosowane z zewnetrznego sterownika lub
potencjometru (pomiedzy zaciskami VR i CM terminala).

» Podtgcz przewody terminala i kieruj sie opisem z poprzedniej strony dla parametrow 16-110.
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=N
> Y
0
—
b
Fodtgczenie potencjometru do
zaciskow YR i Ch terminala

VR

W1

CM

R

WV

CM

YWejscie

(0-10%)

» Ustawianie czestotliwosci przez wejscie analogowe-prgdowe (0-20mA)

analogowe-napigciowe

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\,/'d.°k na Nazwa parametru a maksymaln eI | ot
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa 0.00 Czestotliwos$¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 4 0/7
Stata czasowa filtru dla sygnatu
111 wejsciowego | 10 0/9999 10
112 Minimalna wga’rtc_)sc pradu na ) 0/20 4 Al
wejsciu |
Grupa Czestotliwo$¢ odpowiadajgca
We/Wy 13 parametrowi 112 ) 07400 0.0 [Hz]
Maksymalna warto$¢ pradu na
114 wejsciu | - 0/20 20 [A]
Czestotliwos¢ odpowiadajaca )
115 parametrowi 114 0/400 60.0 [Hz]

»  Wybdr Frg-[Ustawianie czestotliwosci] na wartos¢ 4 {Wejscie analogowe-pradowe (0-20mA)}

» Czestotliwos¢ jest regulowana przez prad wejsciowy 0-20 mA na zaciskach | oraz CM
terminala.

e Opis patrz wyzej.

» Ustawianie czestotliwosci napieciem —10V~+10V + pradem wejsciowym analogowym (O-

20mA)
Grupa V\,“d.OK na Nazwa parametru UStaaWIon nl\f;nklglfrlmr;)llé LEEMEE | JEehe
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa 0.0 Czestotliwo$¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 5 o/7 0
*  Wybdr Frq-[Ustawianie czestotliwosci] na wartos¢ 5
« Dopasowanie predkosci gtéwnej do predkosci pomocniczej poprzez funkcje override.
e Dotyczy parametrow: 11-15, 111-115
Grupa Oznaczenie Nazwa parametru Wartos¢ Jednostka
12 Warto$¢ minimalna napiecia wejscia NV 0 V
13 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca parametrowi 12 0 Hz
14 Warto$¢ maksymalna napiecia na wejsciu NV 10 V
15 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca parametrowi 14 5.0 Hz
17 Minimalne napiecie wejscia V1 0 V
Grupa 18 Czestotliwo$¢ odpowiadajgca parametrowi 17 0.00 Hz
We/Wy 19 Maksymalne napiecie wejscia V1 10 V
110 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca parametrowi 19 5.00 Hz
112 Minimalna wartos$¢ pradu na wejsciu | 4 mA
113 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca parametrowi 112 0.00 Hz
114 Maksymalna warto$¢ pradu na wejsciu | 20 mA
115 Czestotliwo$¢ odpowiadajaca parametrowi 114 60.0 Hz
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Po wprowadzeniu powyzszych wartosci, jesli potencjometrem ustawione bedzie 5V i na wejsciu |
bedzie prad 12mA to na wyjsciu falownika czestotliwos¢ osiagnie wartosé¢ 32,5 Hz.

» Ustawianie czestotliwosci poprzez wejscia: napieciowe 0-10V + prgdowe 0-20mA.

Grupa U flees i) Nazwa parametru UstaaW|on rl\rf:klgzﬂg}llé LEEMEE | JEehe
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa 0.0 Czestotliwo$¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 6 0/7 0

« Ustaw Frq-[Ustawianie czestotliwosci] na 6 {V1 + wyjscie | terminala}

e Dotyczy parametrow: 16-110, 111-115

* Opisane w Ustawianiu czestotliwosci przez potencjometr falownika + wejscie pradowe-

analogowe (0-20mA).

» Ustawienie czestotliwosci poprzez tacze szeregowe RS485.

Grupa U flees i) Nazwa parametru UStaaWIon rl\rf;nkg/?rl:;}llr/] Lz | Joslis
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa 0.0 Czestotliwo$¢ wyjsciowa - - - Hz
Napedu Frg Ustawianie czestotliwosci 7 07 0
e UstawFrg-na7
« Parametry powigzane: 159, 160, 161
» Podtrzymanie analogowe
. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\s'l\lz(vjizlt(la?:zu Nazwa parametru a maksymaln l#as:)a\nggséa J:tcli(r;o
Wy wartosé y zakres ry
Grupa . L
Frq Ustawianie czestotliwosci 2/7 0/7 0 Hz
Napedu
Okreslenie wielofunkcyjnego
17 o . - 0
wejscia P1 terminala
Grupa
~ ~ 0/25
We/Wy Ao ot :
Okreslenie wielofunkcyjnego
124 o ; 23 7
wejscia P8 terminala

» Ustawienia te sg aktywne kiedy Frq-[Ustawienie czestotliwosci] ma warto$¢ 2-7.

»  Woybierz jedno wielofunkcyjne wejscie terminala (P1~P8) aby uzyc¢ funkcje podtrzymania

analogowego.

* Kiedy P8 jest wybrane:

Ustawienie
czegstotliwosci

Czestotliwosc /J

P s 20
Set
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9.2 Ustawianie czestotliwosci wielokrokowej

. . Minimaln
W,'d(.)k na UsEiien y/maksy | Ustawienia | Jednostk
Grupa wyswietlacz Nazwa parametru a
u wartosé malny fabryczne a
zakres
Grupa 0.0 Czestotliwos¢ wyjsciowa 5.0 0/400 0.00 Hz
Napedu Frq Ustawianie czestotliwosci 0 0/7 0 -
St1 Czestotliwos¢ wielokrokowa 1 10.0
St2 Czestotliwos¢ wielokrokowa 2 - 0/400 20.0 Hz
St3 Czestotliwos¢ wielokrokowa 3 - 30.0
Grupa 122 Okreslenie wielofunkcyjnego 5 5 )
We/Wy wejscia P3 terminala
123 Okrg§lenie wiequunkcyjnego 6 0/24 6 )
wejscia P4 terminala
124 Okrg§lenie wiequunkcyjnego 7 7 )
wejscia P5 terminala
130 Czestotliwos¢ wielokrokowa 4 - 30.0
131 Czestotliwos¢ wielokrokowa 5 - 25.0
132 Czestotliwos¢ wielokrokowa 6 - 07400 20.0 Hz
133 Czestotliwos¢ wielokrokowa 7 - 15.0

» Aby sterowac wielokrokowg czestotliwoscig wybierz odpowiednie zaciski terminala (P1-P8)

« Jezeli wybrane sg zaciski P6-P8, ustaw parametry 122-124 na wartosci 5-7, aby sterowac

wielokrokowg czestotliwoscia.
»  Wielokrokowa czestotliwos¢ (gdy warto$é=0) jest ustawialna przez Frqg-[Ustawianie

czestotliwosci] i 0.00-[Czestotliwos¢ wyjsciowal].

*  Wielokrokowa czestotliwosé (gdy wartos¢=1-3) jest ustawialna przez parametry St1-St3 z
Grupy Napedu, gdy parametry 130-133 z Grupy We/Wy majg wartosci 4-7.

krak

krak

ok czestol | EXorRX |P8 |P7 |P6
Czestotliwosd 0 vz = = =
il Kok krok i 1 v - - v
krok krok . v - v -
3 v < v | v
Fe s I | s B 4 Y il [
5 v v = | o
X 6 v 7 | & | =
P8 | | 7 % v v | v

FX I |

RX |

9.3 Ustawienia napedu
. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa W'd.°k na Nazwa parametru a maksymaln eI | ot
wyswietlaczu v fabryczne | stka
wartosé y zakres
[Ustawienia napedu]
N(irup;\u Drv (Start/Stop) 0 0/3 1
pe drC [Kierunek wirowania silnika] } Fir F
» Ustaw drv-[Ustawienia napedu] na 0.
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» Silnik zaczyna przyspiesza¢ po nacisnieciu klawisza RUN (start) na przednim panelu
falownika, gdy czestotliwos¢ jest nastawiona. Po nacisnieciu klawisza STOP/RST silnik
zaczyna zwalniaé.

*  Wybdr kierunku wirowania silnika ustawia parametr drC-[Wybor kierunku wirowania silnika],
gdy silnik uruchamiany jest przyciskiem RUN.

dr: | Kierunek obratéw F | Doprzodu

silnika =

Doty

= Fx Przeciwnie do kierunku
ruchu wskazowek zegara

* Polecenie startu przez zaciski FX i RX terminala

Grupa U flees i) Nazwa parametru Ustaawion rl\rf;nklgn ?TI:;}IIA LEEMEE | JEehe
P wyswietlaczu P » y fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa [Ustawienia napedu]
Napedu 25 (Start/Stop) ! 073 1
Okreslenie wielofunkcyjnego

Grupa 17 wejécia P1 terminala. 0 0/25 0
We/Wy 118 Okresl_e:n[e W|eIofun_kchnego 1 0/25 1

wejscia P2 terminala.

e Ustaw drv-[Ustawienie napedu] na 1.
e Ustaw parametr 117 na 0 oraz 118 na 1 aby uzy¢ zaciskow P1 i P2 jako FX i RX.
 ,FX’rozkaz pracy ,do przodu”, ,RX” rozkaz pracy ,do tytu”.

» Operacje nie bedg wykonywane kiedy obydwa parametry ,FX” i ,RX” bedg wtaczone lub
wytgczone.

Czestotliwosc

FX i |
RX [ |
Grupa U flees i) Nazwa parametru Ustaawion rl\rf;nklgn ?TI:;}IIA LEEMEE | JEehe
P wyswietlaczu P » y fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa [Ustawienia napedu]
Napedu 25 (Start/Stop) 2 073 1
Grupa Okreslenie wielofunkcyjnego
We/Wy 17 wejécia P1 terminala. 0 0/25 0
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Okreslenie wielofunkcyjnego

18 wejécia P2 terminala.

1 0/25 1

e Ustaw parametr drv na 2.

* Ustaw parametr 117 na O i parametr 118 na 1 aby uzy¢ zaciskow P1 i P2 jako FX i RX.

 FX: Polecenie startu. Silnik wiruje w kierunku ,do przodu” kiedy RX terminala (P2) jest
odtaczone.

*  RX: Wybdr kierunku wirowania silnika. Silnik wiruje w kierunku ,do tytu” kiedy RX terminala

Czestotliwosc

(P2) jest wigczony.

FX

RX

L

I

» Sterowanie poprzez tgcze szeregowe RS485.

Grupa U flees i) Nazwa parametru UStaaWIon rl\rf;nklgn ?TI:;}IIA Lz | Joslis
P wyswietlaczu P » y fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa [Ustawienia napedu]
Napedu 25 (Start/Stop) ! 073 3
Grupa 159 Wybor protokotu komunikacji - 0N 0
We/\F/)V 160 Numer falownika - 0/250 1
y 161 Predkos$¢ transmisji - 0/4 3
* Ustaw drv na 3.
e Ustaw poprawnie parametry 159, 160, 161.
» Operacje sg przeprowadzane poprzez tacze szeregowe RS485.
*  Wybdr kierunku wirowania poprzez wejscie V1 (-10V~+10V)
G Widok na Ugemten iy Ustawienia | Jedno
rupa swietlaczu Nazwa parametru a maksymaln fabryczne | stka
Wy wartosé y zakres
Grupa frq [Ustawianie czestotliwos$ci] 2 0/7 0
Napedu drv [Tryb napedu] - 0/3 1
e Ustaw frq na 2.
» Operacje realizowane sg jak pokazano w tabeli ponizej.
Rozkaz pracy do przodu Rozkaz pracy do tytu

0~+10V

Praca do przodu

Praca do tytu

-10~0V

Praca do tytu

Praca do przodu.

» Silnik obraca sie w kierunku do przodu kiedy napiecie na zaciskach V1-CM ma wartos¢
0~+10V i komenda praca do przodu jest aktywna. Kiedy polaryzacja napiecia staje sie ujemna
—10~0V podczas pracy do przodu silnik zwalnia i zatrzymuje sie, a nastepnie zaczyna kreci¢
sie w przeciwnym kierunku.
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» Kiedy napiecie na zaciskach V1-CM jest z przedziatu 0~10V i komenda pracy do tytu jest
aktywna, silnik kreci sie w kierunku do tytu, jesli na wejsciu jest napiecie z przedziatu —10~0V
silnik kreci sie do tytu.

. Blokada pracy FX/RX

Grupa U felel ne) Nazwa parametru UStaaWIon rw;nkg/?rl:;}llr/] Lz | Joslis
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres

Grupa drC [Wybor kler_ur?ku wirowania ) FIR E

Napedu silnika]

Grupa
Funkcyjna F1 [Blokada pracy w przéd/w tyf] - 0/2 0

1

Wybdr kierunku wirowania silnika
¢ 0: Brak blokady
* 1: Blokada pracy do przodu
e 2: Blokada pracy do tytu

*  Wybdr startu po wigczeniu zasilania

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa W'd.°k na Nazwa parametru a maksymaln eI | ot
wyswietlaczu v fabryczne | stka
wartosé y zakres

Grupa drC [Wybor kler_ur!ku wirowania 1/2 0/3 y

Napedu silnika]

Grupa ) :
Funkcyjna H20 USRS 90 b 1 0/1 0

> zasilania]

e Ustaw parametr H20 na 1.

* Kiedy zasilanie doprowadzone jest na wejscie falownika i parametr drv ma warto$¢ 1 lub 2
{start przez podtaczenie zaciskdéw terminala} silnik zaczyna sie obracac.

e Parametr jest nieaktywny kiedy drv ma wartos$¢ 0 {start przez klawiature falownika}

/N UWAGA

Trzeba zachowa¢ szczego6lng uwage uzywajac tej funkcji, podiagczenie napiecia zasilajacego
spowoduje nagly rozruch silnika.

Mapiecie
wejsciowe
Czesotliwose / /
Folecenie
staru
| || | I
Kiedy H20 ma Kiedy H20 ma
wanose 0 watosc 1
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e Ponowne uruchomienie po wystgpieniu btedu.

. Ustawion | Minimalny/ o
Grupa V\,“d.°k na Nazwa parametru a maksymaln eI | ot
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres

Grupa drC [Wybor kler_ur!ku wirowania 112 0/3 1

Napedu silnika]

Grupa [Ponowne uruchomienie po
Funkcyjna H21 e P 1 0/1 0

> wystapieniu btedu.]

e Ustaw parametr H21 na 1.

» Silnik zaczyna sie obraca¢ kiedy parametr drv ma warto$¢ 1 lub 2, kiedy btad zostanie
skasowany silnik ponownie zacznie sie obracac.

* Funkcja jest nieaktywna kiedy parametr drv ma warto$¢ 0 {start przez klawiature falownika}

/N UWAGA

Trzeba zachowaé szczegélng uwage uzywajac tej funkcji, gdy btad zostanie skasowany

falownik ponownie uruchomi silnik.
]

Czestotliwoss

Kasowanie bledu

[

Folecenia
ponownegao
staru l il |

Kiedy H21 mawarnosc 0 Kiedy H21 mawarosc

9.4 Ustawianie czasu zwalniania/przyspieszania, jednostki.

« Ustawianie czasu zwalniania/przys$pieszania bazujac na maksymalnej czestotliwosci

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\,“d.°k na Nazwa parametru a maksyma)lln LEEmIEE | ot
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa ACC Czas przyspieszania - 0/6000 5.0 sec
Napedu dEC Czas zwalniania - 0/6000 10.0 sec
Grupa
Funkcyjna F21 [Czestotliwo$¢ maksymalna] - 40/400 60.0 Hz
1
[Czestotliwos¢ odniesienia dla
Fu?ﬂll;l::?/?n a H70 przys$pieszania/zwalniania] 0 01 0
2 H71 .[Skala. czasu } 0/2 1
przyspieszania/zwalniania]

» Ustaw zadang warto$¢ czasu przyspieszania/zwalniania parametrami: ACC/dEC z Grupy
Napedu.

e Jezeli parametr H70 ma wartos¢ 0 {Czestotliwos¢ maksymalna}, Czas przyspieszania to taki
po uptywie ktérego czestotliwosé osigga wartos¢ maksymalng zaczynajac od 0 Hz.

» Skala czasu przy$pieszania/zwalniania jest ustawiana parametrem H71.
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» Czas przyspieszania/zwalniania jest ustawiany w oparciu o F21-[Czestotliwo$¢ maksymalnal.
Na przyktad: jezeli parametr F21 jest ustawiony na 60Hz, czas przyspieszania/zwalniania
wynosi 5 sekund, a czestotliwo$é wynosi 30Hz, czas po ktérym osiggnieta bedzie
czestotliwos¢ 30 Hz wynosi 2,5 sekundy.

Czestotliwosc

maksymalna
B0 Hz

& .

Czestotliwosc
tobocza 30 Hz

otart |
Czas prayvap. Czas zwaln.
- —P e
« Bardziej doktadne ustawienia czasu moga by¢ ustawione na podstawie charakterystyki jak
przedstawiono:
Kod Nazwa parametru Ustawiany zakres Wartos¢ | Opis
H71 Skala czasu 0.01~600.00 0 Jednostka: 0.01 sek
przyspieszania/zwalniania | 0.1~6000.0 1 Jednostka: 0.1 sek
1~6000 2 Jednostka: 1 sek

» Czas przyspieszania/zwalniania powigzany z czestotliwo$cig roboczg

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa W'd.°k na Nazwa parametru a maksyma)lln eI | ot
wyswietlaczu wartosé y zakres fabryczne | stka
Grupa ACC Czas przyspieszania - 0/6000 5.0 sec
Napedu dEC Czas zwalniania - 0/6000 10.0 sec
Fucfl[(L(I:F))/jana H70 [Czest’otl.iwoéé .odniesie.nia! dla 1 0/1 0
> przy$pieszania/zwalniania]

e Czas przy$pieszania/zwalniania jest ustawiany parametrami ACC/dEC.
e Jezeli parametr H70 ma wartos¢ 1 {Czestotliwos¢ srednia}, czas przyspieszania/zwalniania to
taki po uptynieciu ktérego osiggnieta zostaje czestotliwo$¢ docelowa z czestotliwosci roboczej
(pradowe sterowanie czestotliwoscia).

» Kiedy parametr H70 ma warto$¢ 1 {Czestotliwos¢ srednia}, a czas przyspieszenia wynosi 5
sekund (pasmo A: czestotliwos¢ osigga wartos¢ 10Hz, pasmo B: czestotliwosé 10Hz, inna
czestotliwos¢ robocza nie wydobywa sie, C: czestotliwos¢ robocza (w tym przypadku
czestotliwos¢ docelowa) wynosi 30Hz gdy wydobywa sie czestotliwos¢ robocza 10Hz. Ale
nastawiony czas przyspieszania 5 sekund jest utrzymany).
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Czestotliwosc

0 Hz

Wy S CiDwa o Czestotliwosc
Czestotliwosc docelowa
robocza 10Hz el

totliwosc
Cn::z@s DIIWEISI: —
! | !
sek
Folecenie o i
staru
- -+
5 sekund 5 sekund

» Ustawianie czasu przys$pieszania/zwalniania przez wielofunkcyjne wyjscia terminala

Grupa e i Nazwa parametru UStaaWIon rl\rf;nkg/?rl:;}llr/] Lelanienl | detie
wyswietlaczu » fabryczne stka
wartosé y zakres
Grupa ACC Czas przyspieszania - 0/6000 5.0 sec
Napedu dEC Czas zwalniania - 0/6000 10.0 sec
17 Okreslenie zacisku P1 terminala 0 0
wielofunkcyjnego wejsciowego
118 Okreslenie zacisku P2 terminala 1 1
wielofunkcyjnego wejsciowego
119 Ok_reélenie z_acisku P:_3’te;rminala 8 0/24 2
wielofunkcyjnego wejsciowego
Grupa 120 Okreslenie zacisku P4 terminala 9 3
We/Wy wielofunkcyjnego wejsciowego
121 Okreslenie zacisku P5 terminala 10 4
wielofunkcyjnego wejsciowego
134 Czas przyspieszania 1 - 3.0
~ Sec
147 Czas zwalniania 7 - 9.0

» Ustaw [19 na 8, 120 na 9, 121 na 10, jesli chcesz ustawi¢ czas przy$pieszania/zwalniani przez
zaciski P3-P5 terminala.
» Cazas przyspieszania/zwalniania mozna tez ustawia¢ parametrami ACC i dEC (wartos¢ funkciji
przyspieszania/zwalniania ma wartosc 0).
e Gdy wartos¢ funkcji przyspieszania/zwalniania ma warto$¢ 1-7 ustawia sie jg parametrami

134-147.
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——
Czas
preyspieszanial P5 P4 P3
zwalniania
Czestotlvwogc
Czas |Czas  |Czas  Czas | Czas Czaz Czas Czas L B - B
pravip |Prapip. prEVEp. prepdp. | zwalniania 4 2walni | zwalni |zwalniania 7
0 1 2 3 atia B ania G 1 == = v
2 _ v _
3 - v v
P3 | | [ P »
P4 O/ [F—
A v _ v
P5 [ |
6 v v =
EX [ |
7 v v v
» Ustawianie wzorca przy$pieszania/zwalniania
. . Ustawion
Grupa V;l\lﬂzlt(l :cazu Nazwa parametru MlnlmalnzyéTraeI;symaln a Jedr;ostk
Wy y wartosé
Grupa F2 Wzorzec przy$pieszenia 0] Liniowy
: e 0/1 0
Funkcyjna 1 F3 Wzorzec zwalniania
Krzywa S
H17 Nachylenie poczatku krzywej S 0~100 40 %
H18 Nachylenie konca krzywej S 40 %
»  Wzorzec przyspieszania/zwalniania ustawiany jest parametrami F2 i F3.
* Liniowy: Jest to ogdlny wzorzec dla statomomentowych aplikaciji.
» Krzywa S: Pozwala ona na gtadkie przy$pieszanie i zwalnianie silnika.
Odpowiednie dla aplikacji typu: winda, drzwi windy.
«  UWAGA:
W przypadku krzywej S, czas zwalniania/przyspieszania jest dtuzszy niz ten ustawiony przez
uzytkownika.
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Crestotliwase

Fozkaz staru

Czas preyvep.

-

Czesotliwosc
odniesienia
preyvEpieszaniafowa
Iniani

2
71

Czestotliwods

Czas zwaln.
-

1/2 czestotliwosc
odniesienia
preyspieszaniafowal
niania.

N /

N\
N

H17
Foczatek
preyspies:
ania

H18

Koniec

prayspies
zania

H17 H18
Poczatek  Koniec
hamaowani  hamowani
a a

Zauwaz ze czestotliwosé odniesienia przy$pieszania/zwalniania (H70) ma warto$¢ czestotliwosci
maksymalnej, a czestotliwos¢ docelowa jest mniejsza od maksymalnej czestotliwos$ci.

Czestatliviois
odniezienia
prayépieszanial
2walrniania [H70)

Czestatlivwafs ,./'

docelowa

A

/
il

Czestatliwois

H17/

H18

H17 H18

« Jezeli ustawiana czestotliwos¢ docelowa bedzie wieksza o cz. Maksymalnej przebieg krzywe;j

S bedzie inny niz pokazano.

»  Woylgczenie przy$pieszania/zwalniania

Grupa U felel ne) Nazwa parametru UStaaWIon rw;nklgn ?TI:;}IIA Lz | Joslis
P wyswietlaczu P » y fabryczne | stka
wartosé y zakres
17 Okreslenie zacisku P1 terminala ) 0
wielofunkcyjnego wejsciowego
Grupa
- ~ 0/25
We/Wy — - -
Okreslenie zacisku P5 terminala
124 . . L 24 7
wielofunkcyjnego wejsciowego
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Wybierz zacisk terminala zdefiniowany odpowiednig funkcjg 117-124, aby wytaczy¢ funkcje
przyspieszania/zwalniania.

Np. jesli wybrany jest zacisk P8 terminala ustaw parametr 124 na warto$¢ 24 aby aktywowac
funkcje.

Czestothwoss

Fh | ON | | oM |
Folecenie startu [ ON |

9.5 Sterowanie V/f

Operacje na charakterystyce liniowej V/f

Grupa Wid.°k na Nazwa parametru UStaaWIon rl\rf;nklglfrl:;}llé Lz | Joslis
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa F22 Czestotliwos¢ bazowa - 30/400 60.0 Hz
Funkcyjna 1 F23 Czestotliwos¢ poczatkowa - 0/10.0 0.5 Hz
F30 Charakterystyka V/f 0 0/2
funGk:;L;/?naa 5 H40 Wybor trybu sterowania. - 0~3

Ustaw parametr F30 na O {charakterystyka liniowa}
Parametr ten utrzymuje liniowg charakterystyke napiecie/czestotliwos¢ (stosunek F23-

[czestotliwosé poczatkowa] i F22-[ czestotliwos¢ bazowal). To jest stosowane w aplikacjach
statomomentowych.

F22 — [Czestotliwos¢ bazowa]: Na wyjsciu falownika jest napiecie znamionowe. Wprowadz
wartos¢ czestotliwosci odczytang z tabliczki znamionowej silnika.
F23 — [Czestotliwosé poczatkowal: Falownik wystawia napiecie na wyjscie.
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Czestotiwosc bazowa

. Czestotliwoéd pocZatkowa
Czestotliwode :
M apiecie

ZnaMminnowe
falownik.a

M apiecie

Rozkaz startu |

»  Charakterystyka kwadratowa V/f

Grupa U flees i) Nazwa parametru UStaaWIon rl\rf;nkg/?rl:;}llr/] Lz | Joslis
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa
Funkcyjna 1 F30 Charakterystyka V/f 1 0/2 0

» Ustaw parametr F30 na 1 {kwadratowa}
*  Parametr ten utrzymuje kwadratowg charakterystyke napieciowo/czestotliwosciowa. Aplikacja
ta jest odpowiednia dla: pomp, wentylatorow itp.

Mapigcie
100%

. Crestat

Czestotliwost bazow

»  Charakterystyka V/f uzytkownika

: Ustawion | Minimalny/ o
Grupa V\,/'d.c’k na Nazwa parametru a maksymaln LEEMEE | JEehe
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
F30 Charakterystyka V/f 2 0/2 0
F31 Charakterystyka .V/f }J’zytkownlka ) 0/400 15.00 Hz
Grupa Czestotliwosc¢ 1
Funkcyjna 1 ~ ~
F38 Charaktery;tzl;;’;\Q l/lg :zytkownlka ) 0/100 100 %

* Ustaw parametr F30 na 2 {Charakterystyka V/f uzytkownika}
» Uzytkownik moze dopasowacé charakterystyke napiecie/czestotliwos¢ zgodnie ze wzorcowg
charakterystykg V/f specjalistycznych silnikow i charakterystyk obcigzeniowych.
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/N UWAGA

* W przypadku stosowania standardowych silnikéw indukcyjnych, nie nalezy ustawiac zbyt
duzych wartosci odbiegajacych od charakterystyki liniowej V/f, gdyz moze to wptyna¢ na
skrocenie momentu lub przegrzanie silnika.

»  Gdy ustawiona jest charakterystyka V/f uzytkownika parametry F28-[ Forsowanie momentu w
kierunku ,do przodu”] i F29-[ Forsowanie momentu w kierunku ,wstecz”] sg nieaktywne.

M apiecie
100% /7
F38 —
- ey
Fag .."'N:I
\J
Charakt.
Fi4 liniowa
WA
Faz| 7
. _I_;.'---"" Czeztotlivinfs
Cogstotlivwoss F31 F33 F35 F37 Czestotliwoid
poczatkoma bazowa
« Dopasowanie napiecia wyjsciowego
. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\,/'d.°k na Nazwa parametru a maksymaln eI | ot
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa . . .
Funkcyjna 1 F39 Regulacja napigcia wyjsciowego - 40/110 100 %

» Funkcja ta stuzy do dopasowania napiecia wyj$ciowego falownika. Przydatne to jest wtedy
gdy uzywany silnik ma mniejsze napiecie znamionowe od napiecia na wyjsciu falownika.

Haprie 100% wartosci
100%
V0% warkogci
T0%

Czestotliwoid

Czestotiwosd bazowa

* Reczne forsowanie momentu

G Widok na Uistor | Lilinlaeynh Ustawienia | Jedno
rupa swietlaczu Nazwa parametru a maksymaln fabryczne | stka
Wy wartosé y zakres
F27 Wybér forsowania momentu 0 01 0
Forsowanie momentu w kierunku
Grupa F28 do przodu” -

Funkcyjna 1 _.CO P : 0/15 2 %

F29 Forsowanie momentu w kierunku

~wstecz”
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Ustaw parametr F27 na 0 {Reczne forsowanie momentu}

parametrami F28 i F29.

Wartosci Forsowania momentu w kierunku do przodu/wstecz ustawia sie osobno

/N UWAGA

silnika z powodu zbyt duzej mocy dostarczone;.

Jezeli obie wartosci beda duzo wieksze od wymaganych moze to spowodowac przegrzanie

Mapigcie
100%

Forsowanie
mormentu do
przodu Fx

Czas

Bez forfowania
momentu

Forsowanie
rarmentu
wstecz B

X |

RX [

Automatyczne forsowanie momentu

Grupa U flees i) Nazwa parametru UStaaWIon rw;nkg/?rl:;}llr/] LEEMEE | JEehe
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa . .
: F27 Wybor forsowania momentu 1 0M 0
Funkcyjna 1
H34 Charakterystyk? V_/f uzytkownika ) 0.1/20 ) A
Grupa Napigcie 2
Funkcyjna 2 H41 Autotuning 0 0/1 0
H42 Rezystancja stojana (Rs) - 0/14 - Q

poprawnie ustawione.
Ustaw parametr F27 na 1 {Automatyczne forsowanie momentu}

po wczesnhiejszym sprawdzeniu i dopasowaniu parametréw silnika.

9.6 Wybér trybu stop

Zwalnianie az do zatrzymania

Przed ustawieniem automatycznego forsowania momentu parametry H34 i H42 powinny byé

Falownik automatycznie zwieksza moment silnika przez zwiekszanie napiecia wyjsciowego,

G Widok na Ugemten Ly Ustawienia | Jedno
rupa swietlaczu Nazwa parametru a maksymaln fabryczne | stka
Wy wartosé y zakres
Grupa .
Funkcyjna 1 F4 Tryb hamowania 0 0/2 0
e Ustaw parametr F4 na 0 {Zwalnianie az do zatrzymania}
74
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» Falownik bedzie zwalniat do OHz przez okres ustawionego czasu.

Czestotliwasc

Fozkaz startu

l

Czas zwaln.
-

* Hamowanie pradem statym

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\s’l\llsizlt(la?:zu Nazwa parametru a maksymaln l#::)a“ggsf J:tcli(r;o
Wy wartosé y zakres ry
Grupa .
Funkcyjna 1 F4 Tryb hamowania 1 0/2 0

e Ustaw parametr F30 na 1 {Hamowanie pradem statym}

*  Wolny bieg
: Ustawion | Minimalny/ o
Grupa Vgﬁgﬁ::m Nazwa parametru a maksymaln L;:;avzs:‘laa J:tclj(r;o
Wy wartosé y zakres ry
Grupa .
Funkcyjna 1 F4 Tryb hamowania 2 0/2 0

e Ustaw parametr F30 na 2 {Wolny bieg}
» Falownik odtaczy wyjsciowg czestotliwos¢ i napiecie kiedy wytgczone zostanie polecenie
pracy.

Czestothwodc
hapiecie

Rozkaz startu

9.7 Ustawianie limitu czestotliwosci

» Ustawienie limitu czestotliwosci zalezne jest od czestotliwosci poczatkowej i maksymainej.

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa wy\As’l\ISiZIt(I:fzu Nazwa parametru a maksymaln l#:;mgsf J:tcli(r;o
wartosé y zakres
Grupa F21 Czestotliwos¢ maksymalna - 0/400 60.0 Hz
Funkcyjna 1 F23 Czestotliwos$¢ poczatkowa - 0.1/10 0.50 Hz
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Maksymalna czestotliwosé: Gorny limit czestotliwosci poza F22-[Czestotliwo$¢ bazowal.
Zadna inna czestotliwo$¢ nie moze by¢ wieksza od maksymaine;.

Czestotliwo$¢ poczatkowa: Dolny limit czestotliwosci. Jesli czestotliwos¢ jest mniejsza od
poczatkowej , automatycznie ustawiane jest 0.00.

Wybor goérnej/dolnej granicy czestotliwosci

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\s'l\llsiizlt(la?:zu Nazwa parametru a maksymaln l#as:)a\nggséa J:tcli(r;o
Wy wartos¢ y zakres ry
Fo4 Wybodr dolnej i gornej granicy 1 0/ 0
Grupa czestotliwosci
Funkcyjna 1 F25 Gorna granica czestotliwosci - 0/400 60.0 Hz
F26 Dolna granica czestotliwosci - 0/400 0.50 Hz
Ustaw parametr F24 na 1.
Czestotliwo$¢ robocza jest ustawiana w przedziale F25 i F26.
Kiedy czestotliwos¢ ustawiana jest przez wejscie analogowe (pradowe lub napieciowe),
falownik pracuje w zakresie gérnej i dolnej granicy czestotliwosci, jak pokazano ponizej.
Dotyczy to takze ustawien poprzez joystick falownika.
Czgstotliwodé Kiedy limit czetotivwosc nie jest wyebrany
Czestatliwasd maksymalna
Gérm i e
czestotliwodci
Doty linvit
czestotiwosc ==
s | 1 W1 [wejfcie napieciowe)
0 " 20méd | fweiicie pradowe]
»  Skok czestotliwosci
Grupa U flees i) Nazwa parametru UStaaWIon rl\rf;nkg/?rl:;}llr/] Lz | Joslis
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
H10 Wybor skoku czestotliwosci 1 0/1 0
H11 Skok czestotliwosci limit niski 1 - 0.1/400 10.0 Hz
Grupa — »
Funkcyjna 2 ———
H16 Skok czestotliwosci ; 0.1/400 35.0 Hz
Wysoki limit 3

e Ustaw parametr H10 na 1.
« Ustawianie czestotliwosci roboczej nie jest mozliwe w zakresie czestotliwosci skokowej H11-

H16.

» Czestotliwos¢ skokowa jest ustawiana w zakresie F21-[Czestotliwos¢ maksymalna)] i F23-
[Czestotliwos¢ poczatkowa]
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Czestotliwoic

H1&
H15
H14
H13
H12
H11

1y ¢ W1l ejicie napieciowe)
|

|
0 20médy | Miejicie pradowe)

Rozkaz startu -- il

_ Ustawienia gdmej
czestotliwosci

— Ustawianie dolne
czestothwoici

« Kiedy pozadane jest unikniecie rezonansu przypisanego do naturalnej czestotliwosci systemu
mechanicznego, ten parametr pozwala na to. Trzy rézne obszary [Skok czestotliwosci limit
wysoki/niski] moga by¢ ustawione przez skok czestotliwosci nastawiony na gérny lub dolny
punkt kazdego obszaru. Jednakze podczas przyspieszania lub zwalniania czestotliwo$¢
robocza w obrebie ustawianego obszaru jest wazna.

» Na wypadek wzrastania czestotliwo$ci jak pokazano powyzej, jesli ustawiona wartosé
czestotliwosci (Ustawienia analogowe przez napiecie, prad lub ustawienia cyfrowe przez
joystick falownika) jest z zakresu czestotliwosci skoku, wtedy utrzymany jest dolny limit skoku
czestotliwosci. Jesli ustawiana wartosc jest spoza zakresu, czestotliwos¢ wzrasta.

» Na wypadek spadku czestotliwosci, jesli ustawiona wartosé czestotliwosci (Ustawienia
analogowe przez napiecie, prad lub ustawienia cyfrowe przez joystick falownika) ) jest z
zakresu czestotliwo$ci skoku, wtedy utrzymany jest gorny limit skoku czestotliwosci. Jesli
ustawiana wartos¢ jest spoza zakresu, czestotliwo$¢ maleje.
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10. Funkcje zaawansowane

10.1 Hamowanie pradem stalym.

Tryb stopu — hamowanie pradem statym

G Widok na Ugemten Ly Ustawienia | Jedno
rupa swietlaczu Nazwa parametru a maksymaln fabryczne | stka
Wy wartosé y zakres
F4 Tryb hamowania 1 0/2 0
F8 Czestotliwos¢ progowa hamowania ) 0.1/60 5.00 Hz
metodg pradu statego
Grupa F9 Opdznienie hamowania metodg ) 0/60 10 sek.
X pradu statego
Funkcyjna 1 Naoiecie h - tod d
F10 apiecie hamowania metoda pradu ) 0/200 50 %
statego
F11 Czas hamowania metoda pradu ) 0/60 10 sek.
statego

Ustaw parametr F4-[Tryb hamowania] na 1.

F8: Czestotliwosc od ktérej hamowanie prgdem statym bedzie aktywne.

F9: Falownik bedzie czekat przez ten czas po dostarczeniu F8-[Czestotliwosé progowa
hamowania metodg pradu statego] i przed podaniem F10-[ Napiecie hamowania metodg
pradu statego].

F10: Ustawia poziom procentowy parametru H33-[ Znamionowy prad skuteczny silnika].

F11: Ustawia czas dostarczania F10-[Hamowanie pradem statym] po F9-[Opd&znienie
hamowania metodg pradu statego].

Uwaga:

Jezeli napiecie hamowania pradem statym ma za duzg wartosc¢ lub czas hamowania pradem statym
jest zbyt dtugi, moze to powodowac przegrzanie lub uszkodzenie silnika.

Ilf?l F!'I
Czestotliwoss F 8 \

M apigcie \‘ =

Frad F10
THHILIT

(=

Folecenie
ztarku |

-

Ustawienie F10 lub F11 na 0 wytgczy hamowanie pradem statym.

F9 — [Opdznienie hamowania metodg pradu statego]: kiedy bezwtadno$¢ jest wysoka lub F8-
[Czestotliwosé progowa hamowania metodg pradu statego] jest wysoka, wtedy moze sie
pojawic¢ tryb nadpradowy.

W przypadku hamowania metodg pradu statego podczas gdy uktad ma duzg bezwtadnos$¢ i
czestotliwos¢, zmienh wzmocnienie hamowania pradem statym (parametr H37).

H37 Bezwladnos¢ 0 Mniej niz 10-cio krotna bezwtadnosc¢
obcigzenia obcigzenia
1 10-cio krotna bezwladnosc¢ obcigzenia
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2 Wiecej niz 10-cio krotna bezwtadno$¢
obcigzenia

* Hamowanie pradem statym przy starcie.

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\s’l\llsizlt(la?:zu Nazwa parametru a maksymaln l#::)a“ggsf J:tcli(r;o
Wy wartos¢ y zakres ry
F12 Napiecie hamowania metqdq pradu _ 0/200 50 %
Grupa statego przy starcie
Funkcyjna 1 F13 Czas hamowania metoqq pradu _ 0/60 0 sek.
stalego przy starcie.

» F12: Ustawiane jest to jako procent parametru H33 — [Znamionowy prad skuteczny silnika]
» F13: Silnik przyspiesza po pojawieniu sie napiecia statego az do ustawionego czasu.

Uwaga:
Jezeli napiecie hamowania pradem statym ma za duzg wartos¢ lub czas hamowania pradem statym
jest zbyt diugi, moze to powodowacé przegrzanie lub uszkodzenie silnika.

Czestatliwois

i

M apiecie

-
il
P

r

Rozkaz startu |

* Ustawianie parametru F12 lub F13 na 0 wytaczy hamowanie metoda pradu statego przy
starcie.

e t: po F13 — [Czas hamowania metodg pradu statego przy starcie], czestotliwos¢ wzrasta
po zastosowaniu napiecia statego do czasu t. W tym przypadku czas poczatkowy
hamowania metoda pradu statego przy starcie moze by¢ dtuzszy niz ustawiona wartosé.

* Hamowanie pradem statym podczas zatrzymania

. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa V\s’l\llsizlt(la?:zu Nazwa parametru a maksymaln l#::)a“ggsf J:tcli(r;o
Wy wartos¢ y zakres ry
Grupa F12 Napiecie poczatkowe hamowania _ 0/200 50 %
Funkcyjna 2 metodg pradu statego
Grupa 119 Ok_reslenle z_aC|sku P1.3'te_rm|nala 11 0/25 2
We/Wy wielofunkcyjnego wejsciowego

» F12: ustawiane jako procent parametru H33 — [Znamionowy prad skuteczny silnika].

*  Wybierz wyj$cia terminala miedzy P1 a P8 aby sterowaé hamowaniem pradu statego.

« Jesli wyjscie P3 jest ustawione aby sterowaé¢ tg funkcja, ustaw parametr 119 na 11
{Hamowanie pradem statym}

Uwaga:
Jezeli napiecie hamowania pradem statym ma za duzg wartos¢ lub czas hamowania pradem statym

jest zbyt diugi, moze to powodowaé do przegrzania lub uszkodzenie silnika.
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10.2 Funkcja JOG

Hapiecie ‘LF'I 2
P3 |

Rozkaz

gharku | |

Ustawion

Minimalny/

Grupa U flees i) Nazwa parametru a maksymaln LEEMEE | JEehe
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa F20 Czestotliwosé funkcji JOG . 0/400 10.0 Hz
Funkcyjna 2
Grupa 121 Ok_reslenle z_amsku P§’tgrm|nala 4 0/25 4
We/Wy wielofunkcyjnego wejsciowego

» Ustaw pozadang czestotliwosé funkcji JOG parametrem F20.
» Aby uzy¢ tych ustawien wybierz wielofunkcyjne wejscie terminala od P1 do P8.

» Jezeli wejscie P5 jest ustawione na operacje na funkcji JOG, ustaw parametr | 21 na 4 {JOG}
e Czestotliwos¢ funkciji JOG moze by¢ ustawiana w przedziale F21 — [Czestotliwos¢
maksymalna] i F22 — [Czestotliwos¢ poczatkowal.

-
D—& P1| FX:117=0
i ~
D—& PS5 | JOG : 121=4
B
& CM
Czestatliwost I
P5 (JOG) | |
Rozkaz staru F¥ |

e Operacje funkcji JOG majg wiekszy priorytet od innych operacji z wyjatkiem Operacji

Oczekiwania. Dlatego jesli polecenie czestotliwosci JOG jest wprowadzone réwnolegle z

operacjami Wielokrokowymi, Géra/Dét lub 3-przewodowymi, w pierwszej kolejnosci
wykonywana bedzie operacja czestotliwosci funkcji JOG.

10.3 Operacje w gére/w doét

wielofunkcyjnego wejsciowego

Grupa U felel ne) Nazwa parametru UStaaWIon rl:mll:klgn ?TI:;}IIA Lz | Joslis
P wyswietlaczu P » y fabryczne | stka
wartosé y zakres
Okreslenie zacisku P1 terminala
117 . ; o 0 0
wielofunkcyjnego wejsciowego
Grupa — = _ -
We/Wy 123 Ok_reslenle z_aC|sku Pé_'.lte_rmlnala 15 0/25 6
wielofunkcyjnego wejsciowego
124 Okreslenie zacisku P5 terminala 16 7

 Aby uzyé¢ tych ustawien wybierz wielofunkcyjne wejscie terminala od P1 do P8.
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» Jedli zaciski P7 i P8 sg wybrane, ustaw 123 na 15 {Rozkaz czestotliwosci w Gore} i 124 na 16
{Rozkaz czestotliwosci w Dt}

» Jezeli wybrane jest P6 , ustaw 122 na 25.

_IE)—Q P1|17=0 /
i o < |
0_& PG (122 =25 Czestotliwose I\
.
D—S P7 |12a=15
—_—r ~
o—&\ P8 [124=16 P7 (UP) I
) om P8 (DOWN) —
Rozkaz startu FX |
10.4 Operacje 3-przewodowe
G Widok na Ugemten Ly Ustawienia | Jedno
rupa swietlaczu Nazwa parametru a maksymaln fabryczne | stka
Wy wartosé y zakres
17 Okreslenie zacisku P1 terminala 0 0
Grupa _ W|elofunkcyjnego wejsciowego
WelWy 124 Okreslenie zacisku P5 terminala 17 0/24 7
wielofunkcyjnego wejsciowego
- Aby uzy¢ tych ustawien wybierz wielofunkcyjne wejscie terminala od P1 do P8.
« Jesli P8 jest wybrane, ustaw 124 na 17 {Operacje 3-przewodowe}
_'E)—S P1|FX:117=0
1 < Czestotliwosc
O—% P2 |RX:118=1
i P8 | 3-Wire : 124 =17 ¢
E ] M —- -
FX o
RX |
P8 (3-Wire)
» Jezeli obie funkcje 3-przewodowe oraz w Gére/w D6t bedg wybrane, funkcja wezesniej
wybrana bedzie ignorowana.
e Pasmo impulsu musi by¢ wieksze od 50 msek.
Operacja szukania predkosci jest wazna w przypadku LVT (Tryb matonapieciowy).
10.5 Operacja oczekiwania
Grupa U felel ne) Nazwa parametru lJStaa\NIon rw;nkg/?rl:;}llr/] Lz | Joslis
wyswietlaczu » fabryczne | stka
wartosé y zakres
Grupa H7 Czestotliwos$¢ oczekiwania - 0.1/400 5.0 Hz
Funkcyjna 2 H8 Czas oczekiwania dla operacji H7 - 0/10 0.0 sek.

» Gdy te ustawienia sg wprowadzone, silnik zaczyna wirowac, po tym jak operacja oczekiwania
jest wykonana, po czasie oczekiwania.
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» To jest gtéwnie uzywane dla zrealizowania hamowania w windach po dziataniu czestotliwosci
oczekiwania.

» Czestotliwos¢ oczekiwania: Ta funkcja jest uzywana w zamierzonym kierunku dla momentu
wyjéciowego. Jest ona przydatna w aplikacjach dzwigowych aby uzyska¢ wystarczajacy
moment przed zrealizowaniem mechanicznego hamowania. Znamionowy poslizg
czestotliwosci jest obliczany z nastepujgcego wzoru:

fs=f, — (rmp x P/120)

gdzie:

fs = znamionowy poslizg czestotliwosci

f. = czestotliwos¢ znamionowa

rmp = liczba obrotéw na minute (patrz tabliczka znamionowa silnika)
P = Liczba biegundw silnika

Przyklad
Czestotliwos¢ znamionowa = 60 Hz
Liczba obrotéw na minute = 1740
Liczba biegunow silnika = 4

fo= 60 — (1740x4/120)=2Hz

Czestatliwogs
oczekiwania

Czestotlwodic

poczatkoa -'ﬂ—--
Czestotiwods | Czaz oczekiwania

Rozkaz startu

[ l

10.6 Kompensacja poslizgu
. Ustawion | Minimalny/ .
Grupa wy\As’l\ISiZIt(I::zu Nazwa parametru a maksymaln l#:;mgsf J:tcli(r;o
wartos¢ y zakres
H30 Wybdér mocy znamionowe;j silnika - 0.2/7.5 7.5
H31 Liczba biegundw silnika - 2/12 4
H32 Znamionowy poslizg silnika - 0/10 2.33 Hz
H33 Znamionowy prad skuteczny silnika - 0.5/50 26.3 A
Grupa Prad skut iinika b
Funkcyjna 2 H34 ad skuteczny stinika bez - 0.1/20 11.0 A
obcigzenia
H36 Sprawnosc silnika - 50/100 87 %
H37 Zakres bezwtadnosci silnika - 0/2 0
H40 Wybor trybu sterowania 1 0/3 0

» Ustaw parametr H40 — [Wybor trybu sterowania] na 1 {Kompensacja poslizgu}
» Ta funkcja umozliwia silnikowi prace ze statg predkoscig przez samokompensacje poslizgu w
silniku indukcyjnym. Jesli predkos¢ na wale silnika znacznie spada podczas duzego
obcigzenia, wartos¢ tej funkcji powinna zosta¢ zwiekszona.

e H30: Ustaw moc znamionowsg silnika w falowniku.

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl

82




SINUS M

Z ELETTRONICA SANTERNO

H30 Wihor typu silnika 0.2 0.2kwW
b 5.5kwW
7.5 7.5kW

H31: Wprowadz liczbe biegundw silnika.
H32: Wprowadz znamionowy poslizg wedtug wzoru i tabliczki znamionowe;j silnika.

fs=f, — (rmp x P/120)

gdzie:

fs = znamionowy poslizg czestotliwos$ci

f. = czestotliwos¢ znamionowa

rmp = liczba obrotéw na minute (patrz tabliczka znamionowa silnika)
P = Liczba biegundw silnika

Przyklad

Czestotliwos¢ znamionowa = 60 Hz
Liczba obrotéw na minute = 1740
Liczba biegunow silnika = 4

fo= 60 — (1740x4/120)=2Hz

H32 — [Znamionowy poslizg silnika] wynosi 2 Hz. Ustaw parametr H32 — [Znamionowy poslizg silnika]

na 2.

H33: Wprowadz znamionowy prad skuteczny silnika

H34: Wprowadz wywazong wartos¢ pradu kiedy silnik pracuje z czestotliwoscig znamionowg
po odtaczeniu obcigzenia. Wprowadz 50% pradu znamionowego kiedy trudno jest oszacowac
wartos¢ pradu silnika bez obcigzenia.

H36: Wprowadz wartos¢ sprawnosci silnika odczytang z tabliczki znamionowej silnika.

H37: Wybierz bezwtadnos¢ silnika wedtug ponizszej tabelki:

0 | Mniej niz 10-cio krotna bezwtadnos$¢ silnika
1 | Okoto 10-cio krotna bezwtadnos¢ silnika
2 | Wiecej niz 10-cio krotna bezwtadnos¢ silnika.

Zakres bezwladnosci
H37 silnika

Jesli obcigzenie jest wieksze, obszar na charakterystyce pomiedzy znamionowg liczbg
obrotéw na minute a predkoscig synchroniczng rozszerza sie (patrz wykres ponizej). Funkcja
kompensuje naturalny poslizg. Ustaw wybér forsowania momentu w granicach 2%. Zbyt duze
wartosci tego parametru mogg spowodowac dostarczenie zbyt duzej mocy i prowadzi¢ do
btedu w obliczaniu predkosci poslizgu.

Liczba obrotdw na minute

Predkost sunchroniczna

= e -

* K.ompenzacja
" poghagu

Znamionowa licgba obrotdw
na minute zilnika.

Obcigzenie
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10.7 Kontrola PID

G Widok na CEERTE | Wl i) Ustawienia | Jedno
rupa swietlaczu Nazwa parametru a maksymaln fabryczne | stka
Wy wartosé y zakres
H40 Wybér trybu sterowania 2 0/3 0 -
H50 Wybdr sygnatu sprzezenia PID - 0/1 0 -
H51 Wzmocnienie P dla sterowania PID - 0/999.9 300.0 %
H52 Catkowy czas wzmocnienia I dla ) 0.1/32 10 sek.
sterowania PID
H53 Roézniczkowy czas wzmocnienia D ) 0.0/30.0 0 sek.
Grupa dla sterowania PID
Funkcyjna 2 H54 Wzmocnienie F dla sterowania PID - 0/999.9 0 %
H55 Godrna granica czgstotllwosm dla ) 0.1/400 60.0 Hz
sterowania PID
H56 Dolna granica czgstotliwosci dla ) 0.1~400 0.50 Hz
sterowania PID
Okreslenie zaciskow P1-P8
117-124 terminala wielofunkcyjnych 21 0/25 - -
wejsciowych
Grupa rMP Predkos¢ obrotowa silnika
Napedu

Ustaw parametr H40 na 2 {Kontrolne sprzezenie PID}
Wyijsciowa czestotliwos¢ falownika jest sprawdzana przez kontrole PID uzytej do statego
nadzoru przeptywu, cisnienia lub temperatury.

Wybierz typ sprzezenia kontrolera PID.

H50

0 Wejscie | terminala (0~20 mA)

Wybor sygnatu sprzezenia PID 1 | Wejscie terminala V1 (0~10V)

H51: Ustaw procentowg warto$¢ btedu na wyjsciu. Jesli wzmocnienie P jest ustawione na
50%, 50% btednych wartosci bedzie na wyjsciu.

H52: Ustawia czas potrzebny aby na wyjsciu skumulowata sie btedna wartos¢. Ustawia czas
wymagany aby na wyjsciu pojawito sie 100% sygnatu wyjsciowego, kiedy sygnat btedu wynosi
100%. Jesli parametr H52-[Catkowity czas wzmocnienia | dla sterowania PID] ma wartos¢ 1
sek, 100% sygnatu jest na wyjsciu po czasie 1 sek.

H53: Ustaw wartos¢ wyjsciowg odpowiadajgca wariacji btedu. Btad jest wykrywany po czasie
0.01 sekundy w falowniku Sinus M. Jesli czas rézniczkowania jest nastawiony na 0.01
sekundy warto$¢ procentowa wariacji bledu wynosi 100 na 1 sekunde, a 1%-10msek.

H54: Wzmocnienie sprzezenie PID do przodu. Ustaw wzmocnienie aby doda¢ docelowg
wartos¢ na wyjscie kontrolera PID.

H55: Wprowadza limit sygnatu wyjsciowego kontrolera PID.

[17~124: Aby kontrolowac¢ PID, ustaw jedno z wielofunkcyjnych terminala P1-P8 i wigcz je.
rMP: Oblicza sprzezenie zwrotne z parametru H50 na predkosc¢ obrotowg silnika i wyswietla
Ja:

10.7.1 Wartos¢ odniesienia regulatora PID
Widok na N Minimalny/ Ust§W|en Ustawienia
" azwa . ia
Grupa wyswietl maksymaln Opis podczas
parametru fabryczn
aczu y zakres e pracy
0 | Sterowanie U/f
. 1 | Kompensacja poslizgu
Grupa Wybor trybu
Funkcyjna 2 H40 sterowania 073 2 Kontrolg PlD - 0 X
3 Bezczujnikowe sterowanie
wektorowe

- Tryb sterowania ustawia sie parametrem H40, aby ustawi¢ kontrole PID wybierz 2.
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Wri]c;ok Minimalny Usrt]zia;/vie Usrt]zia;/via
wyswietl Nazwa funkgji /Maksyma Opis fabrycz | podcza

Iny zakres
aczu Y ne S pracy

Frq [Tryb 0/8 0 | Ustawianie Poprzez joystick 1 0 X
zadawania cyfrowe
czestotliwosci]

Poprzez joystick 2
Ustawianie V11:-10~+10[V]
analogowe V1 2: 0~+10[V]

Zacisk |
terminala:0~20[mA]

5 Poprzez zacisk V1
ustawienie 1 + zacisk |
6 Poprzez zacisk V1
ustawienie 2 + zacisk |
7 RS485

AIOIN|—

- Wartos¢ odniesienia PID moze by¢ wybrana z parametru Frq, ktéra znajduje sie w
grupie napedu. Przybiera ona te samg posta¢ co czestotliwosé i jest rowniez
wyrazony w Hz.

- Wartosé regulacji PID jest wyrazona w Hz. ‘HZz' nie jest jednostkg fizyczng, wiec
warto$¢ odniesienia regulacji PID jest obliczona z wartosci procentowej Maksymailnej
Czestotliwosci (F21).

Widok Minimaln Ustawie | Ustawia
na .. Y . nia nie
o Nazwa funkgji /Maksyma Opis

wyswietl Iny zakres fabrycz | podcza
aczu ne s pracy
REF PID ) Wyswietla tylko wartos¢é wyrazong w - -
rzeczywistych jednostkach.

Minimalna skala 0.0 (0]
183 sprzezenia 0.0/100 Minimalna skala sprzezenia zwrotnego

zwrotnego ' regulatora PID

regulatora PID

Maksymalna 100 (0]

skala Maksymalna skala sprzezenia zwrotnego
184 sprzezenia 0.0/100 regulatora PID

zwrotnego

regulatora PID

- Parametr ,REF” z Grupy Napedu jest dodatkowg funkcjg aby wyswietla¢ wartos¢
wyrazong w rzeczywistych jednostkach i wy$wietla tylko kod. Patrz rwnanie ponize;.

184(Jednostkamax) — 183(Jednostkamin)
Maksymaln aCzeCzestwoso

Rzeczywista wartos¢ odniesienia=

- Jesli chcesz wyswietlic rzeczywista wartos¢ fizyczng wyrazong w %, ustaw parametr
183 na 0.0i 184 na 100.0 (Ustawienia fabryczne). Jesli parametr F21 ma warto$é 50Hz
i sterowania PID — 20Hz, wtedy wartos¢ odniesienia PID bedzie nastepujaca:

209°19,20.0+0.0=40.0

- Mozna wyswietla¢ wartosc¢ fizyczng w Barach. Np. czujnik cisnienia ma na wyjsciu
minimalng wartos¢ 0V przy ci$nieniu 1 Bar i 10V przy ci$nieniu 20.0 Baréw. W tym
przypadku parametr 183 musi mie¢ wartos¢ 1.0 a parametr 184 20.0.

- Jesli parametr F21 (maksymalna czestotliwo$¢) ma warto$¢ 50Hz i sterowania PID —

20Hz, wtedy warto$¢ odniesienia bedzie nastepujgca: % x20.0+1.0=8.6
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10.7.2 Sprzezenie zwrotne regulatora PID

- zrodio sprzezenia zwrotnego regulatora PID wybiera sie parametrem H50. Sprzezenie
zwrotne jest wartoscig fizyczng takg jak np. cisnienie, a wiec powinno by¢ na wejsciu
analogowym.

- Aby sparametryzowac¢ sprzezenie zwrotne trzeba skonfigurowac takie parametry jak:

Widok Minimalny Ustgwie Ustgwia
na Nazwa funkcji /Maksyma Opis nia nie
wyswietl | fabrycz | podcza
ny zakres
aczu ne s pracy
Sprzezenie Wyswietla warto$¢ sprzezenia zwrotnego . )
FBK zwrotne ) regulatora PID w rzeczywistych jednostkach
regulatora PID 9 ywistyeh | )
Stata czasowa 10 (0]
6 filtru dla 0/9999 Ustawianie statej czasowej filtru dla sygnatu
sygnatu wejsciowego V1 (0V~+10V).
wejsciowego V1
Minimalne Ustawia minimalng warto$¢ napiecia na wejsciu 0 o
17 napiecie 010 V] |y3 a P& )
wejscia V1 :
Czestotliwos¢ 0/400 Ustawia minimalng warto$¢ czestotliwosci 0.0 (0]
18 odpowiadajaca falownika przy minimalnym napieciu na wyjsciu
. [Hz]
parametrowi |7 V1.
Maksymalne 10 (0]
19 napiecie 0/10 [V] | Ustawia maksymalne napiecie na wyjsciu V1.
wejscia V1
Czestotliwos¢ Ustawia maksymalng wartos$¢ czestotliwosci 50.0 (0]
S 0/400 ) e
110 odpowiadajgca [Hz] falownika przy maksymalnym napieciu na
parametrowi 19 wyjsciu V1.
Stata czasowa 10 (0]
11 filtru dla 0/9999 Us@vylanle statej czasowej filtru dla sygnatu
sygnatu wejsciowego |.
wejsciowego |
112 M|n|mg]n_y prad 0720 Ustawia minimalng wartos¢ pradu na wejsciu |. 4.00 o
wejscia | [mA]
Czestotliwos¢ Ustawia minimalng wartosc¢ czestotliwosci 0.0 (0]
. 0/400 ) o - .
113 odpowiadajaca [Hz] falownika przy minimalnej wartosci pradu na
parametrowi 112 wyijsciu .
114 Maksymalny 0/20 Ustawia maksymalng wartos$¢ pradu na wejsciu 20 (0]
prad wejscia | [MA] l.
Czestotliwos¢ Ustawia maksymalng wartos$¢ czestotliwosci 50.0 (0]
S 0/400 ) ; e
115 odpowiadajgca [Hz] falownika przy maksymalnej wartosci pradu na
parametrowi 114 wyjsciu |.
H50 Wybor sygnatu 0/1 0 |[Wejscie | terminala (0~20 mA) (0] X
sprzezenia PID 1 | Wejscie terminala V1 (0~10V)

- FBK: jest to dodatkowy parametr stuzacy tylko do wyswietlania wartosci,

znajduje sie on w Grupie Napedu. Parametr ten pokazuje warto$¢ sprzezenia

zwrotnego wyrazong w rzeczywistych jednostkach kiedy nacisniety jest przycisk ENT
(enter). Warto$¢ sprzezenia zwrotnego obliczana jest w nastepujacy sposob:
- 1% Minimalna analogowa warto$é (17, 112) i maksymalna analogowa wartos¢ (19, 114)
(Zwykle ograniczane sg przez czujnik). Jesli sygnat sprzezenia zwrotnego jest nizszy
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niz minimalna wartos$¢, sygnat sprzezenia zwrotnego jest odnoszony do mniejszej
wartosci. Np. minimalna analogowa wartos¢ sprzezenia wynosi 2V a rzeczywista
1,8V. W tym przypadku wewnetrzny sygnat sprzezenia zwrotnego ma wartosc 2V.
2" Minimalna (18, 113) i maksymalna czestotliwos¢ (110, 115). Wartosci te odnosza sie
do procentowej warto$ci sprzezenia zwrotnego bazujac na czestotliwosci
maksymalnej (F21). Np. 17 ma wartos¢ 2V, 18 — 10Hz, 19 — 10V, 110 — 40Hz, F1
maksymalna czestotliwos¢ wynosi 50Hz. Ponizej tych warunkow, wewnetrzna
minimalna wartos¢ procentowa 10/50 x 100=20% kiedy na wejsciu jest napiecie
mniejsze niz 2V i maksymalna warto$¢ procentowa wynosi: 40/50 x 100=80% kiedy
na wejsciu jest wiecej niz 8V.

3 Tylko wyswietlanie. Sinus M moze przyswoié jedng wiecej skale wyrazong w
procentach. Parametr 183 jest uzyty do wy$wietlania minimalnej skali a 184 do
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maksymalnej. Dla tych samych warunkéw co powyzej, 183 ma warto$¢ 1.0 i 184 — 20.0
(Na wyswietlaczu pokazane sg wartosci liczbowe, wiec bez znaczenia jest to czy
bedzie to cidnienie, czy temperatura). Wiec sprzezenie zwrotne ma wartos¢ 1.0 gdy
wejsciowa wartosc¢ jest mniejsza niz 2V i 20.0 gdy jest wieksza niz 8V.
Wartose odniesienia Wartose odniesienia ,
0-05 L
>< Anallug_uwe .
; napigcie wejsciowe
11003 |— o V1
Analogowe
> Napigcie wejsciowe n r
i rern Fapierie W % 100%

Np. I7 ma wartos¢ 2V, 18 — 10Hz, 19 — 8V, 110 — 40Hz, 183 — 1.0, 184 — 20.0, F21 -
50Hz. W tych warunkach gdy rzeczywista warto$¢ sprzezenia zwrotnego wynosi 5V,
wyswietlana wartos¢ FBK wynosi 10.5.

Jesli 183 ma warto$¢ 0.0 i 184 — 100.0, jednostkg sg %.

10.7.3 Limit PID

Widok Minimalny Ustgwie Ustgwia
na Nazwa funkgji /Maksyma Opis nia nie
wyswietl Iny zakres fabrycz | podcza
aczu ne s pracy

Gérna granica Pa.r’ar.netr pgranicza war'_[os'(': czestotliwosci 60.0 (0]
czestotliwosci | 0.1/400 wyjsclowe d!a sterowa_nlla PID. . .
H55 dla sterowania [Hz] Warto$¢ mozna ustawiaé, gdy zawiera sie w
PID przedziale: F21-[Czestotliwo$¢ maksymalna] i
H23-[Czestotliwo$¢ poczatkowa]
Dolna granica 0.50 (0]
H56 czestotliwosci | 0.1/400
dla sterowania [Hz]
PID

Parametry odpowiadajg za dolng i gérng granice czestotliwosci dla sterowania PID.
Kiedy naped pracuje, czestotliwo$¢ wyjsciowa powinna osiggna¢ dolny limit nawet
gdy warto$¢ sprzezenia zwrotnego jest wyzsza niz odniesienia. Wiec za wyjatkiem
przy$pieszania od OHz do dolnego zakresu czestotliwosci, czestotliwos¢ wyjsciowa
jest zawsze pomiedzy dolng a goérng granicg czestotliwosci.

10.7.4 Funkcja odwrotna PID

Wril(zjaOK Minimalny Usrt]zia;/vie Usrt]zia;/via
wyswietl M ] 1r'\1/|alz(:)k/:22 Qs fabrycz | podcza
aczu Y ne S pracy
Funkcja odwrotna 0 Normalna regulacja PID
ey PID i 1 Odwrotna regulacja PID 0 X

10.7.5 Funkcja uspienia i wzbudzenia (sleep and wake up)

Widok Minimalny Ustawie | Ustawia
na . . nia nie
. Nazwa funkcji | /Maksyma Opis

wyswietl Iny zakres fabrycz | podcza
aczu ne s pracy
He3 | OPonenie | o999 [s) | Czas opsznienia czuwania. as | @
H64 CZQStOt"V\{OSC By Czestotliwo$¢ czuwania Dl ©
czuwania [Hz]
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H65

Poziom
wzbudzenia

0,
0-50 [%] | Poziom wzbudzenia 2%l O

Na wypadek gdyby czestotliwo$¢ wyjsciowa w regulatorze PID byta ponizej
czestotliwosci czuwania dtuzej niz czas op6znienia czuwania, falownik przetacza sie
w tryb czuwania czyli wylacza napiecie na wyjsciu. Aby powréci¢ do normalnej pracy ,
musi nastgpi¢ wzbudzenie lub trzeba przeprowadzi¢ restart.

Jesli nie chcesz uzywac trybu czuwania, czestotliwosé czuwania musi by¢ ustawiona
ponizej dolnego limitu czestotliwosci regulacji PID lub czas opdznienia czuwania musi
mie¢ wartos¢ 0.0.

W przypadku gdy warto$¢ sprzezenia zwrotnego spadnie ponizej pewnych warto$ci
(Wartos¢ odniesienia regulacji PID — Poziom wzbudzenia) falownik wykona restart.
Np. jesli warto$¢ odniesienia=50%, Poziom wzbudzenia=5%, a warto$¢ sprzezenia
zwrotnego>45%, wtedy falownik wykona restart.

Kiedy falownik znajduje sie w trybie czuwania i zostanie nacisniety klawisz STOP

falownik nie zatgczy sie (poziom wzbudzenia wytaczony), dopdki nie zostanie
nacisniety klawisz RUN.

10.7.6 Otwarta petla 1 (dodatek)

Widok
na
wyswietl
aczu

Nazwa funkcji

Minimalny
/Maksyma
Iny zakres

Opis

Ustawie
nia
fabrycz
ne

Ustawia
nie
podcza
S pracy

117

Okreslenie
zacisku P1
terminala
wielofunkcyjneg
0 wejsciowego

118

Okreslenie
zacisku P2
terminala
wielofunkcyjneg
0 wejsciowego

119

Okreslenie
zacisku P3
terminala
wielofunkcyjneg
0 wejsciowego

120

Okreslenie
zacisku P4
terminala
wielofunkcyjneg
0 wejsciowego

121

Okreslenie
zacisku P5
terminala
wielofunkcyjneg
0 wejsciowego

122

Okreslenie
zacisku P6
terminala
wielofunkcyjneg
0 wejsciowego

123

Okreslenie
zacisku P7
terminala
wielofunkcyjneg
0 wejsciowego

124

Okreslenie
zacisku P8
terminala
wielofunkcyjneg

0/24

Praca do przodu {FX}

Praca do tytu {RX}

0

0]

Tryb awaryjnego zatrzymania {EST}

Kasowanie btedu {RST}

Operacje na funkcji Jog {JOG}

Czestotliwos¢ krokowa niska

Czestotliwos¢ krokowa $rednia

Czestotliwos¢ krokowa wysoka

Czas przys$pieszania/zwalniania — niski

Czas przys$pieszania/zwalniania — $redni

10

Czas przyspieszania/zwalniania — wysoki

11

Hamowanie prgdem statym

12

13

Wybdr drugiego silnika

14
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0 wejsciowego 15

16

Operacja zwiekszania

Operacje w | czestotliwosci (w gore)

gore/w dot | Operacja zmniejszania

czestotliwosci (w dot)

17

Operacje poprzez zaciski terminala
(P1,P4,P5,CM)

18

Tryb zewnetrzny: A stycznik (EtA)

19

Tryb zewnetrzny: B stycznik (EtB)

20

21

Zmiana pomiedzy sterowaniem PID a V/f.

22

Zmiana opgji falownika

23

Podtrzymanie sygnatu analogowego

24

Wylgczenie zwalniania/przy$pieszania

25

Inicjalizacja czestotliwosci
zwalniania/przy$pieszania

26

Otwarta petla 1

27

Tryb ogniowy

10.7.7 Otwarta petla 1 zrédto

Widok
na
wyswietl
aczu

Minimalny
/Maksyma
Iny zakres

Nazwa funkcji

Opis

Ustawie
nia
fabrycz
ne

Ustawia
nie
podcza
S pracy

Frg3 3 Typ 0~7

zadawania

Cyfrowo Poprzez joystick 1

czestotliwosci

Poprzez joystick 2

Analogowo | V1 1:-10~+10[V]

V1 2: 0~+10[V]

» |WIN|= O

Zacisk |
terminala:0~20[mA]

Poprzez zacisk V1
ustawienie 1 + zacisk |

6

Poprzez zacisk V1
ustawienie 2 + zacisk |

7

RS485

0

X

- Wielofunkcyjne cyfrowe wejscie musi by¢ zdefiniowane jako otwarta petla 1 (25) i jest

aktywna w trybie ,RUN”, Sinus M powinien pracowac¢ z czestotliwo$cig ustawiong

parametrem Frq3 przy kontroli V/f niezaleznie od wartosci parametru H40.

- W przypadku gdy warto$¢ ustawiona parametrem H40 nalezata do sterowania V/f,
tylko metoda regulacji czestotliwo$ci powinna by¢ zmieniona. Jesli parametr Frq i

Frq3 maja te sama wartosc, falownik bedzie sie zachowywaé tak samo jak wczeénie;.

10.7.8 Zmiana czestotliwosci przy przyspieszaniu/zwalnianiu

Wri](;ok ) _ X/:nr]alny o Usrt]zia;/vie Usrt]zia;/via
o azwa funkcji aksyma pis
wyswietl Iny zakres fabrycz | podcza
aczu ne s pracy
Zmiana OHz X
H69 CZQStOrtZ“WOSC' 0/400 | Zmiana czestotliwosci przy
ey [Hz] przys$pieszeniu/zwalnianiu
przyspieszeniu/
zwalnianiu
Czas 3.0 (0]
134 przyspieszania | 044 )
Czas [sek] 3.0
135 o
zwalniania 1
ACC [Czas - Podczas wykonywania operacji 5.0 (0]
przyspieszania] | 0/6000 | przy$pieszania/zwalniania, ten parametr dziata
dEC [Czas [sek] |jak czas przy$pieszania/zwalniania. 10.0 (0]
zwalniania]
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- Jesli czestotliwo$¢ wyjsciowa jest mniejsza niz ta warto$¢, Sinus M zmienia predkos¢
bazujac na pierwszym czasie zwalniania, przyspieszania. Jesli wieksza bazuje na
czasie przyspieszania zwalniania z Grup Napedu.
- Jesli jedno z wielofunkcyjnych wejsé bedzie ustawione na XCEL, M, H, wtedy ta
funkcja bedzie nieaktywna.
Teknoll: 25 515 sample .y &3 00.00 voc
S P SR Table. Setting Parameters
Ref Control
source Keypad mode viF
Ref value | 50Hz H 69 25Hz
Acc time 100sec |134 20.0 sec
Dectime |20.0sec |I135 40.0 sec
: 1& 5 (Eh‘i 4+ 480mY
A-1 2% 10s

10.7.8 Schemat blokowy regulacji PID

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl

90



Z ELETTRONICA SANTERNO

SINUS M

Keypad or
Remote Keypad

V1 :-10~+10[V]
V1:0 ~ +10 [V]

I:0~ 20 [mA]

—
VI_2:0 ~ 10V ﬁlﬁ

FID Reference
selection

Dy Group
Analog Input Analog Fig
LFF Filter Input Scale P
1
<
NM/G >
QO &
L~ ‘o
] Feypad 1
1 Keypad 2
2 [ W= A0- +1m
2 W 20 - 10Y%
Analo 4 1:0~ Z0m&
Analog Input | wm_ |
LFF Fllter gLt i Feedhack

FERZ Group
H50

16,11 |7 =115

Feed forward

Gain Change mode
to speed
FIC control
FID Limit VO Grouwp

H7 - 124

Control

Control Mode
selection

Feedback
scailing

T

1o
Cpen loop1
Feference Change to
Keypad or selection Op m%__u_.n_am_uz
BRMOEREYRaY Analog Input  Analog % i
LPF Filter Input Scale ; 7 - 124
V1 :-10 ~ +10 [V] AM/U 5
2 o1°
§] i
V1:0 ~ +10 [V] ae - _1m
1] Eeypadl
1: 0~ 20 [mA] 7 Keypadz
2 w10 H00
3 W_Z 0~ 10
4 10~ 20ma

Acceleration - Deceleration
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10.8 Autotuning

Widok na CEERTE | Wl i) Ustawienia | Jedno
Grupa . Nazwa parametru a maksymaln
wyswietlaczu wartosé y zakres fabryczne | stka
Grupa H41 Autotuning 1 01 0 -
We/\?v H42 Rezystancja stojana (Rs) - 0/14.0 - Q
y H44 Indukcyjno$¢ uptywu (Lo) - 0/300.00 - mH

* Do silnika automatycznie dostarczane sg odpowiednio dobrane parametry.

e Odpowiednio dobrane parametry funkcji H41 moga by¢ uzyte podczas automatycznego
forsowania momentu i sterowania bezczujnikowego wektorowego.

Uwaga:
Funkcja autotuningu powinna by¢ wigczona dopiero po zatrzymaniu silnika. Wat silnika nie
moze by¢ obcigzony podczas H41 — [Autotuning].

* H41: Ustaw parametr H41 na 1 i naciénij przycisk Enter (), Autotuning jest uaktywniony i na
wyswietlaczu pojawi sie ,TUn”. Kiedy skohczone bedzie wprowadzanie ustawien na
wyswietlaczu z powrotem wyswietlane bedzie H41.

» H42, H44: Wartosc¢ rezystancji stojana i indukcyjnosci uptywu wykryte funkcjg H41 sg
wyswietlane odpowiednio w kolejnosci. Kiedy parametr H93 — [Inicjowanie parametrow
fabrycznych] jest wprowadzony, odpowiednio nastawione wartosci parametrow silnika bedg
wyswietlane (parametr H30)

*  Nacisnij przycisk STOP/RST aby wytaczy¢ autotuning.

» Jedli autotuning parametréw H42 i H44 jest przerwany, nastawiona wartos¢ bedzie uzyta.

Uwaga:
Nie wprowadzaj nieprawidtowych wartosci do parametréw: rezystancji stojana i indukcyjnosci
uptywu. W przeciwnym razie funkcje: sterowanie bezczujnikowe wektorowe i automatyczne
forsowanie momentu moga nie dziata¢ poprawnie.

10.9 Sterowanie bezczujnikowe wektorowe

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
G Widok na Jedn
rupa swietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
Wy wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
H40 Wybor trybu sterowania 3 0/3 0 -
H30 Wybor mocy znamionowe; ) 0.2/75 ) KW
silnika
H32 Znamionowy poslizg silnika - 0/10 - Hz
Grupg H33 Znamlonowy p_rqd skuteczny ) 0.5/50 ) A
Funkcyjna silnika
2 H34 Prad skutec_zqy s_|In|ka bez ) 0.1/20 ) A
obcigzenia
H42 Rezystancja stojana (Rs) - 0/14.0 - Q
H44 Indukcyjnos¢ uptywu (Lo) - 0/300.00 - mH
F14 Czas wzbudzenia silnika - 0.0/60.0 1.0 sek.

o Jezeli H40 — [Wybdr trybu sterowania] ma warto$¢ 3, sterowanie bezczujnikowe wektorowe
jest aktywne.

Uwaga:
Parametry silnika powinny by¢ ustawione na wysokie osiagi. Polecamy aby H41 — [Autotuning]
przeprowadzi¢ przed wigczeniem bezczujnikowego sterowania wektorowego.

« Upewnij sie ze nastepujace parametry sa wprowadzone poprawnie w sterowaniu
bezczujnikowym wektorowym.

e H30: Wybierz moc znamionowsg silnika podtaczonego do wyjscia falownika.
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H32: Wprowadz warto$¢ znamionowego poslizgu silnika bazujac na liczbie obrotéw na minute

silnika oraz czestotliwosci znamionowe;.
H33: Wprowadz znamionowy prad skuteczny silnika.

H34: Po odigczeniu obcigzenia silnika, wybierz H40 — [Wybér trybu sterowania] i ustaw 0
{Charakterystyka V/f} i uruchom silnik z czestotliwoscig 60Hz. Wprowadz wartos¢ pradu Cur-
[Prad wyjsciowy] (prad nieobcigzonego silnika). Jesli trudno jest usung¢ obcigzenie z watu
silnika, wprowadz 40-50 % wartosci parametru H33 — [Znamionowy prad skuteczny silnika] lub
wprowadz ustawienia fabryczne.
H42, H44: Wprowadz wywazone wartosci parametréw podczas H41 — [Autotuning] lub
wprowadz ustawienia fabryczne.
F14: Ten parametr powoduje przySpieszanie silnika po wzbudzeniu przez ustawiony czas.
Warto$¢ pradu magnesujgcego jest ustawiana parametrem H34 — [Prad skuteczny silnika bez
obcigzenial.

= Ustawienia fabryczne powigzanych parametrow silnika (Grupa Funkcyjna 2)

: Prad .
Napieci Wybdr mocy Znamionowy skuteczny Znam!o_nowy Rezystancja | Indukcyjno$é
apiecie . . prad o poslizg ,
wejsciowe zhamionowe skuteczny S|In|_ka_1 bgz czestotliwosci stojana uplywu
silnika [kW] o obcigzenia [Q] [mH]
silnika [A] Al [Hz]
200 0.2 1.1 0.6 2.33 14.0 122.0
0.4 1.8 1.2 3.00 6.7 61.00
0.75 3.5 2.1 2.33 2.46 28.14
1.5 6.5 3.5 2.33 1.13 14.75
2.2 8.8 4.4 2.00 0.869 11.31
3.7 12.9 4.9 2.33 0.500 5.41
5.5 19.7 6.6 2.33 0.314 3.60
7.5 26.3 9.0 2.33 0.169 2.89
400 0.2 0.7 04 2.33 28.00 300.00
0.4 1.1 0.7 3.0 14.0 177.86
0.75 2.0 1.3 2.33 7.38 88.44
1.5 3.7 2.1 2.33 3.39 44.31
2.2 5.1 2.6 2.00 2.607 34.21
3.7 6.5 3.3 2.33 1.500 16.23
5.5 9.9 3.9 2.33 0.940 10.74
7.5 15.2 5.7 2.33 0.520 8.80
10.10 Operacje oszczedzania energii
o Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
rupa - Nazwa parametru na /maksyma a
TR wartos¢ | Iny zakres | fabryczne eElE
Grupa
Funkcyjna F40 Poziom oszczedzania energii - 0/30 0 %
1

Ustaw ilo$¢ napiecie wyjsciowego ktére ma byé zredukowane parametrem F40.
Ustawia sie to jako wartos¢ procentowg maksymalnego napiecia wyjsciowego.
W przypadku aplikacji pomp i wentylatoréw, zuzycie energii moze by¢ bardzo zredukowane

przez zmniejszenie napiecia wyjsciowego, gdy obcigzenie jest mate lub go nie ma.
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Frad
F40
M apigcie wyjfciomwe *
Poszukiwanie predkogci
10.11 Poszukiwanie predkosci
e Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
rupa swietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
WY wartos$¢ | Iny zakres | fabryczne
H22 Wybér poszukiwania predkosci - 0/15 0
H23 Poziom ograniczenia pliqqu przy ) 80/200 100 %
Grupa szukaniu predkosci
Funkcyjna Ho24 Wzmocmgnle P poqc_zas ) 100
2 szukania predkosci 0/9999
Wzmocnienie | podczas
H25 : o - 200
szukania predkosci
54 Wybér W|elofunk_cyjnego wyjscia 15 12
Grupa terminala 0/18
We/Wy | Wybor przekaznika
55 d ) 15 17
wielofunkcyjnego

= Ta funkcja jest przydatna aby zapobiec mozliwosci wystgpienia btedu jesli na wyjsciu
falownika wystawiane jest napiecie podczas wykonywania operacji po odtgczeniu obcigzenia.

= Falownik szacuje liczbe obrotéw na minute bazujac na pradzie wyjsciowym, dlatego obliczenie
doktadnej predkosci jest trudne.

» Ponizsza tabela pokazuje 4 typy wyboru poszukiwania predkosci.

H22 pos\é\(]}ll(?vc\)/;nia 1. H20-[Start 2'5220¥ny 3. Operacje
o o] S 0 4. Normalne
predkosci PO wystgpieniu PO s :
zaia_pzemu bledu wystapieniu | przysSpieszanie
zasilania] A btedu
zasilania
Bit 3 Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - - -
1 - - \
2 - - V -
3 - B y J
4 - N - -
5 - N - v
6 - N V -
7 B J y y
8 3 . 5 B
9 N - v
10 N - V -
11 \ - \ \
12 N N - -
13 N N - v
14 N N -
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15 | \ |

\/

\/

\/

» H23: Ogranicza ilos¢ pradu podczas poszukiwania predkosci. Jest to wartosé procentowa

parametru H33 — [Znamionowy prad skuteczny silnika]

» H24, H25: Poszukiwanie jest aktywne przez kontrole Pl. Dostosowuje wzmocnienie P oraz |
do odpowiedniej charakterystyki obcigzenia.
» 154, 155: Sygnat aktywnego poszukiwania predkosci jest podany zewnetrznej sekwencji przez
wielofunkcyjne wyjscie terminala (MO) i wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe (30ABC).

» EX) Poszukiwanie predkosci podczas chwilowego zaniku mocy, restart.

Mapigcie wejgciowe

Czestotliwosc

Mapigcie

Prad

Wiifcie wiglofunkcyine

lub preekadnikowe |

» Kiedy moc wyjsciowa jest odigczona z powodu chwilowego spadku mocy, falownik wystawia
na wyjsciu poziom niskonapieciowy (LV) aby podtrzymac sygnat wyjsciowy.
» Kiedy moc jest przywrdcona, falownik wystawia na wyj$ciu czestotliwos¢ przed zatagczeniem

poziomu niskonapieciowego i przed wzrostem napiecia z powodu kontroli PI.
« 11: Jesli wzrost pradu jest wiekszy niz ustawiona warto$¢ parametru H23, wzrost napiecia
zostanie zatrzymany i czestotliwo$¢ zacznie malec.

o 12: Jesli prad spadnie ponizej wartosci parametru H23, znowu rozpocznie sie wzrost napiecia,
a spadek czestotliwosci zostanie zatrzymany.
» Kiedy czestotliwos¢ i napiecie wrécg do dawnej rownowagi, praca silnika bedzie
kontynuowana z wczesniejszag czestotliwoscia.

duza. Zalecany jest restart po zatrzymaniu silnika przez za duza bezwtadnos¢

» Tryb poszukiwania predkosci jest odpowiedni kiedy bezwtadnos¢ obcigzenia jest

obcigzenia.
10.12 Préby automatycznego restartu
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa H26 llos¢ podejmowanych prob _ 0/10 0
: restartu
Funkcyjna Czas opoznienia przed
2 H27 zas opoznienia prz - 0/60 1.0 sek.
automatycznym restartem

e H26: Parametr ten ustawia liczbe automatycznych préb restartu.
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*  Wykorzystywane do zapobiegania zepsucia sytemu spowodowanego przez funkcje
wewnetrznej ochrony, aktywowanej gtosng pracg systemu.

» H26: Automatyczny restart bedzie aktywny po ustawieniu parametru H27. H26 — [llos¢
podejmowanych préb restartu] jest zredukowany do jednej proby gdy jest aktywny. Jesli liczba
préb automatycznego restartu przekroczy ilos¢ ustawiona, funkcja automatycznego restartu
bedzie wytaczona. Jesli wartos¢ nastawiona jest skasowana przez terminal lub przycisk
STOP/RST, liczba automatycznych préb restartu ustawiona przez uzytkownika jest
automatycznie wprowadzona.

» Jesli nie po 30 sekundach po automatycznym restarcie falownik nie wytgczy sie, wartosé
parametru H26 zostanie przywrécona.

» Kiedy zatrzymanie nastgpi z powodu niskiego napiecia {Lvt} lub awaryjnego zatrzymania
{EST}, automatyczny restart zostanie wytaczony.

» Po H27 - [Czas opdznienia przed automatycznym restartem], silnik zacznie automatycznie
wirowac wykorzystujac funkcje poszukiwania predkosci (H22-H25)

» Ponizej pokazano probki kiedy parametr H26 — [llos¢ podejmowanych préb restartu] ma
wartosc¢ 3.

" Samoczynne wikaczenie

Staba praca !
Czestotlwosc /
—>
M apigcie / /
= .
_’.. +
H27
Fesat (S ]
p
Raozkaz startu | | SS | | | ]
30Sec
. E—

Liczba prdr restartu |

ra

3

10.13 Czestotliwos¢é nosna (kluczowania)

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa
Funkcyjna H39 Wybér czestotliwosci nosnej - 1/15 3 kHz
2

» Ten parametr dotyczy dzwiekéw wydobywajacych sie z falownika podczas pracy.

H39 Jesli czestotliwosé nosna | Odglosy z silnika l
jest wysoka Ciepto wydobywajace sie z falownika 1

Odgtosy z falownika 1

Ubytki pradu 1
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10.14 Operacje na drugim silniku

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
wartos$¢ | Iny zakres | fabryczne
H81 Drugi czas przys$pieszania - 0/6000 5.0 sek.
H82 Drugi czas zwalniania - 0/6000 10.0 sek.
H83 Druga czestotliwo$¢ podstawowa - 30/400 60.00 Hz
H84 Druga charakterystyka V/f - 0/2
Drugie forsowanie momentu w
H85 kierunku ,do przodu” B 0/15
Drugie forsowanie momentu w o
Grupa H86 kierunku ,do tytu” j 0/15 5 fo
Funkcvina Drugi poziom ochrony przeciw _ 0
2 v H87 utknieciu silnika 30/150 150 70
Drugi poziom elektronicznego
H88 zabezpieczenia termicznego przez - 50/200 150 %
1 min.
Drugi poziom elektronicznego
H89 zabezpieczenia termicznego — - 50/200 100 %
ciagty
H90 Drugi znamlonst?lvr\]/iyl/(grqd skuteczny } 1/50 26.3 %
17 Okreslenie zacisku P1 terminala } 0 A
G wielofunkcyjnego wejsciowego
rupa
~ ~ 0/25
We/Wy s : :
124 Ok_reslenle z_amsku P§ tgrmlnala 12 7
wielofunkcyjnego wejsciowego

Wybierz wielofunkcyjne wejscie terminala P1-P5, dla operacji na drugim silniku.
» Jesli uzywasz zacisku P5 dla operacji na drugim silniku, ustaw parametr 124 na 12.

» Funkcja przydatna kiedy falownik obstuguje dwa silniki podtagczone do réznych rodzajow
obcigzenia.

» Funkcja operacji nha drugim silniku nie obstuguje dwéch silnikéw w tym samym czasie.
Jak pokazano na rysunku ponizej, gdy podigczone sg 2 silniki do jednego falownika jako
zmienny zespot, ustawienia drugiego silnika moga by¢ wprowadzone przez funkcje operaciji
na drugim silniku przez wielofunkcyjne wejscia terminala i parametry H81-H9O0.

» Ustaw parametr 124 na 12 po zatrzymaniu silnika.

» Parametry od H81 do H90 moga by¢ stosowane dla pierwszego jak i drugiego silnika.

R
a2

SINUS M

10.15 Funkcja samoczynnej diagnostyki.
» Jak uzywac funkcji samoczynnej diagnostyki.
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Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa wyswietlacz Nazwa parametru na /maksyma a
u wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Wybor 0 0/3 X
H60 samoczynnej Wybdér samoczynnej diagnostyki
diagnostyki
17 Okreslenie zacisku P1 terminala } 0
wielofunkcyjnego wejsciowego
Grupa
~ ~ 0/25
We/Wy e . .
124 Okreslenie zacisku P8 terminala 12 7
wielofunkcyjnego wejsciowego

* Ustaw parametrem H60 wybdér samoczynnej diagnostyki.
e Zdefiniuj jedno z wielofunkcyjnych wejs¢ terminala (P1-P8) dla tej funkciji.
e Aby zdefiniowa¢ wejscie P8 ustaw parametr 124 na ,20".

UWAGA
W przypadku uzywania tej funkcji nie dotykaj falownika, poniewaz falownik wystawia napiecie na
wyjéciu.

Przeprowadzaj samoczynng diagnostyke tylko wtedy gdy do wejscia i wyjscia falownika podtgczone sg
przewody. Funkcja ta pozwala w bezpieczny sposob diagnozowaé uszkodzenia tranzystora IGBT,
zanik fazy wyjsciowej, btad uziemienia, bez koniecznosci roztgczania przewoddéw falownika.

Mozna wybraé miedzy 4 sposobami diagnostyki:

Wybor 0 Samoczynna diagnostyka wytaczona
y . 1 Btad IGBT/btad uziemienia
H60 samoczynnej —— ————
. ; 2 Zwarta faza wyjsciowa/btad uziemienia
diagnostyki ———
3 Btad uziemienia

Gdy parametr H60 na wartos$¢ z przedziatu 1-3 i zdefiniowane wejscie terminala jest witgczone,
wyswietlany jest komunikat ,dIAG”, poprzednie menu bedzie wyswietlane gdy diagnostyka zostanie
zakonczona.

Aby zatrzymac samoczynng diagnostyke nacisnij klawisz STOP/RESET na klawiaturze, wylacz
zdefiniowane wejscie terminala.

Jesli btad wystapi podczas wykonywania tej funkcji, wyswietlany bedzie nastepujacy komunikat:
.FLIL". Podczas wyswietlania tego komunikatu nacisnij przycisk ENTER, wyswietlony zostanie typ
btedu, aby przewing¢ nacisnij przycisk w goére/w dot.

Ponizsza tabela pokazuje typy btedoéw ktére odnosza sie do tej funkcji:

Numer | Wyswietlacz | Typ btedu Diagnostyka

1 UPHF Przetaczenie tranzystora Skontaktuj sie ze sprzedawca.
IGBT powyzej wartosci
fazy U

2 UPLF Przetaczenie tranzystora
IGBT ponizej wartosci fazy
U

3 vPHF Przetgczenie tranzystora
IGBT powyzej wartosci
fazy V

4 vPLF Przetgczenie tranzystora
IGBT ponizej wartosci fazy
V

5 WPHF Przetgczenie tranzystora
IGBT powyzej wartoSci
fazy W
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6 WPLF Przetaczenie tranzystora
IGBT ponizej warto$ci fazy
W
7 UWSF Zwarcie miedzy fazami Ui | Sprawdz czy silnik jest poprawnie podigczony.
w Sprawdz czy przewody terminala nie sg zwarte.
8 vUSF Zwarcie miedzy fazami U i
)Y
9 WvSF Zwarcie miedzy fazami W i
)Y
10 UPGF Bfad uziemienia fazy U Sprawdz czy falownik zostat poprawnie
11 vPGF Bfad uziemienia fazy V uziemiony lub czy izolacja przewododw silnika nie
12 WPGF Btad uziemienia fazy W jest uszkodzona.
13 UPOF Brak fazy U Sprawdz czy silnik zostat prawidtowo
14 vPOF Brak fazy V podtgczony do falownika lub czy silnik jest
15 WPOF Brak fazy W poprawnie podtgczony.

10.16 Wybor zmiany sterowania falownika (RS485)

Jak wykonaé¢ zmiane sterowania falownika przez RS485

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa wyswietlacz Nazwa parametru na /maksyma a
u wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
drv2’ Drugi tryb Drugi tryb sterowania napedem 1 0~2 X
sterowania
napedem
Frg2 2 Typ 2 Typ zadawania czestotliwosci 0 0~6
zadawania
czestotliwosci
17 Okreslenie zacisku P1 terminala ) 0
G wielofunkcyjnego wejsciowego
rupa
~ ~ 0/25
We/Wy T - -
Okreslenie zacisku P8 terminala
124 . ; P 12 7
wielofunkcyjnego wejsciowego

Wybierz jedno wielofunkcyjne wejscie terminala (P1-P8)
Aby zdefiniowac wejscie P8 ustaw parametr 124 na ,22”.

Aktywacja
Wybdr zmiany sterowania falownikiem jest aktywowany i drv2 oraz Frq2 z Grupy napedow sg
wyswietlane kiedy drv i Frq sg ustawiane przez RS485 i jedno z wielofunkcyjnych wejs¢ terminala
jest ustawione na ,22”.
Kiedy zdefiniowane wielofunkcyjne wejscie jest aktywne, ustawione wartosci drv2 i Frg2 sg
aktywne bez zmiany jakichkolwiek parametréw. W tym przypadku nie da sie zmieni¢ trybu napedu
i czestotliwosci gdy to wejscie jest aktywne.

Ustawienia parametrow drv2 i Frq2:

drv2’ Drugi tryb 0~2 0 | Start/Stop poprzez klawisze RUN/STOP
sterowania 1 Operacje FX: praca do przodu
napedem wykonywane RX: praca do tylu
o |Przez terminal | FX: Start/Stop
RX: Kierunek wirowania
Frg2 2 Typ 0~6 0 Cyfrowo Poprzez joystick 1
zadawania
czestotliwosci 1 Poprzez joystick 2
2 | Analogowo V11:-10~+10[V]
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V1 2: 0~+10[V]

Zacisk |
terminala:0~20[mA]

Poprzez zacisk V1
ustawienie 1 + zacisk |

Poprzez zacisk V1
ustawienie 2 + zacisk |

10.17 Kontrola wentylatora chiodzacego.

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Grupa wyswietlacz Nazwa parametru na /maksyma a
u wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 1 0/1 0
funkcyjna H77 Kontrola wentylatora
2

« Kontrola zatgczenia/wytaczenia wentylatora chtodzacego radiator falownika.

> Gdy parametr H77 ma warto$c¢ 0:

Wentylator dziata po wtgczeniu zasilania falownika.

Wentylator przestaje pracowac gdy w gtéwnym obwodzie zasilajgcym falownik pojawi sie
niskie napiecie, podczas wytgczenia falownika.

» Gdy parametr H77 ma wartos¢ 1:

Wentylator pracuje gdy falownik jest wigczony i wystana jest komenda start.

Wentylator wytacza sie gdy odciete zostaje napiecie wyjsciowe.

Wentylator nie przestanie pracowac jesli temperatura radiatora przekroczy limit, bez wzgledu

na status wykonywanych operacji.
Funkcja powoduje wydtuzenie zywotnos$ci wentylatora gdy silnik czesto jest zatrzymywany.

10.18 Wybér trybu operacyjnego gdy wystapi btad wentylatora.

Grupa W'(,’OI.( na Ustawio | Minimalny/ .
wyswietla Ustawienia
Nazwa parametru na maksymalny fabrvczne
czu wartos¢ zakres ry
Grupa Wybor operacji w przypadku awarii h 0 0
" H78.
funkcyjna 2 wentylatora
54 Wybdr wielofunkcyjnego wyjscia 18 0/18 12
Grupa terminala
we/wy 155 Wybor wielofunkcyjnego wyjscia 18 0/18 17
przekaznikowego

e Ustaw parametr H78 na O lub 1.
e Jesli parametr H78 ma wartos¢ 0 (kontynuacja operacji), alarm moze by¢ wystawiany na
wyjscia 154 i 155.

» 0: operacje sg kontynuowane gdy wystgpi btad wentylatora.
Operacje nie zostajg przerwane niezaleznie od awarii wentylatora.
Kiedy parametry 154 lub 155 majg wartos¢ (btad wentylatora), sygnat alarmu moze by¢ na
wyjsciu wielofunkcyjnym lub przekaznikowym.
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UWAGA:

» Jesli operacje po wystapieniu wytgczenia wentylatora bedg kontynuowane, wéwczas moze
wystapic tryb przegrzania i wigczone zostang funkcje ochronne. Moze to rowniez prowadzi¢
do skrécenia zywotnosci gtéwnych komponentéw poprzez wzrost temperatury roboczej.

» 1. operacje zostajg przerwane gdy wystapi btad wentylatora

Kiedy nastagpi btad wentylatora, na wyswietlaczu pojawi sie taki komunikat i

operacje zostang przerwane.
Jesli parametry 154 lub 155 majg wartos¢ 17 (btad na wyjsciu), informacja o btedzie bedzie
wyswietlana.

10.19 Parametry odczytu/zapisu

Grupa Widok na

. Ustawio | Minimalny/ o
LR Nazwa parametru na maksymalny BB
caul wartos¢ zakres Elbt AT
H91 Parametr odczytu 1 071 0
Grupa
funkeyjna 2 H92 Parametr zapisu ! on 0

» Gdy uzywasz zdalny panel skorzystaj z parametréw odczytu/zapisu.

UWAGA:

Uwazaj gdy uzywasz parametru zapisu H92. Gdy go uzyjesz parametry w falowniku zostajg
wyczyszczone i zostajg zastgpione parametrami ze zdalnego panelu.

» Parametr odczytu

Krok | Opis Widok na wyswietlaczu
1 Idz do parametru H91. H91

2 Nacisnij przycisk ENTER (e) 0

3 Nacisnij klawisz w gore (A) Rd

4 Nacisnij przycisk ENTER (e) rd

5 Parametr H91 jest wySwietlany gdy odczyt zostanie H91

zakonczony.

» Parametr zapisu

Krok | Opis Widok na wyswietlaczu
1 IdZ do parametru H92. H92

2 Nacisnij przycisk ENTER (e) 0

3 Nacisnij klawisz w gére (A) Wr

4 Nacisnij przycisk ENTER (e) Wr

5 Parametr H92 jest wyswietlany gdy zapis zostanie H92

zakonczony.
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Farametr odczytu HA

s
"
Fanel operatorski
Falownik .
keypad
L
M
Farametr zapisu H32
10.20 Inicjowanie parametréw fabrycznych
Widok na Ustawieni
Grupa o Nazwa parametru Minimalny/maksymalny zakres a
wyswietlaczu fabryczne
0 -
y Przywraca ustawienia
fabryczne wszystkich 4 grup.
2 Przywraca ustawienia
Grupa Iniciowanie parametrow fabryczne Grupy Napedu
Funkcyjna H93 ] fabrycgnych 3 Przywraca ustawienia 0
2 fabryczne Grupy Funkcyjnej 1
4 Przywraca ustawienia
fabryczne Grupa Funkcyjnej 2
5 Przywraca ustawienia
fabryczne Grupy We/Wy

»  Woybierz grupe w ktérej chcesz przywréci¢ ustawienia fabryczne i zmien je parametrem H93.

» Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) po wyborze wartosci parametru H93. Na wyswietlaczu pojawi
sie H93 po zatwierdzeniu ustawien.

= Ustawienie hasta

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa . Nazwa parametru na /maksyma a
wys$wietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa Hasto ochronne do zmiany _
Funkcyjna H94 paramelow O/FFFF 0
2 H95 Ochrona zmiany parametréw - O/FFFF 0
= Ten parametr tworzy hasto dla H95 — [Ochrona zmiany parametréw]
» Hasto wprowadzane jest w kodzie szesnastkowym (hexadecimal) {0-9,A, B, C, D, E, F}
Uwaga:
Nie zapomnij hasta! Potrzebne jest ono takze do uaktywniania parametréw.
= Fabrycznie hasto ma warto$¢ 0. Wprowadz nowe hasto inne niz 0.
= Aby ustawic hasto patrz tabela ponize;.
Krok Opis Widok na
wyswietlaczu
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1 IdZ do parametru H94 — [Hasto ochronne do zmiany parametréw] H94
2 Nacisnij dwukrotnie przycisk Enter/Prog (e) 0
3 WprowadzZ swoje hasto (np. 123) 123
4 ,123” po nacisnieciu Enter/Prog (e) miga. 123
5 Nacisnij Enter/Prog (e) jeden raz aby wprowadzi¢ hasto do pamieci. H94
» Aby zmienic¢ istniejgce hasto patrz tabela ponizej (aktualne: 123 -> nowe: 456)
Krok Opis Widok na
wyswietlaczu
1 IdZ do parametru H94 — [Hasto ochronne do zmiany parametréw] H94
2 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) 0
3 Wprowadz dowolng liczbe (np. 122) 122
4 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e). Wyswietlane jest ,,0” poniewaz zta 0
wartos¢ zostata wprowadzona. Hasto nie moze byé zmienione.
5 Wprowadz wtasciwe hasto. 123
6 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) raz. 123
7 Wprowadz nowe hasto (np. 456) 456
8 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) jeden raz. ,456” miga. 456
9 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) aby zakonczyé H94
e  Ochrona zmiany parametréw
o Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
rupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa H95 Ochrona zmiany parametrow - O/FFFF 0
Funkcyjna Hasto ochronne do zmian
> Ho4 aramatrw y - O/FFFF 0
e Parametr stuzy do zabezpieczenia wprowadzonych wartosci parametréw przed zmiang
poprzez hasto.
» Patrz na tabele ponizej aby zabezpieczenia wprowadzonych wartosci parametréw przed
zmiang przez parametr H94 — [Hasto ochronne do zmiany parametrow]
Krok Opis Widok na
wyswietlaczu
1 IdZ do parametru H95 — [Ochrona zmiany parametréw] H95
2 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) UL
3 Warto$¢ parametru moze by¢ zmieniona gdy status jest UL UL
(odblokowany). Gdy ustawiasz ten parametr...
4 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e). 0
5 Wprowadz wlasciwe hasto utworzone w H94 (np.123) 123
6 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) raz. L
7 Warto$ci parametréow nie moga by¢ zmieniane gdy ustawiony jest L
status L (zablokowany)
8 Nacisnij przycisk w Lewo (<) lub w Prawo (»). H95
» Aby wylaczy¢ zabezpieczenia wprowadzonych warto$ci parametrow przed zmiang patrz
tabela ponizej.
Krok Opis Widok na
wyswietlaczu
1 IdZ do parametru H95 — [Hasto ochronne do zmiany parametréw] H95
2 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) L
3 Wartosci parametréw nie moga by¢ zmieniane gdy ustawiony jest L

status L (zablokowany)
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4 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e). 0

5 Wprowadz wiasciwe hasto utworzone w H94 (np.123) 123

6 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e) raz. UL
Wartos¢ parametru moze by¢ zmieniona gdy status jest UL

7 ; UL
(odblokowany). Gdy ustawiasz ten parametr...

8 Nacisnij przycisk Enter/Prog (e). H95

10.21 Funkcje odnoszace sie do ,,Trybu ogniowego”

Tryb ogniowy jest wykorzystywany do kontynuacji operacji kiedy wystapi tryb
awaryjny. Wiec falownik powinien ignorowac ,lekkie” btedy i wystawia¢ informacje o
~ciezszych”. Kiedy tryb ogniowy jest wigczony istnieje mozliwo$¢ uszkodzenia

napedu.

Gdy funkcja ta zostanie aktywowana gwarancja udzielona na naped moze nie byé
diuzej wazna jesli wystapi ,ciezki btad”. Jesli wartos¢ parametru 190 bedzie wynosi¢ 1
gwarancja udzielana na falownik nie bedzie wazna. Wartos¢ ta nie jest inicjowana.
Podczas trybu ogniowego, falownik zmienia wartosci ponizszych parametrow:

A.
B.

C.
D

Tryb sterowania napedu zmieniany jest na V/F
Parametr 182 jest uzyty jako czestotliwos¢ wyjsciowa, ma ona
najwyzszy priorytet.
Czas przyspieszania/zwalniania wynosi 10 sek. Nie da sie zmieni¢
tych ustawien.
Ponizsze samoczynne wylgczenia beda ignorowane. Btedy bedg
wyswietlane, na zdefiniowane wyjscia cyfrowe bedg podawane
informacje o btedach nawet gdy silnik dalej bedzie pracowat.

« BX

o Zewnetrzne wylgczenie — A

» Zewnetrzne wylaczenie — B

*  Przegrzanie falownika

»  Przecigzenie falownika

* Samoczynne wytgczenie z powodu przegrzania

» Zanik fazy wyjsciowej

*  Przecigzenie silnika

e Awaria wentylatora
Falownik wykona ponownie operacje w przypadku ponizszych
sytuacji (czas opdznienia wykonania ponownie operacji ustawia sie
parametrem H27):

e Zaduzy prad

e Za duze napiecie

» Za niskie napiecie

» Btad uziemienia
Naped nie bedzie pracowat w przypadku ponizszych warunkow.
Oznaczajg one ze falownik jest uszkodzony:
e Samoczynna diagnostyka
» Btad sprzetowy
* Btad komunikacji na ptycie wejsc/wyjsc.

Widok na e | IRl US;?;V © Podcza
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma
wyswietlaczu wartosé | Iny zakres fabryczn | s pracy
e
182 Czestotliwos¢ trybu ogniowego - 0'%%/:'20' 50.00Hz 0]
Podglad trybu ogniowego - 0/1 - wyswiet
lanie
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11 Monitoring

11.1 Status operacji monitoringu

*  Prad wyjsciowy

Ustawio | Minimalny | Ustawieni

Widok na Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa o
Napedu CUr Prad wyjsciowy -
* Prad wyjsciowy falownika moze by¢ monitorowany za pomoca tego parametru.
*  Predkosc silnika
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa n
Napedu rMP Predkos¢ silnika -
Grupa H31 Liczba biegundw silnika - 2/12 4
Funkayina s e wyvietors T - >
2 H74 predkosai silnika ] 171000 100 %

= Predkosc¢ obrotowa silnika moze by¢ monitorowana parametrem rMP.

» Kiedy parametr H40 ma wartos¢ 0 {Charakterystyka V/f} lub 1 {Sterowanie PID},
predkos¢ obrotowa silnika jest wyswietlana, obliczona ze wzoru:

H74
100

gy = 120X '|,:~<

]

\ H31

» H31: Wprowadz liczbe biegundw silnika odczytang z tabliczki znamionowej silnika.
» H74: Parametr stuzy do zmiany wyswietlanej predkosci z katowej na liniowa.

* Napiecie state falownika

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
G Widok na Jedn
rupa swietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
Wy wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa . :
Napedu dCL Napiecie state falownika -

» Napiecie state falownika moze by¢ monitorowane parametrem dCL

» Kiedy silnik nie pracuje wyswietlana jest warto$¢ napiecia statego pomnozona przez
V2
» To jest napiecie pomiedzy zaciskami P1 i N terminala.

*  Wybdr ekranu uzytkownika
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Funkcyjna 0/2 0

2

Wybér ekranu uzytkownika

= Wyboru ekranu uzytkownika dokonuje sie parametrem H73, a monitorowany jest poprzez
parametr vOL.

» H73: Wybierz jeden parametr ktéry bedzie wyswietlany

H73 Wybér ekranu Napiecie wyjsciowe [V] 1)
uzytkownika 0 UL
Moc wyjsciowa [kW] i
1 POr
Moment n
2 [n': ur ]

Wprowadz warto$¢ sprawnosci silnika odczytang z tabliczki znamionowej silnika do parametru H36,
aby wyswietlany byt poprawny moment.

* Widok na wyswietlaczu po zatgczeniu zasilania

Grupa Rozkaz predkosci (0.00) 0
Funkcyjna Czas przyspieszania
2 (ACC)

Czas zwalniania (DEC)
Tryb napedu (drv)

Tryb czestotliwosci (Frq)
Czestotliwosé
wielokrokowa 1 (St1)
Czestotliwosé
wielokrokowa 2 (St2)
Czestotliwosé
wielokrokowa 3 (St3)
Prad wyjsciowy (Cur)
Predkos¢ silnika (rMP)
Napiecie state szyn
falownika (dCL)

Ekran uzytkownika (vOL)
Wyswietlanie btedu (nOn)
Kierunek obrotow silnika
(drC)

Prad wyjsciowy 2
Predkos¢ silnika 2

= Wybierz parametr ktory ma by¢ wyswietlany jako pierwszy po zatgczeniu zasilania.

11.2 Monitoring wejsé/wyjs¢ terminala

*  Monitoring wejs¢ terminala
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Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa swietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
wyswie warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 125 Oznaczenia wej$¢ terminala na _
We/Wy wyswietlaczu

= Wiaczenie/wytaczenie monitoringu wykonuje sie poprzez parametr 125.

» Nastepujace znaki sg wyswietlane gdy aktywne sg wejscia P1, P3, P4 i nieaktywne

SUSEY
bare

¢ Monitoring wyjs¢ terminala

-
) -

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa swietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
wyswie warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 126 Oznaczenia wyjs¢ terminala na _
We/Wy wyswietlaczu

= Aktualny status (Witgczony/Wytaczony) wielofunkcyjnego wyjscia terminala (MO) i
wielofunkcyjnego wyjscia przekaznikowego (30AC) moze byé monitorowany za pomocg
parametru [126.

» Nastepujace znaki sg wyswietlane gdy aktywne jest wielofunkcyjne wyjscie (MO) i
nieaktywne jest wielofunkcyjne wyjscie przekaznikowe (3AC).

UUUUOUUO
IR N

3AC MO
11.3 Monitoring zaistniatych btedéw

*  Wyswietlanie btedu

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa Sl Eegl Nazwa parametru na /maksyma a ostka
b warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa L
Napedu nOn Wyswietlanie btedu =
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= Rodzaj btedu jaki pojawit sie podczas pracy jest wyswietlany przez nOn.
= 3 rodzaje bledéw moga by¢ monitorowane.

» Parametr daje informacje o typie btedu i statusie operacji w czasie wystgpienia btedu.

Typ btedu

Czestotliwos¢

B

L)

Prad

Informacje o
przyspieszaniu/zwalnianiu

o
i"‘. m
~=E

Btad podczas przyspieszania

Btad podczas zwalniania

L[S
Ll
o) F

Btad podczas pracy

¢ Monitorowanie historii btedéw

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
H1 Historia btedéw 1 -
Grupa ~ ~
We/Wy H5 Historia btedow 5
H6 Kasowanie historii btedow - 0N 0

= H1~H5: w pamieci falownika przechowywana jest historia 5 ostatnich zaistniatych btedow.
= H6: Kasowana jest cata historia btedéw od H1~H5.

» Kiedy btad wystgpi podczas pracy, mozna go wyswietli¢ funkcjg nOn.

» Kiedy zaistniaty btad skasuje sie przyciskiem STOP/RST lub poprzez terminal,
informacja wyswietlana przez parametr nOn zostanie przeniesiona do H1. Jesli
zaistnieje nastepny btad, informacja zapisana w H1 zostanie przeniesiona do H2.
Ostatnio zaistniaty btad bedzie zawsze przechowywany w parametrze H1.

» Jesli w tym samym czasie wystgpi wiecej niz jeden btad, wtedy w jednym kodzie
moze by¢ przechowywanych do 3 btedow.

e

/ Typ btedu

Status operacji w chili
wystapienia btedu

11.4 Wyjscie analogowe

Grupa

Widok na
wyswietlaczu

Nazwa parametru

Ustawio
na

Minimalny
/maksyma

Ustawieni
a

Jedn
ostka

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 108




SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

warto$¢ | Iny zakres | fabryczne

Grupa 150 Wyjscie analogowe AM - 0/3 0

We/Wy 151 Regulacja wyjetia analogowago - 10/200 100 %

= Pozycja i poziom wyjscia analogowego sg ustawialne i regulowane.

» 150: Wybodr parametru wyjscia analogowego (AM).

150 Wybdr parametru Wyijscie 10[V]
wyjsécia 200V [ 400V
analogowego 0 | Czestotliwos$¢ wyjsciowa Czestotliwos¢ maksymalna (F21)
(AM). 1 | Prad wyjsciowy 150% znamionowego pradu falownika
2 | Napiecie wyjsciowe 282Vac 564Vac
3 | Napiecie szyn DC falownika | DC 400Vdc 800Vdc

» 151: Jesli chcesz uzy¢ analogowego wyjscia, jako wyjscia pomiarowego, warto$ci pomiarowe
moga by¢ odpowiednio przetwarzane przez przyrzady pomiarowe.

TR 0 ~ 10Vdc
(o] ] S

11.5 Wielofunkcyjne wyjscie terminala (MO) i przekaznikowe (30AC)

Grupa | Widok Ustawienia
na, Nazwa parametru Ustawienia e
wyswiet
laczu
Vf,;;‘j\s’fy ” ~ Wyber 0 |FDT-1
wielofunkcyjnego
wyjscia terminala | 1 | FDT-2
155 Wybor przekaznika | 2 | FDT-3
wielofunkcyjnego | 3 | FDT-4
4 |FDT-5
5 | Przekroczenie zakresu {OLt}
6 | Przecigzenie falownika {IOLt}
7_| Utkniecie silnika {STALL} 12
8 | Wyzwalacz nadnapieciowy {OV}
9 | Wyzwalacz podnapieciowy {LV}

10 | Przegrzanie falownika, awaria chtodzenia {OH}
11 | Zanik zadawania czestotliwosci

12 | Praca

13 | Stop

14 | Stata predkosé

15 | Szukanie predkosci

16 | Czas oczekiwania na wejSciowy sygnat startowy
17 | Btad na wyjsciu

18 | Alarm z powodu awarii wentylatora
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Kiedy
ustgwm Kiedy
ny jest .
Blad na wvisciu parame \_/;g\;\ﬂznle Kiedy pojawia sie
156 a Wy tr H26- | €% wyzwalanie
przekaznika i niz .
[llos¢ .. | podnapieciowe
r6b podnapieci
P owe
restartu
]
Bit2 Bit1 Bit0
0 |- - -
1 ; J
2 |- J ;
B v v
4 |V - - 2
5 | - v
6|V v -
7 v v

= Ustaw zadany parametr ktéry ma by¢ na wyj$ciu MO terminala i na wyjsciu przekaznikowym
(30AC).

» 156: kiedy ustawiony jest 17 {btad na wyjsciu przekaznika} w parametrach 154 i 155,
wielofunkcyjne wyjscie terminala i wyjscie przekaznikowe bedzie aktywne po
ustawieniu parametru 156.

0: FDT —1
» Sprawdz czy czestotliwos¢ wyjsciowa falownika dopasowana jest do czestotliwosci
uzytkownika.
» Stan aktywny: warto$¢ bezwzgledna (nastawiona czestotliwos¢ — czestotliwo$¢
wyjéciowa) <= Pasmo detekcji czestotliwosci
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa . Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa . L
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 0/400 10.0 Hz

= Nie moze by¢ wieksze od maksymalnej czestotliwosci (F21).

» Kiedy parametr 153 ma warto$¢ 10.0

J0Hz 40H=z

|Jztawiona
czestatliwods
40Hz
3EHz
16Hz 20Hz
Czestatliwois /
MO | | |

Fozkaz startu

1: FDT-2
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» Jest to aktywne gdy nastawiona czestotliwo$¢ zestawiona jest z poziomem detekc;ji (152) i
warunek FDT-1.
» Warunek aktywacji: (Nastawiona czestotliwo$¢ = poziom FDT) i FDT-1

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa swietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
wyswie wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 152 Poziom detekcji czestotliwosci - 0/400 30.0 Hz
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 10.0

= Nie moze by¢ ustawione powyzej F21 — [Czestotliwosé maksymalna].

» Kiedy parametr 152 ma warto$¢ 30.0Hz a 153 — 10.0Hz

5UHz
|Jstawiona 30Hz
czestotlivwogs |
25Hz
Czestotliwogc
MO
Rozk.az

startu

2: FDT-3

» Jest to aktywne gdy czestotliwos¢ spetnia nastepujace warunki.
» Warunek aktywacji: Wartos¢ bezwzgledna (poziom FDT — czestotliwo$¢ robocza) <= pasmo

FDT
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa . Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 152 Poziom detekcji czestotliwosci - 0/400 30.0 Hy
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 10.0

= Nie moze by¢ ustawione powyzej F21 — [Czestotliwos¢ maksymalnal.

» Kiedy parametr 152 ma warto$¢ 30.0Hz a 153 — 10.0Hz

35Hz
30Hz
25Hz

Czestotlivwods

MO — =

Rozkaz startu [ ]

3: FDT-4
» Jest to aktywne gdy czestotliwos¢ spetnia nastepujace warunki

» Warunek aktywacji:
Czas przyspieszania: Czestotliwo$¢ Robocza >= poziom FDT
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Czas zwalniania: Czestotliwos¢ Robocza > (Poziom FDT — Pasmo FDT)

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa . Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 152 Poziom detekcji czestotliwosci - 0/400 30.0 Hy
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 10.0
= Nie moze by¢ ustawione powyzej F21 — [Czestotliwos¢ maksymalnal.
» Kiedy parametr 152 ma warto$¢ 30.0Hz a 153 — 10.0Hz
30H=z
25Hz
Czestotiwogs
MO [
Rozkaz startu ]
4: FDT-5
» Aktywacja przez styk B.
» Warunek aktywacji:
Czas przyspieszania: Czestotliwo$¢ Robocza >= poziom FDT
Czestotliwos¢ Robocza > (Poziom FDT — Pasmo FDT
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa - Nazwa parametru na /maksyma a
wys$wietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa 152 Poziom detekcji czestotliwosci - 0/400 30.0 Hy
We/Wy 153 Pasmo detekcji czestotliwosci - 10.0

= Nie moze by¢ ustawione powyzej F21 — [Czestotliwos¢ maksymalnal.

» Kiedy parametr 152 ma warto$¢ 30.0Hz a 153 — 10.0Hz

Czestotliwosc

Mo

Rozkaz startu | |

5: Przekroczenie zakresu {OLt}
» Patrz strona 96

6: Przecigzenie falownika {IOLt}
» Patrz strona 99
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7. Utkniecie silnika {STALL}
» Patrz strona 97

8. Wyzwalacz nadnapigciowy {OV1}

> Staje sie aktywny kiedy napiecie zasilania przekracza wartos¢ 400Vdc dla
zasilania 2S/T i 820Vdc dla napiecia 4T.

9. Wyzwalacz podnapigciowy {Lvt}
» Staje sie aktywny gdy napiecie zasilania spada ponizej 200V dla zasilania
2S/T i 360V dla napiecia 4T.
> .

10. Przegrzanie falownika, awaria chtodzenia {OHt}
» Tryb aktywny gdy nastgpi awaria chtodzenia falownika.

11. Zanik zadawania czestotliwosci
» Staje sie aktywne gdy utracone jest polecenie czestotliwosci.

12. Podczas pracy

» Funkcja aktywna gdy wydany jest rozkaz startu i falownik generuje
napiecie na wyjsciu.

Czestotliwods

MO [ ]

Rozkaz startu [ |

13. Podczas stopu
» Funkcja aktywna podczas stopu.

Czestotlwosc

MO [ —

Fozkaz startu

14. Podczas statej pracy
» Funkcja aktywna podczas normalnych operacji.
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Czestothwosd

MO 1

Rozkaz startu | |

15. Podczas szukania predkosci
» Patrz strona

16. Czas oczekiwania na wejsciowy sygnat startowy
» Funkcja staje sie aktywna podczas normalnych operacji i wtedy gdy
falownik czeka na aktywacje pracy przez zewnetrzng czestotliwosc.

17. Btad na wyjsciu przekaznika
» Ustawienie tego parametru powoduje aktywacje 156.
» Np. jesli parametr 155 ma wartos¢ 17, a 156 — 2, wyjScie przekaznikowe
jest aktywne, gdy falownik pracuje w trybie innym niz podnapieciowy.
18. Alarm z powodu awarii wentylatora
» Woystawia alarm na wyjsciu gdy parametr H78 ma warto$¢ O (praca ciggtfa
w przypadku awarii wentylatora).

11.5.1 Wybér stycznika A, B

Widok - Ustawie | Ustawia
na w7 nia nie
o Nazwa funkgc;ji /Maksyma Opis

wyswietl | fabrycz | podcza
ny zakres
aczu ne S pracy
185 Wybér typu 0 Stycznik A (normalnie otwarty) 0 (0]
stycznika A, B 1 Stycznik B (normalnie zamkniety)

- Funkcja ta pozwala zmieni¢ typ stycznika wielofunkcyjnego wyjscia tranzystorowego
cyfrowego MO.
Typ A (normalnie otwarty) gdy ustawiona jest wartos¢ 0 i typ B (normalnie zamkniety)
gdy ustawiona jest wartosc¢ 1.

- Wielofunkcyjne cyfrowe wyjscie przekaznikowe 30A, B, C nie potrzebuje tej funkcji,
poniewaz ten przekaznik posiada dwa styczniki A, B.

11.5.2 Czas opdznienia zalaczenia/wylaczenia stycznika

Widok Minimalny Uste_lwie Uste_lwia
na Nazwa funkgc;ji /Maksyma Opis nia ne
wyswietl Iny zakres fabrycz | podcza
aczu ne S pracy

Opdznienie 0.0s X
186 wigczenia 0.0/10 [s] | Opdznienie wtaczenia wejscia MO

wyjscia MO

Opdznienie 0.0s X
187 wylgczenia 0.0/10 [s] | Opdznienie wytaczenia wyjscia MO

wyjscia MO

Opdznienie 0.0s X
188 zatgczenia 0.0/10 [s] | Opoznienie zataczenia wyjs¢ 30A,B,C

wyjs¢ 30A,B,C

Opdznienie 0.0s X
189 wylgczenia 0.0/10 [s] | Opdznienie wytaczenia wyjsé 30A,B,C

wyj$¢ 30A,B,C
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- Parametry te wigczaja/wytaczajg czas opdznienia zatgczenia/wytaczenia
wielofunkcyjnego wyjscia MO i przekaznikowego 30 A, B, C.
- Jesli czas ciagtej operaciji jest krotszy niz czas opdznienia, wtedy operacje wygladaja
nastepujaco:
Operacje <Tb
wetetizne
Operacje ) \\
wewretrzne ‘\
4P 44 P ) R Czas opdinienia wytgczenia
rzecTpwiste . =
aperacje / Fzecmawiste f
i Fi operacje ;

Czas opdZnienia zataczenia

Czas opdinienia wytgczenia

Czas opdinienia zataczenia

11.6 Czas opéznienia zalgczenia/wytaczenia stycznika

Widok . Ustawie | Ustawia
Minimalny : :
na @ . nia nie
A Nazwa funkgc;ji /Maksyma Opis
wyswietl In fabrycz | podcza
y zakres
aczu ne S pracy
Wybdr wyjscia 0 o
157 terminala, gdy 0/3 Wybor wyjscia terminala, gdy nastapi btad
nastapi btad
*  Woybierz wyjscie przekaznikowe lub otwarty kolektor kiedy nastgpi btgd komunikaciji lub
klawiatury wyswietlacza.

» Klawiatura oraz jednostka centralna falownika jest przeprowadzana poprzez tacze
szeregowe . Gdy nastapi btad komunikacji przez pewien czas na wyswietlaczu pojawi
sie: i na wyjéciu MO pojawi sie sygnat.

Na wyjsciu przekaznika Na wyjsciu terminala
Bit1 Bit0
0 - -
1 - N
2 N -
3 v v

>
>
>
>

0: Nie uzyte

1: Sygnat wyjsciowy na MO

2: Sygnat wyjsciowy na 3A, 3B

3: Sygnat wyjsciowy na MO, 3A, 3B

12 Funkcje ochronne

12.1 Zabezpieczeni termiczne

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa . Nazwa parametru na /maksyma a
wys$wietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa Wybor elektronicznego
Funkcyjna F50 zabezpieczenia termicznego 1 0/1 0
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Poziom elektronicznego
F51 zabezpieczenia termicznego — - 150 %

1min 50/200

Poziom elektronicznego
F52 zabezpieczenia termicznego — - 100 %

ciagly

F53 System chtodzenia silnika - 01 0

Wybierz F50 — [Wybdr elektronicznego zabezpieczenia]

Funkcja jest aktywna w momencie przegrzania silnika (odwrotnos¢ czasu). Jezeli prad jest
wiekszy niz ustawiona warto$¢ procentowa parametru F51, wyjscie falownika jest wytaczane
na okres czasu ustawiony parametrem F51 — [Poziom elektronicznego zabezpieczenia
termicznego — 1min]

F51: Wprowadz warto§¢ maksymalnego pradu ktéry bedzie ptynat nieprzerwanie do silnika
przez jedng minute. Ustawiany jest jako warto$¢ procentowa prgdu znamionowego. Wartos¢
nie moze byc¢ nizsza niz F52.

F52: Wprowadz wartos¢ pradu dla ciagtych operacji. Normalny prad znamionowy jest
uzywany. Warto$¢ nie moze by¢ wieksza od F51.

F53: Gdy silnik pracuje z matg predkosciag efekt chtodzenia spada. Specjalny silnik to taki
ktéry uzywa wentylatora z osobnym zasilaniem, ktéry chtodzi silnik podczas pracy z niskimi
obrotami. Jesli obroty silnika sie zmienig, wentylator pracuje z predkoscig niezmieniona.

F53

System chtodzenia silnika Standardowe silniki majace wentylator chtodzacy

poditgczony bezposrednio do watu silnika.

Silniki specjalne posiadajace niezalezny system
chtodzenia.

Prad pracy ciaghe) [%]

95 HE3 =2

B5

Czestotlwoic 1 [HzZ]

20 60
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Prad [%]

F51

F52 ==

Czaz wybaczenia [zek]

60

12.2 Poziom alarmu przeciazenia i samoczynne wytaczenie.
Poziom alarmu przecigzenia

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa - Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
F54 Poziom alarmu przecigzenia - 30/150 3 %
Grupa F55 Czas trwania alarmu przecigzenia - 0/30 10 sek.
Funkcyjna 154 :Nybpr wielofunkcyjnego wyjscia 5 12
erminala
1 - — 0/18
155 Wybor przekaznlka 5 17
wielofunkcyjnego

=  Woybierz jedno wyjscie pomiedzy zaciskami MO i 30ABC terminala.
= Jesli wybrate$ przycisk MO jako wyjscie terminala, ustaw parametr 154 na 5 {Przecigzenie:
oL}

» F54: Ustawia wartosc¢ jako procent pragdu znamionowego silnika.

t t: Poziom alarmu :

- przecigzenia - Feq

Frad

YWnjgcie wiglofunkcpjne

*  Wybdr wytgczenia od przecigzenia

Ustawio | Minimalny | Ustawieni

Widok na Jedn

Grupa - Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu > ostka

warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa F56 Wybor wytaczenia od przecigzenia 1 0/1 0
Funkcyjna F57 Poziom wytaczenia od przecigzenia - 30/200 180 %
Czas opdznienia wylaczenia od

1 F58 przeciazenia - 0/60 60 sek.

= Ustaw parametr F56 na 1.
= Woyjécie falownika jest wylaczane kiedy silnik jest przeciazony.
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= Woyjécie falownika jest wylaczane kiedy nadmierny prad ptynie do silnika przez F58 — [Czas
opdznienia wytaczenia od przecigzenia)

12.3 Ochrona przed utknieciem silnika.

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa F59 Wyb.or .och.ro.ny przeciw _ 017 3
. utknieciu silnika
Funkcyjna Poziom ochrony przeciw
1 F60 om ochrony p - 30/150 150 %
utknieciu silnika
54 Wybf’)r wielofunkcyjnego wyjscia 7 12
Grupa terminala 0/18
We/Wy 155 Wybor przekaznika 7 17

wielofunkcyjnego

» Podczas przyspieszania: Przy$pieszanie silnika jest zakonczone kiedy prad przewyzsza

wartos¢ ustawiong parametrem F60.

» Podczas statej pracy: Silnik zacznie zwalnia¢ kiedy prad przewyzsza warto$¢ ustawiong

parametrem F60.
= Podczas zwalniania: Zwalnianie silnika jest zakonczone kiedy wzrost napiecia statego
falownika jest powyzej pewnego poziomu napiecia.
» F60: Parametr jest ustawiana jako warto$¢ procentowa pradu znamionowego silnika (H33)
= 154, 155: Falownik wystawia sygnat przez wielofunkcyjne wyjscie terminala MO lub wyjscie
przekaznikowe 30ABC kiedy funkcja ochrony przeciw utknieciu silnika jest aktywna. Operacje

ochrony przeciw utknieciu silnika mogg by¢ monitorowane przez zewnetrzng sekwencje.

» F59: Ochrona przeciw utknieciu silnika moze by¢ ustawiona jak pokazano ponize;:

F59

Wybér ochrony | Ustawienia | Podczas Podczas statej Podczas

przeciw zwalniania predkosci przyspieszania

utknieciu silnika Bit 2 Bit 1 Bit 0
0 - - _
1 - N
2 - V -
3 : J 7
4 N - -
5 \ - N
6 V -
7 v J v

» Np. ustaw parametr F59 na 3 aby zapewni¢ ochrone przed utknieciem silnika podczas
przyspieszania i statej pracy.
» Gdy ochrona przeciw utknieciu wykonywana jest podczas przyspieszania lub
zwalniania, czas przyspieszania/zwalniania moze by¢ diuzszy niz ustawiony przez
uzytkownika.
» Gdy ochrona przeciw utknieciu aktywna jest podczas statej pracy, t1, 2 wykonywana
jest wtedy zgodnie z wartoscig ustawiong w parametrze ACC [Czas przyspieszania] i
dEC [Czas zwalniania]
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o[

Czestatlimosé " SS [ s LT
+—r>
Wiglofunkcyine t1 t2
wyjFcie lub przekagnik, [ﬁ [ﬁ
Podczas SS Podczas stabe) pracy

preyEpieszania

A TN

Mapigcie state

Caestotiimoss x

WyjEcie wielofunkoyine lub
przek.aznik,

Podczaz zwalniania

12.4 Ochrona przed zanikiem fazy wyjsciowej

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa
. Ochrona przed zanikiem fazy
Funkcyjn H1 T 1
u 20 yina 9 wyjsciowej 0/3 0

= Ustaw parametr H19 na 1.

= Funkcja wylgcza wyjscie falownika na wypadek zaniku wiecej niz jednej fazy miedzy
zaciskami U, V, W.

= Zanik fazy wejsciowej: Wyjscie falownika jest blokowane w przypadku zaniku jednej fazy
pomiedzy R, Si T. Jesli nie ma zaniku faz wejsciowych, wyjscie jest zamkniete gdy nadszedt
czas wymiany kondensatora szyn pradu DC.

Uwaga:
Ustaw poprawnie parametr H33 — [Prad znamionowy silnika]. Jesli wartosci pradu
znamionowego i ustawionego w parametrze H33 sg inne, funkcja ta moze nie by¢ aktywna.

0 | Wviaczone 1 Ochrona faz
Ochrona przed yial wyjsciowych
H19 zanikiem fazy 0/3 Ochrona faz Ochrona faz
wyjsciowej 2 chro 3 | wyjsciowych/wej$
wejsciowych .
ciowych
12.5 Zewnetrzny wyzwalacz sygnatu
Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa . Nazwa parametru na /maksyma a
wys$wietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
17 Okreslenie zacisku P1 terminala 0
wielofunkcyjnego wejsciowego
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We/Wy ~ ~
123 Okreslenie zacisku P4 terminala 18 6
wielofunkcyjnego wejsciowego
124 Okreslenie zacisku P5 terminala 19 7
wielofunkcyjnego wejsciowego

» Wybierz zaciski terminala miedzy P1 a P8 aby podtaczy¢ zwenetrzny wyzwalacz
sygnatu.

= Ustaw parametr 123 na 18, a 124 na 19 aby zdefiniowa¢ zaciski P7 i P8 jako zewnetrzne
styczniki Ai B.

» Zewnetrzny wyzwalacz sygnatu wejsciowego stycznikiem A (N.O): Otwarte wejscie stycznika.
Kiedy P7 terminala jest ustawiony w pozycji wiaczony, falownik wyswietla btad i wylacza
wyjscie.

» Zewnetrzny wyzwalacz sygnatu wejsciowego stycznikiem B (N.C): Zamkniete wejscie
stycznika. Kiedy P8 terminala jest ustawiony w pozycji wytaczony, falownik wyswietla btad i
wytgcza wyjscie.

—r
—Oo—x P1|FX:117=0
+ -\
—0 O— P7 |N.O. :123=18
—O'0 P8 [N.C. : 124 =19
% CM
Czestotlhwosc
P4 [stpcznik &) [
PS5 [stycznik B] | | | |

Rozkas startu | | | I} |

12.6 Przeciazenie falownika

» Funkcja ochrony przecigzenie falownika jest aktywna gdy warto$¢ pradu przekracza wartosé
Znamionowa.

» Wielofunkcyjne wyjscie MO i wyjscie przekaznikowe 30 ABC terminala sg wykorzystywane
jako sygnat alarmowy wyjsciowy podczas przecigzenia falownika.

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa - Nazwa parametru na /maksyma a
wys$wietlaczu > ostka
warto$¢ | Iny zakres | fabryczne
Wybor wielofunkcyjnego wyjscia
Grupa 154 terminala 6 0/18 12
We/Wy 55 Wybér przekaznika 6 17
wielofunkcyjnego
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12.7 Funkcja zaniku czestotliwosci

Widok na Ustawio | Minimalny | Ustawieni Jedn
Grupa o Nazwa parametru na /maksyma a
wyswietlaczu » ostka
wartos$¢ | Iny zakres | fabryczne
Kryterium zaniku sygnatu
o wejsciowego analogowego v 072 0
Wybér napedu po stracie sygnatu _
162 zadawania czestotliwosci 0/2 0
Grupa 163 Czas oczekiwania po zaniku 0.1/120 10 K
We/Wy sygnatu zadawania czestotliwos$ci . : SeK.
Wybor wielofunkcyjnego wyjscia
154 terminala 11 12
- — 0/18
155 Wybor przekgznlka 11 17
wielofunkcyjnego

=  Wybierz tryb sterowania napedem gdy czestotliwos¢ odniesienia jest ustawiana przez wejscia
V1illub (V1+]) terminala lub gdy opcje komunikacji sg niedostepne.

116: Tym parametrem ustawia sie kryteria zaniku sygnatu analogowego wejsciowego kiedy
czestotliwos¢ odniesienia jest podawana przez zaciski V1, I, V1+I lub opcjonalng komunikacje.

116 Kryterium zaniku sygnatu Nie sprawdza zaniku sygnatu we.
wejsciowego analogowego analogowego.

Kiedy nastawiona jest mniejsza wartos¢
parametru | 2/7/12

Kiedy nastawiona jest wieksza warto$é
parametru | 2/7/12

1) Falownik okresla Ze nastgpit zanik czestotliwosci odniesienia kiedy tryb zadawania
czestotliwosci ma wartosé 3 (wejscie analogowe V1), 116 — 1, a warto$¢ analogowego sygnatu
wejsciowego jest mniejsza od potowy minimalnej warto$ci parametru 17.

2) Falownik okresla ze nastgpit zanik czestotliwosci odniesienia kiedy tryb zadawania
czestotliwosci ma wartosé 6 (V1+1), 116 — 2, a sygnat wejsciowy V1 ma warto$¢ mniejsza od
minimalnej wartosci parametru 17 lub warto$¢ wejsciowa jest mniejsza niz 112.

162: Kiedy polecenie zadawania czestotliwosci nie zostato wydane po czasie ustawionym w
parametrze 163, ustaw tryb zadawania czestotliwosci jak pokazano w ponizszej tabeli.

162 Wybdr napedu po stracie sygnatu 0 Kontynuacje operacji, z tg sama
zadawania czestotliwosci czestotliwoscig ustawiong przed zanikiem.
1 | Wolny bieg
2 | Zwalnianie az do zatrzymania

154, 155: Wielofunkcyjne wyjscie MO lub wielofunkcyjne wyjécie przekaznikowe 30AC terminala sg
wykorzystywane do wystawiania informacji o zaniku czestotliwosci .

Przyktad: Kiedy parametr 162 ma wartos¢ 2, 163 jest ustawiony 5.0 sek. a 154 na 11.

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 121




SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

ztawiona czestatlivwogs

— Soo -l —

Czestotiivwogd \
MO |

Rozkaz startu [ |

12.8 Ustawienia rezystora hamujacego DB.

: Ustawio | Minimalny | Ustawieni
Widok na Jedn
Grupa swietlaczu Nazwa parametru na /maksyma a ostka
Wy wartos¢ | Iny zakres | fabryczne
Grupa o .
Funkcyjna H75 Wybar limitu operacji rezystora DB 1 0/1 1
2 H76 Zakres operacyjny rezystora DB - 0/30 10 %

e Ustaw parametr H75 na 1.
« Ustaw procentowy zakres operacyjny rezystora DB.

» H75: wybdr limitu operacyjnego rezystora DB

0 Brak limitu.

UWAGA:

Uwazaj gdy uzywasz rezystora DB ponad jego moc znamionowa. Istnieje
niebezpieczenstwo pozaru, gdyz rezystor grzeje sie podczas pracy. Gdy do rezystora
podtaczony jest czujnik temperatury, sygnat wyjsciowy czujnika moze podtagczony do
wielofunkcyjnego wejscia falownika i w razie potrzeby wytaczac falownik.

1 Rezystor posiada limit zakresu operacyjnego ustawiany parametrem H76.

» H76: Ustaw zakres operacyjny rezystora DB dla jednego cyklu operacyjnego. Ciggty zakres
uzycia wynosi maksymalnie 15 sek.

T dec

- % 100[%]
T _acc+T _steadv+T _dec+T _stop

H76
Przyktad:

Gdzie:

T_acc: czas przyspieszania potrzebny do osiggniecia ustawionej czestotliwosci.

T_steady: Czas operacji ze statg predkoscig przy ustawionej czestotliwosci.

T_dec: Czas zwalniania do czestotliwo$ci mniejszej niz ta, przy ktérej silnik pracuje ze statymi
obrotami lub czas zatrzymania od czestotliwosci przy ktorej silnik pracuje ze statg predkoscia.
T_stop: Czas oczekiwania przed wznowieniem operac;ji.

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 122



SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

Czestotliwosi /—\ /

- —
T_acc T _steady T _dec T _stop

Przyktad 2:
" T dec
H76= = x100[%]
T dec+T steadvl+T acc+T steadyv
Freq.
T_dec T ace

-t

T_steadyl T_steady2

13 Komunikacja poprzez RS485

13.1 Wprowadzenie.

Falownik moze by¢ kontrolowane i monitorowany przez sterownik PLC lub inny nadrzedny modut
kontrolny.

Naped lub kontrolowane urzgdzenie moze by¢ sterowane przez sie¢ wielogateziowg ze standardem
przesytu danych RS485 poprzez sterownik PLC lub komputer PC. Ustawienia parametréw i ich
zmiana dostepna jest z komputera PC.

13.1.1 Cechy charakterystyczne.

Falownik moze by¢ w fatwy sposdb stosowany w fabrykach ze wzgledu na szybki podglad i sposéb
programowania przez program uzytkownika.

e Zmiana i monitoring parametréw dostepne poprzez komputer
(Np. Czas przyspieszania/zwalniania, rozkaz czestotliwosci itp.)
*  Wiasciwosci interfejsu RS485:
1. Pozwala na komunikacje napedu z komputerem.
2. Pozwala na potaczenie do 31napeddw w sieci wielogateziowe; .

Uzytkownik moze uzy¢ réznego rodzaju konwertery RS232-RS485 lub USB-RS485.
13.1.2 Przed instalacja.

Nalezy przeczyta¢ niniejszg instrukcje przed instalacja, w przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia
pradem lub uszkodzenia sprzetu.
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13.2 Specyfikacja

13.2.1 Wydajnos¢ tacza.

Pozycja Specyfikacja
Metoda komunikacji RS485 (konwerter RS232-485)
Forma transmisiji System sieci wielogateziowej, metoda BUS
Falownik SINUS M
Konwerter RS232-485, komputer PC z portem RS232
Liczba falownikéw Maksimum 31 falownikéw podtgczonych do systemu
Dystans transmisiji Maksimum 1200m (zalecane mniej niz 700m).

13.2.2 Specyfikacja sprzetowa.

Pozycja Specyfikacja

Instalacja Opcjonalna wtyczka na panelu kontrolnym falownika

Napiecie |Kontrola B/D |Z napiecia zasilajgcego falownika.

zasilania | Komunik. B/D | Z napiecia zasilajgcego falownika.

13.2.3 Specyfikacja komunikacji.

Pozycja Specyfikacja
Predkos$¢ transmisji 19200/9600/4800/2400/1200 bps (wybdr)
Procedura kontrolna Asynchroniczny system komunikacji
System komunikacji System potdupleksowy
Charakterystyka systemu Binarny (8 bitow)
Bit startu/stopu 1 bit
Kontrola btedu (CRC16) 2 bity
Bit parzystosci Brak

13.3 Instalacja.

13.3.1 Podtaczenie linii komunikacyjnej.

Podtacz linie RS485 do zaciskow (S+), (S-) terminala.
Sprawdz podtaczenie i zatacz falownik.
Jedli linia komunikacyjna jest podigczona poprawnie ustaw nastepujace parametry:

DRV-03 [Tryb napedu]: 3 (RS485)

DRV-04 [Wybor zadawania czestotliwosci] 7 (RS485)

I/0-60 [Numer falownika]: 1/250 (Jesli podtaczony jest wiecej niz 1 falownik, upewnij sie czy
kazdy falownik ma inny numer)

I/0-61 [Szybkos$¢ transmisji]:3 (9.600 bps tak jak ustawienia fabryczne)

I/0-62 [Tryb zaniku komunikacji]:0 — nie aktywny (Ustawienia fabryczne)

I/0-63 [Czas zaniku komunikacji]:1.0 sek. (Ustawienia fabryczne)

I/0-59 [Protokdt komunikaciji]: 0 — Modbus — RTU, 1 — ES BUS

VVVY VVYVY

13.3.2 Podtaczenie falownika z komputerem.

Konfiguracja systemu
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R$5232/485
or USB/485
Converter
PC
@ &
- Liczba podtaczonych falownikéw nie moze by¢ wyzsza niz 31.
- Dtugo$c¢ linii przesytowych: maksymalnie 1200m (Zalecane do 700m)
13.4 Operacje

13.4.1 Operacje krok po kroku.
»  Sprawdz czy komputer i falownik sg podtgczone poprawnie.
»  Wigcz falownik, ale nie podtaczaj obcigzenia dopoki nie bedziesz mie¢ pewnosci ze transmisja
przebiega poprawnie.
»  Zacznij wydawac polecenia falownikowi przez program komputera.

Program ,Remote Drive” moze by¢ uzyty do sterowania falownikiem poprzez komputer.

13.5 Protoko6t komunikacji (MODBUS — RTU)

Uzyj protokotu Modbus — RTU (otwarty protokét).
Falownik moze by¢ kontrolowany przez komputer lub przez inne nadrzedne urzadzenie. Falownik
reaguje na komendy zapis/odczyt z urzadzenia nadrzednego.

Pomocniczy kod funkgciji

Kod funkgiji Nazwa
0x03 Rejestr podtrzymania odczytu
0x04 Rejestr odczytu wejscia
0x06 Pojedynczy rejestr ustawialny
0x10 Ztozony rejestr ustawialny

Kody specjalne

Kody specjalne Nazwa

0x01 Funkcja niedozwolona

0x02 Niedozwolony adres danych

0x03 Niedozwolona warto$¢ danej

0x06 Zajete urzgdzenie wykonawcze

Zdefiniowane przez 1.Zapis niedostepny (adres 0x0004 wartos¢ 0)
. : 0x14 2. Tylko do odczytu lub nie do zaprogramowania
uzytkownika
podczas pracy.

13.6 Protoko6t komunikacji (ES BUS)
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13.6.1 Podstawowy format.

Komenda (zadanie):
ENQ Drive No. CMD Data SUM EOT
1 byte 2 bytes 1 byte n bytes 2 bytes 1 byte

Normalna odpowiedz (Nieznana odpowiedz):
ACK Drive No. CMD Data SUM EOT
1 byte 2 bytes 1 byte n*4bytes | 2 bytes 1 byte

Zanegowana odpowiedz (Zanegowana nieznana odpowiedz):
NAK Drive No. CMD Error code SUM EOT

1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Opis:

Zadanie poczatek: ,ENQ” i koniec ,EOT”.

Nieznana odpowiedz poczatek: ,ACK” koniec ,EOT".

Zanegowana nieznana odpowiedz, poczatek: ,NAK” i koniec: ,EOT".
Numer napedu: skfada sie z 2 bitéw (kod ASCII)

(ASCII-HEX: sktada sie z: ‘0'~'9’, ‘A'~'F’)

CMD: Duza litera

Typ ASCII-HEX Rozkaz

‘R’ 52h Zapis

‘W 57h Odczyt

X’ 58h Zadanie monitoringu
Y’ 59h Dziatanie przez monitoring

Dane: ASCII-HEX
Przyktad: Kiedy dane majg wartos¢ 3000:3000 (dziesietnie) — ‘0’ ‘B’ ‘B’ ‘8’h — 30h 42h 42h 38h

Kod btedu: ASCII (20h~7Fh)

Rozmiar bufora otrzymane/wystane: otrzymane=39 bitéw, wystane=44bity
Bufor rejestru monitora: 8 stéw

SUM: aby sprawdzi¢ btad komunikacji

SUM=ASCII-HEX format 8 nizszych bitéw (Numer napedu+CDM+DANE)

Przyktad) Komenda (zadanie) odczytu adresu z adresu ,,3000”

. Number of
ENQ Drive No CMD Address iliiaes o taad SUM EOCT
05h ‘01" “‘R” “3000” “1" AT 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

SUM= 0+ 1T+ R+3+0+0+1
=30h+31h+52h+33h+30h+30h+30h+31h
=1A7h (Warto$ci kontrolne takie jak ENQ/ACK/NAK sg wytgczone).

13.6.2 Szczegoétowy protokét komunikacyjny
1. Zadanie odczytu: zadanie odczytu kolejnych N-tych liczb stéw z adresu
XXXX”
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Drive Number of
ENQ No CMD Address address to read SUM EOT
05h I911F’? " XXXX 1" ~"8"=n XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 4 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Catkowita liczba bitow = 12
Spacja (, ,) oznacza znak.

1.1 Nieznana odpowiedz

ACK Drive No CMD Data SUM EOT
06h 01"~ "F ‘R" XXX XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte N*4 bytes | 2 byte 1 byte

Catkowita liczba bitow=7+n*4=max 39

1.2 Zanegowana nieznana odpowiedz

NAK Drive No CMD Error code SUM EOCT
15h “01" ~"F” SR R 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes | 1 byte

Catkowita liczba bitow: 9

2 Zadanie zapisu:

Number of
ENQ | Drive No | CMD | Address address to Data SUM EOT
read
05h '911,; w XXX T~ 8" =n TRXXK.LT XX 04h
1byte | 2bytes | 1byte | 4 bytes 1 byte n * 4 bytes 2 byte | 1 byte
Catkowita liczba bitow=12+n*4=Max 44
2.1 Nieznana odpowiedz
ACK Drive No CMD Data SUM EOT
06h ‘01" ~“1F” W P00 AR 04h
1:byte 2:bytes 1:byte n "4 bytes 2 bytes 1 byte

Catkowita liczba bitow=7+n*4=max 39

NOTA) Kiedy zadanie zapisu i nieznanej odpowiedzi jest wymieniany pomiedzy komputerem PC a
falownikiem przez pierwszy raz poprzednie dane sg zwracane. Od nastepnego czasu transmisji
biezace dane beda zwracane.

2.2 Zanegowana odpowiedz

NAK Drive No CMD Error code SUM EOT
15h “01” ~ “1F” W il AKX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Catkowita liczba bitow=9

3 Zadanie monitora rejestru:
Funkcja przydatna kiedy wymagany jest monitoring uaktualnionych statych parametréw i danych.

Zadanie adresu rejestru z n-tg liczbg adresdw (nie nastepujgce po sobie)
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ENQ | DriveNo | CMD Numberof | rqdress | sum | EOT
address to read
DEh IIO.III I ii.i F!I “XII iia] " oy i|855=n DIXXXX...!I rlxx!l O4h
1 byte 2 bytes 1 byte 1 byte n“4byte | 2byte | 1byte

Catkowita liczba bitow=8+n*4=Max 40

3.1 Nieznana odpowiedz:

ACK Drive No CMD SUM EOT
06h 05 e | .5 XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 hytes 1 byte

Catkowita liczba bitow=7

3.2 Zanegowana nieznana odpowiedz

15h 0 R x XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Catkowita liczba bitow=9

4  Zadanie dziatania dla monitora rejestru: Zgdanie odczytu adresu rejestru przez monitor rejestru.

ENQ Drive No CMD SUM EOT
05h V1™ e"E Y XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 1 byte

Catkowita liczba bitow=7

4.1 Nieznana odpowiedz:

ACK Drive No CMD Data SUM EOT
06h “01" ~"1F” 2 XXX XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte n " 4 bytes 2 bytes 1 byte

Catkowita liczba bitow=7+n*4=max 39

4.2 Zanegowana odpowiedz:

NAK Drive No CMD Error code SUM EOT
15h B e"TE Y XX 04h
1 byte 2 bytes 1 byte 2 bytes 2 bytes 1 byte

Catkowita liczba bitow=9.

5 Kody btedow

Kod btedu | Opis

JF” Gdy jednostka sterujaca wysyta inne kody niz funkcyjne (R,W,X,Y)

JJA” Jesli adres parametru nie istnieje.

“ID” Kiedy wartos¢ danej przekracza dozwolony zakres podczas ‘W’ (zapis)

“WM” Kiedy dany parametr nie moze by¢ nadpisany podczas ‘W’ (zapis), (Np. gdy mozliwy jest
tylko odczyt, zapis niemozliwy podczas pracy).

“FE” Kiedy rozmiar ramki funkcji specjalnej nie jest poprawny | suma kontrolna pola jest zta.
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13.7 Lista kodow parametrow <Obszar wspoélny>

<Obszar wspolny>: Obszar dostepny zaleznie od rozmiaru falownika.
Adres Parametr Scala | Jednostka | Zapis/Odczyt Opis
7: VEGA DRIVE
0x0000 | Model falownika o o ORIONDRIVE I SINUS N
A: SINUS M
FFFF: 0.4kW 0000:0.75kW
: 0002: 1.5kW 0003: 2.2kW
0x0001 Moc falownika © 0004: 3.7kW 0005: 4.0kW
0006: 5.5kW 0007: 7.5kW
Napiecie wejsciowe 0: klasa 2ST
0x0002 falownika © 1: klasa 4T
Wersja (Ex) 0x0100: Wersja 1.0
0x0003 oprogramowania o 0x101: Wersja 1.1
Dostep do 0: Parametr zablokowany
0x0004 Odczytu/Zapisu 0O/Z 1: Parametr dostepny
parametréow
0x0005 Czes.totlnlquc 0.01 Hy 01z Czestot. Poczatkowa ~
odniesienia Czestot. maksymalna
BIT 0: Stop (S)
0/z BIT 1: Praca do przodu (F)
BIT 2: Praca do tytu (R)
7 BIT 3: Reset po btedzie (0->1)
BIT 4: Awaryjne zatrzymanie
- BIT 5: Nie uzywany
BIT 6~7: Czestotliwos¢
wyjéciowa
O(terminal), 1(klawiatura),
0x0006 | Rozkazy operacii 2(zarezerwowane),
3(komunikacja)
BIT8~12: Rozkaz
czestotliwosci
@) 0: DRV - 00, 1: nie uzywane,
2~8: czestotliwosc
wielokrokowa 1~7
9: Gora, 10: dot, 11:UDZero,
12: V0, 13: V1, 14: 1, 15: VO+I,
17:Jog, 18: PID, 19:
Komunikacja, 20~31:
rezerwacja
Czas .
0x0007 s . 0.1 sek. O/z Patrz tabela funkcji
przy$pieszania
0x0008 Czas zwalniania 0.1 sek. 0)V4 Patrz tabela funkcji
0x0009 Prad wyjsciowy 0.1 A ©) Patrz tabela funkcji
0X000A Czestotliwosé 0.01 Hz 0 Patrz tabela funkgji
wyjsciowa
0x000B | Napiecie wyjsciowe 0.1 V 6] Patrz tabela funkcji
0x000C Napigcie na 0.1 Vv o) Patrz tabela funkcji
szynach DC
0x000D Moc wyjsciowa 0.1 kW 6] Patrz tabela funkcji
BIT O: Stop
0x000E Status falownika @) BIT 1: Praca do przodu

BIT 2: Praca do tytu
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BIT 3: Btad (zatrzymanie
samoczynne)

BIT 4: Przy$pieszanie

BIT 5: Zwalnianie

BIT 6: Pojawienie sie
predkosci

BIT 7: Hamowanie pradem
statym

BIT 8: Zatrzymanie

BIT 9: Nie uzywany

BIT:10 Brake open (155:3 lub
4)

BIT13: REM. R/S

BIT14 REM. Czestotliwo$¢

0x000F

Informacje o
wytgczeniu
samoczynnym

BIT 0: OCT

BIT 1: OV

BIT 2: EXT-A

BIT 3: EST

BIT 4: Opcje

BIT 5: GF (Btad uziemienia)
BIT 6: OH (Przegrzanie
falownika)

BIT 7: ETH (Przegrzanie
silnika)

BIT 8: OLT (Wytaczenie z
powodu przecigzenia)
BIT 9: HW-Diag

BIT 10: EXT-B

BIT 11: EEP

BIT 12: FAN

BIT 13: PO (Otwarta faza)
BIT 14: IOLT

BIT 15: LV

0x0010

Informacje o
wejéciach terminala

BIT O: P1
BIT 1: P2
BIT 2: P3
BIT 3: P4
BIT 4: P5
BIT 5: P6
BIT 6: P7
BIT 7: P8

0x0011

Informacje o
wyjsciach terminala

BIT 0~3: nie uzywane

BIT 4: MO (Wielofunkcyjne
wyjscie OC)

BIT 5~6: nie uzyty

BIT 7: 3ABC

0x0012

VA1

0~3FF

Warto$¢ odnoszaca sie do
0~10V

0x0013

V2

0~3FF

o

Warto$¢ odnoszaca sie do
0V~-10V kiedy ustawiony jest
tryb czestotliwosci 2

0x0014

0~3FF

Wartos¢ odpowiadajgca
wyjéciu 0~20mA

0x0015

RPM

Patrz tabela funkcji-

0x001A

Wyswietlanie
jednostek

Nie uzyte

0x001B

Liczba stupkéw

Nie uzyte

0x001C

Wersja uzytkownika

Nie uzyte

0x001D

Informacje o
btedach-B

O |O|O] O |O] O

BITO: COM (reset piyty we/wy)
BIT1: FLTL
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BIT2: NTC
BIT3: REEP
BIT4~15: nie uzyte
0x0100 0x0108: 166 0x0101: 167
_ Odczyt adresu o 0x0102: 168 0x0103: 169
0x0107 rejestru 0x0104: 170 0x0105: 171
0x0108: 172 0x0107: 173
0x0108: 174 0x0109: 175
0x0108 ~ Zapig adresu 7 0x010A: 176 0x010B: 177
0x010F rejestru 0x010C: 178 0x010D: 179
0x010E: 180 0x010F: 181
+ DRV group
AdliE Code Parameter Initial value Max. Min.
16 bit | 10 bit
A100 (41216 | DOO Cmd. freq 0 maxFreq 0
A101 41217 | DO1 ACC 50 60000 0
A102 (41218 | D02 DEC 100 60000 0
A103 |41219| D03 DRV 1 3 0
A104 |41220| Do4 FRQ 0 7 0
A105 |41221| D05 ST1 1000 maxFreq 0
A106 |41222| D06 ST2 2000 maxFreq 0
A107 (41223 | DO7 ST3 3000 maxFreqg 0
A108 |41224 | D08 CUR 0 1 0
A109 (41225 | D09 RPM 0 1800 0
A10A | 41226 | D10 DCL 0 65535 0
A10B | 41227 | D11 USR 0 1 0
A10C | 41228 | D12 FLT 0 1 0
A10D | 41229 | D13 DRC 0 1 0
A10E | 41230 | D14 DRV2 1 2 0
A10F (41231 | D15 FRQ2 0 6 0
+ F group
| Atdioss Code Parameter Initial value Max. Min.
16 bit | 10 bit
A201 41473 | F1 Run Prohibit 0 2 0
A202 (41474 | F2 ACC Pattern 0 1 0
A203 (41475| F3 DEC Pattern 0 1 0
A204 (41476 | F4 Stop Method 0 2 0
A208 | 41480 | F8 DcBr freq 500 6000 startFreq
A209 (41481 | F9 DcBIK time 10 6000 0
A20A | 41482 | F10 DcBr value 50 200 0
A20B | 41483 | F11 DcBr time 10 600 0
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Address Code Parameter Initial value Max. Min.
16 bit | 10 bit
A20C | 41484 | F12 DcSt value 50 200 0
A20D | 41485 F13 Dcst time 0 600 0
AZ0E | 41486 | F14 PreExTime 10 600 0
A214 | 41492 | F20 Jog Freq 1000 maxFreq 0
A215 | 41493 | F21 Max Freq 6000 Tipg 4000
A216 | 41494 | F22 Base Freq 6000 Fred g 3000
A217 | 41495 | F23 Start Freq 50 1000 0
A218 | 41496 | F24 Freq Limit 0 1 0
A219 | 41497 | F25 High Freq 6000 maxFreq 0
A21A 41498 | F26 Low Freq 50 highFreq startFreq
A21B | 41499 | F27 Trg Boost 0 1 0
A21C | 41500 | F28 Fwd Boost 20 150 0
A21D | 41501 | F29 Rev Boost 20 150 0
A21E | 41502 | F30 VF Pattern 0 2 0
AZ21F | 41503 | F31 User Freqg1 1500 maxFreq 0
A220 | 41504 | F32 User Volt 1 25 100 0
A221 41505 | F33 User Freq 2 3000 maxFreq 0
A222 | 41506 | F34 User Volt 2 50 100 0
A223 | 41507 | F35 User Freq 3 4500 maxFreq 0
A224 | 41508 | F36 User Volt 3 75 100 0
A225 | 41509 | F37 User Freq 4 6000 maxFreq 0
A226 | 41510 | F38 User Volt 4 100 100 0
A227 | 41511 | F39 Volt Perc 1000 1100 400
A228 | 41512 | F40 Energy save 0 30 0
A232 | 41522 | F50 ETH select 0 1 0
A233 | 41523 | F51 ETH 1min 150 200 F52
A234 | 41524 | F52 ETH cont 100 F51 50
A235 | 41525 | F53 Motor type 0 1 0
A236 | 41526 | F54 OL level 150 150 30
A237 | 41527 | F55 OL time 100 300 0
A238 | 41528 | F56 OLT select 1 1 0
A239 | 41529 | F57 OLT level 180 200 30
A23A | 41530 | F58 OLT time 600 600 0
A23B | 41531 | F59 Stall prev. 0 7 0
A23C | 41532 | F60 Stall level 1580 150 30
A23F | 41535 | Fe3 | UP/DOWIN Save 0 1 0

select

A240 | 51536 | Fea | YP/ D;_E’:;’; Sap 0 maxFreq 0
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+ H group
Address » .
Code Parameter Initial value Max. Min.
16 bit | 10 bit
A300 | 41728 | HO JUMP CODE 1 100 0
A301 | 41729 | H1 Last Fault1 0 1 0
A302 | 41730 | H2 Last Fault2 0 1 0
A303 | 41731 | H3 Last Fault3 0 1 0
A304 | 41732 | H4 Last Fault4 0 1 0
A305 | 41733 | H5 Last Faults 0 1 0
A306 | 41734 | H6 Fault Clear 0 1 0
A307 |41735| H7 Dwell freq 500 maxFreq startFreq
A308 | 41736 | HS8 Dwell time 0 100 0
A30A (41738 | H10 Jump freq 0 1 0
A30B | 41739 | H11 jump lo 1 1000 JumpHiFreq[0] startFreq
A30C (41740 | H12 jump Hi 1 1500 MaxFreq JumpLoFreq[0]
A30D | 41741 | H13 jumplo 2 2000 JumpHiFreg[1] StartFreq
A30E | 41742 | H14 jump Hi 2 2500 MaxFreq JumpLoFreq[1]
A30F |41743 | H15 jumplo 3 3000 JumpHiFreq[2] StartFreq
A310 (41744 | H16 jump Hi 3 3500 MaxFreq JumpLoFreg[2]
A311 | 41745 | H17 Curve Time 40 100 1
A312 | 41746 | H18 Curve Time1 40 100 1
A313 | 41747 | H19 Trip select 0 3 0
A314 (41748 | H20 Power-on run 0 1 0
A315 | 41749 | H21 RST restart 0 1 0
A316 | 41750 | H22 Speed Search 0 15 0
A317 | 41751 | H23 SS Sup-Curr 100 200 80
A318 | 41752 | H24 S8 P-gain 100 9999 0
A319 | 41753 | H25 5SS l-gain 1000 9999 0
A31A (41754 | H26 Retry number 0 10 0
A31B [41755| H27 Retry delay 10 600 0
A31E (41758 | H30 Motor select 7 7 0
A31F [41759| H31 Pole number 4 12 2
A320 |41760| H32 Rated-Slip 233 1000 0
A321 | 41761 | H33 Rated-Curr 263 500 10
A322 | 41762 | H34 Noload-Curr 110 200 1
A324 | 41764 | H36 Efficiency 87 100 50
A325 | 41765 | H37 Inertia rate 0 2 0
A327 | 41767 | H39 Carrier freq 30 150 10
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Addiess Code Parameter Initial value Max. Min.
16 bit | 10 bit
A328 (41768 | H40 Control Mode 0 3 0
A329 41769 | H41 Auto Tune 0 1 0
A32A | 41770 | H42 Rs 2500 14000 0
A32C | 41772 | H44 Lsigma 2600 30000 0
A32D | 41773 | H45 SL P-Gain 1000 32767 0
A32E | 41774 | H46 SL I-Gain 100 32767 0
A332 (41778 | H50 PID F/B 0 1 0
A333 41779 | H51 PID P-gain 3000 9999 0
A334 (41780 | H52 PID I-time 100 3200 10
A335 (41781 | H53 PID D-time 0 3000 0
A336 (41782 | H54 PID F-gain 0 9999 0
A337 | 41783 | H55 PID limit 6000 maxFreq startFreq
A346 (41798 | H70 Acc/Dec freg 0 1 0
A347 41799 | H71 Xcel T Mode 1 2 0
A348 (41800 | H72 PowerOn disp 0 13 0
A349 (41801 | H73 User disp 0 2 0
A34A | 41802 | H74 RPM factor 100 1000 1
A34B | 41803 | H75 DB mode 1 1 0
A34C | 41804 | H76 DB %ED 10 30 0
A34D | 41805 | H77 FAN Control 0 1 0
A34E | 41806 | H78 FAN Trip 0 1 0
A34F | 41807 | H79 |  S/W Version i 100 0
manual
A351 (41809 | H81 2nd Acc time 50 60000 0
A352 (41810 | H82 2nd Dec time 100 60000 0
A353 (41811 | HE3 2nd BaseFreq 6000 maxFreq 3000
A354 (41812 | H84 2nd V/F 0 2 0
A355 (41813 | HB85 2nd F-boost 50 150 0
A356 (41814 | H86 2nd R-boost 50 150 o]
A357 (41815 | H87 2nd Stall 150 150 30
A358 (41816 | H88 2nd ETH 1min 150 200 Ha9
A359 (41817 | H89 2nd ETH cont 100 Ha8 50
A35A | 41818 | H90 2nd R-Curr 263 500 10
A35B | 41819 | H91 Para Read 0 1 0
A35C | 41820 | H92 Para Write 0 1 0
A35D | 41821 | H93 Para Init 0 5 0
A35E | 41822 | H94 Password set 0 65535 0
A35F | 41823 | H95 Para. Lock 0 65535 0
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+ | group
‘ Addass Code Parameter Initial value Max. Min.

16 bit | 10 bit

A402 (41986 12 VR volt x1 0 ViXmax[0] 0
Ad403 41987 I3 VR freq y1 0 MaxFreg 0
A404 [41988 | 4 VR volt x2 1000 1000 ViXmin[0]
A405 (41989 I5 VR freq y2 6000 MaxFreq 0
A406 [41990| 16 V1 filter 10 9999 0
A407 (41991 17 V1 volt x1 0 ViXmax[1] 0
A408 (41992 | I8 V1 freq y1 0 MaxFreq 0
A409 (41993 19 V1 volt x2 1000 1000 ViXmin[1]
A40A | 41994 | 110 V1 freqy2 6000 MaxFreq 0
A40B |41995| I11 [ filter 10 9999 0
A40C | 41996 | 112 | curr x1 400 ViXmax[2] 0
A40D 41997 | 113 | freq y1 0 MaxFreqg 0
A40E | 41998 | 114 [ curr x2 2000 2000 ViXmin[2]
A40F | 41999 | N5 1 freq y2 6000 MaxFreq 0
A410 (42000 116 Wire broken 0 2 0
Ad411 42001 N7 P1 define 0 25 0
A412 (42002 118 P2 define 1 25 0
A413 (42003 | N9 P3 define 2 25 0
Ad414 (42004 | 120 P4 define 3 25 0
A415 | 42005 121 P5 define 4 25 0
A416 (42006 I22 P6 define 5 25 0
A417 [ 42007 | 123 P7 define 6 25 0
A418 (42008 | 124 P& define 7 25 0
A419 (42009 125 In status 0 255 0
Ad41A | 42010 | 126 Out status 0 3 0
A41B | 42011 | 127 Ti Filt Num 15 50 2
A41E | 42014 | 130 ST4 3000 MaxFreq 0
A41F 42015 | 131 ST5 2500 MaxFreq 0
A420 (42016 I32 ST6 2000 MaxFreq 0
Ad421 [ 42017 133 ST7 1500 MaxFreq 0
A422 (42018 134 Acc Time-1 30 60000 0
A423 (42019 I35 Dec Time-1 30 60000 0
A424 (42020 I36 Acc Time-2 40 60000 0
A425 |[42021| 137 Dec Time-2 40 60000 0
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Euldipss Code Parameter Initial value Max. Min.
16 bit | 10 bit
A426 |42022| 138 Acc Time-3 50 60000 0
A427 |42023| 139 Dec Time-3 50 60000 0
A428 | 42024 | 140 Acc Time-4 60 60000 0
A429 | 42025 141 Dec Time-4 60 60000 0
A42A | 42026 142 Acc Time-5 70 60000 0
A42B | 42027 143 Dec Time-5 70 60000 0
A42C |42028] 144 Acc Time-6 80 60000 0
A42D |42029] 145 Dec Time-6 80 60000 0
A42E |42030] W46 Acc Time-7 90 60000 0
A42F |42031] 147 Dec Time-7 90 60000 0
A432 | 42034 150 FM mode 0 3 0
A433 | 42035| 151 FM adjust 100 200 10
A434 | 42036 152 FDT freq 3000 MaxFreq 0
A435 | 42037 153 FDT band 1000 MaxFreq 0
A436 |42038| 154 Aux mode 1 12 18 0
A437 | 42039 155 Aux mode 2 17 18 0
A438 | 42040 156 Relay mode 2 7 0
A439 42041 157 | CommErrMode 0 3 0
A43B | 42043 159 Protocol 0 1 0
A43C | 42044 160 Inv No. 1 250 1
A43D |42045]| 161 Baud rate 3 4 0
A43E | 42046 | 162 Lost command 0 2 0
A43F |42047 | 163 Time out 10 1200 1
A440 |42048| 164 Com Delay 5 100 2
Ad41 | 42049 | 165 Parity & Stop 0 3 0
1665 167:6
Ad42 42050 [ Read Address 1 168:7 169:8
A449 |42057| 173 | ReadAddressg | 799 171:10 #22 °
72:11  173:12
A44A | 42058 | 174 | Write Address 1 Sl
H 0 3 ~ I76:7  I77:8 42930 )
A451 |42065| 181 | Write Addressg | 1785 1796
180:7  181:8
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ASCII Ceode List

Character |Hex |Character |Hex |Character |[Hex |Character |Hex |Character |Hex
A 41 a 61 0 30 ] 3A DLE 10
B 42 b 62 1 31 ; 3B EM 19
C 43 c 63 2 32 < 3C ACK 06
D 44 d 64 3 33 = 3D ENQ 05
E 45 e 65 4 34 > 3E EOT 04
F 46 f 66 5 35 2 3F ESC 1B
G 47 g 67 6 36 @ 40 ETB 17
H 48 h 63 7 37 [ 5B ETX 03
| 49 i 69 8 38 \ 5C FF oC
J 4A J GA 9 39 | 5D FS 1C
K 4B k 6B space 20 5E GS 1D
L 4C | 6C | 21 5F HT 09
M 4D m 6D " 22 60 LF 0A
N 4E n 6E # 23 { 7B NAK 15
(@] 4F o G6F $ 24 | 7C NUL 00
P 50 p 70 % 25 } 7D RS 1E
Q 51 q 71 & 26 ~ 7E S1 OF
R 52 r 72 ' 27 BEL 07 SO 0E
S 53 s 73 ( 28 BS 08 SOH 01
T 54 t 74 ) 29 CAN 18 STX 02
U 55 u 75 “‘ 2A CR oD sSUB 1A
v 56 v 76 - 2B DC1 1" SYN 16
W 57 W 77 ’ 2C DC2 12 us 1F
X 58 X 78 - 2D DC3 13 VT 0B
Y 59 y 79 ! 2E DC4 14

Z 5A z TA ! 2F DEL 7F
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14 Rozwigzywanie probleméw i konserwacja

14.1 Funkcja ochronna

/N UWAGA

Kiedy wystapi bfad, przyczyna musi by¢ usunieta zanim ostrzezenie o btedzie zostanie skasowane.
Jesli funkcja ochrony pozostanie aktywna, moze to prowadzi¢ do skrécenia zywotnosci sprzetu.

Wyswietlanie bteddw i informaciji.

Widok na
wyswietlaczu

Funkcja ochronna

Opis

Nadmierny prad

Falownik wytacza wyjscie kiedy prad wyjsciowy falownika jest
wiekszy niz 200% pradu znamionowego falownika.

Btad uziemienia

Falownik wylacza wyjscie kiedy wystapi btad uziemienia po stronie
obcigzenia falownika.

Przecigzenie

Falownik wytgcza wyjscie kiedy prad wyjsciowy o wartosci 150%

falownika wartosci znamionowej ptynie przez 1 minute.
Wytgczenie Falownik wylacza wyjscie jesli prad wyjsciowy o wartosci powyzej
wskutek 150% ptynie diuzej niz ustalony limit (do 1 minuty).

przecigzenia

3| €3] |[~~||[CN)([ea
a1
)| P (=l e

Przegrzanie

Falownik wytacza wyjscie kiedy nastepuje przegrzanie z powodu

falownika uszkodzenia wentylatora lub gdy nadmiernie wzrosnie temperatura

n Zanik fazy Falownik wytagcza wyjscie kiedy nastepuje zanik jednej lub kilku faz

PUE wisciower wyjsciowych (U, V, W). Falownik sprawdza prad wyjsciowy w celu
Y) ) detekciji zaniku faz wyjsciowych.
] Nadmierne Falownik wytacza wyjscie kiedy napiecie przekracza warto$¢ 400V,
'Y, .'_- napiecie kiedy silnik przy$piesza. Btagd moze tez sie pojawic przez skok
napiecia zasilajgcego.

j Zbyt niskie Falownik wylacza wyjscie kiedy napiecie spada ponizej 200V,
L Ul'.' napiecie poniewaz niewystarczajacy moment lub przegrzanie silnika mogg

sie pojawi¢ kiedy napiecie falownika spadnie.

T
Ll
T

Elektroniczne
zabezpieczenie

Elektroniczne zabezpieczenie termiczne falownika okresla stopien
przegrzania silnika. Jesli silnik jest przecigzony falownik wylacza
wyjécie. Falownik nie chroni silnika o liczbie biegunéw powyzej 4

termiczne ; o
oraz kilku silnikow.
el Y Zanik fazy Falownik wylacza wyjscie kiedy nastepuje zanik jednej z faz: R, S
LJL wejsciowej lub T, albo jesli kondensator elektrolityczny musi by¢ wymieniony.
Funkcja Komunikat wyswietlany gdy uszkodzony jest tranzystor IGBT,
samoczynnej wystapi btad fazy wyjsciowej lub btad uziemienia.
diagnostyki
Btad pamietania | Ten komunikat wyswietlany jest kiedy nastapit btad podczas
parametrow wprowadzania ustawien uzytkownika do pomieci.

] ™~
-y

==y
'y
L

Btad sprzetowy

Komunikat jest wyswietlany kiedy btad wystapi w kontrolnym
zespole obwodéw elektrycznych falownika.

i
".
!

Btad komunikacji

Komunikat jest wyswietlany gdy falownik nie moze nawigzaé
komunikaciji z joystickiem.

"
™™
h.
‘.

Btad zdalnego
panelu
operatorskiego

Komunikat wyswietlany gdy nastgpi btad w komunikacji falownika
ze zdalnym panelem operatorskim. Nie powoduje on zaprzestania
wykonywania operacji przez falownik.

-
ad=
o I

Btad klawiatury

Komunikat wyswietlany gdy wystapi btad klawiatury i nie pomaga
samoczynny restet (btad pojawia sie caty czas).

™
e
bu!

Btad wentylatora
chtodzacego

Komunikat jest wyswietlany kiedy wystgpi btad podczas chtodzenia
falownika przez wentylator..
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™y
Wy
e

Powtarzajace sie

Uzywane do awaryjnego zatrzymania falownika. Falownik ciggle
wylacza wyjscie kiedy EST terminala jest wigczone.

wytgczanie Uwaga:

Falownik zacznie realizowa¢ regularne operacje kiedy wytaczone
jest wyjscie BX terminala podczas gdy FC lub RX sg wigczone.

™y
s
0

Wejsciowy sygnat
btedu styku A

Jezeli 120-124 sg ustawione na 18 {Wejsciowy sygnat btedu styku A
(otwarty styk)} wyjscie falownika jest odtgczone.

Wejsciowy sygnat
btedu styku B

Jezeli 120-124 sg ustawione na 18 {Wejsciowy sygnat btedu styku B
(zamkniety styk)} wyjscie falownika jest odigczone.

Metody
operacyjne w
przypadku zaniku
sygnatu rozkazu

Kiedy operacje sterowania falownikiem zadawane sg wejscia
analogowe (0-10V lub 0-20mA) lub opcjonalnie przez RS485 i
zaden sygnat sterujacy sie nie pojawi, operacje zostang
przeprowadzone zgodnie z metodami ustawionymi parametrem

zadajacego 162 (Wybor napedu po stracie sygnatu zadawania czestotliwosci)
czestotliwos$¢.
ﬂl'.' { Otwarte NTC Gdy NTC nie jest podtaczone, falownik zamyka wyjscie.

~ry
" pd

14.2 Rozwigzywanie probleméw

Funkcja Przyczyna Sposdb usuniecia usterki
ochronna
Uwaga:
Kiedy nastapi btad nadmiernego pradu, operacje moga by¢ wznowione
dopiero po usunieciu przyczyny jego powstania, w celu unikniecia
uszkodzenia tranzystora IGBT falownika.
+ Zle dobrane czasy » Zwieksz czas
przyspieszania/zwalniania w stosunku przyspieszania/zwalniania
rr do bezwtadnosci obcigzenia » Wymien falownik na inny o
UL l': «  Obcigzenie falownika jest wieksze od wyzszych parametrach.
Nadmierny Znamionowego
prad «  Woyjscie falownika jest » Sproébuj ponownie uruchomic
przyporzadkowane podczas wolnego silnik lub uzyj funkcji H22
biegu silnika. (Poszukiwanie predkosci)
e Gdy pojawi sie btad krétkiego obwodu o
wyjsciowego lub uziemienia > Sprawdz przewody wyjsciowe
e Mechaniczny hamulec silnika dziata za . .
szybko » Sprawdz hamulec mechaniczny
» Bfad uziemienia wystapit na przewodach | > Sprawdz przewody wyjsciowe
2] wyjéciowych falownika. terminala.
Btad * lIzolacja przewodow silnika uszkodzona | > Wymien silnik.
uziemienia przez wysokag temperature
'} N ¢ Obcigzenie jest wieksze od » Sprawdz ustawienia falownika lub
P UL znamionowego falownika. zredukuj obcigzenie
Przecigzenie |* Wydajnos¢ falownika Zle wybrana. » Wprowadz poprawne ustawienia.
falownika .
] +  Skala momentu ustawiona zbyt wysoko. | > Zredukuj moment.
UL &
Wytaczenie
wskutek
przecigzenia
x) e System chiodzenia uszkodzony. > Sprawd; czy nie ma ciat obcych w
u H k systemie wentylacyjnym
Przearzanie |° Wentylator zuzyt sie. > Wymier'l.stary wentylator na nowy.
falo%vnika « Temperatura otoczenia za wysoka. » Utrzymuj temperature otoczenia
ponizej 40 C.
P n E e Uszkodzenie po stronie obcigzenia » Wymien stycznik
L stycznika
Zanik fazy |+ Uszkodzenie przewodéw wyjsciowych > Sprawdz przewody wyjsciowe
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wyjsciowej
« Ciato obce dostato sie do wentylatora » Sprawdz czy w systemie
X wentylacyjnym nie znajduje sie
Btad »  Przekroczony czas eksploatacji ciato obce.
wentylatora wentylatora. » Wymieh wentylator.
chtodzgacego
n l'.' e Czas zwalniania jest zbyt krotki dla » Zwieksz czas zwalniania
U bezwtadnoséci obcigzenia > Zastosuj jednostke hamowania
Nadmierne |+ Obcigzenie ma duzg bezwtadnosé dynamicznego
napiecie + Napiecie zasilania za wysokie > Sprawdz napiecie zasilajgce
« Napiecie zasilania za niskie. » Sprawdz napiecie zasilajace
+ Wydajnos$¢ zasilania jest zbyt mata dla | » Zwigksz moc dostarczong
dodatkowych obcigzen takich jak:
L
L spawarki i silniki startowane
Zbyt niskie bezposrednio
NapIECie 1. Uszkodzony stycznik po stronie zasilania | > Wymien stycznik.
sieciowego.
e Silnik przegrzany. » Zmniejsz obcigzenie lub czasy
« Obcigzenie wieksze od znamionowego. operacyjne.
EE H «  Poziom elektronicznego zabezpieczenia | > Zmien wydajno$¢ falownika na
: termicznego ustawiony zbyt nisko. wigksza.
Elektroniczne Wydajnos¢ falownika wybrana > Ustaw poziom zab. term. Na
zabezpieczenie niepoprawnie odpowiedni poziom.
termiczne | | o ok uZzywany z matq predkoscia > Zainstaluj dodatkowy wentylator z
przez dluzszy czas. niezaleznym zasilaniem.
El..' ﬂ »  Parametry 120-124 z Grupy We/Wy majg | » Wyeliminuj przyczyne btedu w
wartos¢ 18 (Tryb zewnetrzny A) lub 19 przewodach podtaczonych do
Wejsciowy (Tryb zewnetrzny B) zewnetrznych wejsé terminala.
sygnat btedu
styku A
Wejsciowy
sygnat btedu
styku B
@ + Nie pojawit sie rozkaz zadawania > Sprawdz przewody podtaczone do
czestotliwosci na zacisku V1il. zaciskow V1 i | oraz poziom
Metody czestotliwosci odniesienia.
operacyjne w
przypadku
zaniku sygnatu
rozkazu
zadajgcego
czestotliwosé.
«  Btad komunikacji miedzy klawiaturg » Sprawdz linie komunikacyjng i
F Er r falownika, a zdalnym panelem wtyczki.
operatorskim
» Skontaktuj sie ze sprzedawca.

EEPHEE A L00)( akl)

EPP:
HWT:
Err:
COM:
NTC:

btad pamietania parametrow
btad sprzetowy

btad komunikaciji

btad wyswietlacza

btad NTC
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14.3 Konserwacja i przeglady.

/N UWAGA

Przed przystgpieniem do czyszczenia i konserwacji upewnij sie ze napiecie zasilajgce jest odtgczone.
Upewnij sie ze kondensator jest roztadowany, poniewaz nawet po odigczeniu napiecia kondensator
moze posiadac¢ tadunek. Sprawdz napiecie pomiedzy miedzy zaciskami P lub P1 i N terminala, przed
przystapieniem do konserwaciji.

Falowniki serii Sinus M posiadajg system roztadowania elektrostatycznego. W celach ochronnych
zmierz poziom natadowania elektrostatycznego przed dotknieciem w celu inspekcji lub instalaciji.

Nie zmieniaj nic wewnatrz falownika ani nie wprowadzaj zadnych modyfikaciji.

14.4 Punkty kontrolne.

» Codzienny przeglad
v' Wptyw otoczenia na poprawnos¢ pracy falownika
v' Poprawnos$¢ dziatania systemu chtodzenia
v" Niecodzienne wibracje i odgtosy
v" Nadmierne nagrzewanie sie, odbarwienia na obudowie.
» Okresowe inspekcje
v" Sruby i nakretki pod wptywem wibracji i temperatury moga sie poodkrecaé.
» Sprawdz ich docigg i w razie potrzeby dokrec.
v Brud zebrat sie w systemie chtodzenia.
» Wyczys$¢ go uzywajgc sprezonego powietrza.
v/ Sprawdz warunki pracy wentylatora chtodzacego, stan kondensatora i podigczenie
stycznikéw.
» Wymienh je jesli nie dziatajg poprawnie.

14.5 Czesci zamienne

Falownik sktada sie z podzespotdw elektronicznych takich jak urzadzenia pétprzewodnikowe.
Nastepujgce elementy moga straci¢ swoje wiasciwosci z wiekiem, z powodu budowy, eksploatacji, co
moze prowadzi¢ do skroécenia zywotnosci falownika. W celu jak najdiuzszej eksploatacji, podzespoty
te powinny by¢ okresowo wymieniane. W ponizszej tabeli wskazano czesci, ktére powinny by¢
okresowo wymieniane. Zaréwki i inne czesci szybko zuzywajace sie powinny byé wymieniane wedtug
potrzeb.

Czes¢ zamienna Okres wymiany (lata) Opis
Wentylator 3 Wymiana (w miare potrzeb)
Kondensator gtéwnego obwodu 4 Wymiana (w miare potrzeb)
Kondensator uktadu sterowania 4 Wymiana (w miare potrzeb)
Przekaznik - Wymiana (w miare potrzeb)

15 Specyfikacja
15.1 Dane techniczne

e  Zakres dla napiecia zas. 200/230V
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Max capacity' [HP] 0.5 1-1.5 2-25 3-4 5.5-6 7.5 | 10-12.5
Motor power 200-
230Vac [kW] 0.4 0.75-11 | 1518 | 22-3 |4.045 5.5 7.5-9.2
Capacity [KVA]* 0.95 1.9 3.0 4.5 6.5 9.1 122
3
Output FLA [A] 25 5 8 12 17 24 32
ratings | pjax Frequency 400 [Hz]*
Max Voltage 3% 200 ~ 230V °
Input Rated Voltage 3® 200 ~ 230 VAC (+10%, -15%)
ratings | Rated Frequency | 50 ~ 60 [Hz] (+5%)
Cooling method e oﬁigﬁgn Forced cooling
Weight [kg] 0.76 0.77 1.12 1.84 1.89 3.66 3.66

e Zakresy dla napiecia zas. 380/480V

Max capacity’ [HP] 0.5 1-1.25 2 3 5.5-6 7.5 10
Motor power 380-
415Vac kW] 04 0.75-0.9 1.5 22 4-4.5 55 7.5
Max capacity' [HP] 0.5 1-1.5 2-3 3-4 5.5-6 7.5 |10-125
Motor power 440-
460Vac [kW] 04 0.75-1.1 | 1.51.8 | 2.2-3 4-4.5 55 7.59.2
Capacity [KVA]? 0.95 1.9 3.0 45 6.9 9.1 12.2
3
Output FLATA] 1.25 2.5 4 6 9 12 16
ratings Max Frequency | 400 [Hz]*
Max Voltage 30 380 ~ 480V *
Input Rated Voltage 3¢ 380 ~ 480 VAC (+10%, -15%)
ratings Rated N "
Frequency 50 ~ 60 [Hz] (£5%)
x Natural ,
Cooling method a—" Forced cooling
Weight [kq] 0.76 0.77 1.12 1.84 1.89 3.66 3.66

1. Wskazuje maksymalng wydajnosc silnika z 2 parami biegunow.
2. Znamionowa wydajno$¢ jest wtedy gdy napiecie zasilania wynosi 220V dla klasy 2S/T i 440V
dla klasy 4T.

3. Gdy parametr H40 ma wartos$¢ 3 (sterowanie bezczujnikowe wektorowe) maksymalna

czestotliwos¢ wyjsciowa czestotliwos¢ wynosi 300Hz.
4. Maksymalne napiecie wyjsciowe nie moze by¢ wieksze niz wejsciowe, ale moze byé
ustawione ponizej jego wartosci.

+  Sterowanie

| Tryb sterowania

| Charakterystyka V/f, Sterowanie bezczujnikowe wektorowe
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Rozdzielczo$¢ ustawianej

czestotliwosci

Cyfrowo: 0.01Hz
Analogowo: 0.06Hz (Czestotliwo$¢ maksymalna: 60Hz)

Dokfadnos¢ ustawianej

czestotliwosci

Cyfrowo: 0.01% maksymalnej czestotliwosci wyjsciowej
Analogowo: 0.1% maksymalnej czestotliwosci wyjSciowej

Charakterystyka V/f

Liniowa, Kwadratowa, Uzytkownika V/f

Wydajno$¢ przecigzenia

Programowo: 150% przez 60 sek,

Zwiekszanie momentu Automatyczne/Reczne
Dynamiczne |Maksymalny 20%"
hamowanie | moment hamujacy
Czas/%ED o , )
1 50%2) gdy uzyty jest opcjonalny rezystor hamujacy DB

1. Dotyczy Sredniego momentu hamujgcego podczas zwalniania az do zatrzymania.
2. Patrz rozdziat opcjonalny rezystor hamulcowy.

e Operacje

Wybor operaciji

Joystick/Terminal/opcjonalna komunikacja/zdalny panel
operatorski

Ustawianie czestotliwosci

Analogowo: 0~10[V], 0-20[mA],
Cyfrowo: Joystick

Wiasciwosci operaciji

Kontrola PID, Operacje Géra-Dét, Operacje 3-przewodowe

Wejscie | Wielofunkcyjne terminala

P1~P8

NPN/PNP ustawialne

Praca do tylu/do przodu, awaryjne zatrzymanie, reset, operacje
JOG, Czestotliwos$¢ wielokrokowa, wielokrokowe
przyspieszanie/zwalnianie, hamowanie pragdem statym, wybor
operacji na drugim silniku, regulacja czestotliwosci, operacje 3-
przewodowe, analogowe podtrzymanie,

Wyjscie | Wielofunkcyjne typu
otwarty kolektor terminala

Bfad na wyjsciu i status Mniej niz 24Vdc, 50mA
operacji falownika

Wielofunkcyjne
przekaznikowe

(N.O, N.C))
Mniej niz 250Vac 1A
Mniej niz 30Vdc 1A

Wyjscie analogowe

0-10Vdc (mniej niz 10mA): Czestotliwos¢, Prad, Napiecie, Wybor
napiecia statego

¢ Funkcje ochronne

Wylgaczenie Za duze napiecie, za mate napiecie, za duzy prad, btedny prad uziemienia,
samoczynne przegrzanie falownika lub silnika, odtgczona faza wyj$ciowa, przecigzenie, bfad
falownika komunikaciji, zanik czestotliwosci, btad H/W

Stan alarmu Ochrona przeciw utknieciu silnika, przecigzenie

Chwilowy zanik Mniej niz 15ms: kontynuacja operacji

zasilania Ponad 15ms: automatyczny restart

«  Srodowisko robocze

Stopien ochrony

Otwarta, IP20

Temperatura -10C~+50C

otoczenia

Temperatura -20C~+65C

magazynowania

Wilgotnosé Mniej niz 90% (bez kondensac;ji)

wzgledna

Wibracje maksymalnie 5.9m/s” (0.6G)

Aplikacja Ochrona przed gazami zracymi, gazami tatwopalnymi, olejami, pytami, mgta.

15.2 Informacje o wplywie temperatury
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Charakterystyka pradu obcigzenia od czestotliwosci nosnej

T 100% frogrorro

Rated Amps 90%
80%
70%
60%

50%

m—— 4(°C Rating

40%

"5 41°C ~ 50°C Rating :
30% e :
20% 1 H HE - H H]

[
i ] ' . 5 " " . i 5 ] 5
B T, . T, e e e e T
[l . H
[

L T O T S O

. .
-]
.

0 1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 1213 14 15
Czastotliwo st nodna kHz

> Nota:

1. Powyzsze wykresy stosowane sg kiedy falownik pracuje w dozwolonej temperaturze
otoczenia. Jezeli zestaw montowany jest w panelu, zainstaluj go w miejscu gdzie jest
odpowiednie chtodzenie, aby utrzymywac temperature otoczenia w odpowiednim zakresie.

2. Krzywa ta bazuje na pradzie znamionowym falownika, kiedy podtgczony jest silnik
Znamionowy.

16 OPCJE
16.1 Zdalny panel operatorski:
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93
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2) Remote Cable (2M,3M,5M)

® Remote Cable Model Number

Model number | Specification

On request INV, REMOTE 2M (Sinus M)

ZZ0073100 INV, REMOTE 3M (Sinus M)

On request INV, REMOTE 5M (Sinus M)
Instalacja:

P.P.H.U. ELDAR; 45 — 531 Opole; tel. +48 77 44204 04; fax +48 77 45443 22 59, www.eldar.biz.pl 145



SINUS M Z ELETTRONICA SANTERNO

16.3 Filtry EMC
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SINUS M series /  Footprint Filters
o iy & (U]
& x " = 2] 6= 5 z E |e| 50
= w bl w < o W s = Z| 2=
o = o x = v gz = (O} S| g
Lt e} 3 x 2 < x m =, u|2| 3k
z s 0 s il = 2> s |[®|0ou
z z
THREE PHASE B
SINUS 0001 2T | 0.4kW R _ 05mA
SINUS 6062 5T 1 T-ikwv| FTM-05-214T-cl. B * | 54 | 200:480VAC| S | 175x76.5x40 161x53 | 12Kg. | M4 | 2xK618
SINUS 0003 2T | 1.8KW | FFM-12-2/4T-cl. B | 12A | 200-480VAC | 2o | 176.5x107.5x40 | 162.5x84 | 1.3Kg. | M4 | 24K618
SINUS 0005 2T | 3kwW 2 : 0.5mA
SINUS 0007 5T | Zeqy | FTM-20-2/4T-cl. B” | 204 200:480VAC | Jo7%' | 176.5x147.5x45 | 162.6x124 | 18Kg. | M4 | 21618
SINUS 0011 2T | 55K | FFM-30-2/4T-¢l. B* | 30A | 200-480VAC | oa | 266x185.5x60 | 262x162 | 2Kg. | M4 | 2618
SINUS 0014 2T | 9.2k | FFM-50-2/4T-¢l. B* | 50A | 200-480VAC | gy | 270x189.5x60 | 262x162 |25Kq. | M4 | 2xKeT4
SINUS 0001 4T | 0.4kW 3 _ 0.5mA
SINUS 0002 4T [0okw | [T M-05-2/4T-¢cl. B* | 5A | 200-480VAC | 5700 175x76.5x40 161x53 | 12Kg. | M4 | 2xK618
SINUS 0003 4T | 1.5k | FFM-06-2/4T-¢l. B* | 6A | 200-480VAC | ooy | 176.5x107.5x40 | 162.5x84 |12Kaq. | M4 | 2xKe18
SINUS 0005 4T | 2.2KW [ _ 05mA
SINUS 000747 Ty | FPM-1-2/4T-cL. B | 114 | 200-480VAC | 2™ | 176.6x147.5x45 | 162.5x124 | 15Kg. | Ma | 2xK618
SINUS 0011 4T | 556w R _ 05mA
SINUS 0074 4T |7 2| FFM-30-24T-cl. B* | 304 200480vA0 | 3770 | 286x1BS5XG0 | 262x162 | g | M4 | 2618
SINUS M series /' Standard Filters
n I o
& x z & bz 5 = E || BE
= mi . ] =4 -] = = I (z| 2E
4 = o 74 = v Lz z > © |5| Ex
= o O & o] <K ] =] Q|35
: > 3| 8 |43 = e = | 2|3
z =
NOM.
SINGLE PHASE MAX. |
SINUS 0001 28 | 0.4kW . _ 05mA :
R0 iy e 10A |200-230VAC| Joma | 173.5x103.5x40 1595 | 12Kg. | M4 | 2xK618
SINUS 0003 28 | 18kW | FV-11-1S-FP* | 11A |200-230vAC| J2M5 | 173.6x133.5x40 1595 | 13Kg. | ma | 2xk618
SINUS 00052S | 3 | FV-201S-FP* | 20A |200-230VAC | 3oy | 173.5x153.5x45 1595 | 18Kg. | M4 | 2618
NOM.
THREE PHASE e
SINUS 0001 4T | 0.2kW |
SINUS 0002 4T |09k | FV-064T-FP*  6A 200.480VAC Joma  173.5¢133.5x40 1595  12Kg. M4 2xK618
SINUS 0003 4T | 1.5kW
SINUS 0005 4T | 22KW " _ 05mA ; : .
SNUSGooTaT T aaa| FV-1TFP A | 200:480VAC | 3M | 173.5x153.5x45 1595 | 15Kg. | Ma | 2xK618

* Domestic and industrial environment EN50081-1 (B class) -> EN61000-6-3:02
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FFM SERIES ( Footprint )

SHIELDED CABLE
oy MOTOR
L

o ———

B

INVERTER I
tiieil

FILTER .i, +
INVERTER AEIIENCARLE 6
FV SERIES { Standard ) _qml: +5— 5 * =
= -
FFM SERIES ( Footprint ) F\ SERIES ( Standard )
JH i 4 J T g 2
L d
G
|8y il
] 5 " a
i1 5 w 5| i
L
= L
Output ferrite ring
\ 1 FILTER d D L
() ) ¢ |o L 2xKB18 | 15|26 |22
2xK674 | 23 | 37 | 31

16.4 Rezystory hamujace
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28/T Class Inverter (200+230Vac)

SINUS M 0001 25/T 0002 25/T 0003 2S/T 0005 2S/T 0007 25/T
Resistar 2000 350W 1000 350W 560 350W 560 350W 560 350W
Code RE2644200 RE2644100 RE2643560 RE2643560 RE2643560
Average braking torque (%) 150 150 150 120 a0
Max enable duty (%) 0 25 15 15 15
Continuous braking time (s) 14 7 4 4 4
28/T Class Inverter (200+230Vac)

SINUS M 0011 2S8/T 0014 28/T

Resistor 15Q 1100W | 15Q 1100W

Code RE3083150 RE3083150

Average braking torque (%) 150 150

Max enable duty (%) 10 15

Continuous braking time (s) 14 7

4T Class Inverter (380+480Vac)

SINUS M 0001 4T 0002 4T 0003 4T 0005 4T 0007 4T
Resistor 4000 350W | 4000 350W | 2000 350W | 2000 350W | 2000 350W
Code RE2644400 RE2644400 RE2644200 RE2644200 RE2644200
Average braking torque (%) 150 150 150 150 100
Max enable duty (%) 25 25 12 12 12
Continuous braking time (s) 6 5] %! 3 3

4T Class Inverter (380+480Vac)

SINUS M 0011 4T 0014 4T

Resistor 750 550W 500 1100W

Code RE3063750 RE3083500

Average braking torque (%) 150 150

Max enable duty (%) 10 15

Continuous braking time (s) 5] 5
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Model 350W - IP55

4 : 50
i
Mag
I
|
170 :
|
A I R TP
Overall Dimensions, Resistor 350W — IP55
Model 550W - IP55
2.5 mm?
174
/—:34 8—
___ __/e(
—f
|
| 57 68
|
|
_q} _______________________ __
= e 300 » 13—
195

Overall Dimensions, Resistor 550W — IP55
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Model 1100W - IP55
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Overall Dimensions, Resistor 1100W — IP55

16.4.2 Braking resistor wiring diagram

Wire the braking resistor to the inverter as short as possible.

MODG18-0

3 Phase AC —OW
Voltage input P AC Line
—0 O—H Voltage

input

(Rated input EiX
toiars" —6 >— il
DB R u
DB 4“ reistor
. t
Resistor E coir:;f = S _| v
terminal
u
Motor T w
vV co_nnect
ion
terminal G IOG
£ N w =

E Ground
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