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W T Seria przektadni planetarnych

WEASCIWOSCI

Maksymalna sztywnos¢ skretna ze wzgledu na jednolita
bryte jarzma i watu wyjsciowego.

Wieksza sztywnosc konstrukcji i duze wartosci momentu
wyjsciowego dzieki zastosowaniu tozysk igietkowych,
ktore gwarantujg wiekszg powierzchnie styku.

Duza wytrzymatos¢ mechaniczna przektadni (odpornosc
na Scieranie i udary) ze wzgledu na utwardzong
powierzchnie zebéw (HRC62) uzyskang podczas
odpowiedniej technologii produkcji.

Cicha praca i zredukowane luzy dzieki odpowiedniej
geometrii zebow.

Bezluzowe potaczenie z silnikiem pozwalajace na
uzyskanie maksymalnego momentu wyjsciowego dzieki
specjalnej budowie kotnierza mocujgcego w przektadni.
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* WAZNE

- Marka silnika i model lub rozmiar kotnierza i watu.
- Predko$¢ obrotowa silnika, moment obrotowy.
- Warunki pracy i sposéb potgczenia.
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* PRZEKEADNIA PLANETARNA

Parametry techniczne

Specyfikacja
Rodzaj napedu

Utozyskowanie blatu
wyjsciowego

Przetozenie

Bezwladnoéé J*
Dopuszczalny moment obr.
Znamionowa predkos$¢ wy.

Precyzja pozycjonowania

Precyzja pozycjonowania
w jednym kierunku

Luz katowy

Dopuszaczine obcigzenie
osiowe

Dopuszczalny moment
bezwtadnosci

Roéwnolegtos¢ blatu wy.
Wsp6tosiowos¢ blatu wy.
Poziom hatasu

Stopien ochrony

Waga

J* - dotyczy momentu bezwtadnosci od strony wyjscia
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WT100

Silnik krokowy: rozmiar 42

Serwosilnik: 50-100W

tozysko kulkowe
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2330%10 kg * m

5N.m
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TON.m
<0.015
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WT130

Silnik krokowy: rozmiar 57
Serwosilnik: 200-400W

\NANSHSIN®

WT200

Silnik krokowy: rozmiar 86
Serwosilnik: 750W

tozysko kulkowe + tozysko stozkowe

10:1
9216*10 °kg -+ m
45N.m
200 obr./min.
2arc min
+ 15arc sec

Bezluzowy (samoregulacja)
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