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WPROWADZENIE

Przemiennik czgstotliwosci serii MD520 to uniwersalny, wysokowydajny przemiennik
wektorowy pradu przemiennego, zaprojektowany do sterowania i regulacji predkosci oraz
momentu obrotowego trojfazowych silnikow asynchronicznych AC oraz silnikow
synchronicznych z magnesami trwatymi. Moze by¢ stosowany do napedu maszyn
wlokienniczych, papierniczych, ciggarek drutu, obrabiarek, maszyn pakujacych, maszyn
spozywczych, wentylatorow, pomp wodnych oraz innego zautomatyzowanego sprzetu
produkcyjnego.

Niniejsza instrukcja szybkiego startu opisuje funkcje bezpieczenstwa, okablowanie,
uruchomienie oraz podstawowe ustawienia parametrow.

Lista dokumentacji dla przemiennika MD520

Oprocz niniejszej instrukcji szybkiego startu, prosimy zapoznac si¢ z nastepujaca
dokumentacja.

Nazwa dokumentu Zawarto$¢ Link do pobrania

MD520_Commissioning Opisuje procedur¢ uruchomienia
Guide EN_C01 19011715 przemiennika MD520.

MD520 Hardware Opisuje cechy sprzgtowe
Guide EN B01 19011713 przemiennika MD520.

Zawiera szczegOtowe informacje
dotyczace instalacji przemiennika
MD520.

MD520_Installation
Guide EN_BO1 19011714

Zawiera skrocony opis procedur
instalacji i uruchomienia
przemiennika MD520.

MD520_Quick Installation and
Commissioning Guide EN _B01 19011712




Nazwa dokumentu Zawartos¢ Link do pobrania

Zawiera opis funkcji
przemiennika MD520 oraz
rozwigzywania problemow.

MD520_Function
Guide EN B03 19011717

MD520 Parameter Zawiera szczegOlowy opis
Guide EN_A02 19012397 parametréw przemiennika MD520.

Zawiera szczeg6lowe informacje

MD520_Communication dotyczace interfejsow
Guide EN _B02 19011716 komunikacyjnych przemiennika
MD520.

Zawiera informacje dotyczace

MD520_Safety Function funkcji bezpieczenstwa
Guide EN_A03 19011795 20221011 funkcjonalnego STO przemiennika
MD520.

W celu uzyskania dodatkowych informacji prosimy o kontakt z dystrybutorem firmy Inovance
w Polsce:

v eldar
tel. 77 442 04 04
email: eldar(@eldar.biz

www.eldar.biz
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1. Podstawowe instrukcje bezpieczenstwa

1.1 Srodki ostroznosci.

Ten rozdzial przedstawia podstawowe instrukcje bezpieczenstwa dotyczace prawidlowego
uzytkowania urzadzenia. Przed rozpoczeciem uzytkowania urzadzenia nalezy doktadnie przeczytac
instrukcje 1 zapoznad si¢ ze wszystkimi zaleceniami dotyczgcymi bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie
instrukcji bezpieczenstwa moze skutkowa¢ $miercia, powaznymi obrazeniami ciata lub
uszkodzeniem urzadzenia. Punkty ,,0STROZNIE”, ,,UWAGA” oraz ,NIEBEZPIECZENSTWO” w
instrukcji wskazuja jedynie niektore srodki ostroznosci, ktore nalezy zachowaé; stanowig one
uzupetnienie ogolnych zasad bezpieczenstwa. Uzywaj tego urzadzenia zgodnie z okreslonymi
wymaganiami srodowiskowymi. Uszkodzenia spowodowane niewltasciwym uzytkowaniem nie sa
objete gwarancja. Firma Inovance nie ponosi odpowiedzialnosci za jakiekolwiek obrazenia ciata lub
szkody materialne spowodowane niewlasciwym uzytkowaniem.

1.2 Poziomy bezpieczenstwa i definicje.

—/_\ Wskazuje, ze nieprzestrzeganie ostrzezenia skutkuje $miercig lub powaznymi
NIEBEZPIECZENSTWO . . ..
obrazeniami ciata.
——  Wskazuje, Ze nieprzestrzeganie ostrzezenia moze skutkowac¢ §miercig lub
&"ST“ZEZE"'E powaznymi obrazeniami ciata.

Wskazuje, ze nieprzestrzeganie ostrzezenia moze skutkowaé drobnymi lub
& UWAGA umiarkowanymi obrazeniami ciala lub uszkodzeniem urzadzenia

1.3 Ogolne instrukcje bezpieczenstwa.

e Rysunki w instrukcji czasami przedstawione sg bez oston lub zabezpieczen ochronnych.
Nalezy najpierw zamontowac ostony lub zabezpieczenia ochronne zgodnie z zaleceniami,
a nastepnie wykonywac czynnos$ci zgodnie z instrukcja.

e Rysunki w instrukcji majg charakter pogladowy i moga r6znic si¢ od zakupionego
produktu.

Rozpakowywanie

Aosmzsizme

* Nie instaluj urzadzenia, jesli podczas rozpakowywania zauwazysz uszkodzenia, rdz¢ lub
slady uzytkowania na urzadzeniu lub akcesoriach.

* Nie instaluj urzadzenia, jesli podczas rozpakowywania zauwazysz przesigkanie wody,
brakujace lub uszkodzone elementy.

* Nie instaluj urzadzenia, jesli lista pakowa nie odpowiada otrzymanemu urzgdzeniu.

*  Przed rozpakowaniem sprawdz, czy opakowanie jest nienaruszone oraz czy nie wystepuja
uszkodzenia, przesigkanie wody, wilgo¢ lub odksztatcenia.

*  Rozpakuj opakowanie, postepujac zgodnie z kolejnoscia rozpakowywania. Nie uderzaj
gwaltownie w opakowanie.

*  Przed rozpakowaniem sprawdz, czy na powierzchni urzadzenia i akcesoriow nie ma
uszkodzen, rdzy lub zarysowan.

*  Przed rozpakowaniem sprawdz, czy zawarto§¢ opakowania jest zgodna z lista pakowa.




Przechowywanie i transport

&osmzsizms

Urzadzenia wielkogabarytowe lub cigzkie musza by¢ transportowane przez
wykwalifikowanych specjalistow przy uzyciu specjalistycznego sprzetu dzwigowego.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowa¢ obrazeniami ciata lub uszkodzeniem
urzadzenia.

Przed podnoszeniem urzadzenia upewnij si¢, ze elementy takie jak przednia pokrywa i blok
zaciskOw sa solidnie przymocowane $rubami. Luzno zamocowane elementy moga odpas¢ i
spowodowac obrazenia ciata lub uszkodzenie urzadzenia.

Nigdy nie st6j ani nie przebywaj pod urzadzeniem podczas jego podnoszenia za pomoca
sprzgtu dzwigowego.

Podczas podnoszenia urzadzenia ling stalowa upewnij si¢, ze urzadzenie jest podnoszone ze
stala predkoscig, bez drgan i wstrzasow. Nie obracaj urzadzenia ani nie pozostawiaj go
zawieszonego w powietrzu. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowa¢ obrazeniami
ciata lub uszkodzeniem urzadzenia.

Podczas transportu obchodz si¢ z urzadzeniem ostroznie i uwazaj na kroki, aby zapobiec
obrazeniom ciala lub uszkodzeniu urzadzenia.

Podczas przenoszenia urzadzenia gotymi rekami trzymaj obudowg urzadzenia pewnie i
ostroznie, aby zapobiec odpadaniu czgéci. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowac
obrazeniami ciata.

Przechowuj i transportuj urzadzenie zgodnie z wymaganiami dotyczacymi przechowywania i
transportu. Nieprzestrzeganie tego zalecenia spowoduje uszkodzenie urzadzenia.

Unikaj przechowywania lub transportowania urzadzenia w srodowiskach narazonych na
zachlapanie woda, deszcz, bezposrednie dziatanie promieni stonecznych, silne pole
elektryczne, silne pole magnetyczne oraz silne wibracje.

Unikaj przechowywania urzadzenia przez okres dluzszy niz trzy miesigce. Dlugoterminowe
przechowywanie wymaga bardziej rygorystycznej ochrony oraz niezbgdnych kontroli.

Przed transportem nalezy starannie zapakowa¢ urzadzenie. Do transportu na duze odlegtosci
nalezy uzywacé szczelnie zamknigtego opakowania.

Nie nalezy transportowac urzadzenia razem z innymi urzgdzeniami lub materiatami, ktore
mogg je uszkodzi¢ lub mie¢ na nie negatywny wplyw.

Instalacja

‘ &leaszwsczzﬂﬂwo

Urzadzenie moze by¢ obshugiwane wytacznie przez osoby posiadajgce wiedzg z zakresu
elektrotechniki.




AOSTRZEiENIE

Przed instalacjg nalezy zapozna¢ si¢ z instrukcja obstugi oraz zaleceniami dotyczacymi
bezpieczenstwa.

Nie instalowaé tego urzadzenia w miejscach o silnym polu elektrycznym lub magnetycznym.
Przed instalacjg nalezy sprawdzi¢, czy wytrzymato$¢ mechaniczna miejsca montazu jest
wystarczajaca do utrzymania cigzaru urzadzenia. Nieprzestrzeganie zalecen spowoduje
zagrozenia mechaniczne.

Podczas instalacji nie nalezy nosi¢ luznej odziezy ani akcesoriow. Nieprzestrzeganie zalecen
moze skutkowa¢ porazeniem pradem elektrycznym.

Podczas instalowania urzadzenia w zamknigtym srodowisku (takim jak szafa lub obudowa)
nalezy zastosowa¢ urzadzenie chlodzace (np. wentylator lub klimatyzator), aby obnizy¢
temperaturg do wymaganej wartosci. Nieprzestrzeganie zalecen moze skutkowac
przegrzaniem urzadzenia lub pozarem.

Nie nalezy modyfikowa¢ urzadzenia.

Nie manipulowa¢ $rubami stuzacymi do mocowania elementéw urzadzenia ani Srubami
0znaczonymi na czerwono.

W przypadku instalacji urzadzenia w szafie lub w ostatecznym zespole nalezy zapewnic
obudowg ognioodporna, zapewniajaca ochrone elektryczng i mechaniczng. Stopien ochrony
IP musi spelnia¢ normy IEC oraz lokalne przepisy i regulacje.

Przed instalacjg urzadzen generujacych silne zaktocenia elektromagnetyczne, takich jak
transformator, nalezy zainstalowa¢ ekranowanie urzadzenia w celu zapobiezenia
nieprawidlowemu dziataniu.

Urzadzenie nalezy zamontowa¢ na niepalnym podtozu, takim jak metal. Urzadzenie nalezy
trzymac z dala od materiatldw tatwopalnych. Nieprzestrzeganie zalecen spowoduje pozar.

Podczas instalacji nalezy przykry¢ gorng czgs¢ urzadzenia kawalkiem tkaniny lub papieru.
Ma to na celu zapobiezenie przedostawaniu si¢ do urzadzenia niepozadanych przedmiotow,
takich jak wiory metalowe, olej czy woda, ktore moga powodowaé awarie. Po zakonczeniu
instalacji nalezy usuna¢ tkanine lub papier z gornej czesci urzadzenia, aby zapobiec
przegrzaniu spowodowanemu stabg wentylacjg w wyniku zablokowania otworéw
wentylacyjnych.

Podczas pracy urzadzenia z predkoscia stala, przy przejsciu na prace z predkoscia zmienna,
moze wystapic rezonans. W takim przypadku nalezy zamontowac pod g silnika gume
tlumiaca drgania lub skorzysta¢ z funkcji thumienia drgan w celu ograniczenia rezonansu.
Podczas korzystania z funkcji bezpieczenstwa STO napedu nalezy $cisle przestrzegac
wymagan instalacyjnych, takich jak stopien zanieczyszczenia, maksymalna temperatura
otoczenia, wibracje, EMC.

Okablowanie

ANIEBEZPI ECZENSTWO

Instalacja, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana cze$ci urzadzenia mogg by¢
wykonywane wylacznie przez wykwalifikowany personel.

Przed rozpoczgciem okablowania nalezy odtaczy¢ wszystkie zrodla zasilania urzadzenia i
odczeka¢ co najmniej czas wskazany na etykiecie ostrzegawczej urzadzenia, poniewaz po
wylaczeniu zasilania moze wystgpowac napiecie resztkowe. Po odczekaniu wyznaczonego
czasu zmierz napigcie DC w gldwnym obwodzie, aby upewni¢ si¢, ze napigcie DC miesci si¢
w bezpiecznym zakresie. Nieprzestrzeganie tego zalecenia spowoduje porazenie pragdem
elektrycznym.

Nie wykonuj okablowania, nie zdejmuj pokrywy urzadzenia ani nie dotykaj ptytki
drukowanej przy wlaczonym zasilaniu. Nieprzestrzeganie tego zalecenia spowoduje
porazenie pradem elektrycznym.




*  Sprawdz, czy urzadzenie jest prawidlowo uziemione. Nieprzestrzeganie tego zalecenia
spowoduje porazenie pradem elektrycznym.

AOSTRZE?ENIE

*  Nie podlaczaj zasilania wejsciowego do wyjscia urzadzenia. Nieprzestrzeganie zalecen
spowoduje uszkodzenie urzadzenia lub nawet pozar.

*  Podczas podiaczania napgdu do silnika nalezy sprawdzi¢, czy sekwencje faz napgdu i
zaciskow silnika sg zgodne, aby zapobiec odwrotnemu obrotowi silnika.

*  Przewody uzywane do okablowania muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przekroju

poprzecznego oraz ekranowania. Ekran przewodu musi by¢ niezawodnie uziemiony na obu

koncach.
*  Dokrecic¢ $ruby zaciskow momentem okreslonym w instrukcji obstugi. Nieprawidtowy

moment dokrgcania moze spowodowac przegrzanie lub uszkodzenie cze¢sci taczacej, co moze

prowadzi¢ do pozaru.

*  Po zakonczeniu okablowania nalezy sprawdzi¢, czy wszystkie przewody sa prawidlowo
podiaczone oraz czy wewnatrz urzadzenia nie pozostaly zadne $ruby, podktadki ani
odslonigte przewody. Nieprzestrzeganie zalecen moze skutkowa¢ porazeniem pradem
elektrycznym lub uszkodzeniem urzadzenia.

*  Podczas okablowania nalezy stosowa¢ odpowiednie procedury ochrony przed
wytadowaniami elektrostatycznymi (ESD) oraz nosi¢ antystatyczng opaske na nadgarstek.
Nieprzestrzeganie zalecen spowoduje uszkodzenie urzadzenia lub jego wewnetrznych
obwodéw.

* Do obwodu sterowania nalezy uzywac ekranowanych skretek. Podtacz ekran do zacisku
uziemiajacego urzadzenia w celu uziemienia. Nieprzestrzeganie tego zalecenia spowoduje
nieprawidlowe dziatanie urzadzenia.

*  Podczas korzystania z funkcji bezpieczenstwa STO napedu, do wejsé¢ STO1/STO2 podtaczaj

wylacznie przewody sterujace pochodzace z obwodu(éw) bezpieczenstwa maszyny.

Wiaczenie zasilania

&NIEBEZPIECZE!’!STWU

*  Przed wiaczeniem zasilania sprawdz, czy urzadzenie jest prawidtowo zainstalowane,
okablowanie jest niezawodne, a silnik moze zosta¢ ponownie uruchomiony.

*  Przed wlaczeniem zasilania sprawdz, czy zasilanie spetnia wymagania urzadzenia, aby
zapobiec jego uszkodzeniu lub pozarowi.

*  Po wlaczeniu zasilania nie otwieraj drzwi szafy ani pokrywy ochronnej urzadzenia, nie
dotykaj zadnych zaciskéw ani nie demontuj Zadnych jednostek lub elementow urzadzenia.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia spowoduje porazenie pradem elektrycznym.

Aosmzsizmz

*  Po wykonaniu okablowania i ustawieniu parametrow przeprowadz probny rozruch, aby
upewnic€ sig, ze urzadzenie dziata bezpiecznie. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
skutkowaé obrazeniami ciata lub uszkodzeniem urzadzenia.

*  Przed wiaczeniem zasilania sprawdz, czy napigcie znamionowe urzadzenia jest zgodne z
napieciem zasilania. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowa¢ pozarem.

*  Przed wiaczeniem zasilania upewnij sig, ze nikt nie znajduje si¢ w poblizu urzadzenia,
silnika ani maszyny. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowa¢ $miercig lub
obrazeniami ciafa.




Obsluga

&NIEBEZPI ECZENSTWO

*  Urzadzenie moze by¢ obshugiwane wylacznie przez wykwalifikowanych specjalistow.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia spowoduje $mier¢ lub obrazenia ciata.

*  Nie dotykaj zadnych zaciskéw ani nie demontuj zadnych jednostek lub elementow
urzadzenia podczas pracy. Nieprzestrzeganie tego zalecenia spowoduje porazenie pradem
elektrycznym.

AOSTRZEZENIE

*  Nie dotykaj obudowy urzadzenia, wentylatora ani rezystora gotymi r¢kami, aby sprawdzi¢
temperaturg. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowaé obrazeniami ciata.

»  Zapobiegaj wpadaniu metali lub innych przedmiotéw do wnetrza urzadzenia podczas pracy.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze skutkowa¢ pozarem lub uszkodzeniem urzadzenia.

Konserwacja

&NIEBEZPIECIENHWO

* Instalacja urzadzenia, konserwacja okablowania, inspekcja lub wymiana czg¢sci mogg by¢
wykonywane wyltacznie przez wykwalifikowanych specjalistow.

*  Nie wykonuj prac konserwacyjnych przy wlaczonym zasilaniu urzadzenia.
Nieprzestrzeganie tego zalecenia spowoduje porazenie pradem elektrycznym.

*  Przed rozpoczeciem konserwacji odlacz wszystkie zrodia zasilania urzadzenia i odczekaj
co najmniej czas wskazany na etykiecie ostrzegawczej urzadzenia.

* W przypadku silnika z magnesami trwatymi nie nalezy dotyka¢ zaciskow silnika
bezposrednio po wylaczeniu zasilania, poniewaz zaciski silnika moga generowac napiecie
indukowane podczas obrotu, nawet po odlaczeniu zasilania urzadzenia. Nieprzestrzeganie
tego zalecenia spowoduje porazenie pradem elektrycznym.

AOSTRZEiENIE

*  Wykonuj rutynowe i okresowe przeglady oraz konserwacje¢ urzadzenia zgodnie z
wymaganiami dotyczacymi konserwacji i prowadz dokumentacj¢ konserwacyjng.

Naprawa

&Nmazzplsﬁzmsrwo

* Instalacja, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana cz¢sci urzadzenia mogg byc¢
wykonywane wylacznie przez wykwalifikowany personel.

* Nie naprawiaj urzadzenia, gdy jest wlaczone zasilanie. Nieprzestrzeganie tego zalecenia
spowoduje porazenie pradem elektrycznym.

*  Przed przegladem i naprawa odlacz wszystkie zrodla zasilania urzadzenia i odczekaj co
najmniej czas wskazany na etykiecie ostrzegawczej urzadzenia.




AOSTRZEZENIE

W przypadku przepalenia bezpiecznika lub zadziatania wyltacznika nadpradowego albo
wytacznika réznicowopradowego (ELCB), odczekaj co najmniej czas wskazany na
etykiecie ostrzegawczej urzadzenia przed ponownym wiaczeniem zasilania lub dalszymi
czynnosciami. Nieprzestrzeganie tych zalecen moze skutkowaé¢ $miercig, obrazeniami ciala
lub uszkodzeniem urzadzenia.

W przypadku awarii lub uszkodzenia urzadzenia, czynnosci diagnostyczne i naprawcze
muszg by¢ wykonywane przez wykwalifikowanych specjalistow zgodnie z instrukcjami
naprawy, a dokumentacja naprawy powinna by¢ prowadzona prawidtowo.

Wymieniaj czgéci szybko zuzywajace si¢ w urzadzeniu zgodnie z instrukcjami wymiany.
Nie uzywaj uszkodzonego urzadzenia. Nieprzestrzeganie tych zalecen moze skutkowaé
$miercia, obrazeniami ciata lub powaznym uszkodzeniem urzadzenia.

Po wymianie urzadzenia sprawdz okablowanie i ponownie ustaw parametry.

Utylizacja

AOSTRZE?ENIE

Utylizuj wycofane z eksploatacji urzadzenia zgodnie z lokalnymi przepisami i normami.
Nieprzestrzeganie tych zalecen moze skutkowaé uszkodzeniem mienia, obrazeniami ciala,
a nawet $miercig.

Utylizuj wycofane z eksploatacji urzadzenia zgodnie z branzowymi standardami
gospodarowania odpadami, aby zapobiec zanieczyszczeniu srodowiska.

1.4 Etykiety bezpieczenstwa.

Dla bezpiecznej obstugi i konserwacji urzadzenia nalezy przestrzega¢ zalecen umieszczonych na
etykietach bezpieczenstwa na urzadzeniu. Nie uszkadzaj ani nie usuwaj etykiet bezpieczenstwa.
Opisy etykiet bezpieczenstwa znajduja si¢ w ponizszej tabeli.

Znaki bezpieczenstwa Opis

Modele T1 do
T12

e Przed rozpoczgciem pracy z urzadzeniem nalezy zapoznad
si¢ z instrukcjami bezpieczenstwa. Nieprzestrzeganie tych
zalecen moze skutkowaé uszkodzeniem urzadzenia,
obrazeniami ciata lub nawet $miercig.

e Nie dotykaj zaciskow ani nie zdejmuj pokrywy, gdy
zasilanie jest wiagczone lub w ciggu 10 minut po jego
wylagczeniu. Nieprzestrzeganie tych zalecen moze
skutkowac¢ porazeniem pradem elektrycznym.




2. Srodowisko.

Podczas instalacji przemiennika MD520 nalezy przestrzega¢ warunkow srodowiskowych opisanych
w tabeli 1 ponizej, aby zapewni¢ dlugg zywotnos¢ i bezpieczng eksploatacje.

Tabela 1. Warunki srodowiskowe w miejscu instalacji przemiennika MD520.

Miejsce
instalacji

Wewnatrz budynku

Przepigcie w
sieci

Klasa przepieciowa III (OVC III)

Instalacja/Praca: —10°C do +50°C (-10°C do +40°C: bez obnizania parametrow;
powyzej +40°C:

T S
emperatura obnizenie parametrow o 1,5% na kazdy dodatkowy 1°C)
Magazynowanie/Transport: —20°C do +60°C
Wilgotno$¢  |Ponizej 95% RH, bez kondensacji
Srodowisko  |Stopien zanieczyszczenia: 2 lub nizszy
Wysokos¢ <1000 m: bez obnizania parametrow
nad Powyzej 1000 m: obnizenie parametréw o 1% na kazde dodatkowe 100 m
poziomem Powyzej 2000 m (modele 0,4 - 3 kW): skonsultyj si¢ z firmag INOVANCE
morza Powyzej 3000 m (modele 3,7 kW 1 wigksze): skonsultyj si¢ z firmg INOVANCE
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3. Lista modeli produktu, obudowy i wymiary.

Ponizsza tabela przedstawia modele i obudowy przemiennika MD520.

Tabela 2. Modele i obudowy napgdow MD520.

Modele Trojfazowe 380— | Modele Trojfazowe 200— Modele jednofazowe
a 480 V 240V 200-240 V
MD520-4T0.4B(S)
MD520-4T0.7B(S) MD520-2T0.4B(S)
1 MD520-4T1.1B(S) MD520-2T0.7B(S)
MD520-4T1.5B(S) MD520-2T1.1B(S)
MD520-4T2.2B(S) MD520-2T1.5B(S)
MD520-4T3.0B(S)
MD520-250.4B(S)
T MD520-4T3.7B(S) MD520-2T2.2B(S) MD520-250.7B(S)
MD520-4T5.5B(S) MD520-2T3.7B(S) MD520-251.5B(S)
MD520-2S2.2B(S)
MD520-4T7.5B(S)
T3 MD520-4T11B(S) MD520-2T5.5B(S) -
T4 MD520-4T15B(S) MDS520-2T7.5B(S) -
MD520-4T18.5(B)(S)(-T)
T5 MD520-4T22(B)(S)(-T) MD520-2T11(B)(S)(-T) -
T6 MD520-4T30(B)(S) MD520-2T15(B)(S)
MD520-4T37(B)(S) MD520-2T18.5(B)(S)
7 MD520-4T45(B)(S) MD520-2T22(B)(S)
MD520-4T55(B)(S) MD520-2T30(B)(S)
MD520-4T75(B)(S) MD520-2T37(B)(S)
T8 MD520-4T90(S) MD520-2T45(S) -
MD520-4T110(S) MDS520-2T55(S)
MD520-4T132(S)
T9 MD520-4T160(S) MD520-2T75(S) -
T10 MD520-4T200(S)(-L) MD520-2T90(S)
MD520-4T220(S)(-L) MD520-2T110(S)
MD520-4T250(S)(-L)
T11 MD520-4T280(S)(-L) MD520-2T132(S) -
MD520-4T315(S)(-L)
T12 MD520-4T355(S)(-L) ﬁg 2 ig'iggg(g) -
MD520-4T400(S)(-L) ) ®)
Uwagi:

e (B): z wbudowang jednostkg hamujaca

o (S): z funkcja bezpiecznego wylaczenia momentu (STO)
® (-T): z wbudowanym dtawikiem DC
o (-L): z wbudowanym dlawikiem wyjsciowym (filtr dV/dt)
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4. Wymiary zewnetrzne i montazowe napedow MD520.

4.1 Wymiary modeli T1 do T4.

r

=T

Rysunek 1. Wymiary zewnetrzne i montazowe modeli T1 do T4.

Tabela 3. Wymiary zewnetrzne i montazowe modeli T1 do T4.

Rozstaw otworow Wymiary zewngtrzne mm Otwory
montazowych mm (cale) (cale) mf)ntazf)we Masa

a Srednica
kg (Ib)

A B H W D mm (cale)
Tl 119 (4.7) 189 (7.5) 200 (7.9) 130 (5.1) 150 (6.0) 95 (0.2) 1.6 (3.5)
T2 119 (4.7) 189 (7.5) 200 (7.9) 130 (5.1) 160 (6.4) 05 (0.2) 2.0(4.4)
T3 128 (5.0) 238 (9.4) 250 (9.9) 140 (5.5) 168.3 (6.7) 06 (0.2) 3.3(7.3)
T4 166 (6.5) 266 (10.5) 280 (11.0) 180 (7.1) 169 (6.7) 06 (0.2) 43(9.5

4.2 Wymiary modeli T5 do T6.

-

i

Rysunek 2. Wymiary zewng¢trzne i montazowe modeli TS5 do T6.

Tabela 4. Wymiary zewngtrzne i montazowe modeli TS5 do T6.

Rozstaw otworow Wymiary zewnetrzne Otwory
montazowych mm (cale) mm (cale) ms()nzlzf)we Masa
a rednica kg (Ib)
A B H HI w D mm (cale)
TS (bez dlawika 195 (7.7) 335(13.2) | 350(13.8) - 210 (8.3) 193.4 (7.6) 06 (0.2) 7.6 (16.8)
DC)
T5(-T, z 195 (7.7) 335(13.2) | 350(13.8) - 210 (8.3) 193.4 (7.6) 06 (0.2) 10.0 (22.0)
wbudowanym
dtawikiem DC)
T6 230 (9.1) 380 (15.0) | 400 (15.8) - 250 (9.9) 220.8 (8.7) 07 (0.3) 17.5 (38.6)

12



4.3 Wymiary modeli T7 do T9.

w
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Rysunek 3. Wymiary zewnetrzne i montazowe modeli T7 do T9.

Tabela 5. Wymiary zewnetrzne i montazowe modeli T7 do T9.

Rozstaw otworow Wymiary zewngtrzne Otwory
montazowych mm (cale) mm (cale) mf)ntazf)we Masa
a Srednica
kg (Ib)
A B H HI w D mm (cale)
T7 245 (9.7) 523 (20.6) | 525(20.7) | 542(21.4) | 300(11.8) | 275(10.8) 010 (0.4) 35(77.2)
T8 270 (10.6) | 560 (22.1) | 554(21.8) | 580(22.9) | 338(13.3) | 315(12.4) ©10(0.4) | 51.5(113.5)
T9 320 (12.6) | 890 (35.1) | 874 (34.4) | 915(36.1) | 400 (15.8) | 320(12.6) 010 (0.4) 85 (187.4)

4.4 Wymiary modeli T10 do T12.

441

Modele bez dtawika wyjSciowego.

EETRERTERTR
TR
UL
ALY
o (LCCCOUTEOTEINNY o
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pu!

62

o

B1

Rysunek 4. Wymiary zewnetrzne i montazowe modeli T10 do T12 bez dtawika

wyjsciowego.
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Tabela 6. Wymiary zewngtrzne i montazowe modeli T10 do T12 bez dlawika wyjsciowego.

. . Otwory
Rozstaw otworow Wymiary zewngtrzne mm . .
. Srednica Masa
a montazowych mm (cale) (cale)
mm (cale) kg (Ib)
Al A2 Bl B2 H H1 w W1 D D1

TI0 | 240(9.5) | 150(5.9) |1035(40.8)| 86(3.4) | 1086 (42.8)] 1134 (44.7)| 300 (11.8) | 360 (14.2) | 500 (19.7) | 913 (0,5) | 110 (242.5)
TIl 225(8.9) | 185(7.3) |1175(46.3)| 97(3.8) | 1248 (49.2)[1284 (50.6)| 330(13) | 390 (15.4) | 545 (21.5) | 013 (0,5) [155 (341.7)
TI2 | 240(9.5) | 200(7.9) [1280(50.4)| 101 (4) |[1355(53.4)] 1405 (55.4)| 340 (13.4) | 400 (15.8) | 545 (21.5) | 916 (0.6) | 185 (407.9)

4.4.2 Modele z dlawikiem wyjsciowym.

D B1
o o
H1 H
T - *:
I g s

(=1 M m A2
| (IR [ﬂ
o 8 ( o I8 ©

(AT
(T
(IR
R

(FETE T
(Err

Lt B 111 bt &
L i LI
w1 T o
Rysunek 5. Wymiary zewnetrzne i montazowe modeli T10 do T12 z dtawikiem

wyjsciowym.

Tabela 7. Wymiary zewnetrzne i montazowe modeli T10 do T12 z dtawikiem wyjsciowym.

Rozstaw otworow Wymiary zewnetrzne mm 0 t\yof'y
. Srednica Masa
a montazowych mm (cale) (cale)
mm (cale) | kg (Ib)
Al A2 Bl B2 H H1 w W1 D Dl

TI0 | 240(9.5) | 150(5.9) [1035 (40.8)| 424 (16.7) | 1424 (56.1) | 1472 (58.0) | 300 (11.8) | 360 (14.2) | 500 (19.7) | 013 (0,5) | 160 (352.7)

TIl 225(8.9) | 185(7.3) | 1175 (46.3) | 435 (17.1) | 1586 (62.5) | 1622 (63.9) | 330 (13.0) | 390 (15.4) | 545 (21.5) | 13 (0,5) [215 (474.0)

TI2 | 240(9.5) | 200(7.9) [1280 (50.4)| 432 (17.0) [ 1683 (66.3)| 1733 (68.3) | 340 (13.4) | 400 (15.8) | 545 21.5) | 916 (0.6) |245 (540.1)
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5. Prze$wity montazowe.

Zachowa¢ odpowiednie prze§wity zgodnie z ponizszymi zaleceniami.

5.1 Modele T1 do T9.

Widok z przodu

Rysunek 6. Prze$wity instalacyjne modeli T1 do T9. Tabela 8.

Upright

Widok z boku
— —

L

cl ﬂ

C]

i
h i
i !
| —

Przeswity instalacyjne modeli T1 do T9.

Moc znamionowa

Przeswit (mm)

0,4 kW do 15 kW A1>10 B1>100 Cl1>40
18,5kWdo22kW| Al1>10 B1>200 Cl1>40
30 kW do 37 kW Al1>50 B1>200 C1>40
45kWdo 160kW [ Al1>50 B1>300 Cl1>40

Uwaga: odlegtosci A1 majg réwniez zastosowanie do montazu obok siebie.

5.2 Modele T10 do T12.
Widok z przodu Widok z boku
[ “m Tm | [ “m ]

- ,-] E
[ — d]

C2 R = -
(o [ [REEEETTRsTrenTy]
<= mmmm
= e | PO Q

>

L

[ - |

Rysunek 7. Prze$wity instalacyjne modeli T10 do T12.

Tabela 9. Prze$wity instalacyjne modeli T10 do T12.

Moc znamionowa Prze$wit (mm)

200 kW do 400
kW

A2>10 B2 >250 C2>20 D2 >20
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6. Podstawowa obstuga klawiatury.

Ponizej na rysunku 8 przedstawiono klawisze i wskazniki stanu wbudowanej klawiatury napedu
MD520.
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Rysunek 8. Klawisze i wskazniki stanu wbudowanej klawiatury napedu MD520.
Ponizej w tabeli 10 opisano klawisze i wskazniki stanu wbudowanej klawiatury MD520.

Tabela 10. Opis klawiszy i wskaznikow stanu wbudowanej klawiatury MD520.

Nr Nazwa elementu Nr Nazwa elementu
1 Wskazniki stanu 9 Klawisz przesunig¢cia w lewo
2 Drugorzedny obszar 10 Klawisz OK (zatwierdzenie)
wyswietlania
Gloéwny obszar wyswietlania 11 Klawisz przesunigcia w prawo
4 Wskazniki jednostek 12 Klawisz RUN
parametrow
5 Wskazniki menu 13 Klawisz zmniejszania
6 Klawisz programowania 14 Klawisz stop
7 Klawisz zwigkszania 15 Klawisz wielofunkcyjny
8 Klawisz menu - -

Ponizej w tabeli 11 opisano funkcje klawiszy wbudowanej klawiatury napgdu MD520.



Tabela 11. Funkcje klawiszy wbudowanej klawiatury napedu MD520.

Klawisz

Imig i nazwisko

Opis funkcji

Klawisz menu

Nacisnigcie i przytrzymanie tego klawisza przetacza pomiedzy wyswietlaniem
numeru parametru a wyswietlaczem wielofunkcyjnym.

Podczas korzystania z wyswietlacza wielofunkcyjnego, naci$nigcie tego
klawisza przetacza pomigdzy ré6znymi menu (w tym menu podstawowym, menu
uzytkownika, menu zmienionych (ustawionych) parametréw oraz lista btedow).

Klawisz cofania
(anulowania)

Cofa lub anuluje ustawienia.

(7

Klawisz OK

Wprowadza lub zatwierdza ustawienia.

Klawisze
nawigacyjne

Podczas korzystania z wyswietlacza wielofunkcyjnego, naci$nigcie klawisza
przesunigcia w lewo/prawo przelacza status wyswietlania.
Podczas wy$wietlania numeru parametru:

e  Menu podstawowe, menu uzytkownika oraz menu zmienionych
parametrow: Na stronie monitorowania klawisze gora i dot stuza jako
klawiatura potencjometru, a klawisze lewo i prawo stuza do
przetaczania zmiennych monitorujacych. Na stronie parametrow
klawisze gora i dot stuza do regulacji wartoséci zadanej, klawisze lewo i
prawo do wyboru cyfr ustawienia, a klawisz OK do zatwierdzenia
wartos$ci zadanej.

e Lista blgdow: Klawisze lewo i prawo stuza do przewijania dziennika

bledow.
fwr.x ) Klawisz Udostepnia uzytkownikowi opcje funkcji do wyboru, w tym przetaczanie zrodta
[ — wielofunkcyjny polecen, przetaczanie mi¢dzy biegiem do przodu i do tytu oraz tryb krokowy.
Klawisz RUN W trybie sterowania z panelu operatorskiego uruchamia naped AC.
Zatrzymanie/Reset |Zatrzymuje naped AC podczas jego pracy. Resetuje naped AC
btedu w przypadku wystapienia btedu.

Ponizej w tabeli 12 opisano funkcje wskaznikéw stanu wbudowanej klawiatury napedu MD520.
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Wskaznik stanu

Opis wskazania

Wskaznik FWD s$wieci Swiattem ciggtym.

Praca do przodu.

Wskaznik REV swieci $wiattem ciagtym.

Praca do tytu.

Wskazniki FWD i REV migaja.

Przetaczanie migdzy praca do przodu
i praca do tytu oraz odwrotnie.

Wskaznik Lokalnie/Zdalnie jest
wytaczony.

Sterowanie lokalne (klawiatura).

Wskaznik Lokalnie/Zdalnie swieci
Swiattem ciagtym.

Sterowanie z terminala.

g

Wskaznik Lokalnie/Zdalnie miga
powoli.

Sterowanie komunikacyjne.

Wskaznik Lokalnie/Zdalnie miga
szybko.

Sterowanie niestandardowe.

Wskaznik sterowania momentem swieci
Swiattem ciagtym.

Sterowanie momentem.

Wskaznik sterowania predkoscia swieci
Swiattem ciggtym.

Sterowanie predkoscig.

Wskaznik btedu Swieci Swiattem ciggtym.

Wystepuje btad.

Wskaznik btedu jest wytgczony.

Brak btedu.

Wskaznik RUN swieci swiattem ciggtym.

Naped jest w stanie RUN.

Wskaznik STOP $wieci $wiattem ciggtym.

Naped jest w stanie Stop.

Wskaznik ztgcza swieci Swiattem
ciagtym.

Wyswietlany w obszarze gtéwnego
wyswietlacza jest zmienna ztacza.

Wskaznik ztacza jest wytaczony.

Wyswietlany w obszarze gtéwnego
wyswietlacza nie jest zmienna ztacza.

Wskaznik znaku minus Swieci Swiattem
ciggtym.

Wartos¢ wyswietlana w obszarze
gtéwnego wyswietlacza jest ujemna.

Wskaznik znaku minus jest wytaczony.

Wartos¢ wyswietlana w obszarze
gtdwnego wyswietlacza jest dodatnia.

Kursor operacyjny 1 $wieci $wiattem
ciggtym.

Obszar gtéwnego wyswietlacza
jest aktywny.

NIRRT =

Kursor operacyjny 2 $wieci $wiattem
ciggtym.

Obszar dodatkowego
wyswietlacza jest aktywny.

kW h s r/min Hz AV C %

Jeden ze wskaznikow jednostek
parametru Swieci Swiattem ciggtym.

Warto$¢ wyswietlana w obszarze
gtéwnego wyswietlacza ma jednostke,
ktoérej wskaznik swieci Swiattem
ciggtym.

Wskaznik 1 $wieci $wiattem ciggtym.

Obszar gtéwnego wyswietlacza
pokazuje menu podstawowe.

Wskaznik 2 swieci $wiattem ciggtym.

Obszar gtéwnego wyswietlacza
pokazuje menu uzytkownika.

Wskaznik 3 swieci Swiattem ciggtym.

Obszar gtéwnego wyswietlacza
pokazuje menu zmienionego
parametru.

Wskaznik 4 swieci swiattem ciggtym.

Obszar gtéwnego wyswietlacza
pokazuje menu btedow.

Tabela 12. Funkcje wskaznikéw stanu wbudowanej klawiatury napedu MD520.




Ponizej na rysunkach 9 i 10 przedstawiono procedury wyswietlania i modyfikowania wartosci
ustawionej w parametrze.

Status .
(default display) | (Switch) Leveld menu

= 8
P—
n
(Return) ®
Y
- [FI]~
B(Relum) @ (Enter) e

Level-il menu

B (Return)

IF |-!l§i‘] b IF 1-08) S: [F1- 7] Fi- 13
4 @ enten

[Relum)B (Enter)

(Save) o
Cyclic

Level-Ill menu @ _@._ soe

Rysunek 9. Jak wyswietli¢ warto$¢ ustawiong w parametrze.

Status
(default display) | (Switch) | avell menu
—
(Return)
D
F3
oMl
@ e B (Return)
Level-ll menu
F3-of] 2. [F3-0¢ ] F3-03
@ (enter) @(Save)
Level-lll menu
[ wof] - [ fioc] — | oo

Rysunek 10. Jak edytowac¢/modyfikowac warto$¢ ustawiong w parametrze.



7. Schemat potaczen.

Ponizej na rysunku 11 przedstawiono schemat potaczen napgdu MD520.

Ramki T1-T8:
1faza 200 V: 0,4 - 2,2 kW (HD)
3 fazy 200 V: 0,4 - 37 kW (HD)
3 fazy 400 V: 0,4 - 75 kW (HD)

Ramki T8-T12:
3 fazy 200 V: 45 - 55 kW (HD)
3 fazy 400 V: 90 - 400 kW (HD)
Modut hamowania

Jednostka

i Jal
Rezystor hamowania hamujaca
Wylacznik Bezpiecznik I_:)_l psad
nadprado Stycznik  ochronn
pradowy ; y ) % BR
U =g i——s —{———a8n \
] 1
' '
' 1
12— s s O
i ' 1
B— i1 T i
1 © ® |
&/ :
fCrmE AR i
| 24V ey oot |
Port karty @
oP opji
sprzezenia
i Lo O
i 84
e, [
i
Standardowe | — oo H DI2 i
wejécia cyfrowe L] Ztacze klawiatury zdalnej J11 RJ45
DI1-DI4 % DI3 LN j (klawiatura SOP-20 LCD, klawiatura MDKE-10 LED)
3
L% Di4 N
Wejscie cyfrowe DIS
duzej czgstotliwosci [ p -
DIS )|
L Lcom # —
U
ov
>@7r Szyna miedziana ™ Gdy uzywane jest wyjscie impul duzej ¢ li
+10v Uziemiajaca 4 } maksymalna czestotliwos¢ wynosi do 100 kHz;
> Gdy uzywane jest wyjscie typu otwarty kolektor,
1-5kQ AlL ma ono takie same parametry jak DO1
A2 2
AlL:0-10V, -10V-+10V s
Al2: 0-10V, 10 V-+10V (tryb napieciowy) Ws3 X
0-20 mA (tryb pradowy, domyslinie napieciowy) } Wyiécie t T 2 A
Tryb pradowy (wybierany przetacznikiem DIP) 3 Jai s e R Re e e de/0=30im
W trybie pradowym ® GND
impedancja wejsciowa
(250 Q lub 500 O:Zr;ozcez :)il:_:/fgr: l = Wyjscie przekaznikowe:
; A gt { I/BL 250 Vac, 10 mA - 3A
Funkcja wykrywania temperatury silnika, J SoVAE oA LA
obstuga PT100, PT1000, KTY-84-130, PTC-130 T T/A S MY
Portopgi 4
:(losmu N STO1 Zaciski funkcji STO mozna podtaczyé
(konwersja 0 lub STO2 P do wewnetrznego 24 V lub zewngtrznego 24 V.
komunikacja) +24VS O‘; W przypadku korzystania z wewnetrznego 24 V,
f ——® STO1i STO2 s podiaczone do +24VSTO.
: Co_M@ W przypadku korzystania z zewnetrznego 24 V,
STO1i STO2 s3 podiaczone do zewnetrznego +24 V,
odiaczyc od +24VSTO.

Rysunek 11. Schemat potgczen napedu MD520.

Ponizej w tabeli 13 opisano zaciski gldéwnego obwodu (zasilania) napedu MD520.
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Tabela 13. Zaciski gtéwnego obwodu.

Zacisk(i) Funkcja Opis
R ST Zaciski wejsciowe zasilania  |Podtgczone do zasilania
> trojfazowego (modele 4T i 2T) |trojfazowego AC.
L/L1, N/L2 Za01sk1 wejsciowe zasilania Podlqczone do zasilania
jednofazowego (modele 2S)  |jednofazowego AC.
Podlaczone do zewnetrznego
modulu hamowania,
Dodatni i ujemny zacisk przeksztattnika
(+), (_) . . . .
magistrali DC regeneracyjnego lub innych
napedow w architekturze
wspolnej magistrali DC.
Podtaczone do rezystora
hamujacego w modelach z
Zaciski podtagczenia rezystora wbudowanym modulem
(+), BR hamus CIZ o 2 Y hamowania: 4T do 75 kW
Jaces wlacznie, 2T do 37 kW
wlacznie oraz we wszystkich
modelach 28S.
U, V,wW Zaciski wyjsciowe P(341@czone do silnika
trojfazowego.
C Stosowane do uziemienia
Zaciski uziemiajace (PE)
ochronnego.

Ponizej na rysunku 12 przedstawiono rozmieszczenie zaciskow obwodu sterowania.
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Skierowany w gore: Wt.
Skierowany w dét: Wyt.

11§

Port do podtaczenia
karty PG

O Port do podtaczenia CN2
5

BT5T8T0] J11 | zewnetrznego panelu

Port do podtaczenia |, —- I=I=1==] operatorskiego +10V|AI1 |AI2 DIl |DI2 |D|3 |DI4 |D15 ICOM CN1
O Ef&‘.feff{dfd

karty komunikacyjnej [ g2

WE/WY

T/B|T/C
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Rysunek 12. Rozmieszczenie zaciskow obwodu sterowania.
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Ponizej w tabeli 14 opisano zaciski obwodu sterowania napgdu MD520.

Tabela 14. Zaciski obwodu sterowania napgdu MD520.

Typ

Zacisk(i)

Funkcja

Opis

Zasilanie

+10V-GND

Napigcie odniesienia
+10V

Dostarcza napigcie odniesienia +10V do
potencjometru lub innego urzadzenia
zewnetrznego. Maksymalny prad
wyjsciowy: 10 mA.

Zazwyczaj uzywane do zasilania
potencjometru o impedancji

pomigdzy 1 kQ a5 kQ.

+24V-COM

Zasilanie +24V

Dostarcza zasilanie +24V do urzadzenia
zewngtrznego. Normalnie uzywane do
zasilania wej$¢/wyjs¢ cyfrowych i/lub
zewnetrznych czujnikéw. Maksymalny
prad wyjsciowy: 200 mA.

Wejscia
analogowe

AI1-GND

Wejscie analogowe 1

Zakres: 0 do 10VDC, -10VDC do
+10VDC
Impedancja wejsciowa: 22 kQ

AI2-GND

Wejscie analogowe 2

Zakres: -10VDC do +10VDC lub 0-20
mA, wybierany za pomocg przetacznika
S2 na plycie sterujace;.

Impedancja wejsciowa: 22 kQ (tryb
napigciowy) lub 500 Q/250 Q (tryb
pradowy, impedancja  ustawiana
przetacznikiem S3). Poprzez ustawienie
przetacznika S1 umozliwia podtaczenie
urzadzen do wykrywania temperatury:
PT100, PT1000, KTY-84-130, PTC-
130.

Wejscia
cyfrowe

DI1-COM

Wejscie cyfrowe 1

DI2-COM

Wejscie cyfrowe 2

DI3-COM

Wejscie cyfrowe 3

DI4-COM

Wejscie cyfrowe 4

DI5-COM

Wejscie cyfrowe 5

Wejscia izolowane za pomoca
optoizolatora.

Maksymalna czestotliwos¢: 100 Hz.
Wybor NPN/PNP za pomoca zworki J1.
Impedancja wejsciowa: 1,39 k+122

Wyjscia
analogowe

AOI1-GND

Wyjscie analogowe

Wybor napigcia lub pradu za pomocs
przelacznika S4. Maksymalna
impedancja obcigzenia w trybie
pradowym wynosi 500 Q. Zakres
napiecia wyjsciowego: 0-10 V

Zakres pradu wyjsciowego: 0-20 mA
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Wyjscia

Funkcja zacisku jest ustawiana przez
F5-00 (wybdr wyjscia zacisku FM).
Gdy

zacisk jest uzywany do wyjscia
impulsowego o duzej szybkosci,

. FM-COM Wyjscie impulsowe S .
impulsowe maksymalna czgstotliwos$é wynosi 100
kHz. Gdy zacisk jest uzywany jako
wyjscie otwartego kolektora, ma te
same parametry jak wyjscie cyfrowe
DOL.
Tabela 14. Zaciski obwodu sterowania MD520 (ciag dalszy).
Typ Zacisk(i) Funkcja Opis
Wytaczenie tych sygnatow aktywuje
Cyfrowy kanat
STO1-COM y., Wy funkcje¢ STO, co prowadzi do
wejsciowy 1 STO ) .
bezpiecznego, niekontrolowanego
_ zatrzymania (Kategoria 0). Zgodno$¢
Funkeja STO |s102.coM Cy.ffo.wy kanat z poziomami bezpieczenstwa SIL 3,
wejsciowy 2 STO PLe
Zasilacz +24VDC . s
+24V-
24V-COM dla STO Dedykowany zasilacz dla wejs¢ STO.
Wyjscie cyfrowe tranzystorowe
fi NPN/PNP. Mak 1 ieci
Cyfrowe DOI-CME | Wyjécie cyfrowe 1 |~V PNP. Maksymalne napiccie
wyjscia wyjsciowe: 24 V
Maksymalny prad wyjsciowy: 50 mA
Przekaznik z
T/A-T/B normalnie Obeiazalnodé stvks
.. zamknietym stykiem c13zalnosc stykow:
Wyjscia 250 VAC, 3 A, Cosd = 0,4
przekaznikowe Przekaznik z 30 VDC, 1 A
T/A-T/C normalnie otwartym
stykiem
Zapewnia interfejs do opcjonalnych
I3 Port karty kart, takich jak karta komunikacji
rozszerzen A ,
magistrali i karta rozszerzen I/O.
Porty . Port kartv sprzezenia Zapewnia interfejs do opcjonalnych
pomocnicze 12 Tty sprzg kart do podtaczenia resolvera/enkodera
zwrotnego ..
sprz¢zenia zwrotnego.
Port do Umozliwia podigczenie
1 zewngtrznego panelu|zewnetrznego/zdalnego panelu
operatorskiego operatorskiego.
Ustawienie wejscia |Po ustawieniu na ON konfiguruje
S1 AI2 do detekcji wejscie analogowe do podtaczenia
Przetaczniki temperatury urzadzenia do detekcji temperatury.
DIP
, ., . |W celu wyboru, czy sygnat wejscia
S2 x;;bor trybu wejscia analogowego to napigcie (OFF), czy
prad (ON).
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Impedancja
wejscia AI2 w

W celu ustawienia impedancji

S3 trybie wejscia w trybie pradowym: 500Q
(ON) lub 250Q (OFF).
pradowym
W celu wyboru, czy wyjscie
sS4 Wybdr trybu wyjsécia|analogowe generuje sygnat
AO1 napieciowy (OFF, domyslnie) czy

pradowy (ON).

Ponizej na rysunku 13 przedstawiono sposdb okablowania wejs¢ cyfrowych w trybie

zrodlowym (PNP).

—4 COM

DI

AC drive control board

a. Uzycie zasilania +24V z przemiennika AC
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‘Dmrg * i =

External controller !

=]
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e ———

AC drive control board

b. Uzycie zewngtrznego zasilania +24V

Rysunek 13. Okablowanie wejs$¢ cyfrowych w trybie zrodtowym (PNP).

Ponizej na rysunku 14 przedstawiono sposéb okablowania wejs¢ cyfrowych w trybie drenowym

(NPN).
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a. Uzycie zasilania +24V z przemiennika AC
Rysunek 14. Okablowanie wej$¢ cyfrowych w trybie sink (NPN).

W przypadku korzystania z opcjonalnych kart sprzezenia zwrotnego (enkoder, resolver) prosze
zapoznac¢ si¢ z odpowiednig instrukcja obstugi. Podczas korzystania z opcjonalnej karty enkodera
MD38PGMD bardzo wazne jest ustawienie zworki J6 zgodnie z napigciem zasilania enkodera (5
VDC lub 15 VDC); nieprawidlowe ustawienie moze spowodowac nieprawidtowe dzialanie lub

nawet uszkodzenie enkodera.
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8. Procedura uruchomienia krok po kroku.

Proszg postgpowaé zgodnie z ponizsza procedurs, aby skonfigurowaé naped MD520. Przed
poditaczeniem zasilania do napedu nalezy upewni¢ sie, ze model napedu AC jest odpowiedni do
dostepnego napiecia zasilania w instalacji. Zalecamy, aby w celu szybkiego uruchomienia i
sprawdzenia instalacji oraz poczatkowego rozruchu silnika, uzy¢ prostego trybu sterowania V/f. Na
pbzniejszym etapie uzytkownik — w zaleznosci od wymagan aplikacji — moze zdecydowac si¢ na
wykorzystanie bardziej zaawansowanych funkcji SVC (wektorowe sterowanie otwartg petla) lub
FVC (wektorowe sterowanie zamknieta petla).

8.1 Kroki wspolne dla wszystkich trybow sterowania.
Krok 1. Przywro¢ parametry do ustawien fabrycznych.

Ustaw parametr FP-01=1, aby przywroci¢ parametry napgdu do ustawien fabrycznych. Po ustawieniu
FP01=1 wszystkie parametry zostang przywrocone z wyjatkiem wyboru typu obciazenia
(ciezkie/lekkie) (F0-29), parametrow silnika (F1-XX), rozdzielczosci czestotliwosci (F0-22) oraz
maksymalnej czestotliwosci (FO-10). Ustawienie FP-01=503 powoduje przywrocenie wszystkich
parametrow do ustawien fabrycznych, bez wyjatku.

Krok 2. Ustaw wybor typu obcigzenia (F0-29; 0: cigzkie; 1: normalne), rozdzielczo$¢ czestotliwosci
(F0-22; 1: 0,1 Hz; 2: 0,01 Hz), maksymalng czestotliwos¢ (F0-10, w Hz), gbrny limit czestotliwosci
(FO0-12, w Hz) oraz dolny limit czestotliwosci (FO-14, w Hz).

Krok 3. Ustaw zrédto polecenia pracy (RUN) poprzez ustawienie parametru F0-02 (0: panel
sterowania LED/panel sterowania LCD/oprogowanie; 1: zaciski; 2: komunikacja).

Krok 4. Ustaw zrédto gldwnego zadania czestotliwosci poprzez ustawienie parametru F0-03 (0:
ustawienie cyfrowe F0-08, niepamigtane po zaniku zasilania; 1: ustawienie cyfrowe F0-08,
pamigtane po zaniku zasilania; 2: All; 3: AI2; 4: AI3; 5: odniesienie impulsowe w DIS; 6: multi-
odniesienie; 7: prosty PLC; 8: PID; 9: komunikacja).

Krok 5. Ustaw tryb sterowania silnikiem za pomocg parametru F0-01 (0: SVC; 1: FVC; 2: V/1).

Krok 6. Ustaw czasy przyspieszania i zwalniania w parametrach FO-17 i FO-18. Je$li wymagane jest
wiecej niz jeden czas przyspieszania/zwalniania, prosz¢ odnie$¢ si¢ do parametrow F8-03 do F8-08.

Krok 7. Ustaw parametry silnika: F1-00 (typ silnika; O lub 1: indukcyjny; 2: synchroniczny PM), F1-
01 (moc znamionowa), F1-02 (napi¢cie znamionowe), F1-03 (prad znamionowy), F1-04
(czestotliwos¢ znamionowa) oraz F1-05 (predko$¢é znamionowa).

Krok 8. Skonfiguruj wejscia cyfrowe i analogowe za pomocg parametrow F4-XX.
Krok 9. Skonfiguruj wyjscia cyfrowe i analogowe za pomocg parametréw F5-XX.

W zaleznos$ci od typu silnika i trybu sterowania prosze¢ postepowac zgodnie z odpowiednimi
punktami wskazanymi w tabeli 15 ponize;j.
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Tabela 15. Odpowiednie punkty dla kazdego typu silnika i trybu sterowania.

Tryb Odpowiednie punkty i

Typsilnika |~ wania kolejnos¢

Sterowanie |8.2 ->8.9
v/t

Sterowanie
wektorowe
bezczujnikowe
(SVO)

Sterowanie
wektorowe ze
sprz¢zeniem |8.3 > 8.5 ->8.8 ->8.9
zwrotnym

(FVC)

Sterowanie
wektorowe
bezczujnikowe
Silnik (SVC)

synchroniczny|  Sterowanie
PM wektorowe ze
sprz¢zeniem |8.3 >8.7 -> 8.8 > 8.9
zwrotnym

(FVCO)

83->84->8.8->89
Silnik
indukcyjny

83->8.6->88->89

8.2 Przy stosowaniu sterowania V/f dla silnika indukcyjnego.

Tylko w przypadku stosowania sterowania V/f dla silnika indukcyjnego (F1-00=0 lub 1, F0-01=2)
nalezy wykona¢ nastepujace kroki:

Krok 10. Opcjonalnie charakterystyka V/f moze by¢ ustawiona w parametrach F3-00 do F3-08.
Krok 11. Jesli uzywany jest rezystor hamujacy, nalezy ustawi¢ F3-10=0 oraz F3-23=0.

Uwaga: Sterowanie V/f moze by¢ przydatne do tatwego sprawdzenia, czy naped jest w stanie
uruchomi¢ silnik.

8.3 Podczas korzystania z trybow sterowania wektorowego.
Ten krok nalezy wykonac¢ wylacznie w przypadku korzystania z trybow sterowania wektorowego.

Krok 12. Ustaw warto$ci wzmocnienia P petli predkosci (F2-00, F2-03) na niskim poziomie (nie
wyzszym niz 10), aby unikng¢ niestabilnosci systemu. Nalezy to zrobic, jesli silnik nie jest
sprzgzony z obcigzeniem. Pozniej warto$ci tych wzmocnien mozna zwigkszy¢, aby dostroi¢ naped
do wymaganej wydajnosci.

8.4 Podczas korzystania z bezczujnikowego sterowania wektorowego (SVC) dla silnika indukcyjnego.

W przypadku korzystania z bezczujnikowego sterowania wektorowego (SVC) dla silnika indukcyjnego (F1-
00=0 Iub 1, FO-01=0).
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Krok 13. Wykonaj autotuning silnika:

Jesli silnik nie moze by¢ odiaczony od obcigzenia, wykonaj statyczny autotuning (F1-37=1 Iub 3).
F1-37=3 umozliwia pelng identyfikacje parametréw silnika bez koniecznosci jego ruchu.

Jesli silnik moze by¢ odlaczony od obciazenia, wykonaj dynamiczny autotuning (F1-37=2).
Po ustawieniu parametru F1-37 nalezy wyda¢ napedowi polecenie RUN.
8.5 Podczas korzystania z zamknigtej petli sterowania wektorowego (FVC) dla silnika indukcyjnego.

W przypadku korzystania z zamknigtej petli sterowania wektorowego (FVC) dla silnika indukcyjnego (F1-
00=0 Iub 1, FO-01=1).

Krok 14. Ustaw parametry zwigzane z enkoderem/sprz¢zeniem zwrotnym (F1-27 i F1-28, opisane w
tabeli 16). Aby moc sprawdzi¢ poprawno$¢ wykrywania enkodera/sprzezenia zwrotnego, ustaw bit 0
parametru A909 na 1. Obro¢ silnik recznie w obu kierunkach obrotu, aby sprawdzi¢, czy wartos¢
wskazana w parametrze U0-29 jest poprawna (warto$¢ dodatnia przy obrocie silnika przeciwnie do
ruchu wskazowek zegara).

Alternatywnie, mozemy obroci¢ silnik za pomoca napedu w trybach sterowania V/f lub SVC, przy
czym ten drugi tylko wtedy, gdy zostal wykonany proces autotuningu (krok 13). Warto$¢ parametru
U0-29 powinna by¢ prawie réwna warto$ci parametru U0-19.

Tabela 16. Parametry zwiazane z enkoderem/sprz¢zeniem zwrotnym.

Parametr Opis Ustawienia
Rozdzielczos¢ enkodera (impulsy lub
okresy/obrot). W przypadku sprzezenia Zakres: 1 — 65535
F1-27 . 1
zwrotnego typu resolver nie ma potrzeby DomySlnie: 1024
ustawiania tego parametru.
Zakres: 0: A/B/Z inkrementalny
kwadraturowy; 1: Szeregowy (23
. bity); 2:
F1-28 Typ enkodera/sprzezenia zwrotnego.

Resolver; 3: Wejscie zewngtrzne; 4:
Inkrementalny SinCos
Domyslnie: 1

Krok 15. Wykonaj autotuning silnika:

Jesli silnik nie moze by¢ odlgczony od obcigzenia, wykonaj statyczny autotuning (F1-37=1 lub 3).
F1-37=3 umozliwia pelna identyfikacj¢ parametrow silnika bez koniecznosci jego ruchu.

Jesli silnik moze by¢ odlgczony od obcigzenia, wykonaj dynamiczny autotuning (F1-37=2).
Po ustawieniu parametru F1-37 nalezy wyda¢ napedowi polecenie RUN.

8.6 Podczas korzystania z bezczujnikowego sterowania wektorowego (SVC) dla silnika
synchronicznego PM.

W przypadku korzystania z bezczujnikowego sterowania wektorowego (SVC) dla silnika synchronicznego
PM (F1-00=2, F0-01=0).

Krok 16. Ustaw parametr napigcia SEM wstecznego (F1-20) na warto$¢ zblizong do rzeczywistej.
Gdy wartos¢ nie jest doktadnie znana, zaleca si¢ ustawienie wartos$ci nizszej niz rzeczywista. Jesli
zostanie ustawiona zbyt wysoka warto$¢, prad wyjsciowy napedu bedzie zbyt wysoki, co moze

powodowacé wyzwalanie zabezpieczenia nadpradowego, a w konsekwencji uszkodzenie silnika.
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Krok 17. Wykonaj autotuning silnika:

Jesli silnik nie moze by¢ odiaczony od obcigzenia, wykonaj statyczny autotuning (F1-37=11 lub 13).
F137=13 jest w stanie przeprowadzi¢ pelng identyfikacje parametréw silnika bez poruszania
silnikiem (z wyjatkiem napiecia SEM wstecznego, parametr F1-20).

Jesli silnik moze zosta¢ odtaczony od obcigzenia, nalezy przeprowadzi¢ dynamiczne auto-dostrajanie
(F1-37=12).

Po ustawieniu parametru F1-37 nalezy wyda¢ napgdowi polecenie RUN.

8.7 Podczas korzystania z wektorowego sterowania zamknigta petla (FVC) dla silnika synchronicznego
PM.

W przypadku stosowania wektorowego sterowania zamknigtg petla (FVC) dla silnika synchronicznego PM
(F1-00=2, F0-01=1).

Krok 18. Ustaw parametry zwigzane z enkoderem/sprzezeniem zwrotnym (F1-27 1 F1-28, opisane w
tabeli 16). Aby moc sprawdzié¢ poprawno$¢ wykrywania enkodera/sprzgzenia zwrotnego, ustaw bit 0
parametru A909 na 1. Obro¢ silnik recznie w obu kierunkach obrotu, aby sprawdzi¢, czy wartosé¢
wskazana w parametrze U0-29 jest poprawna (warto$¢ dodatnia przy obrocie silnika przeciwnie do
ruchu wskazéwek zegara). Alternatywnie, mozemy obraca¢ silnikiem za pomocg falownika w trybie
sterowania SVC, tylko jesli proces auto-dostrajania (krok 17) zostat przeprowadzony. Warto$¢
parametru U0-29 powinna by¢ prawie rowna warto$ci parametru U0-19.

Krok 19. Ustaw parametr napigcia SEM wstecznego (F1-20) na warto$¢ zblizong do rzeczywistej.
Gdy wartos¢ nie jest doktadnie znana, zaleca si¢ ustawienie warto$ci nizszej niz rzeczywista. Jesli
zostanie ustawiona zbyt wysoka wartos¢, prad wyjsciowy napedu bedzie zbyt wysoki, co moze
powodowaé wyzwalanie zabezpieczenia nadpradowego, a w konsekwencji uszkodzenie silnika.

Krok 20. Wykonaj autotuning silnika:

Jesli silnik nie moze by¢ odlaczony od obcigzenia, wykonaj statyczny autotuning (F1-37=11 lub 13).
F137=13 jest w stanie przeprowadzi¢ peing identyfikacje parametréw silnika bez poruszania
silnikiem (z wyjatkiem napi¢cia SEM wstecznego, parametr F1-20).

Jesli silnik moze zosta¢ odtaczony od obcigzenia, nalezy przeprowadzi¢ dynamiczne auto-dostrajanie
(F1-37=12).

Po ustawieniu parametru F1-37 nalezy wyda¢ napedowi polecenie RUN.
8.8 Kroki wspolne dla wszystkich tryboéw sterowania wektorowego.

Krok 21. Po sprzg¢zeniu silnika z obcigzeniem nalezy dostroi¢ wzmocnienia petli predkosci (F2-00,
F2-01, F2-03, F2-04), aby uzyska¢ pozadane/wymagane parametry pracy, bez oscylacji i/lub zbyt
duzego przeregulowania podczas przyspieszania’hamowania lub zmian obcigzenia.

Krok 22. W razie potrzeby nalezy zmieni¢ ustawienia ograniczen momentu obrotowego zaréwno dla
pracy silnikowej (F2-09, F2-10), jak i warunkow regeneracyjnych (F2-11, F2-12).

8.9 Dodatkowe ustawienia parametrow majace zastosowanie do wszystkich trybow sterowania.

Jesli falownik ma sterowac silnikiem, ktdry juz si¢ obraca przy starcie, moze by¢ konieczne
ustawienie parametrow F6-00 do F6-04.

Tryb zatrzymania mozna ustawi¢ w parametrze F6-10 (=0: kontrolowane hamowanie; =1: swobodne
zatrzymanie).
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Aby aktywowac¢ wykrywanie zaniku fazy wyjsciowej (Blad 13) przed uruchomieniem, prosze
ustawi¢ parametr F9-13=11.

Aby zdefiniowa¢ zachowanie falownika w przypadku utraty zasilania, nalezy odnies¢ si¢ do
parametrow F9-59 do F9-62.

W celu sterowania zewnetrznego procesu PID nalezy odnies$¢ si¢ do parametréw FA-00 do FA-27
oraz F8-49 do F8-52. Prosz¢ zapoznac¢ si¢ z dedykowanym biuletynem technicznym dotyczacym
ustawien zewngtrznego procesu PID w MD520.

9. Skroécona lista grup parametrow.

Ponizej w tabeli 17 przedstawiono grupy parametrow wraz z krétkim opisem. W celu uzyskania
bardziej szczegdtowych informacji nalezy odnies¢ si¢ do dokumentu ,,MD520 Function

Guide EN_A00 19011717” wymienionego w punkcie ,,Lista dokumentacji dla falownika MD520”
na poczatku niniejszego dokumentu.

Tabela 17. Opis grup parametrow.

Grupa parametrow| Opis
FO Parametry standardowe
F1 Parametry silnika
F2 Parametry sterowania wektorowego
F3 Parametry sterowania V/f
F4 Wejscia
F5 Wyjscia
Fo6 Sterowanie start/stop
F7 Parametry obstugi klawiatury i wyswietlacza LED
F8 Parametry funkcji pomocniczych
F9 Parametry bledoéw i zabezpieczen
FA Parametry funkcji PID
FB Funkcja kotysania, stata dlugo$¢ i liczba
FC Funkcja wieloreferencyjna i prosta funkcja PLC
FD Parametry komunikacji
FE Parametry zdefiniowane przez uzytkownika
FP Parametry uzytkownika
A0 Parametry sterowania momentem obrotowym i ograniczen
Al Parametry wirtualnych DI/DO
A2 Tabliczka znamionowa silnika 2 i parametry uczenia 1
AS Parametry optymalizacji sterowania
Ab Parametry ustawien krzywej Al
A7 Parametry sterowania hamulcem
A8 Parametry komunikacji punkt-punkt (master-slave)
A9 Parametry silnika 1
AC Korekcja AI/AO
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AF Parametry mapowania adresOw obiektow danych procesowych
B8 Parametry sterowania, ochrony i wektorowe silnika 2 - 1

B9 Parametry sterowania wektorowego silnika 2 - 2

uo Parametry monitorowania

10. Rozwigzywanie problemow.

Przemiennik cze¢stotliwosci MD520 jest wyposazony w zestaw funkcji ochronnych w celu
zabezpieczenia silnika, instalacji elektrycznej, maszyny i/lub samego przemiennika. Gdy
przemiennik czestotliwosci wykryje jakakolwiek awarieg, przechodzi w stan alarmowy, usuwa status

RUN i wys$wietla kod alarmu na wyswietlaczu LED klawiatury. Aby zresetowac przemiennik

czestotliwosci ze stanu alarmowego, nalezy najpierw usunaé przyczyne awarii, a nastgpnie nacisnac

przycisk Stop/Reset btgdu.

10.1 Wyswietlanie alarmow 1 bledow.

Gdy podczas pracy wystapi btad, przemiennik czgstotliwos$ci natychmiast zatrzymuje wyjscie,

wskaznik btedu §wieci si¢ ciagle, a styk przekaznika btedu zmienia stan. Panel sterowania wyswietla
kod btedu (przyktad: E023.1). Rysunek 15 ponizej przedstawia wyswietlanie btedow na klawiaturze

LED MDS520.

Wskaznik pracy WYLACZONY

Obszar wyswietlania btedow

Wskaznik btedu

KWh s r/min Hz AV C %
il U )
810818108

Rysunek 15. Wyswietlanie btedow na klawiaturze LED MD520.

AUWaga

Nie naprawiaj ani nie modyfikuj napedu AC samodzielnie. W przypadku jakiejkolwiek
usterki, ktérej nie mozna usunad, skontaktuj sie z przedstawicielem lub firma Inovance
w celu uzyskania pomocy techniczne;j.
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10.2 Lista kodéw bledow.

Tabela 18 ponizej opisuje kody btedow, ktore mogg by¢ wykryte przez przemiennik MD520.
Tabela 18. Kody btedow w przemienniku MD520.

Kod btedu i podstawowy opis

Kod bledu i podstawowy opis

E002.1 Przecigzenie sprzgtowe E056.2 Zwarcie IGBT U-
E002.2 Przecigzenie progowe E056.3 Zwarcie IGBT U+
E005.1 Przepigcie na szynie E056.4 Zwarcie IGBT V-

E008.1 Czgste wstgpne tadowanie

E056.5 Zwarcie IGBT V+

E009.1 Zbyt niskie napigcie

E056.9 Utrata fazy wyjsciowej

E009.3 Biad wstgpnego tadowania

E057.1 Brak ciggtosci IGBT gornego mostka fazy U lub dolnego
mostka fazy V

E010.1 Przecigzenie napedu AC

E057.2 Brak ciagtosci IGBT dolnego mostka fazy U lub
gornego mostka fazy V

E010.3 Wstgpne przecigzenie napgdu AC

E057.3 Brak ciggtosci IGBT gornego mostka fazy V lub
dolnego mostka fazy W

EO11.1 Przeciazenie silnika

E057.4 Brak ciggtosci IGBT dolnego mostka fazy V lub gornego
mostka fazy W

EO011.2 Wstgpne przeciazenie silnika

EO057.5 Brak ciaglosci IGBT gormnego mostka fazy W
lub dolnego mostka fazy U

E012.1 Utrata fazy wejsciowej

E057.6 Brak ciaglosci IGBT dolnego mostka fazy W lub
gornego mostka fazy U

E013.1 E013.2 E013.3 E013.4 Utrata fazy wyjsciowej

EO057.7 Zwarcie na koficu wyjscia UV

E014.1 Przegrzanie IGBT

E057.8 Zwarcie na koficu wyjscia VW

E014.2 Wstepne przegrzanie modutu

E057.9 Zwarcie na koncu wyjscia WU

E015.1 E015.2 Blad urzadzenia zewngtrznego

E058.1 Czujnik pradu fazy U zamontowany odwrotnie

E017.1 Blad stycznika

E058.2 Czujnik pradu fazy V zamontowany odwrotnie

E018.1 Blad wykrywania pradu

E058.3 Czujnik pradu fazy W zamontowany odwrotnie

E019.1 Przekroczenie czasu automatycznego strojenia

E058.4 Czujnik fazy UV nieprawidtowo wlozony

E019.2 Przerwanie automatycznego strojenia

E058.5 Czujnik fazy VW nieprawidtowo wtozony

E019.3 Przecigzenie pradowe podczas automatycznego
strojenia

E058.6 Czujnik fazy WU nieprawidlowo wtoZony

E019.4 Wyjatek EMF zwrotnego podczas automatycznego
strojenia

E059.1 Nierownowaga fazy UV

E019.5 Btad ustawienia typu silnika

E059.2 Nier6wnowaga fazy VW

E019.7 Blad automatycznego strojenia pradu jalowego

E059.3 Nieréwnowaga fazy WU

E020.1 Wykrycie przerwania przewodu sprzgtu enkodera

E061.1 Przecigzenie jednostki hamujacej

E020.2 Btad PPR enkodera

E062.2 Tranzystor hamujacy stale aktywny

E020.3 Brak sprz¢zenia zwrotnego z enkodera

E062.3 Przecigzenie pradowe tranzystora hamujacego

E020.4 Btad kierunku enkodera

E093.1 Zablokowany wirnik silnika

E020.5 Duza fluktuacja predkosci sprz¢zenia zwrotnego
enkodera

E093.2 Zatrzymanie silnika

E020.8 Utrata sygnatu Z enkodera ABZ

E093.4 Wyjatek w sterowaniu pradem

E020.9 Zaktocenia impulséw enkodera

E094.1 Niezgodnos$¢ migdzy obliczong a ustawiona liczba par
biegunéw

E021.1 E021.2 E021.3 E021.4 E021.5 Btad odczytu/zapisu
EEPROM

E094.2 Btad dopasowania mocy, napigcia i pradu silnika

E023.1 Zwarcie do ziemi

E094.3 Btad zakresu pradu jalowego

E026.1 Osiagnigto skumulowany czas pracy

E094.4 Niezgodno$¢ migdzy indukcyjno$cia wzajemna,
pradem jalowym a napigciem znamionowym

E027.1 E027.2 E027.3 E027.4 Btad zdefiniowany przez

E094.5 Wyjatek zakresu rezystancji wirnika

uzytkownika
1028.1 L 028.2 L028.3 L028.4 Alarm zdefiniowany przez E094.7 Niezgodnos¢ liczby par biegunow resolvera i silnika
uzytkownika synchronicznego

E029.1 Osiagnigto skumulowany czas zasilania

E159.1 Niepowodzenie automatycznego resetu

E031.1 Utrata sprz¢zenia zwrotnego PID podczas pracy

E160.1 Btad komunikacji Modbus

E032.1 E032.2 E032.3 E032.4 E032.6 Wyjatek parametru

E161.1 E161.2 Btad komunikacji CANopen

E040.1 Blad ograniczenia pradu impuls po impulsie

E162.1 E162.2 Btad komunikacji CANlink

E042.1 Nadmierne odchylenie predkosci

E164.1 Btad karty rozszerzen

E043.1 Przekroczenie predkosci silnika

E174.1 Przerwanie przewodu HDI1
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E045.1 E045.2 Przegrzanie silnika
E047.2 E047.3 E047.4 E047.5 Btad STO
EO051.1 Btad automatycznego strojenia pozycji biegunow

E174.3 Przerwanie przewodu All

E174.4 Przerwanie przewodu AI2

E174.5 Przerwanie przewodu Al3

E055.1 Btad urzadzenia podrz¢dnego w sterowaniu master-
slave

W celu uzyskania bardziej szczegdétowych informacji dotyczacych kodéow alarméw, mozliwych
przyczyn i rozwigzan, prosimy zapoznac si¢ z przewodnikiem ,,MD520 Quick Installation and
Commissioning Guide EN__A00 19011712”.

11. Zastosowanie funkcji STO.

Podczas korzystania z funkcji STO w MD520 w celu zapewnienia bezpieczenstwa maszyny, prosimy
przestrzega¢ warunkéw srodowiskowych (parametry powinny miescic si¢ w granicach opisanych w
rozdziale 2 niniejszego dokumentu) oraz $cisle stosowacé si¢ do wymagan instalacyjnych, poniewaz
naped staje si¢ elementem funkcjonalnego bezpieczenstwa maszyny.

Prosimy pamigtac, ze funkcja STO bezpiecznie zapobiega przeptywowi pradu do silnika,
zapewniajac, ze silnik nie moze wytwarza¢ momentu obrotowego, lecz nie zapewnia izolacji
elektrycznej. Oznacza to, ze nawet przy aktywnej funkcji STO na zaciskach silnika moze
wystepowac niebezpieczne napiecie.

Ponizsza tabela przedstawia najwazniejsze parametry funkcji STO napedu MD520.

Tabela 19. Specyfikacje funkcji STO.
Wartos¢

Pozycja

Poziom nienaruszalno$ci SIL 3 zgodnie 2 1IEC 61508

bezpieczenstwa (SIL)
PFHq4 3,13-10°, 3,1% SIL3 zgodnie z IEC 61508
Kategoria 3, EN ISO 13849-1

Poziom wydajnosci (PL)

PL e, EN ISO 13849-1

MTTFq 326 lat (wysoki)
DCyg >90% ($redni)
Interwat testu dowodowego (T1) |20 lat
Tolerancja uszkodzen sprzetu 1

(HFT)

Zdolno$¢ systemu (SC) SC3

Tryb aplikacji

Tryb wysokiego zapotrzebowania lub tryb
ciggly

Czas reakcji (napigcie
Znamionowe)

<20 ms

Specyfikacje wejs¢ funkcji STO (STO1, STO2) zostaly opisane w punkcie 6. Ponizszy rysunek

przedstawia przyktady okablowania tych wejs¢.
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Rysunek 16. Okablowanie wej$¢ funkcji STO.
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b. Uzycie wewnetrznego zasilania +24V

Sygnaty i/lub styki aktywujace wejscia funkcji STO (STO1, STO2) powinny by¢ sterowane przez
urzadzenia bezpieczenstwa funkcjonalnego maszyny, w przeciwnym razie maszyna nie bedzie
spetnia¢ wymagan bezpieczenstwa funkcjonalnego.
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