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Closed Loop Stepping Systems
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NAJWAZNIEJSZE CECHY NAPEDOW EZI-SERVO:
1. System z petlg sprzezenia zwrotnego.

Ezi-SERVO to innowacyjny sterownik silnika krokowego, ktéry wykorzystuje metode regulacji w
zamknietej petli sprzezenia zwrotnego. Dzieki zastosowaniu enkodera o wysokiej rozdzielczosci
monitorowane jest aktualne potozenie watu silnika, a informacja jego pozycji aktualizowana jest co
25 mikrosekund. Jesli zachodzi potrzeba, na przyktad podczas nagtego wzrostu momentu obcigzenia
silnika, Ezi-SERVO dokonuje kompensacji pozycji watu zapobiegajac utracie synchronizacji przez
silnik. Eliminacja przez Ezi-SERVO bfedu wynikajgcego z utraty kroku, nadaje uktadowi napedowemu
wykorzystujgcemu silniki krokowe nowych cech i otwiera przed nim nowe obszary zastosowania.
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W typowych uktadach serwonapedowych bardzo wazng czynnoscia jest wiasciwe ustawienie
wzmochnienia wewnetrznego regulatora. W zaleznosci od rodzaju obcigzenia serwosilnika, czynnos¢
ta moze okaza¢ sie bardzo ktopotliwa i czasochtonna. Sterownik Ezi-SERVO w petni wykorzystujgcy
unikalne cechy sterowania ruchem watu silnika krokowego w zamknietej petli sprzezenia zwrotnego,
eliminuje niepotrzebne czynnosci strojenia uktadu wzmacniacza, dajac jednoczesnie petng satysfakcje
z zalet jakie wykazujg uktady serwonapedowe. Wykazujgcy wysoka funkcjonalnos¢ Ezi-SERVO
znajduje szczegdlne zastosowanie w uktadach o niezbyt sztywnym obcigzeniu (uktady tasmowe,
przektadnie pasowe), w ktorych, ze wzgledu na swoja specyfike tradycyjne serwonapedy napotkajg
na wiele trudnosci.

v

2. Bez strojenia wzmocnienia.

3. Brak wibracji.

W odréznieniu od tradycyjnych serwonapeddw, wykorzystujacy cechy silnikow krokowych Ezi-
SERVO catkowicie eliminuje zjawisko kotysania watu silnika. Po osiggnieciu zadanej pozycji Ezi-SERVO
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utrzymuje wat silnika w catkowitym bezruchu. Cecha ta jest szczegdlnie uzyteczna w sterowaniu
urzadzeniami wizyjnymi, gdzie wystepowanie wibracji stanowi powazny problem.
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4. Ptynnos¢ ruchu i doktadnosé

Ezi-SERVO to sterownik o wysokiej precyzji wykorzystujacy enkoder o duzej rozdzielczosci 10000
impulséw na obrdét. W odréznieniu od konwencjonalnych sterownikéw mikrokrokowych, Ezi-SERVO
za pomocg wbudowanego cyfrowego procesora sygnatowego realizuje ztozone algorytmy filtracji i
ciggtej kontroli wektora pradu, dzieki czemu uzyskuje ptynne obroty watu silnika.
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Wektor pradu
Prad fazy B i 2

Moment

Pozycja wirnika

Prad fazy A

a

5. Szybkos¢ odpowiedzi

Podobnie jak konwencjonalne napedy krokowe, Ezi-SERVO cechuje dobra synchronizacja z impulsami
sterujacymi, a takze krétki czas odpowiedzi na zmiany pozycji. Zalety te stajg sie szczegdlnie
przydatne gdy zachodzi potrzeba stosowania szybkiego silnika i krétkich odlegtosci dojazdowych.
Tradycyjne serwonapedy wymagajg uwzglednienia opdznienia ruchu watu silnika w odpowiedzi na
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zmiany wartosci sygnatu sterujgcego. W efekcie tego powstaje zwtoka czasowa potrzebna do
ustabilizowania sie watu silnika, okreslana mianem czasu ustalania.

Szybkose

S | |Ezi-SERVO : Servo

Czas ustalania
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6. Wysoka rozdzielczosé.

Jednostka sygnatu okreslajgcego pozycje moze byé w sposdb precyzyjny dzielona, az do osiggniecia
maksymalnej wartosci 10000 impulséw na obroét.
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7. Duzy moment

Jak wiekszos¢ silnikdw krokowych w stanie spoczynku, tak i Ezi-SERVO moze utrzymywac wysoki
moment w relatywnie dtugim okresie czasu. Sterownik posiada mozliwos$¢ regulacji predkosci bez
utraty synchronizacji w zakresie do 100% wartosci obcigzenia wynikajgcego z charakterystyki
momentu silnika. Jest to znaczgca przewaga nad tradycyjnymi sterownikami mikrokrokowymi,
ktérych stosowanie wymaga uwzglednia tolerancji obcigzenia. Dzieki zastosowanej metodzie
optymalizacji fazy pradu przeptywajacego przez silnik w odniesieniu do predkosci obrotowe;j, Ezi-
SERVO utrzymuje wysoki moment przy duzej predkosci.
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8. Duza predkos¢

Dzieki zdolnosci monitorowania pozycji wektora pragdu Ezi-SERVO uzyskuje duze obroty bez utraty
synchronizmu, a przy tym generuje wysoki moment dochodzacy do 100% wartosci momentu
obcigzenia.

Predkosc
¥ Duta predkost

vARN

czas

9. Sterowane pradem zalezne od obcigzenia

Poniewaz sterownik reguluje prad silnika, ktdry zalezny jest od zmieniajgcego sie obcigzenia, dlatego
mozliwe stato sie ograniczenie ciepta wytwarzanego w silniku a co za tym idzie znacznie zwiekszono
sprawnos¢ uktadu napedowego.

Stepper
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Kod Zamoéwieniowy

Kod zamowieniowy | Model silnika | Model sterownika
EZI—SERVO— 428_A Ezi-SERVO-20M-F EzM-20M-F EzS-PD-20M-F
_—— Ezi-SERVO-20L-F EzM-20L-F EzS-PD-20L-F
Ezi-SERVO-285-D EzM-285-D EzS-PD-285-D
: Ezi-SERVO-28M-D | EZM-28M-D | EzS-PD-28M-D
Seria Ezi-SERVO-28L-D EzM-28L-D EzS-PD-28L-D
Ezi-SERVO-425-A EzM-425-A EzS-PD-425-A
Ezi-SERVO-425-B EzM-425-B EzS-PD-425-B
Razmiar Ezi-SERVO-425-C EzM-425-C EzS-PD-425-C
20 2 20mm Ezi-SERVO-42M-A | EZM-42M-A | EzS-PD-42M-A
28 : 28mm Ezi-SERVO-42M-B EzZM-42M-B EzS-PD-42M-B
42 3 42mm Ezi-SERVO-42M-C EzZM-42M-C EzS-PD-42M-C
56 2 56mm Ezi-SERVO-42L-A EzM-42L-A E2S-PD-42L-A
: : mm Ezi-SERVO-42L-B EzM-42L-B EzS-PD-42L-B
Ezi-SERVO-42L-C EzM-42L-C EzS-PD-42L-C
Dhugode Ezi-SERVO-42XL-A | EZM-42XL-A | EzS-PD-42XL-A
Ezi-SERVO-42XL-B | EZM-42XL-B | EzS-PD-42XL-B
St kritki Ezi-SERVO-42XL-C | EzM-42XL-C_ | EzS-PD-42XL-C
t":‘ 3;3;”' Ezi-SERVO-565-A EzZM-565-A EzS-PD-565-A
XL bardzo dug Ezi-SERVO-565-B EzM-565-B EzS-PD-565-B
Ezi-SERVO-565-C EzM-565-C EzS-PD-565-C
Ezi-SERVO-56M-A | EZM-56M-A | Ez5-PD-56M-A
Fordrelzoce oniodera Ezi-SERVO-56M-B EzZM-56M-B EzS-PD-56M-B
Ezi-SERVO-56M-C EzZM-56M-C EzS-PD-56M-C
A ! 10,000/Rev, Ezi-SERVO-56L-A EzZM-56L-A EzS-PD-56L-A
B 1 20,000/Rev. Ezi-SERVO-56L-B EzZM-56L-B EzS-PD-56L-B
g ?:-ﬁm" Ezi-SERVO-56L-C EzM-56L-C EzS-PD-56L-C
i 4000/ Rev. Ezi-SERVO-56XL-A | EZM-56XL-A | EzS-PD-56XL-A
Ezi-SERVO-56XL-B | EZM-56XL-B | EzS-PD-56XL-B
Ezi-SERVO-56XL-C | EZM-56XL-C | EzS-PD-56XL-C
Ezi-SERVO-86M-A | EZM-86M-A | Ez5-PD-86M-A
Ezi-SERVO-86L-A EzM-86L-A EzS-PD-86L-A
Ezi-SERVO-86XL-A | EZM-86XL-A | EzS-PD-86XL-A
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SPECYFIKACJA STEROWNIKOW

Model silnika EzM-20 EzM-28 EzM-42 EzM-56 EzM-86
EzS-PD-20M | EzS-PD-28S EzS-PD-42S EzS-PD-56S | EzS-PD-86M
Model sterownika EzS-PD-20L EzS-PD-28M EzS-PD-42M EzS-PD-56M | EzS-PD-86L
EzS-PD-28L EzS-PD-42L EzS-PD-56L | EzS-PD-86XL
EzS-PD-42XL
Napiecie zasilania 24VDC  +/- 10% (obwdd gtéwny) 40-70 VDC

Metoda regulacji

Zamknieta petla sprzezenia zwrotnego z 32 bitowym cyfrowym procesorem
sygnatowym

Pobor pradu

maks. 500 mA (bez uwzglednienia pradu silnika)

Temperatura otoczenia

pracy: od 0 do 55°C

sktadowania: od -20 do 70°C

Wilgotno$¢ pracy

ponizej 90%RH (bez kondensacji)

Odporno$¢ na wibracje

0,5G

Wymiary
(szer./wys./gteb.)

134 x 26,5 x 83mm

Predkos¢ obrotowa

Od 0 do 3000 obr./min

Rozdzielczosc¢

Enkoder 4000PPR: 500, 1000, 1600, 2000, 3600, 5000, 6400, 7200, 10000
Enkoder 10000PPR: 500, 1000, 1600, 2000, 3600, 5000, 6400, 7200, 10000
Enkoder 16000PPR: 500, 1000, 1600, 2000, 3600, 5000, 6400, 7200, 10000,
16000

Enkoder 20000PPR: 500, 1000, 1600, 2000, 3600, 5000, 6400, 7200, 10000,

[imp./obr.] 20000
Enkoder 32000PPR: 500, 1000, 1600, 2000, 3600, 5000, 6400, 7200, 10000,
32000
(wybdr mikroprzetacznikami)
Maksymalna 500 kHz (wspdtczynnik wypetnienia 50%)
czestotliwos$¢ sygnatu
sterujgcego
Funkcje przekroczenie pradu, przekroczenie predkosci, utrata synchronizacji,
zabezpieczajace przekroczenie temperatury, przekroczenie napiecia, btad osiggniecia pozycji,

roztgczenie silnika, zbyt niskie napiecie wejsciowe

Funkcje wskaznika LED

obecnos¢ zasilania, wystgpienie btedu, osiagniecie pozycji, zataczenie pracy

Funkcja ,pozycja
osiggnieta”

0-F > ustawialne przez przetacznik obrotowy

Wzmocnienie
kontrolera pozycji

0-F >ustawialne przez przetacznik obrotowy

Tryb sterowania

1 wejscie taktujace (1-pulse) / 2 wejscia taktujace (2-pulse)

impulsowego (wybdr mikroprzefacznikiem)
Kierunek obrotéw CW/CCW (dodatkowy wybor mikroprzetgcznikiem)
Zadawanie Ciagiem impulséw (sygnat prostokatny)

predkos$ci / pozydji

Sygnaty wejsciowe

Impulsy zadawania pozycji i kierunku, zat./wyt. serwo, kasowanie alarmu

sterownika (optoizolacja)
Sygnaty wyj$ciowe Pozycja osiagnieta, alarm (optoizolacja), sygnat enkoderowy (A+, A-, B+, B-,
sterownika Z+, Z-, uktad wyjsciowy 26C31 - wyjscie Line Driver)
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WYMIARY STEROWNIKOW
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SPECYFIKACIA SILNIKA.. . ..tutrerararammarararasasssasasssssssnsnassnssasasasssssssnsssssssnssasasasasass
MODEL EzM-20M-F EzM-20L-F
Rodzaj silnika - Bipolarny Bipolarny
Liczba faz - 2 2
Napiecie VDC 2,9 2,25
Prad fazy A 0,5 0,5
Rezystancja fazy Ohm 5,80 5,50
Indukcyjnosc fazy mH 2,50 5,00
Moment trzymajacy mN*m 18 30
Inercja wirnika g*cm? 2,5 3,3
Ciezar g 50 80
Dtugoéé (L) mm 28,0 38,0
Osiowe obcigzenie watu silnika N Mniej niz waga silnika
Rezystancja izolacji MOhm 100 min. (przy probie 500VDC)
Klasa temperaturowa - B (130°0)
Zakres temperatury pracy oC od 0 do 55
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SPECYFIKACIA SILNIKA.. . ..tutrerararammarararasasssasasssssssnsnassnssasasasssssssnsssssssnssasasasasass
MODEL EzM-28S-D | EzM-28M-D | EzM-28L-D
Rodzaj silnika - Bipolarny Bipolarny Bipolarny
Liczba faz - 2 2 2
Napiecie VDC 3,04 3,04 3,04
Prad fazy A 0,95 0,95 0,95
Rezystancja fazy Ohm 3,20 3,20 3,20
Indukcyjnosc fazy mH 2,00 5,00 5,80
Moment trzymajacy mN*m 70 120 140
Inercja wirnika g*cm2 9 13 18
Ciezar g 110 140 200
Dlugos$¢ (L) mm 32,0 45,0 52,0
Osiowe obcigzenie watu silnika N Mniej niz waga silnika
Rezystancja izolacji MOhm 100 min. (przy probie 500VDC)
Klasa temperaturowa - B (130°C)
Zakres temperatury pracy oC od 0 do 55
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SPECYFIKACIA SILNIKA.. . ..tutrerararammarararasasssasasssssssnsnassnssasasasssssssnsssssssnssasasasasass 4 2
MODEL EzM-42S-A | EzM-42M-A | EzM-42L-A | EzM-42XL-A
EzM-42S-B | EzM-42M-B | EzM-42L-B | EzZM-42XL-B
EzM-42S-C | EzM-42M-C | EzM-42L-C | EzM-42XL-C
Rodzaj silnika - Bipolarny Bipolarny Bipolarny Bipolarny
Liczba faz - 2 2 2 2
Napiecie VDC 3.36 4.32 4.56 7.2
Prad fazy A 1.2 1.2 1.2 1.2
Rezystancja fazy Ohm 2.8 3.6 3.8 6.0
Indukcyjnosc¢ fazy mH 2.5 7.2 8.0 15.6
Moment trzymajacy mN*m 320 440 540 800
Inercja wirnika g*cm2 35 54 77 114
Ciezar g 220 280 350 500
Dhugos$¢ (L) mm 33.0 39.0 47.0 59.0
Osiowe obcigzenie walu silnika N Mniej niz waga silnika
Rezystancja izolacji MOhm 100 min. (przy probie 500VDC) |
Klasa temperaturowa - B (130°C)
Zakres temperatury pracy oC od 0 do 55
WYMIARY SILNIKA W [mm] i CHARAKTERYSTYKI MOMENTU SILNIKOW........... 4 2
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SPECYFIKACIA SILNIKA.....iciitimtaratumarasiarararasmamsnsssasasasssssssssssasasassssssassssasasasnnsnsas 5 6
MODEL EzM-56S-A | EzM-56M-A | EzM-56L-A
EzM-56S-B | EzM-56M-B | EzM-56L-B
EzM-56S-C | EzM-56M-C | EzM-56L-C
Rodzaj silnika - Bipolarny Bipolarny Bipolarny
Liczba faz - 2 2 2
Napiecie VDC 1,56 2,10 2,70
Prad fazy A 3,0 3,0 3,0
Rezystancja fazy Ohm 0,52 0,70 0,90
Indukcyjnosc¢ fazy mH 1,00 2,00 3,80
Moment trzymajacy N*m 0,64 1,00 1,50
Inercja wirnika g*cm?2 120 200 480
Ciezar g 500 700 1150
Dtugosc (L) mm 46 54 80
Osiowe obcigzenie walu silnika N Mniej niz waga silnika
Rezystancja izolacji MOhm 100 min. (przy prébie 500VDC)
Klasa temperaturowa - B (130°0)
Zakres temperatury pracy oC od 0 do 55
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SPECYFIKACJA SILNIKA60
MODEL EzM-60S-A | EzM-60M-A | EzM-60L-A
EzM-60S-B | EzM-60M-B | EzM-60L-B
EzM-60S-C | EzM-60M-C | EzM-60L-C
Rodzaj silnika - Bipolarny Bipolarny Bipolarny
Liczba faz - 2 2 2
Napiecie VDC 1,52 1,56 2,60
Prad fazy A 4,0 4,0 4,0
Rezystancja fazy Ohm 0,38 0,39 0,65
Indukcyjnosc¢ fazy mH 0,64 1,20 2,40
Moment trzymajacy N*m 0,88 1,28 2,40
Inercja wirnika g*cm?2 140 320 800
Ciezar g 600 900 1600
Dtugosc (L) mm 46 56 90
Osiowe obcigzenie walu silnika N Mniej niz waga silnika
Rezystancja izolacji MOhm 100 min. (przy prébie 500VDC)
Klasa temperaturowa - B (130°0)
Zakres temperatury pracy oC od 0 do 55
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EzM-60

series

Mapiecie zasilajace 24 VDC

EzM-60

series

Mapiecie zasilajace 40 VDC
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Specyfikacja Silnika.......ccciiriiiriirsii s s
MODEL EzM-86M-A | EzM-86L-A | EzM-86XL-A
Rodzaj silnika - Bipolarny Bipolarny Bipolarny
Liczba faz - 2 2 2
Napiecie VDC 2,4 3,6 4,38
Prad fazy A 6,0 6,0 6,0
Rezystancja fazy Ohm 0,4 0,6 0,73
Indukcyjnos¢ fazy mH 3,5 6,5 8,68
Moment trzymajacy N*m 4,5 8,5 12,0
Inercja wirnika g*cm2 1400 2700 4000
Ciezar kg 2,4 3,9 54
Dlugo$¢ (L) mm 79 119 159
Osiowe obcigzenie watu silnika N Mniej niz waga silnika
Rezystancja izolacji MOhm 100 min. (przy probie 500VDC)
Klasa temperaturowa - B (130°0C)
Zakres temperatury pracy oC od 0 do 55
WYMIARY SILNIKA W [mm] i CHARAKTERYSTYKI MOMENTU SILNIKOW........... 86
e
g%
N o
EzM-86 series EZM-BEM e
EzM-06L  —
o fia. EzM-96XL s
. q
&x -
S —" @
as.atws ‘
86.0£0.5 k
.
ETSIJ.IJES
+0 = | — | 0.075 A
@14-0.013 _L :
— [“To.025
L I
i
= |
< 2.1340.1
! e
! - ! > Napiecie zasilajace TOVDC
s L]
. : ¥ —
i i - -
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::”n -
¢ & 4k
; I [
s |
1 . i
! |- -}
rl nr

P.P.U.H. ELDAR; ul. Morcinka 51; 45 — 531 Opole; tel. (077) 42 04 04; (077) 453 22 59; www.eldar.biz.pl




10 . Grsrecm>
Ezi-Servo - Napedy serwokrokowe - L)

KONFIGURACJA SYSTEMU

Wybor trybu taktowania i kierunku (SW1)

Wybdr wzmocnienia kontrolera pozycji (SW2)

Wybdr rozdzielczoéci (SW3) Wskazniki statusu LED

Ustawienie zakresu osiaaniecia pozvcii (SW4)

Gniazdo wejs¢ / wyjs¢ (CN1)

Gniazdo enkodera (CN2)

Gniazdo silnika (CN3)

Gniazdo zasilajace (CN4)

Wybdr trybu taktowania i kierunku (SW1)
Wybdr wzmocnienia kontrolera pozycji (SW2)

Wybor rozdzielczosci (SW3) Wskazniki statusu LED

Ustawienie zakresu osiaaniecia pozvcii (SW4)

Gniazdo wejs¢ / wyjs¢ (CN1)

Gniazdo enkodera (CN2)

Gniazdo silnika (CN3)

Gniazdo zasilajace (CN4)

Sterownik do silnikdw serii 86
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1. Wskazniki statusu LED

Wskaznik LED Kolor Funkcja Znaczenie

POW zielony Wskaznik zasilania LED $wieci gdy podfaczono zasilanie

LED swieci gdy btad pozycjonowania

INP 20tty Osiggniecie pozycji miesci sie w zakresie ustawionym za

pomocy przetacznika obrotowego.
SON pomarafczowy Za’chzenie/wy’chzenie LED Swieci gdy podano_sygna’r
sterownika zalgczenia sterownika
LED pulsuje gdy wykryto alarm (rodzaj

ALM czerwony Wystagpienie alarmu alarmu rozpoznawany jest po ilosci

rozbtyskow Swietlnych)

2. Funkcje zabezpieczajace i ich identyfikacja

Tlos¢ Zabezpieczenie Przyczyn
rozblyskow P yczyny
1 Przekroczenie pradu Prad ptynacy przez obwqq prqdo_wy st_erownlka
przekracza wartoS¢ ograniczenia.
. , Przekroczenie predkosci silnika
2 Przekroczenie predkosci powyzej 3000 obr./min.
3 Btad predkosci Silnik nie nadaza za sygnatem taktujgcym
. Silnik przez co najmniej 5 sekund stale obcigzony
4 Przecigzenie momentem ; Y
momentem przekraczajgcym wartoS¢ maksymalng
5 Przearzanie Wewnetrzna temperatura sterownika
9 przekracza 55°C
, . Energia wsteczna od silnika powoduje wzrost
6 Przekroczenie napiecia wstecznego L. .
napiecia powyzej 70V.
2 Odfaczenie silnika Przerwa w obwodzie S|In_|ka (przy zasilonym
sterowniku)
8 Odtaczenie enkodera Przerwa o obwodzie przytgczeniowym enkodera
9 Zbyt niskie napiecie Zbyt niskie napiecie zasilajace
10 Btad potwierdzenia pozycji Po zakonczeniu operacji wystepuje btad pozycji
11 Btad systemu Btad systemowy sterownika
12 Blad pamieci ROM Btad zapisu parametrovy do pamieci ROM
sterownika
13 Btad strojenia Btad podczas strojenia
14 Zbyt wysokie napiecie Zbyt wysokie napiecie zasilajace

S [ S R I I I

JO'SSL

| 2.0s \
i

Przyktadowy przebieg obrazujacy impulsy Swietlne sygnalizujgce awarie ,,Przekroczenie predkosci”.

2. Tryb sterowania impulsowego oraz wybor kierunku (SW1)

Nazwa Okreslenie przetacznika Funkcja
2P/1P . . | ON (ZAL): 1 wejscie taktujace
(pin#1) Wybor trybu taktowania OFF (WYL): 2 wejScia taktujace (domysiny)
Odniesieniem s obroty CW uzyskiwane przez sygnat +Dir.
DIR Przefacznik kierunku ON (ZAL): CCW -przeciwnie do wskazéwek zegara
(pin#2) obrotéw OFF (WYL):CW -zgodnie ze wskazéwkami zegara (domysinie)
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Pozycja ON

Pozycja OFF

3. Przelacznik wyboru wzmocnienia kontrolera pozycji (SW2)

Przy zatrzymanym silniku zadaniem kontrolera pozycji jest skorygowanie btedu pozycjonowania
powstajacego w wyniku obcigzenia watu oraz sit tarcia. Za pomoca przetacznika uzytkownik dobiera
parametry kontrolera pozycji (wspdtczynnik wzmocnienia oraz czas catkowania) tak, aby w zaleznosci
od wystepujacego w ukiadzie obcigzenia watu nastepowato jak najszybsze sprowadzenie do zera
btedu regulacji oraz by ukfad zachowywat stabilnosc.

Postepowanie podczas strojenia regulatora:
1. Ustawi¢ przefacznik w pozycje ,,0”,

2. Obracac o$ przetacznika, az do osiggniecia stabilizacji uktadu,
3. Korygowac pozycje przetacznika w zakresie +/-1~2 dla uzyskania najlepszej stabilnosci.

Stata czasowa cztonu

Wspdtczynnik

Pozycja catkujacego * wzmocnienia *
0 1 1
1 1 2
2 1 3
3 1 4
4 1 >
5 1 6
6 2 1
7 2 2
8 2 3
9 2 4
A 2 >
B 3 1
C 3 2
D 3 3
E 3 4
F 3 >

189
olode
(=2} g

*Wartosci w kolumnach sa podane w jednostkach wzglednych i obrazuja zmiany poszczegélnych
parametrow w zaleznosci od pozycji przetacznika.
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4. Przetacznik wyboru rozdzielczosci (SW3)

Rozdzielczos¢ okresla ilos¢ impulséw przypadajacych na jeden obrét watu silnika.

Pozycja | Impulsdw/obrét | Pozycja Impulséw/obrot
0 500 5 3600
1 500 6 5000 18
2 1000 7 6400 o e
3 1600 8 7200 AN
4 2000 9 10000 £
5. Przetacznik wyboru zakresu dla funkcji ,pozycja osiagnieta” (SW4)
Zakres impulséw Zakres impulséw
Pozycja | dla f-cji ,pozycja osiagnieta” | Pozycja | dla f-cji ,pozycja osiggnieta”
Szybka odpowiedz Doktadna odpowiedz
0 0 8 0
1 1 9 1
2 2 A 2
3 3 B 3 C
4 4 C 4 w900
(o) 1\
5 5 D 5 0 o
6 6 E 6 oA
7 7 F 7 959%
Pozycja
| b e L i S - g _| I S RN e o zadana
:ﬂl/ : I ] I | ] :— Pozycja
| | I I | : : ' osiagnieta
I
: : I : | [ !
Pozycja osiagn?qta
D S
! : by o i
! : by < B 1
Pozycja osiagnieta | I ! ! | : !
; 1 I | : 1 Czas
I ! ! L

6. Gniazdo silnika (CN3)

Nr Znaczenie

1 Faza A i 1.,
2 Faza B o L

3 Faza /A afa)
4 Faza /B 4 2
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Wtyczka od nr. pinu rzewdd nr. pinu Wtyczka od
strony sterownika P P P strony silnika
2k 1 1 & 3
ey [5] 2 2 o Jlen
o [o) 3 3 o o)
4. 2 4 4 4 2
Tylko dla Serii 86:
Tabela dotyczy wtyczki na sterowniku silnika:
Gniazdo na Kolory przewoddw we
sterowniku silnika wtyczce silnika
Faza /B czarny
Faza B czerwony
Faza /A zielony
Faza A biaty
Wtyczka od strony nr. rzewdd nr. | Wtyczka od strony
sterownika serii 86 pinu P pinu silnika serii 86
4 - e a
3 4 | cemmm e 4 . :
= 4 I S -5
=12 S {
o = e .
1 1
7. Gniazdo zasilajace (CN4)
Nr | Znaczenie 2 1
1 Wejscie zasilajgce 24Vdc £10%
2 Wejscie zasilajace GND
Tylko dla serii 86: I i
Nr_| Znaczenie —@) )
2 Wejécie zasilajgce 40-70 Vdc | (
1 | Wejécie zasilajace GND : @ )| 1
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8. Sygnaly wejsciowe / wyjsciowe (CN1)

Nr Znaczenie WleS,C'.e /
wyjscie
1 CW+ (Pulse+) wejscie
2 CW- (Pulse-) wejscie
3 CCW+ (Dir+) wejscie
4 CCW- (Dir-) wejscie
5 A+ wyjScie
6 A- wyjscie =
7 B+ wyjécie )
8 B- wyjscie -
9 Z+ wyjscie E
10 Z- wyjscie ; gl "
11 Alarm wyjScie
12 Pozycja osiggnieta (In-Position) wyjscie
13 Serwo Zal/Wyt (On/Off) wejscie
14 Reset alarmu wejscie
15 nie uzywane -
16 *Hamulec + wyjScie 10 — 20
17 *Hamulec - wyjscie
18 GND wyjscie E
19 GND (od 24VDC) wejscie £}
20 24VDC wejscie —

* Hamulec — funkcja opcjonalna
* Seria 86 nie posiada funkcji hamulec

9. Gniazdo enkodera (CN2)

Nr Znaczenie We]_s,c 1€ /
wyjscie
1 A+ wejscie
2 A- wejscie
3 B+ wejscie
4 B- wejscie
5 Z+ wejscie 1
6 Z- wejscie
7 5VDC wyjscie
8 GND (od 5VDC) wyjscie
9 GND obudowy - 9
10 GND obudowy -
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Polaczenia zewnetrzne

ce

E
;

/ =i

Dtugosci przewodow

Motion Controller Network Motion Controller

PLC

==

Input DC Power
4

Typ Przewdd zasilajacy |  Przewdd silnika | Przewdd enkodera Przewc_)d
sterowniczy
Stapgardowa i 30 am 20 am ]
dtugos¢ przewodu
Dopuszczalna  m 0 m 0m o

dtugos¢ przewodu

Nr. | Rodzaj przewodu Kod zamoéwieniowy Dlugos¢ (m) | Max. Dlugosé
przewodu

(1) | Przewdd sterowniczy CSVO-S-xxxF XXX 20m

(2) | Przewdd enkoderowy CSVO-E-xxxF XXX 20m

(3) | Przewdd silnika CSVO-M-xxxF XXX 20m

(4) | Przewdd zasilajacy CSVO-P-xxxF XXX 2m
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Potaczenia Zewnetrzne dla napedéw serii 86

L e I e {
- Fi

%
4
!
N

L8

Motlon Controller  Network Motlon Controller PiLG

)

(Input DC Power |

)

Nr. | Rodzaj przewodu Kod zaméwieniowy Dilugosc¢ (m) | Max. Dlugos¢
przewodu

(1) | Przewdd sterowniczy CSVO-S-xxxF XXX 20m

(2) | Przewdd enkoderowy CSVO-E-xxxF XXX 20m

(3) | Przewdd silnika CSVP-M-xxxF XXX 20m

(4) | Przewdd zasilajacy CSVP-P-xxxF XXX 2m
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Schemat potaczen elektrycznych

Ezi—-SERVO Motor and Encode
CN4 CN2
[GND] . 1 e
24VDC +10% © ol At
A= 2 -
GND © - HE - H
[40~70VDC o4 Erlggdc'
- H ] Iy
Controller CN1 Lo |5 n \E)
! L - ] —
CWHPulset! o T o :
; - 7 ]
CWw=Pulse=} o |\] |2 H- K M o
CCW#(Dir+) © : N - HLK ano FE—H
~ - | 4 :
CCW=(Dir=) © G g1
5
At O - -
o N el <
as 7 CN3
B= O N 8 g\ A 1 4] M\otﬂr
s O
i+ O d I A 3 13) ./I
-0 ; N 1D <\ B 2 2] ™
S—GND © B sno g 1411
Alarm o n —
A
. 12
In=position © ; >| *'—_ ) Twisted Pair
24VDC GND © 3 - Shield Cable
Servo On/Off o 154
e —
¥
Alarm Reset o 12 <:—
#1 BRAKE+ o : 16 24VDC
i 17
BRAKE- o .
E 15 =
NG o KD
. \d!
e reraind

Oznaczenia czerwonym kolorem sg wytacznie dla napedow serii 86
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Opis sygnatéw sterujacych
1. Sygnaly wejsciowe

Wszystkie wejscia sterownicze sterownika posiadajg optoizolacje. Status wejs¢ cyfrowych oznaczono
jako: ON — przewodzenie, OFF — brak przewodzenia.

Driver Driver
Rx-gg i T
= \, 4.7KQ
7~20mA & | ‘|f J_ 20 W——— 1
- o (24vDC) [ & [y J—
o _ TH _.

CWI(Pin:1, 2), CCW(Pin:3, 4) Alarm Reset(Pin:14),
Servo On/Off(Pin:13)

Wejscia CW, CCW

Wejscia te stuzg do zadawania impulséw taktujacych (pozycjonujacych) dostarczanych przez
nadrzedny sterownik. Przetacznikiem SW1 (pin#1) dokonuje sie wyboru jednego z dwdch trybéw
sterowania: 1-pulse (1 sygnat taktujacy) lub 2-pulse (2 sygnaty taktujace). Obwody wejsciowe CW i
CCW zaprojektowane zostaty dla napie¢ 5VDC (TTL) . Dlatego stosujac sygnat sterujacy na tym
poziomie nie ma potrzeby uzycia zewnetrznego rezystora ograniczajacego. Jednakze w przypadku
sterowania sygnatem o napieciu wyzszym niz 5VDC konieczne jest zastosowanie
zewnetrznego rezystora oznaczonego na schemacie symbolem Rx. Jego brak lub
niewlasciwy dobdor moze spowodowac nieodwracalne uszkodzenie obwodéw wejsciowych
sterownika. Korzystanie z sygnatu sterujacego o napieciu 12VDC wymaga zastosowania rezystora
szeregowego Rx= 2,2 kQ, za$ o napieciu 24VDC rezystora Rx=4,7 kQ.

Poziom napiecia sterujgcego 5VvDC 12 VDC 24VDC

Warto$¢ rezystancji Rx - 2,2 kQ 4,7 kQ

Wejscie ZAL/WYL serwo (Servo On/Off Input)

Wejscie to moze by¢ pomocne w sytuacji gdy zachodzi potrzeba zmiany pozycji poprzez wymuszenie
ruchu od strony watu silnika. Podajac na wejscie sygnat [ON], sterownik odtgcza napiecie zasilajace od
silnika, przez co mozliwa jest reczna zmiana pozycji watu. Odjecie sygnatu (sygnat [OFF]) z wejscia
powoduje ponowne zasilenie silnika i pojawienie sie na jego wale momentu trzymajacego.

Kontrola ruchu silnika przez sterownik dokonywana jest przy stanie wejscia [OFF].

Wejscie kasowania alarmu (Alarm Reset Input)

W przypadku gdy wystapito zadziatanie funkcji zabezpieczajacej, wejsciem moze zosta¢ skasowane
wyjscie alarmowe (Alarm Output).

ON
Alarm reset
OFF
) more than 0.1s
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*Ustawienie wejscia [ON] powoduje kasowanie wyjscia alarmowego. Jednakze przed tq czynnoscig
nalezy najpierw usung¢ przyczyne niesprawnosci.

2. Sygnaly wyjsciowe
Obwody wyjsciowe ,alarm” i ,pozycja osiggnieta” (In-Position) zabezpieczone sg optoizolatorami.

Sygnaty wyjsciowe enkoderowe wykonane sg w standardzie Line Driver. W przypadku wyjs¢
optoizolowanych ich status oznaczono jako: ON — przewodzenie, OFF — brak przewodzenia.

Driver Driver

AM2E6C31 or equ.

1, 12 B o —
¥ ri ¥i 517,9—f0
19 @ i >] LA
(24 GND) | DC30V less than 150 ¢ g 19—t/ o

Alarm(Pin:11), In—Position(Pin:12) Encoder signal
(Pin:5,6,7 8,9, 10)

Wyjscie alarmowe (Alarm Output)

Wyjécie alarmowe pozostaje w stanie zataczenia [ON] podczas bezawaryjnej pracy. W przypadku gdy
zadziatata funkcja zabezpieczajaca wyjscie przyjmuje stan wylgczenia [OFF]. W tym przypadku
sterowanie nadrzedne powinno zareagowac wstrzymaniem komend sterujacych.

W momencie wykrycia zdarzenia awaryjnego (np.: przekroczenie pradu, przecigzenie momentem, itp.)
sterownik wystawia sygnat alarmowy (wytacza [OFF] wyjscie alarmowe), generuje impulsy $wietine
(wskaznik LED) i odcina napiecie zasilajace silnik zatrzymujac go jednoczesnie.

UWAGA: Wylacznie na wyjsciu alarmowym zastosowano logike odwrdcona. Kiedy
sterownik jest w stanie bezawaryjnym wyjscie przyjmuje stan [ON] po wykryciu
zaktdcenia przechodzi w stan [OFF].

Wyjscie pozycja osiagnieta (In-Position)

Przyjmuje stan [ON] w sytuacji zakonczenia pozycjonowania. Sygnat jest wystawiany w przypadku gdy
btad pozycji wirnika silnika miesci sie w zakresie wartosci ustawionej za pomocg przetacznika SW4.

Motor speed { rot. |\ stop / rut.\ stop

In—Position  ON —l—l
signal OFF \—I
Enkoderowe sygnatly wyjsciowe

Wyjscie wykonane w standardzie Line Driver. Moze by¢ wykorzystane jako informacja o pozycji watu
silnika.
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