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W ponizszej tabeli wymienione sg certyfikaty i standardy, ktére moze spetniaé produkt. Aby uzyskaé
szczegdtowe informacje na temat uzyskanych certyfikatdw, zobacz znaki certyfikatdw na tabliczce znamionowej
produktu.

Certyfikat Dyrektywa Norma
Dyrektywa EMC 2014/30/EU EN 61800-3
CE Dyrektywa LVD 2014/35/EU EN 61800-5-1
Dyrektywa RoHS 2011/65/EU EN 50581
TUV - EN 61800-5-1
) UL61800-5-1
Certyfikat UL ] €22.2 No.14-13

=  Powyzsza dyrektywa EMC jest kompletna tylko wtedy, gdy wymagania instalacji
elektrycznej EMC sa scisle przestrzegane.

=  Maszyny i urzadzenia w ktdrych wykorzystywane sg przemienniki czestotliwosci rowniez
muszg posiadac certyfikat CE i by¢ oznakowane. Integrator ktéry montuje przemiennik
czestotliwosci ze znakiem CE w innych urzadzeniach, jest odpowiedzialny za zapewnienie
zgodnosci z normami CE i sprawdzenie, czy warunki spetniajg normy europejskie.

= Instalator przemiennika czestotliwosci jest odpowiedzialny za przestrzeganie przepiséw
dotyczacych okablowania, ochrony obwoddéw pradowych, uziemienia, zapobiegania
wypadkom oraz przepisom kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC). W szczegdlnosci
nalezy przestrzegac zasad w celu zapobiegania pozarom oraz prawidtowego uziemienia w
celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego (rowniez w celu zachowania
kompatybilnosci elektromagnetycznej).

= W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat certyfikatéw, skontaktuj sie
z dystrybutorem lub przedstawicielem handlowym.

Uwaga

Instrukcje bezpieczenstwa

Srodki ostroznosci

1) Przed instalacjg, uzyciem i konserwacjg przemiennika czestotliwosci nalezy doktadnie zapozna¢ sie
z informacjami dotyczgcymi bezpieczenstwa i Srodkami ostroznosci oraz przestrzegac ich podczas
pracy.

2) Aby zapewnié bezpieczefstwo ludzi i sprzetu, postepuj zgodnie z oznaczeniami na sprzecie i wszystkimi
instrukcjami bezpieczenstwa zawartymi w ponizszej instrukcji obstugi.

3) Oznaczenia ,,UWAGA”, ,OSTRZEZENIE” oraz ,NIEBEZPIECZENSTWO” nie wskazujg wszystkich $rodkéw
ostroznosci ktérych nalezy przestrzegac.

4) Uzywaj przemiennika czestotliwosci jedynie zgodnie z wyznaczonymi wymaganiami srodowiskowymi.
Uszkodzenia spowodowane nieprawidtowym uzytkowaniem nie sg objete gwarancja.

5) Firma Inovance nie ponosi odpowiedzialnosci za obrazenia ciata ani szkody materialne spowodowane
niewtasciwym uzytkowaniem.

Poziomy bezpieczenstwa i definicje
Oznacza, ze niezastosowanie sie do ostrzezenia moze powodowacé

&NIEBEZPIECEE]‘;{ST‘ND obrazenia ciata lub nawet $mier¢.

Oznacza, ze niezastosowanie sie do ostrzezenia moze powodowac
A OSTRZEZENIE obrazenia ciata lub nawet $mier¢.
) Oznacza, ze niezastosowanie sie do ostrzezenia moze powodowacd
UWAGA obrazenia ciata lub uszkodzenie sprzetu.



Instrukcje bezpieczeristwa

Rozpakowanie

A

UWAGA

Sprawdz, czy opakowanie jest nienaruszone oraz czy nie zostato zawilgocone.
Sprawdz, czy sprzet lub akcesoria nie majg uszkodzen lub Sladéw rdzy.
Sprawdz, czy dostarczony sprzet jest zgodny z zamoéwieniem.

OSTRZEZENIE

Nie instaluj urzadzenia, jezeli zauwazysz uszkodzenia, rdze lub $lady uzytkowania na sprzecie lub
akcesoriach.

Nie instaluj urzadzenia, jezeli po rozpakowaniu zauwazysz wyciek, brak czesci lub uszkodzenie.
Nie instaluj urzadzenia, jezeli otrzymane dokumenty nie odpowiadajg otrzymanemu sprzetowi.

Przechowywanie i transport

UWAGA

Przechowuj i transportuj urzgdzenie w oparciu o0 wymagania dotyczace temperatury i wilgotnosci.
Unikaj transportu sprzetu w srodowiskach w ktérych wystepuja rozbryzgi wody, deszcz,
bezposrednie swiatto stoneczne, silne pole elektryczne, silne pole magnetyczne oraz silne wibracje
Unikaj przechowywania tego sprzetu dtuzej niz 3 miesigce. Dtugotrwate przechowywanie wymaga
Scislejszej ochrony i niezbednych kontroli.

Doktadnie zapakuj urzgdzenie przed transportem. Do transportu uzyj zapieczetowanego pudetka.
Nigdy nie transportuj sprzetu z innymi elementami, ktére moga uszkodzié¢ lub mie¢ negatywny
wptyw na urzadzenie.

OSTRZEZENIE

Uzyj profesjonalnego sprzetu do zatadunku i roztadunku.

Podczas przenoszenia urzadzenia gotymi rekami, mocno trzymaj obudowe. Nieprzestrzeganie moze
powodowac uszkodzenia ciata.

Nigdy nie stawaj pod podniesionym sprzetem.

Montaz

OSTRZEZENIE

Przed montazem zapoznaj sie z instrukcjg bezpieczenstwa oraz instrukcjg obstugi.

Nie wprowadzaj modyfikacji sprzetu.

Nie luzuj Srub, ktére nie sg zaznaczone w instrukcji - zwtaszcza oznaczonych kolorem czerwonym.
Nie instaluj urzadzenia w miejscach, w ktérych wystepuja silne pola elektryczne lub magnetyczne.
Gdy przemiennik jest zainstalowany w szafce lub urzgdzeniu korncowym, nalezy stosowac srodki
ochronne takie jak obudowa ognioodporna, ochrona elektryczna oraz mechaniczna. Stopien
ochrony IP musi by¢ zgodny z normami IEC oraz lokalnymi regulacjami i przepisami.

A]\{IEBEZPIECZENSTWO

Instalacja urzadzenia, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana czesci mogg by¢
wykonywane jedynie przez profesjonalistow.

Instalacja urzadzenia, okablowanie, konserwacje, inspekcje lub wymiane czesci moze wykonywac
wytacznie doswiadczony i przeszkolony personel.

Personel montazowy musi zna¢ wymagania dotyczgce instalacji sprzetu.

Przed zainstalowaniem urzgdzenia, w ktérym wystepujg silne zaktdcenia elektromagnetyczne,
takiego jak transformator, nalezy zainstalowac elektromagnetyczne urzadzenie ekranujace, aby
zapobiec awariom.




Podtaczenie

‘&NIEBEZPIECZENSTWO

Instalacja sprzetu, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana czesci mogg by¢ wykonywane
jedynie przez profesjonalistow.

Nigdy nie wykonuj podtaczen po wtgczeniu zasilania. Nieprzestrzeganie moze spowodowac
porazenie pragdem.

Przed wykonaniem podtaczen nalezy odcigc zasilanie oraz odczekac co najmniej 10 minut, poniewaz
po odfaczeniu zasilania wystepuje napiecie resztkowe.

Upewnij sie, ze sprzet jest dobrze uziemiony. Nieprzestrzeganie moze spowodowacé porazenie
pradem.

Podczas podtgczania postepuj zgodnie z odpowiednimi procedurami dotyczacymi wytadowac
elektrostatycznych (ESD) i no$ antystatyczng opaske na nadgarstek. Nieprzestrzeganie moze
spowodowac uszkodzenie wewnetrznych obwoddéw sprzetu.

OSTRZEZENIE

Nigdy nie podtaczaj przewoddw zasilajgcych do zaciskow wyjsciowych przemiennika czestotliwosci.
Nieprzestrzeganie moze spowodowac uszkodzenie sprzetu a nawet pozar.

Podczas podtgczania silnika nalezy upewnic sie, ze przewody silnikowe sg podtgczone do
odpowiednich zaciskdw falownika, aby zapobiec obrotom watu silnika w przeciwnym kierunku.
Kable podtgczeniowe muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przekroju oraz ekranowania. Warstwa
uziemiajgca przewoddw musi by¢ solidnie uziemiona na jednym koncu.

Po wykonaniu podtgczenia upewnij sie, ze zadne odtamki nie wpadty do obudowy przemiennika.

Wiaczenie zasilania

‘ANIEBEZPIECZENSTWD

Przed wtgczeniem zasilania upewnij sig, ze przemiennik jest prawidtowo podtaczony i zastosowane
zostato niezawodne okablowanie.

Przed wtgczeniem zasilania upewnij sig, ze siec zasilajgca spetnia wymagania sprzetowe, aby
zapobiec uszkodzeniu sprzetu, a nawet pozarowi.

Podczas wtgczania zasilania na urzgdzeniu mogg zosta¢ wyzwolone nieoczekiwane operacje.
Dlatego zachowaj ostroznosc.

Podczas wtgczania nie otwieraj drzwi szafy sterowniczej ani ostony ochronnej sprzetu.
Nieprzestrzeganie moze spowodowac porazenie pradem.

Nie dotykaj zadnych koncowek przewodéw podczas witgczania zasilania. Nieprzestrzeganie moze
spowodowac porazenie pradem.

Nie usuwaj zadnej czesci urzadzenia gdy wigczenie jest zasilanie. Nieprzestrzeganie moze
spowodowac porazenie pradem.




Eksploatacja

‘&NIEBEZPIECZENSTWO

Podczas pracy nie dotykaj zadnych zaciskow przewoddw. Nieprzestrzeganie moze spowodowac
porazenie pragdem.

Nie usuwaj zadnej czesci urzadzenia gdy wigczenie jest zasilanie. Nieprzestrzeganie moze
spowodowac¢ porazenie pragdem.

Nie dotykaj obudowy przemiennika czestotliwosci, wentylatora ani rezystora hamowania.
Niezastosowanie moze spowodowac obrazenia ciata.

Podczas pracy wykonywanie pomiaréw moze by¢ wykonywane jedynie przez profesjonalistéw.
Nieprzestrzeganie moze spowodowac obrazenia ciata lub sprzetu.

OSTRZEZENIE

Unikaj wpadania metalu lub innych przedmiotéw do urzadzenia podczas jego pracy.
Nieprzestrzeganie moze powodowac uszkodzenie sprzetu.

Nie uruchamiaj ani nie wytgczaj urzadzenia za pomoca stycznika. Nieprzestrzeganie moze
powodowac uszkodzenie sprzetu.

Konserwacja

‘AMEBEZPIECZEKSHVD ‘

A

Instalacja sprzetu, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana czesci mogg by¢ wykonywane
jedynie przez profesjonalistow.

Nie konserwowac urzgdzenia gdy wiaczone jest zasilanie. Nieprzestrzeganie moze spowodowac
porazenie pradem.

Przed konserwacja odtgcz zasilanie i odczekaj co najmniej 10 minut.

OSTRZEZENIE

Wykonuj codzienne i okresowe przeglady oraz konserwacje sprzetu zgodnie z wymaganiami
dotyczacymi konserwacji i prowadz dokumentacje konserwacji.

Naprawa

‘&NIEBEZPIECZEI‘;{STWO ‘

Instalacja sprzetu, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana czesci mogg by¢ wykonywane
jedynie przez profesjonalistow.

Nie naprawiac urzadzenia gdy wigczone jest zasilanie. Nieprzestrzeganie moze spowodowac
porazenie pragdem.

Przed konserwacja odtgcz zasilanie i odczekaj co najmniej 10 minut.

OSTRZEZENIE

Wymagaj ustug naprawczych zgodnie z umowa gwarancyjng produktu.

Gdy sprzet jest wadliwy lub uszkodzony, nalezy poprosi¢ specjalistdw o rozwigzanie problemdw
i naprawe zgodnie z instrukcjami naprawy i prowadzenie rejestru napraw.

Wymien szybko zuzywajace sie czesci urzgdzenia zgodnie z instrukcjg wymiany.

Nie uzywaj uszkodzonego sprzetu. Nieprzestrzeganie moze powodowac szkody.

Po wymianie przemiennika czestotliwosci przeprowadz ponownie kontrole okablowania i
ustawienia parametrow.

Sprzedaz

OSTRZEZENIE

Zuzyty sprzet nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami lub normami. Nieprzestrzeganie
moze spowodowacd uszkodzenie mienia, obrazenia ciata a nawet Smier¢.

Poddaj recyklingowi wycofany sprzet, przestrzegajac standardéw usuwania odpaddéw aby unikngc
zanieczyszczenia Srodowiska.




Znaki bezpieczenstwa

Ostrzezenie!
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Wysoka temperatura!

Wysokie napiecie!

Przeczytaj instrukcje obstugi przed montazem i uzytkowaniem.

Wymagane uziemienie urzadzenia.

Zapobiegaj obrazeniom ciafa.

Zaczekaj xx minut przed dalszymi operacjami.

= QOpis znakdw bezpieczeristwa na urzgdzeniu

Aby zapewni¢ bezpieczng obstuge i konserwacje sprzetu, nalezy przestrzegac znakdéw bezpieczeristwa na
urzadzeniu oraz nie usuwac etykiet ostrzegawczych. W ponizszej tabeli opisano znaki bezpieczenstwa.

Znaki bezpieczenstwa

Opis

A\

AQ}mmin

Przeczytaj instrukcje obstugi przed montazem i obstuga.
Nieprzestrzeganie moze spowodowac porazenie pragdem.

Nie zdejmuj obudowy po wtgczeniu zasilania lub w ciggu

10 minut od wytgczenia.

Przed konserwacjg, przeglagdem lub podtgczeniem odtacz
zasilanie i odczekaj co najmniej 10 minut, az zgasnie wskaznik
zasilania




Informacje dotyczace bezpieczenstwa i srodkdw ostroznosci

Instrukcja jest dostarczana wraz z przemiennikiem czestotliwosci MD200. Zawiera podstawowe informacje
dotyczace szybkiego uruchomienia napedu. Aby uzyskac wiecej informacji, m.in. dotyczacych bezpieczenstwa,
zapoznaj sie z instrukcjg obstugi przemiennika czestotliwosci MD200, ktorg mozna pobrac ze strony
internetowej: www.inovance.com lub www.eldar.biz

= Zasady bezpieczenstwa

Podczas pracy z przemiennikiem czestotliwosci nalezy zachowad szczegdlng ostroznos¢. Napiecia stosowane
w przemienniku czestotliwo$ci moga powodowac powazne konsekwencje, takie jak porazenie pragdem lub
poparzenia, ktére mogg okazac sie smiertelne. Tylko wykwalifikowany personel powinien mie¢ pozwolenie
do pracy z przemiennikami czestotliwosci.

= Projektowanie urzadzenia/systemu oraz bezpieczeristwo personelu

Projektowanie, instalacja, uruchomienie i konserwacja muszg by¢ wykonywane przez personel posiadajacy
niezbedne przeszkolenie i doswiadczenie. Osoba montujgca powinna zapoznac sie z informacjami dotyczacymi
bezpieczenstwa oraz trescig tego podrecznika. W przypadku nieprawidtowej instalacji naped moze stanowié
zagrozenie.

Przemiennik wykorzystuje wysokie napiecia oraz prady (w tym prad staty), przenosi wysokie poziomy
zmagnetyzowanej energii elektrycznej w kondensatorach szyny DC nawet po odtgczeniu zasilania, co stanowi
potencjalne Smiertelne zagrozenie.

Przemiennik czestotliwosci NIE jest przeznaczony do uzytku w aplikacjach zwigzanych z bezpieczeristwem. Nie

mozna polegac na elektronicznych obwodach ,Start i Stop”. Takie obwody sterujgce nie izolujg napiec zasilania
sieciowego od wyjscia mocy przemiennika czestotliwosci. Przed zdjeciem ostony przemiennika nalezy odtgczy¢
napiecie zasilania za pomocg wytgcznika bezpieczenstwa.

Ocena ryzyka bezpieczenstwa urzadzenia lub systemu korzystajgcego z przemiennika czestotliwosci muszg by¢
przeprowadzone przez uzytkownika i/lub projektanta systeméw. W szczegdlnosci ocena bezpieczeristwa musi
uwzglednia¢ konsekwencje awarii przemiennika czestotliwosci podczas normalnej pracy oraz to, czy prowadzi
to do bezpiecznego zatrzymania silnika bez uszkodzenia maszyny, sasiadujacych urzadzen

i operatorow/uzytkownikdw maszyny. Odpowiedzialno$¢ ta spoczywa na uzytkowniku i/lub projektancie
urzadzenia.

Projektant systemu musi zapewni¢, ze caty system jest bezpieczny i zaprojektowany zgodnie z normami
bezpieczenstwa. Inovance Technology i autoryzowani dystrybutorzy mogga przedstawic zalecenia dotyczgce
przemiennika czestotliwosci, aby zapewni¢ dtugoterminowgq bezpieczng eksploatacje.

= |nstalacja elektryczna — bezpieczenstwo

Podczas pracy z przemiennikiem czestotliwosci zawsze wystepuje ryzyko porazenia prgdem, w tym

w przewodach prowadzacych do zaciskow silnika. W przypadku montazu rezystorow hamujacych na zewnatrz
napedu nalezy zachowa¢ ostroznos¢ z powodu mozliwosci pojawienia wysokiego napiecia statego na zaciskach
rezystora. Przewody stuzace do podfaczenia rezystoréw hamowania powinny byé podwadjnie izolowane,
poniewaz napiecia state wynoszg zwykle od 300Vdc do 800Vdc.

Wytacznik zasilania sieciowego powinien by¢ zamontowany w poblizu przemiennika czestotliwosci. Zasilanie
sieciowe musi by¢ odfgczone za pomocg roztgcznika izolacyjnego przed usunieciem jakiejkolwiek ostony
przemiennika czestotliwosci jak i przed podjeciem jakichkolwiek prac serwisowych. tadunek w kondensatorach
szyny DC jest potencjalnie Smiertelny nawet po odtgczeniu zasilania. Przed rozpoczeciem prac nalezy odtgczyc
napiecie zasilania na co najmniej 10 minut, poniewaz w tym czasie zgromadzony tadunek zostanie roztadowany
przez wewnetrzny rezystor upustowy zamontowany na kondensatorach szyny DC.

O ile to mozliwe, dobrg praktyka jest pomiar napiecia szyny DC za pomocg miernika VDC przed przystgpieniem
do prac serwisowych. Jezeli wejscie przemiennika czestotliwosci jest podtgczone do zasilania sieciowego za
pomoca wtyczki i gniazda, wowczas po odtgczeniu nalezy pamietaé, ze styki wtyczki moga byc¢ odstoniete

i wewnetrznie podfaczone do kondensatoréw szyny DC (poprzez wewnetrzny mostek prostowniczy). Odczekaj


http://www.inovance.com/
http://www.eldar.biz/

10 minut, aby umozliwi¢ roztadowanie zgromadzonego fadunku w kondensatorach szyny DC przez rezystory
upustowe, zanim rozpoczniesz prace zwigzane z podtgczaniem przemiennika czestotliwosci.

= Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym

Upewnij sie, ze przewdd uziemienia ochronnego PE jest zgodny z normami technicznymi i lokalnymi przepisami
bezpieczenstwa. Poniewaz prad uptywowy przekracza 3,5mA we wszystkich modelach, norma IEC 61800-5-1
stwierdza, ze zasilanie musi zostaé¢ automatycznie odtagczone w przypadku nieciggtosci przewodu uziemiajacego
lub nalezy uzyé przewodu ochronnego o przekroju co najmniej 10mm? (Cu) lub 16mm? (Al). Mozna réwniez
uzy¢ dwoch przewododw uziemiajgcych PE, kazdy musi spetnia¢ normy IEC niezaleznie.

Korzystajac z wytacznika réznicowopradowego, nalezy stosowac urzadzenie zabezpieczajace (RCD) typu B
(wytacznik wykrywajacy zaréwno prad przemienny jak i staty). Prad uptywowy moze powodowac
nieprawidtowe dziatanie niezabezpieczonych elementdéw. Jezeli jest to problem, nalezy zmniejszy¢
czestotliwos¢ nosng, wymieni¢ odpowiednie elementy na zabezpieczone przed pragdem harmonicznym lub
zwiekszy¢ natezenie pradu wytacznika réznicowoprgdowego do co najmniej 100mA na naped.

Czynniki okreslajace prad uptywu:

e  Rozmiar przemiennika czestotliwosci

e Czestotliwosé nosna przemiennika czestotliwosci
e Typ oraz dtugos¢ przewodu silnikowego

e  Filtr EMI/RFI

1. Informacje o produkcie

1.1. Tabliczka znamionowa i kod zamdwieniowy

Nazwa produktu —»| PRODUCT: AC Drive “Cerfifications
Model falownika——» MODEL: MD200S1,5BIINT ~ 7777777
MNapiecie wejsciowe —m{ INPUT: 1PH AC 200-240V 18.0A 50Hz/60Hz
Napiecie wyjéciowe— OUTPUT: 3PH AC 0-240V 8.0A 0-500Hz 1.5kW
Numer seryjny ——»= S/N: Serial Number
I T Y FE T DT
Producent —— Suzhou Inovance Technology Co., Ltd.
S 1.5 B -INT
Seria: MD200
Kod Zasilanie Kod | Modut hamowania ——— e
s | 1fazowe, 200V do 240V Nie INT | Migdzynarodowa
T | 3 fazowe, 380V do 480V e Tak -CAN CANIink
_NC Bez komunikacji
Kod | Mocznamionowa (kW)
0.4 0.4 (&) Inne warianty
075 0,78
1.5 1.5
2.2 22
3.7 T

Uwaga: Numer modelu moze zawierac przyrostek ,, XXXXXXXX”, gdzie , XXXXXXXX” moze byc
kombinacjg dowolnych znakdéw alfanumerycznych i symboli oznaczajgcych identyfikator klienta.



1.2. Ogodlne dane techniczne

Napiecie zasilania

200Vac do 240Vac

Model: MD200SxxB (1)

04 | 075 | 15 | 22

Wymiary(2)

Wysokos¢, Szerokosé,
Gtebokos¢ [mm]

[W]: 160, [W1]: 180, [Sz]: 75, [G]: 145

Otwory montazowe [mm] ®5.0
Napiecie wejsciowe 1 fazowe, 200Vac do 240Vac, -15% do +10%
Parametry | Prad wejéciowy [A] 6.5 1120 | 180 | 270
wejsciowe | Czestotliwo$é wejsciowa 50/60 Hz, -+5%
Moc znamionowa [kVA] 1.7 3.0 4.8 7.1
Moc [kW] 0.4 0.75 1.5 2.2
[HP] 0.5 1 2 3
Prad [A] 2.6 4.6 8.0 11.0
Parametry | Domyslna czestotliwos$é 6 6 6 6
wyjsciowe | nosna [kHz]
Przecigzalnosé 150% przez 60 sekund, 180% przez 3 sekundy
Napiecie maksymalne 3 fazowe, 0 do 240Vac
Czestotliwos¢ maksymalna 50 do 500 Hz
Rekomendowana moc [W] 80 80 100 100
Rezystor
hamowania Rekomen‘dowa!n‘a 200 150 100 70
rezystancja, minimalna [Q]
Waga [kg] 1.1
Napiecie zasilania 380Vac do 480Vac
Model: MD200TxxB (1) 04 | o075 | 15 [ 22 [ 37

Wysokos¢, Szerokosé,

Wymiary(2) Gtebokosé [mm] [W]: 160, [W1]: 180, [Sz]: 75, [G]: 145
Otwory montazowe [mm] ®5.0
Napiecie wejsciowe 3 fazowe, 380Vac do 480Vac, -15% do +10%
Parametry | Prad wejéciowy [A] 26 | 45 | 55 | 65 [ 110
wejsciowe | Czestotliwos¢ wejsciowa 50/60 Hz, -+5%
Moc znamionowa [kVA] 1.0 1.5 3.0 4.0 5.9
Moc [kw] 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
[HP] 0.5 1 2 3 5
Prad [A] 1.8 3.4 4.8 5.5 9.5
Par.a]rr)etry Dornyslna czestotliwosé 6 6 6 6 4
wyjsciowe | nosna [kHz]
Przecigzalnos¢ 150% przez 60 sekund, 180% przez 3 sekundy
Napiecie maksymalne 3 fazowe, 0 do 480Vac
Czestotliwos¢ maksymalna 50 do 500 Hz
Rekomendowana moc [W] 150 150 250 300 400
Rezystor Rekomendowana
hamowania . . 300 300 220 200 130
rezystancja, minimalna [Q]
Waga [kg] 1.1




Uwaga:

(1):,,B” oznacza wbudowany modut hamowania

(2): Wymiary sg pokazane ponizej

< TR > < G »
- A Ll
I I F 3 f
5 A\ / y § D
C@®D
wrx >
CHOXC
z o
N — — 1|
QOQCOO D
X \ 4 T
T T — ¥y N\
1.3. Specyfikacja techniczna
Pozycja Specyfikacja
Crestotliwodé Sterowanie skalarne (U/F): 0 do 500Hz, Sterowanie
S wektorowe w otwartej petli (SVC): 0 do 500Hz
L, 0.8kHz do 12kHz, mozliwos¢ automatycznego
Czestotliwosé nosna L ., ; e
dostrojenia w zaleznosci od charakterystyki obcigzenia
ROZdZIGIC.ZOSC Zadawanie cyfrowe: 0.01Hz, zadawanie analogowe:
zadawania . C
L najwyzsza czestotliwosé x 0.025%
czestotliwosci
Metody sterowania Skalarne (U/F), wektorowe w otwartej petli (SVC)
Przecigzalnosc 150% przez 60 sekund, 180% przez 2 sekundy
Forsowanie momentu Automatyczne forsowanie momentu obrotowego,
obrotowego reczne forsowanie momentu: 0.1% do 30%
Charakterystyka U/F Liniowa, wielopunktowa
Funkcje Charakterystyki Trybllinioweg,o przyspie'szaniaf i 'hamowania!, krzywa S,
L ; wybor 2 czasdw przyspieszania i hamowania, zakres
przyspieszania . . o )
. . czasdw przyspieszania i hamowania: 0.0 do
i hamowania

6500.0 sekund

Hamowanie pradem
statym (DC)

Czestotliwos¢ hamowania pragdem statym: 0.00 do 10Hz,
Czas hamowania: 0.0 do 100.0 sekund, prgd hamowania:
0 do 100%.

Tryb JOG

Wartos$¢ czestotliwosci JOG: 0.00Hz do maksymalnej
czestotliwosci. Hamowania/przyspieszanie w trybie JOG:
0.0 do 6500.0 sekund

Praca wieloskokowa

Do 8 predkosci ustawianych za pomocg wejs¢ cyfrowych

Regulator PID

Mozliwos¢ pracy w zamknietej petli sterowania
procesem




Automatyczna regulacja
napiecia (AVR)

Automatyczne utrzymanie statego napiecia na wyjsciu
przy zmianie napiecia z sieci energetycznej

Zabezpieczenie przed
utknieciem

Automatyczne ograniczenie pradu i napiecia podczas
pracy, zabezpieczenie przed utknieciem.

Szybkie ograniczenie
pradu

Minimalizacja bteddéw przecigzenia i zabezpieczenie
normalnej pracy napedu

Zapobieganie
natychmiastowemu
zatrzymaniu

Uzywa mocy bezwtadnosci silnika, aby skompensowac
spadek napiecia w przypadku chwilowego zaniku
zasilania. Utrzymuje zasilanie przemiennika
czestotliwosci w krétkim czasie, wskaznik RUN na panelu
zaczyna migaé

Kontrola czasu

Funkcja kontroli czasu: ustaw czas w zakresie od 0.0 do
6500.0 minut

Komunikacja

RS485, CANlink (opcja)

Sterowanie

Zrédta polecen

Panel falownika, terminal wej$¢/wyjs¢, komunikacja
szeregowa

Zadawanie
czestotliwosci

Panel falownika, wejscie analogowe (pradowe,
napieciowe), wejscie impulsowe (Dl4), port szeregowy

Pomocnicze zadawanie
czestotliwosci

Za pomocg zrodet zadawania czestotliwosci mozna
ograniczaé lub zwiekszaé zakres czestotliwosci

Zaciski wejsciowe

4 wejscia cyfrowe w tym jedno wejscie impulsowe
20kHz, wejscie analogowe 0-10V lub 0-20mA

Zaciski wyjsciowe

1 wyjscie przekaznikowe, jedno wyjscie analogowe 0-10V

Zaciski wejsé/wyjscé

1 wejscie/wyijscie cyfrowe przetgczane za pomocg
mikroprzetgcznikéw, szczegdty w rozdziale 2-2, zaciskiem
wspdlnym wyjscia DO jest zacisk COM

Zaciski komunikacji

RS485, CANlink (opcja)

Wyswietlacz
i klawiatura

Wyswietlacz LED

Obstuga wyswietlacza i klawiatury

Zablokowanie
klawiatury i wybor
funkcji

Mozliwos¢ czesciowej lub catkowitej blokady klawiatury,
zdefiniowania funkcji niektorych klawiszy w celu
zapobiegania niezamierzonym uruchomieniom

Funkcje ochronne
(alarmy)

Wykrywanie zwar¢ silnika, zabezpieczenie przed
zanikiem fazy wejsciowej oraz wyjsciowej,
zabezpieczenie nadpradowe, zabezpieczenie przez zbyt
wysokim i niskim napieciem, zabezpieczenie przed
przegrzaniem, zabezpieczenie przed przecigzeniem.
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1.4.  Srodowisko pracy

Pomieszczenia zamkniete wolne od gazow i cieczy sprzyjajacych

Warunki otoczenia . . . L . .
korozji oraz tatwopalnych gazéw, cieczy, pytdw i opardéw oleju

Uzywac ponizej 1000m n.p.m. Powyzej tej wysokosci moc napedu
Wysokos¢ obniza sie 0 1% na kazde 100 metréow wysokosci. Najwyzsza
dozwolona wysokosé to 3000m n.p.m.

Temperatura sktadowania | -20°C do 60PC

-10°C do 50°C. Gdy temperatura otocznia jest pomiedzy 40°C a 50°C

Temperatura pracy prad wyjsciowy spada o 1.5% co 1°C. Najwyzsza dozwolona
temperatura to 50°C
Wilgotnos¢ Ponizej 95% bez kondensacji
Wstrzasy Ponizej 5.9 g/s? (0,6g)

Stopien zanieczyszczenia | 2

Kategoria przepieciowa ovclll

TT/TN
T ilani
yp zasflania IT (odkreé sruby VDR i filtra EMC zgodnie z rozdziatem 2.3.)
Stopien ochrony IP20
1.5. Filtr EMC

1.5.1. Whbudowany filtr EMC
Modele zasilane jednofazowo z wbudowanym filtrem, sg zgodne z kategorig C3 normy EN61800-3
dotyczacej limitu emisji. Aby spetni¢ normy certyfikatu CE, uzywaj wytacznie wbudowanego filtra
EMC.

1.5.2. Zewnetrzny filtr EMC
Poprzez zastosowanie zewnetrznych filtréw EMC model jednofazowy z wbudowanymi filtrami EMC
jest w stanie spetnié ograniczenia emisji zgodnie z normg EN61800-3 w kategorii C2.

=  Przewdd faczacy filtr z napedem powinien by¢ mozliwie najkrétszy (krétszy niz 30 cm).
=  Upewnij sig, ze filtr EMC oraz naped s3g podtgczone do tego samego uziemienia.
Uwaga L] Za.cisk.wy.js'ciowy uziemienia filtra EMC powinien by¢ podtgczony do wejsciowego zacisku
uziemienia napedu.
= Filtr EMC musi by¢é niezawodnie uziemiony. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze
powodowac nieprawidtowe dziatanie filtra.
Model ‘ Moc (kVA) | Prad wejsciowy (A)
Zasilanie 1 fazowe. 200Vac do 240Vac, 50/60Hz zakres: -15% do 10%
MD200S0.4(B)(-NC) 1.7 6.5
MD200S0.75(B)(-NC) 3.0 11.0
MD200S1.5 (B)(-NC) 4.8 18.0
MD200S2.2(B)(-NC) 7.1 27.0
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Modele tréjfazowe z opcjonalnym filtrem EMC mogg spetnié limity normy EN61800-3 kategorii C3,
aby spetni¢ wymagania certyfikatu CE.

=  Przewdd faczacy filtr z napedem powinien by¢ mozliwie najkrétszy (krétszy niz 30 cm).
=  Upewnij sig, ze filtr EMC oraz naped sg podtgczone do tego samego uziemienia.
= Zacisk wyjsciowy uziemienia filtra EMC powinien by¢ podtgczony do wejsciowego zacisku

Uwaga L

uziemienia napedu.

= Filtr EMC musi by¢ niezawodnie uziemiony. Nieprzestrzeganie tego zalecenia moze

powodowac nieprawidtowe dziatanie filtra.
Model ‘ Moc (kVA) | Prad wejsciowy (A)
Zasilanie 3 fazowe. 380Vac do 480Vac, 50/60Hz zakres: -15% do 10%
MD200T0.4(B)(-NC) 1.0 2.6
MD200T0.75(B)(-NC) 1.5 4.5
MD200T1.5 (B)(-NC) 3.0 5.5
MD200T2.2(B)(-NC) 4.0 6.5
MD200T3.7(B)(-NC) 5.9 11.0

1.6. Dfawiki

1.6.1. Dtawik wejsciowy

W przypadku przemiennikdéw czestotliwosci serii MD200 o mocy wiekszej niz 1kW, w celu spetnienia
ograniczenia norm IEC 61000-3-2 i IEC 61000-3-12, nalezy podtaczy¢ dfawik pradu przemiennego do
zaciskéw zasilania wejsciowego. Aby uzyskac wiecej informacji na temat odpowiedniego dtawika AC,

skontaktuj sie z przedstawicielem Inovance.

Aby spetni¢ norme IEC 61000-3-12, indukcyjnos¢ jednofazowego dtawika AC powinna by¢ wieksza n
8mH.

Aby spetni¢ norme IEC 61000-3-12, indukcyjnosc tréjfazowego dtawika AC powinna by¢ wieksza niz
5mH.

1.6.2. Dtawik wyjsciowy
Jezeli przewdd silnikowy jest dtuzszy niz 100 metréw, mozliwe jest powstanie fali odbitej

iz

w przewodach zasilania silnika. Mogg one spowodowa¢ wzrost napiecia na jego zaciskach i prowadzi¢

do zmniejszenia wydajnosci izolacji motoru. Dlatego jezeli przewdd pomiedzy przemiennikiem
czestotliwosci a silnikiem jest dtuzszy niz 100 metréw, nalezy stosowacé dtawik wyjsciowy.
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1) Zalecane dfawiki

Indukcyjnosé -
Model przemiennika Moc . Pra.q . Zalfe,c§ny dawik dtawika AL
eresueesd znamionowa | wyjsciowy | wyjsciowy eE po
(kVA) (A) (SCHAFFNER) instalacji
(mH) .
dfawika (m)
Zasilanie 1 fazowe. 200Vac do 240Vac, 50/60Hz zakres: -15% do 10%
MD200S0.4(B)(-NC) 1.7 2.6 RWK 305-4-KL 1.47 150
MD200S0.75(B)(-NC) | 3.0 4.6 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200S1.5 (B)(-NC) | 4.8 8.0 RWK 305-10-KL | 0.588 150
MD200S2.2(B)(-NC) 7.1 11.0 RWK 305-14-KL | 0.42 150
Zasilanie 3 fazowe. 380Vac do 480Vac, 50/60Hz zakres: -15% do 10%
MD200TO0.4(B)(-NC) 1.0 1.8 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200T0.75(B)(-NC) | 1.5 3.4 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200T1.5 (B)(-NC) | 3.0 4.8 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200T2.2(B)(-NC) 4.0 5.5 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200T3.7(B)(-NC) 5.9 9.5 RWK 305-14-KL | 0.42 150
2) Wymiary dtawikéw
z@
O =
[T TN Tl
C
fl F
¥ Y
<« <>
D E
< < »
A B
Model dtawika | A (mm) B (mm) C (mm) D (mm) | E(mm) F (mm) G
RWK 305-4-KL 100 maks. 60 | maks. 115 56 34 4.8x9 2.5mm?
RWK 305-7.8-KL 100 maks. 60 | maks. 115 56 34 4.8x9 2.5mm?
RWK 305-10-KL 100 maks. 70 | maks. 115 56 43 4.8x9 2.5mm?
RWK 305-14-KL 125 maks. 70 | maks. 135 100 45 5x8 2.5mm?
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2. Instalacja i podtaczenie

2.1. Montaz przemiennika czestotliwosci
Przemiennik czestotliwos$ci musi by¢ zainstalowany w niepalnej szafie, ktéra zapewnia skuteczng
ochrone elektryczng i mechaniczng zgodnymi z wymogami CE. Instalacja musi by¢ zgodna z lokalnymi
przepisami oraz wymaganiami IEC.

2.1.1. Instalacja falownika

Srodowisko Wymagania
Chtodzenie Zamontuj falownik na metalowej ptycie i upewnij sie, ze wokét urzadzenia jest
i wentylacja wystarczajgca ilosé miejsca, aby umozliwi¢ odpowiednie odprowadzenie ciepta.

Z dala od bezposredniego Swiatta stonecznego.

Obszar gdzie wilgotnos¢ wzgledna jest nie wyzsza niz 95% i nie wystepuje
kondensacja.

Chronigce przed korozja, tatwopalnymi lub wybuchowymi gazami i oparami.
Bez oleju, brudu, pytu.

Upewnij sie, ze w miejscu montazu nie wystepujg wibracje przekraczajgce 0.6 g.
Wibracje Unikaj montazu falownika w poblizu wykrawarek lub innych urzadzen
mechanicznych wytwarzajgcych wysokie wibracje lub wstrzgsy.

Przemiennik czestotliwosci musi by¢ zamontowany w niepalnej szafie, ktéra

Miejsce
montazu

Obudowa zapewni skuteczng ochrone elektryczng i mechaniczna zgodnie z wymogami CE.
ochronna Instalacja musi by¢ zgodna z lokalnym prawem, regulacjami oraz wymaganiami
IEC.

i r—)
. _'..'® 7—|/;®

Olej, brud, pyt Promienie stoneczne Silne wibracje

Gazy korozyjne, tatwopalne i

Wysoka temperatura, wilgo¢ wybuchowe Materiaty fatwopalne
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2.1.2. Rozmieszczenie
Ponizsze rysunki przedstawiajg rozmieszczenie falownika w szafie sterowniczej, pokazujac zalecane
odlegtosci pomiedzy elementami, aby zapewni¢ odpowiednig cyrkulacje powietrza.

=10 >
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Jednostka: mm

Montaz pojedynczego falownika

Ptytka prowadzaca

powietrze
E==1= [I
— -
CXOXT]
Ce®
o
.

66000 \llooooo [

Jednostka: mm

Montaz bok do boku Montaz jeden nad drugim
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2.1.3. Opcje montazu
Ponizsze rysunki przedstawiajg opcje montazu.

=——

(CROR?)
[CXCRC)
oo
VLLOUOTTT0
00000 I

»
&
Montaz za pomocg Srub
Montaz na szynie DIN (TH-35)
Uwaga = Dokrec sruby z odpowiednim momentem.
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lZasiIanie
jednofazowe
R

Zasilanie
tréjfazowe

{maks. 116200 bps.)

Wejscie analogowe
pradowe lub napieciowe,

[domysinie: 0-10V)

2.2.
2.2.1. Schemat potaczen

Podtaczenie elektryczne

= Schemat podfaczenia falownika MD200XXX

Podtgczenie zaznaczone w niebieskiej przerywanej linii, odnosi sie do falownika zasilanego jednofazowo.

—

Obroty do

przodu —~ F4-00=1 s
I e
JOG do
preodu
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- Fa1=4 iz

e,

Kasowanie
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—_— s =
Czestotliwoss i
zadana 1 - F4-03=12

4 obsluguje szybkie
wejscie do 20 kHz

0do 10 V luby i
0 ode 20 mA
wybierane przez 3

mikroprzetacznik

Modbus RTLU

MD200

BR

PE

(:

PE

Zewnetrzny panel
operators ki
{klawiatura i wyswisetlacz)

Wartosci domysine:
T:WYE, 2: WYL 3:WYLE

o | Wejscie | o Rezystar
oo dowe |l terminujacy
i _ RS485 wlaczony
itci Rezystor
H W?JSFN [ terminujgcy RE484
e |napipaiowe) B3 wylaczony

Wyjscie analogowe:
0-10V

F5-02

Wyjscie przekaznikows

normalnie ctwarte

Ohboigzenie: 34 7 260Wac, 3A 7 30Vdc

Uwaga

Zaciski DI sg sterowane minusem NPN, wejscia od D1 do D3 mogg pracowacd
z czestotliwoscig do 100Hz, natomiast wejscie D4 z czestotliwoscig do 20kHz. Warunkiem
jest wypetnienie na poziomie od 30% do 70%.
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Inovance — MD200 — Instrukcja szybkiego uruchomienia

2.2.2. Opis terminali
= Zaciski obwodu zasilania falownika jednofazowego

Nazwa zacisku Opis

Zacisk
L1, L2 Zasilanie jednofazowe Podtaczenie zasilania jednofazowego
BR, (+) Rezystor hamowania Podtaczenie rezystora hamowania
uVv,w Woyjscie zasilania Podtaczenie silnika tréjfazowego
@ Uziemienie (PE) Podtgczenie uziemienia

=  Zaciski obwodu zasilania falownika tréjfazowego

Zacisk Nazwa zacisku Opis

R,S, T Zasilanie tréjfazowe Podtaczenie zasilania trojfazowego

BR, (+) Rezystor hamowania Podtfaczenie rezystora hamowania

U Vv,w Woyjscie zasilania Podtaczenie silnika tréjfazowego
&) Uziemienie (PE) Podtgczenie uziemienia

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz
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= Zaciski obwodu sterowania

Wartosci domysine:
1:WYE, 20 WYL, 3: WYL

Rezystor
terminujacy
RS485 wiaczony

Wejscie
pradowe

Rezystor
terminujacy
RS485 wyltaczony

Wejscie
napieciowe

Zacisk Nazwa zacisku Funkcja
Zaciski DI sg sterowane minusem
NPN, wejscia od D1 do D3 moga
. . o pracowac z czestotliwoscig do
DI1-DI4 | Wejscia cyfrowe ::/\;]Li;z:nkcyjne wejscla 100Hz, natomiast wejscie D4
z czestotliwoscig do 20kHz.
Warunkiem jest wypetnienie
w zakresie od 30% do 70%.
Wspdlny zacisk wejs¢ | Wspdlny zacisk wejs¢
CoM
cyfrowych cyfrowych
+10V Zasilanie zewnetrzne 10V +-10%, do 10mA
+10V
Wspolny zacisk
GND wejsé/wyjsé .
analogowych i
Wejscie/wyjscie komunikacji
analogowe 0 do 10V lub 0 do 20maA,
. doktadnosé 0,5%, rozdzielczos¢ 12
Al Wejscie analogowe s . e
bitdw, czas odpowiedzi ponizej
8 ms
AO Wyjécie analogowe 0 do 10V, doktadnos¢ 100mV,
rozdzielczos¢ 10 bitow
Wyjscie - L Normalnie otwarte, Obcigzenie:
TA-TC przekaZznikowe Wyjscie przekaznikowe 3A/250Vac, 3A/30Vdc
Wspadlny zacisk
GND wejsé/wyjsé ‘
analogowych i
K kaci komunikacji
485+ omunixacja Zacisk dodatni Maksymalna czestotliwos¢
komunikacji RS485 transmisji: 11520 bps
485- Zacisk ujemny Maksymalna ilos¢ urzadzen w sieci:

komunikacji RS485

64.
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Inovance — MD200 — Instrukcja szybkiego uruchomienia

2.2.3. Usuniecie $rub EMCi VDR

/A UWAGA Przed usunieciem $rub nalezy upewnic sie, ze napiecie zasilania jest odtaczone.

Jezeli przemiennik czestotliwosci jest zasilany w sieci systemu IT, nalezy usung¢ sruby filtra EMC oraz
VDR, jak pokazano na ponizszych rysunkach.

Sruba zworki VDR

Sruba zworki EMC

20
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Inovance — MD200 — Instrukcja szybkiego uruchomienia

3. Panel operatorski
3.1.  Funkcje panelu operatorskiego

Wskazniki:
¥ RUN
¥ REMOTE
v FWDREV
¥ TUNHTC Preyciski:
¥ PRG
¥ MFK
v ENTER
¥ RUN
¥  STORRES
v &
[ wyswietlacz LED v ¥
L
INAK OPIS
Przecrytaj uwainie
mm instrukcje przed montazem
oraz uiythowaniem
Nie zdejmuj pokrywy
- ochronnej gdy falownik jest
&Q,’Imnmilam,udmlmilﬂminut Mikroprzetgczniki
od wylgczenia zasilania mxd_w";:;;mmmwmm

Hgcre zewnetrznej klawiatury |

T
= |
Zasilanie je:dnnfazowe k| Zlacza obwodu sterowania |:
P T T T T i [
! I
! NCH —l_IJ_'IREE‘!'StUF 1
I e E— hamowania !

N — : (&) S e -,

| % &
| o
I I’
- | MDKES
|m) Ea Eg EI = [zpotenciometrem) MDKES

|

|

I

=  Przycisku panelu operatorskiego

Przycisk Nazwa przycisku Opis

Wejscie do pierwszego poziomu menu.

Programowanie Wyjscie do poprzedniego menu.

Przejscie do parametru.

Potwierdzenie . , .
Zaakceptowanie wartosci parametru.

W nawigacji po menu przesuwa wybor na wyzsze wartosci przez
dostepne ekrany.

Przyrost Zwieksza wartos$¢ edytowanego parametru.

Podczas pracy silnika zwieksza predkos¢ silnika (gdy aktywna
jest opcja zmiany czestotliwosci z panelu).

W nawigacji po menu przesuwa wybor na nizsze wartosci przez
dostepne ekrany.

Spadek Zmniejsza wartos¢ edytowanego parametru.

Podczas pracy silnika zmniejsza predkosc silnika (gdy aktywna
jest opcja zmiany czestotliwosci z panelu).

@ © 00
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Zmiana

Wybdr wyswietlanego parametru w stanie pracy silnika lub
zatrzymania.

Woybiera cyfre lub litere, ktdra ma zosta¢ zmodyfikowana
podczas wyboru parametréw oraz przy zmianie wartosci
parametru.

Praca

Uruchamia silnik, gdy aktywna jest opcja sterowania silnikiem
z panelu przemiennika.

Zatrzymanie
STOR/RES

/Reset btedu

Zatrzymanie silnika.
Kasowanie btedéw przemiennika czestotliwosci.

Przycisk
funkcyjny

Przycisk mozna zaprogramowac w parametrze F7-01 na przykfad
jako zmiana kierunku obrotdw silnika lub predkosé JOG.

= Wskazniki

Na gérze panelu znajdujg sie cztery wskazniki LED.

Wskaznik Opis

Swieci: silnik pracuje.
RUN Miga: hamowanie silnika.

Wytaczony: komenda pracy jest nieaktywna.
Swieci: sterowanie poprzez wejécia cyfrowe.

REMOTE Miga: sterowanie zewnetrzne (RS485).
Wytaczony: sterowanie z panelu falownika.

FWD/REV Swieci: praca siIniszl z.obrotami’w tyt.
Wytaczony: praca silnika w przéd

TUNE/TC Miga: btad falownika.

Wytaczony: brak bteddw.

= Struktura MENU

1'Fo
& o
AC
A
FP M Fo 26
_ 2
o == | F1 b |FOD3 A= |1 P
50.00 " FO F0O " F002__——0 —  +FO3
e uo s | FD 26 ™
AC : & ¢
| Fo 02
Al
FP
AV :
Fi -
1Fﬂ -
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= Rozmieszczenie parametréw

Grupa parametrow Opis Uwagi

FO do FF Standardo,we grupy Standardowe funkcje
parametréw

A1 do AE Zaawanso’wane grupy Korekta wejsé/wyjsé
parametréw analogowych
Parametry pracy Podglad standardowych

uo . . .

silnika/falownika parametrow

4. Szybki start

4.1. Schemat konfiguracji falownika

START

Przed wtaczeniem zasilania

| Montaz i podfgczenie falownika |

Sprawdzenie podfaczenia

przewodow zasilania oraz silnikowych

Ustawienia fabryczne

23

v
Kontynuuj

Parametr

FP-01

Parametr

Opis Domyslnie Przyktad

Montaz falownika oraz podtgczenie przewoddéw zgodnie
z rozdziatami od 1 do 3 instrukcji przemiennika czestotliwosci.

Ustawienia fabryczne | 0 |

0: Brak

01: Reset ustawien (parametry silnika zostajg zapamietane)
02: Usuwanie rejestru btedow

04: Zapisanie parametrow w wewnetrznej pamieci falownika
501: Odczyt parametrow z wewnetrznej pamieci falownika

Uwaga: przed pierwszym uruchomieniem falownika zaleca sie
przywroécenie ustawien fabrycznych

Opis Domyslne Przyktad
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START Parametr Opis Domyslnie Przyktad

Parametry silnika Przyktadowa tabliczka znamionowa silnika

F1-01 Moc znamionowa | Zaleznie od modelu | 1,5
Jednostka: kW

F1-02 Napiecie znamionowe | Zaleznie od modelu | 380
Jednostka: V

F1-03 Prad znamionowy | Zaleznie od modelu | 3,4
Jednostka: A

F1-04 Czestotliwos$¢ znam. | Zaleznie od modelu | 50
Jednostka: Hz

F1-05 | Predkos¢ obrotowa | Zaleinie od modelu | 2800

v Jednostka: obr/min
Procedura autotuningu F1-37 Metoda Autotuningu I 0 | 2

0: brak

1: Autotuning z nieruchomym watem silnika
2: Autotuning z ruchomym watem silnika
Procedura autotuningu z ruchomym watem:
1. Sprawdz podfaczenie falownika z silnikiem.
2. Ustaw F0-02=0 (sterowa_m(?_z panelu falownika)

3. Ustaw F1-37=2, wcisnij ', na wyswietlaczu pojawi
sie napis ,TUNE”

4.  Wcisnij przycisk o na panelu. Falownik zacznie
badac silnik, moze to potrwaé okoto minuty. W tym
czasie silnik rozpedzi sie do 80% swojej predkosci
znamionowej. Po poprawnie przeprowadzonym
autotuningu na falowniku pojawi sie ustawiona

Y czestotliwosé.
Metoda sterowania | F0-01 Wybor metody sterowania I 2 |
0: Wektorowe w otwartej petli sprzezenia zwrotnego (SVC)
¥ 2: Skalarne (U/F)
Zrédta polecer | F0-02 | Uruchomienie silnika I 0 |

0: Panel falownika
1: Wejscia cyfrowe
2: Komunikacja

- . L Metoda zad i
Zrédta zadawania czestotliwosci FO-03 ero a' 2a ,awanla 0
czestotliwosci

0: Panel falownika (przyciskami @, @ ) lub wejscia cyfrowe.
Bez zapamietania czestotliwosci po wytaczeniu zasilania.

1: Panel falownika (przyciskami @, @ ) lub wejscia cyfrowe.
Z zapamietaniem czestotliwosci po witaczeniu zasilania.

: Wejscie analogowe All

: Potencjometr zewnetrznej klawiatury (MDKES)

: Wejscie impulsowe (D14)

: Praca wieloskokowa (maks. 8 predkosci)

: Praca automatyczna

: Regulacja PID

: Komunikacja

O 00N U1 WN

Kontynuuj Parametr Opis Domysine Przyktad
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Gdy Zrodto zadawania czestotliwosci to

START

panel falownika

Czestotliwosé poczatkowa

Gdy Zrédto zadawania czestotliwosci to

wejscie analogowe

Wejscie analogowe

Gdy zrédto zadawana czestotliwosci to

v

praca wieloskokowa

Praca wieloskokowa

Gdy wykorzystywane sg wejscia
cyfrowe

Funkcje wejsé cyfrowych

25

Kontynuuj

Parametr

FO-08

F4-13

F4-14

F4-15

F4-16

FC-00 do
FC-07

F4-00

Parametr

Opis Domyslnie Przyktad

Czestotliwos¢ poczatkowa |

50.00 |

OHz do FO-10(czestotliwosé maks.)

Minimalne napiecie
wejscia Al

0.00

0V do F4-15

Dolny limit skalowania
wejscia Al

0.0

-100.0% do 100.0%

Maksymalne napiecie
wejscia Al

10.00

F4-13 do 10V

Gorny limit skalowania
wejscia Al

100.0

-100.0% do 100%

Czestotliwosci od 1 do 8 0.0

0.0% do 100.0%

Wybor funkcji wejscia DI1 | 1

O o0 ~NOOULEA, WNREO

: Brak funkgcji

: Praca w przod (FWD)

: Praca w tyt (REV)

: Sterowanie 3-przewodowe

: Czestotliwos¢ JOG do przodu (FIOG)
: Czestotliwo$¢ JOG do tytu (RJOG)

: Zwiekszanie czestotliwosci

: Zmniejszanie czestotliwosci

: Hamowanie wybiegiem

: Reset btedu

10:
11:

Pauza
Btad zewnetrzny (styk NO)

12,13,14: Wybér predkosci za pomocg kombinacji dowolnych

16:
18:
19:

20:
21:
22:
23:
30:
32:
33:
34:
35:

trzech wejs¢ cyfrowych przy pracy wieloskokowej
(maks. 8 predkosci)

Przetgczanie czasow hamowania/przyspieszania
Przetgczenie zrédta zadawania czestotliwosci
Ustawienie czestotliwosci poczatkowej (FO-08). Dotyczy
zrédta zadawania czestotliwosci za pomocg panelu
falownika lub terminali wejs¢ cyfrowych.

Przetaczanie zrédta polecen

Zatrzymanie przyspieszania/hamowania

Woytaczenie regulacji PID

Reset pracy automatyczne;j

Zadawanie czestotliwosci przez wejscie impulsowe (DI14)
Hamowanie pragdem statym

Btad zewnetrzny (styk NC)

Blokada zmiany czestotliwosci

Odwrdcenie charakterystyki regulatora PID

Opis Domyslne Przyktad




START Parametr
F4-00
F4-01
F4-02
v F4-03

Gdy uzywane jest wyjscie
przekaznikowe

Funkcja wyjscia przekaznikowego F5-02
v
Kontynuuj Parametr

Opis Domyslnie Przyktad

Wybor funkcji wejscia DI1

36: Zatrzymanie sygnatem zewnetrznym

37: Przetaczenie zrodta polecen 2

38: Wytgczenie cztonu catkujacego regulatora PID

39: Przetaczenie zadanej czestotliwosci pomiedzy gtéwnym
zrédtem czestotliwosci a czestotliwoscia zadang

40: Przetgczenie zadanej czestotliwosci pomiedzy
pomocniczym zrédtem czestotliwosci a czestotliwoscig zadang
43: Przetaczenie parametréow PID

47: Zatrzymanie awaryjne (ES)

48: Zatrzymanie sygnatem zewnetrznym 2

49: Zatrzymanie poprzez hamowanie pragdem statym

50: Resetowanie biezgcego czasu pracy

51: Sterowanie dwu/tréjprzewodowe

52: Blokada zmiany kierunku pracy

Wybor funkcji wejscia DI2_| 4 |
Zakres nastaw jak w DI1
Wybér funkcji wejscia DI3 | 9 |
Zakres nastaw jak w DI1
Wybér funkcji wejscia DI4 | 12 |

Zakres nastaw jak w DI1

Wybér funkcji wyjscia
przekaznikowego (T/A-T/C)

0: Brak funkgji

1: Praca przemiennika czestotliwosci

2: Btad

3: Czestotliwos¢ wyjsciowa zgodna z F8-19

4: Czestotliwos$¢ zadana osiggnieta

5: Predkos¢ zerowa (przy aktywnej komendzie RUN)

6: Ostrzezenie o przecigzeniu silnika

7: Ostrzezenie o przecigzeniu falownika

11: Cykl pracy automatycznej zakoriczony

12: Osiagniety skumulowany czas pracy

13: Ograniczenie czestotliwosci

15: Naped w trybie gotowosci

17: Osiagniety gorny limit czestotliwosci

18: Osiagniety dolny limit czestotliwosci

19: Zbyt niskie napiecie wyjsciowe

20: Ustawienie komunikacji

24: Osiggniety skumulowany czas zasilania

26: Czestotliwos¢ wyjsciowa zgodna z F8-30

28: Prad wyjsciowy zgodny z F8-38

30: Czas pracy zgodny z F8-44

31: Wejscie Al poza zakresem parametrow F8-45 i F8-46
32: Wykrycie utraty obcigzenia

33: Praca w tyt

34: Prad wyjsciowy ponizej wartosci parametru F8-34
36: Prad wyjsciowy powyzej wartosci parametru F8-36
37: Czestotliwosc¢ ponizej dolnego limitu czestotliwosci
38: Alarm

40: Czas pracy powyzej wartosci parametru F8-53

41: Btad

Opis Domyslne Przyktad
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START

Gdy uzywane jest wyjscie analogowe

Funkcja wyjscia analogowego

\4

Czas przyspieszania/hamowania

Gdy potrzebne jest tagodne
przyspieszanie/hamowanie

Krzywa S

v
Kontynuuj

27

Parametr

F5-07

FO-17

FO-18

F6-07

F6-08

F6-09

Parametr

Opis Domyslnie Przyktad

Wybor funkcji wyjscia AO 0

: Czestotliwos¢é wyjsciowa

: Czestotliwos¢ zadana

: Prad wyjsciowy

: Moment wyjsciowy

: Moc wyjsciowa

: Napiecie wyjsciowe

: Wartos¢ wejscia impulsowego (100% oznacza 20kHz)
: Wartos¢ wejscia Al

12: Ustawienie komunikacji

13: Predkos¢ obrotowa silnika

14: Prad wyjsciowy (100% oznacza 100A)

15: Napiecie wyjsciowe (100% oznacza 1000V)

Noou s, wNEe O

Czas przyspieszania 1 | Zaleznie od modelu |
0.0 do 6500.0s
Czas hamowania 1 | Zaleznie od modelu |
0.0 do 6500.0s
Tryb

. . . 0
przyspieszania/hamowania

0: Liniowe przyspieszanie/hamowanie
1: Statyczne przyspieszanie/hamowanie z krzywa S
2: Dynamiczne przyspieszanie/hamowanie z krzywa S

Proporcja krzywej S przy

. . . 30.0
rozpoczeciu przyspieszania

0.0% do (100.0% - F6-09)

Proporcja krzywej S przy

, . . . 30.0
zakonczeniu przyspieszania

0.0% do (100.0% - F6-08)

Opis Domyslne Przyktad




Kontynuuj

Charakterystyka U/F

Prébny rozruch

Koniec

Parametr
F3-00

F3-01

F3-02

F3-03

F3-04

F3-05

F3-06

F3-07

F3-08

Parametr

Opis Domyslne Przyktad

Wybor charakterystyki U/F | 0 |

0: Liniowa U/F
1: Wielopunktowa

Forsowanie momentu | 0.0 |

0.0 do 30.0%, =automatyczne forsowanie momentu.

Limit czestotliwosci dla

. 50.00
forsowania momentu

0.00Hz do maksymalnej czestotliwosci

Punkt charakterystyki U/F

czestotliwosé 1 0.00

0.00Hz do F3-05

Punkt charakterystyki U/F

napiecie 1 0.0

0.0 do 100V

Punkt charakterystyki U/F

czestotliwosé 2 0.00

F3-05 do F3-07

Punkt charakterystyki U/F

napiecie 2 0.0

0.0 do 100V

Punkt charakterystyki U/F

s, 0.00
czestotliwosé 3

F3-07 do F3-09

Punkt charakterystyki U/F

napiecie 3 0.0

0.0 do 100V

Uzywajac panelu operatorskiego, wejsé cyfrowych lub
komunikacji do startu/zatrzymania silnika, sprawdz czy
wydajnos¢ pracy spetnia wymagania aplikacji. Jezeli tak, przejdz
do nastepnego kroku. Jezeli nie, wré¢ do sprawdzenia.

Opis Domyslne Przyktad
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5. Rozwigzywanie problemoéw

5.1.

A Czestotliwosé

Dostrajanie przemiennika czestotliwosci

i Czas
) ! >
i Start Przyspieszanie Stata predkosé Hamowanie i Stop i
Lo Em— > .
Etap Objaw Diagnostyka Rozwigzanie
Czestotliwos¢ Podnies$ warto$¢ parametru F6-03
. startowa jest zbyt (czestotliwos¢ startowa), zakres od 0
Cofanie watu .
silnika niska do 10Hz
Moment wyjsciowy | Sprawdz parametry F3-00=0
Start . o .
jest zbyt niski i F3-01=0
Czestotliwos¢ Obniz wartos¢ parametru F6-03
Szarpniecie startowa jest zbyt (czestotliwos¢ startowa), zakres od

duza

0 do 10Hz

Szarpniecie przy
rozpoczeciu
przyspieszania

Przyspieszenie jest
zbyt szybkie w tej
fazie

Zwieksz wartos¢ parametru
charakterystyki S (F6-08) lub zwieksz
czas przyspieszania (FO-17)

Przyspieszanie

Szarpniecie przy
koncu
przyspieszania

Przyspieszenie jest
zbyt szybkie w tej
fazie

Zwieksz wartos¢ parametru
charakterystyki S (F6-09) lub zwieksz
czas przyspieszania (FO-17)

Zabezpieczenie

. . przed . .
Wibracje orzeciazeniem Prad napedu osigga limit
pradowym
L . . Petla prgdowa PI D'ok"radnle sprawc'iz paramet.ry
Stata predkos¢ Wibracje . . silnika, a nastepnie ponownie
jest zbyt duza . .
wykonaj autotuning
Zabezpieczenie
. . . przed . .
Hamowanie Wibracje orzeciazeniem Prad napedu osigga limit
pragdowym
Szarpniecie Prad hamowania Obniz wartosé parametru F6-13
pnig DC jest zbyt duzy P
Hamowanie DC jest . s
VA -1
Zbyt krétkie wieksz wartos¢ parametru F6-14
Stop Prad hamowania . ‘s
VA -1
Poslizg DC jest zbyt niski wieksz wartos¢ parametru F6-13

Hamulec
mechaniczny dziata
za p6éZno

Sprawdz czas dziatania hamulca
zewnetrznego
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5.2. Btedyirozwigzywanie problemoéow
Kod btedu Opis Mozliwe przyczyny Rozwigzania
W obwodzie wyjsciowym Sprawdz, czy wystepuje zwarcie w silniku,
wystepuje zwarcie kablach silnikowych lub w styczniku
Za krotki czas przyspieszania Zwieksz czas przyspieszania
Reczne forsowanie momentu lub . .
. Dostosuj forsowanie momentu lub
. charakterystyka U/F jest
Przekroczenie . . charakterystyke U/F
nieprawidtowo dobrane
Err02 pradu podczas —— — ——
r7vspieszania Napiecie jest zbyt niskie Dostosuj napiecie
przysp Silnik zostaje uruchomiony Wiacz funkcje poszukiwania predkosci lub
podczas wirowania uruchamiaj silnik po zatrzymaniu
Podczas przyspieszania zostaje Nie obcigzaj dodatkowo silnika podczas
dodane obcigzenie przyspieszania
Moc falownika jest zbyt mata Wymien falownik na model o wiekszej mocy
W obwodzie wyjsciowym Sprawdz, czy wystepuje zwarcie w silniku,
wystepuje zwarcie kablach silnikowych lub w styczniku
Za kroétki czas hamowania Zwieksz czas hamowania
Napiecie jest zbyt niski Dostosuj napieci
Przekroczenie apiecie jest zby r.1|s ie : 95 OSU.J T\a.pu:ue _
Podczas hamowania zostaje Nie obcigzaj dodatkowo silnika podczas
Err03 pradu podczas L ;
. dodane obcigzenie hamowania
hamowania PN
Rezystor hamowania nie jest .
Podtacz rezystor hamowania
podtfaczony
Rezystor hamowania jest za maty | Wymien rezystor hamowania na nowy
Rezystor hamowania ma zwarcie o odpowiednich parametrach
W obwodzie wyjsciowym Sprawdz, czy wystepuje zwarcie w silniku,
Przekroczenie wystepuje zwarcie kablach silnikowych lub w styczniku
Err04 pradu podczas Napiecie jest zbyt niskie Dostosuj napiecie
pracy ze stata Podczas hamowania zostaje Nie dodawaj zbyt duzego obcigzenia podczas
predkoscig dodane obcigzenie pracy
Moc falownika jest zbyt mata Wymien falownik na model o wiekszej mocy
Napieci jsci jest zbyt . - .
dj?;eﬂe Welsclowe jest zby Dostosuj napiecie wejsciowe
Przekroczenie -
o Sita zewnetrzna dodatkowo L. . .
Err05 napiecia podczas - Usun zrodto zewnetrznego przyspieszania
. . napedza silnik
przyspieszania - —
Czas przyspieszania jest zbyt . . .
s Zwieksz czas przyspieszania
krotki
Napieci - -
apleue wejsciowe jest zbyt Dostosuj napiecie wejsciowe
duze
Sita zewnetrzna dodatkowo Usun Zrdédto zewnetrznego przyspieszania
Przekroczenie napedza silnik & 80 przysp
Err06 napiecia podczas Czas hamowania jest zbyt krétki Zwieksz czas hamowania
hamowania Rezystor hamowania nie jest .
Podtacz rezystor hamowania
podtaczony
Rezystor hamowania jest za maty | Wymien rezystor hamowania na nowy
Rezystor hamowania ma zwarcie o odpowiednich parametrach
Przekroczenie Napiecie wejsciowe jest zbyt . - -
o . Dostosuj napiecie wejsciowe
Err07 napiecia podczas duze
pracy ze stafa Sita zewnetrzna dodatkowo Usun zrdédto zewnetrznego przyspieszania
predkoscia napedza silnik N g0 przysp
Err08 Usterka z‘.alsilania Napiecie wejsciowe jest poza Dostosuj napiecie wejéciowe
sterowania zakresem
Wy.stqr_)ifa chwilowa awaria Zresetuj blad
zasilania
Napieci jsci jest . Lo .
apigcie wejsclowe jest poza Dostosuj napiecie wejsciowe
zakresem
Err09 Zbyt niskie napiecie Napigcie na szynie DC jest ponize] Wymien przemiennik czestotliwosci

dopuszczalnego zakresu

Mostek prostownika, rezystor
fadowania wstepnego, modut
zasilania lub ptyta sterujgca sg
uszkodzone

Wymien przemiennik czestotliwosci
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Przecigzenie

Obciazenie silnika jest za duze lub

Zmniejsz obcigzenie, sprawdz wtasciwosci

Errl0 falownika wat silnika zostat zablokowany mechaniczne silnika
Zbyt mata moc falownika Wymien falownik na model o wiekszej mocy
Parametr F9-01 (ochrona silnika
przed przecigzeniem) jest Dostosuj parametr F9-01
L niepoprawnie ustawiony
P Inik ; T
Errll reecigzenie stinfka Obcigzenie silnika jest za duze lub | Zmniejsz obcigzenie, sprawdz witasciwosci
wat silnika zostat zablokowany mechaniczne silnika
Zbyt mata moc falownika Wymien falownik na model o wiekszej mocy
Errl2 Brak fazy Brak faz/fazy na wejsciu zasilania | Sprawdz podtaczenie przewodow
wejsciowej Uszkodzenie falownika Skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem
Uszkodzone uzwojenia silnika SpraV\_/d'z r.ezy.lst_ar?qg prze\_/voc_jow.
Wymien silnik jezeli uzwojenia sg uszkodzone
Potgczenie przewoddw miedzy Sprawdz poprawno$¢ podtaczenia
Brak faz falownikiem a silnikiem jest przewoddw i upewnij sie czy przewody
Errl3 w 's’cione' niepoprawne wyjsciowe sg podtgczone poprawnie
vl y Wyjscie falownika jest obcigzone , P
. . Sprawdz stan uzwojen silnika
niesymetrycznie
Uszkodzony modut mocy lub . .
modut IGBT Wymien falownik
Zbyt wysoka temperatura Obniz temperature otoczenia
otoczenia
Niepoprawna wentylacja Sprawdz wentylacje szafki/falownika
Przegrzanie modutu 1époprawna wenty’acj - P W ’zw ylacje 52 I/. L
Errl4 IGBT Uszkodzony wentylator falownika | Wymier wentylator falownika
Czujnik temperatury falownika . .
. Wymien falownik
jest uszkodzony
Uszkodzony modut IGBT Wymien falownik
o Potwierdz, ze stan mechaniczny umozliwia
Bfad zewnetrzny — wejscie L . .
cvrowe ponowne uruchomienie (F8-18) i zresetu;j
Errl5 Btad zewnetrzny Y operacje
Btad zewnetrzny — wirtualne Potwierdz, ze parametry Al odpowiadajgce
wejscie (komunikacja) za wirtualne wejscia sg ustawione poprawnie
Uszkodzony kontroler nadrzedny | Sprawd? kontroler nadrzedny oraz przewody
Uszkodzony przewdd , , . .
k k
komunikacyjny Sprawdz przewdd komunikacyjny
Blad k ikacii - - -
Errl6 ad komunikacji Niepoprawnie ustawione Sprawd? parametry komunikacji Fd
parametry grupy Fd
Jezeli wszystkie powyzsze rozwigzania nie przynosza efektow, przywrdé
ustawienia fabryczne
Errl8 Btad wykrycia pradu | Uszkodzony falownik Wymieri falownik
Btad odczytu . L .
Err21 pamieci EEPROM Uszkodzona pamieé EEPROM Wymieri falownik
Err23 Zwarcie do Silnik jest zwarty do uziemienia Wymien przewody silnikowe
uziemienia Uszkodzony modut IGBT Wymien falownik
Sk | Sk I i t » . .
Err26 umuiowany czas umulowany czas pracy osiagna Wyczy$¢ parametry rejestrow
pracy osiggniety poziom
7 tod — weidci
N ewnetrzny bfad — wejscie Reset operadji
Btad zdefiniowany cyfrowe
Err27 . . —
przez uzytkownika 1 | Zewnetrzny btad — wejscie .
. I Reset operacji
wirtualne (komunikacja)
7 —
N ewnetrzny btgd — wejscie Reset operacji
Btad zdefiniowany cyfrowe
Err28 . . —
przez uzytkownika 2 | Zewnetrzny btad — wejscie .
. L Reset operacji
wirtualne (komunikacja)
Sk | Sk I i t » . .
Err29 umuiowany czas umulowany czas pracy 0s1agna Wyczy$¢ parametry rejestrow
zasilania osiggniety | poziom
Brak zewnetrznego zpdraeltfjir\ml\ilztjg:wv»\// mazf::/nzltzrze Fo- Sprawdz zewngtrzne obciazenie silnika lub
Err30 & & yWwp dostosuj parametry F9-64 oraz F9-65 (czas

obcigzenia silnika

64 (poziom wykrycia braku
obcigzenia)

wykrycia)
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Sprzezenie zwrotne regulatora , . .
crsn | B0 | i s e aawonew | et r g v e
parametrze FA-26
Obcigzenie silnika jest za duze lub | Zmniejsz obcigzenie, sprawdz witasciwosci
Errd0 Pik pradowy wat silnika zostat zablokowany mechaniczne silnika
Moc falownika jest zbyt niska Wymien falownik na model o wiekszej mocy
Gdy witagczona jest synchronizacja
Btad komunikacji p.redkos'ci, urzqdzenife MASTER Sprawdz Pod’rqczenie pomiedzy urzadzeniami
Err55 CANlink nie wykrywa predkosci MASTER i SLAVE
urzadzenia SLAVE, zgtaszany jest Sprawdz parametry komunikacji urzagdzen
btad Err55
5.3.  Objawy i diagnostyka

Nazwa btedu

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Brak komunikatu po
wiaczeniu zasilania

Brak napiecia wejsciowego lub jest
zbyt niskie

Sprawdz zasilanie

Uszkodzony falownik

Wymien falownik

HC podczas
wigczenia zasilania

Przewdd pomiedzy ptytg zasilania a
ptyta sterowania jest zle podtgczony

Podtacz ponownie przewdd
4-pinowy i 28-pinowy

Ptyta sterujaca jest uszkodzona

Wymien falownik

Silnik lub przewody silnikowe majg
zwarcie do uziemienia

Sprawdz, czy wystepuje zwarcie
w silniku, kablach silnikowych lub
styczniku

Napiecie zasilanie jest zbyt niskie

Sprawdz? zasilanie

Ere ll"l(przegrzanie
modutu IGBT) jest czesto
wykrywane

Czestotliwos¢ nosna jest zbyt duza

Zmniejsz wartos$¢ parametru
FO-15

Uszkodzony wentylator falownika
lub niedostateczna wentylacja

Wymien wentylator lub
sprawdz wentylacje szafki

Uszkodzone zabezpieczenie
falownika

Wymien falownik

Wyswietlacz dziata
normalnie po witgczeniu
zasilania, po podaniu
komendy RUN pokazuje

HC

Wentylator falownika jest
uszkodzony

Wymien wentylator

Zwarcie przewodu zewnetrznego
zacisku sterujacego.

Wyeliminuj zewnetrzng
usterke zwarciowa.

Silnik nie pracuje po
podaniu komendy RUN

Problem z przewodami silnikowymi
lub silnikiem

Sprawdz przewody

i podtgczenie pomiedzy
silnikiem a falownikiem.
Sprawdz silnik

Niepoprawna parametryzacja silnika

Sprawdz parametry silnika
(grupa parametrow F1)

Uszkodzony falownik

Wymien falownik

Brak reakcji wejs¢
cyfrowych

Niepoprawnie ustawione parametry

Sprawdz parametry grupy F4

Zewnetrzny sygnat jest niepoprawny

Sprawdz podfgczenie wejs¢
cyfrowych

Ptyta sterujaca jest uszkodzona

Wymien falownik

Falownik czesto wykrywa
przecigzenie prgdowe lub
napieciowe

Parametry silnika sg ustawione
niepoprawnie

Sprawdz parametry grupy F1

Czasy przyspieszania i hamowania sg
zbyt krétkie

Ustaw poprawnie czasy
przyspieszania i hamowania
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