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Informacje dotyczace bezpieczenstwa i srodkdw ostroznosci

Instrukcja jest dostarczana wraz z przemiennikiem czestotliwosci MD310. Zawiera podstawowe informacje
dotyczace szybkiego uruchomienia napedu. Aby uzyskac wiecej informacji, m.in. dotyczacych bezpieczenstwa,
zapoznaj sie z instrukcjg obstugi przemiennika czestotliwosci MD310, ktdrg mozna pobrac ze strony
internetowej: www.inovance.com lub www.eldar.biz

= Zasady bezpieczenstwa

Podczas pracy z przemiennikiem czestotliwosci nalezy zachowad szczegdlng ostroznos¢. Napiecia stosowane
w przemienniku czestotliwo$ci moga powodowac powazne konsekwencje, takie jak porazenie pragdem lub
poparzenia, ktére mogg okazac sie smiertelne. Tylko wykwalifikowany personel powinien mie¢ pozwolenie
do pracy z przemiennikami czestotliwosci.

= Projektowanie urzadzenia/systemu oraz bezpieczeristwo personelu

Projektowanie, instalacja, uruchomienie i konserwacja muszg by¢ wykonywane przez personel posiadajacy
niezbedne przeszkolenie i doswiadczenie. Osoba montujgca powinna zapoznac sie z informacjami dotyczacymi
bezpieczenstwa oraz trescig tego podrecznika. W przypadku nieprawidtowej instalacji naped moze stanowic
zagrozenie.

Przemiennik wykorzystuje wysokie napiecia oraz prady (w tym prad staty), przenosi wysokie poziomy
zmagnetyzowanej energii elektrycznej w kondensatorach szyny DC nawet po odtgczeniu zasilania, co stanowi
potencjalne Smiertelne zagrozenie.

Przemiennik czestotliwosci NIE jest przeznaczony do uzytku w aplikacjach zwigzanych z bezpieczeristwem. Nie

mozna polegac na elektronicznych obwodach ,Start i Stop”. Takie obwody sterujace nie izolujg napie¢ zasilania
sieciowego od wyjscia mocy przemiennika czestotliwosci. Przed zdjeciem ostony przemiennika nalezy odtgczy¢
napiecie zasilania za pomocg wytgcznika bezpieczenstwa.

Ocena ryzyka bezpieczenstwa urzadzenia lub systemu korzystajgcego z przemiennika czestotliwosci muszg by¢
przeprowadzone przez uzytkownika i/lub projektanta systeméw. W szczegdlnosci ocena bezpieczeristwa musi
uwzglednia¢ konsekwencje awarii przemiennika czestotliwosci podczas normalnej pracy oraz to, czy prowadzi
to do bezpiecznego zatrzymania silnika bez uszkodzenia maszyny, sgsiadujacych urzadzen

i operatorow/uzytkownikdw maszyny. Odpowiedzialno$¢ ta spoczywa na uzytkowniku i/lub projektancie
urzadzenia.

Projektant systemu musi zapewni¢, ze caty system jest bezpieczny i zaprojektowany zgodnie z normami
bezpieczenstwa. Inovance Technology i autoryzowani dystrybutorzy moga przedstawic zalecenia dotyczace
przemiennika czestotliwosci, aby zapewni¢ dtugoterminowgq bezpieczng eksploatacje.

= |nstalacja elektryczna — bezpieczenstwo

Podczas pracy z przemiennikiem czestotliwosci zawsze wystepuje ryzyko porazenia prgdem, w tym

w przewodach prowadzacych do zaciskow silnika. W przypadku montazu rezystorow hamujacych na zewnatrz
napedu nalezy zachowacd ostroznos¢ z powodu mozliwosci pojawienia wysokiego napiecia statego na zaciskach
rezystora. Przewody stuzace do podtaczenia rezystoréw hamowania powinny by¢ podwdjnie izolowane,
poniewaz napiecia state wynoszg zwykle od 300Vdc do 800Vdc.

Wytacznik zasilania sieciowego powinien by¢ zamontowany w poblizu przemiennika czestotliwosci. Zasilanie
sieciowe musi by¢ odfgczone za pomocg roztgcznika izolacyjnego przed usunieciem jakiejkolwiek ostony
przemiennika czestotliwosci jak i przed podjeciem jakichkolwiek prac serwisowych. tadunek w kondensatorach
szyny DC jest potencjalnie Smiertelny nawet po odtgczeniu zasilania. Przed rozpoczeciem prac nalezy odtgczyé
napiecie zasilania na co najmniej 10 minut, poniewaz w tym czasie zgromadzony tadunek zostanie roztadowany
przez wewnetrzny rezystor upustowy zamontowany na kondensatorach szyny DC.

O ile to mozliwe, dobrg praktyka jest pomiar napiecia szyny DC za pomocg miernika VDC przed przystgpieniem
do prac serwisowych. Jezeli wejscie przemiennika czestotliwosci jest podtgczone do zasilania sieciowego za
pomoca wtyczki i gniazda, wowczas po odtgczeniu nalezy pamietaé, ze styki wtyczki moga by¢ odstoniete

i wewnetrznie podfaczone do kondensatoréw szyny DC (poprzez wewnetrzny mostek prostowniczy). Odczekaj


http://www.inovance.com/
http://www.eldar.biz/

10 minut, aby umozliwi¢ roztadowanie zgromadzonego fadunku w kondensatorach szyny DC przez rezystory
upustowe, zanim rozpoczniesz prace zwigzane z podtgczaniem przemiennika czestotliwosci.

= Zagrozenie porazeniem prgdem elektrycznym

Upewnij sie, ze przewdd uziemienia ochronnego PE jest zgodny z normami technicznymi i lokalnymi przepisami
bezpieczenstwa. Poniewaz prad uptywowy przekracza 3,5mA we wszystkich modelach, norma IEC 61800-5-1
stwierdza, ze zasilanie musi zostaé¢ automatycznie odtagczone w przypadku nieciggtosci przewodu uziemiajacego
lub nalezy uzy¢ przewodu ochronnego o przekroju co najmniej 10mm? (Cu) lub 16mm? (Al). Mozna réwniez
uzy¢ dwoch przewododw uziemiajgcych PE, kazdy musi spetnia¢ normy IEC niezaleznie.

Korzystajac z wytacznika réznicowopradowego, nalezy stosowac urzadzenie zabezpieczajace (RCD) typu B
(wytacznik wykrywajgcy zaréwno prad przemienny jak i staty). Prad uptywowy moze powodowac
nieprawidtowe dziatanie niezabezpieczonych elementdéw. Jezeli jest to problem, nalezy zmniejszy¢
czestotliwos¢ nosng, wymieni¢ odpowiednie elementy na zabezpieczone przed prgdem harmonicznym lub
zwiekszy¢ natezenie pradu wytacznika réznicowopragdowego do co najmniej 100mA na naped.

Czynniki okreslajace prad uptywu:

1) Rozmiar przemiennika czestotliwosci

2) Czestotliwosé nosna przemiennika czestotliwosci
3) Typ oraz dtugos¢ przewodu silnikowego

4)  Filtr EMI/RFI

= Certyfikaty

W ponizszej tabeli wymienione s3 certyfikaty i standardy, ktére moze spetnia¢ produkt. Aby uzyskac
szczegotowe informacje na temat uzyskanych certyfikatow, zobacz znaki certyfikatdw na tabliczce znamionowe;j
produktu.

Certyfikat Dyrektywa Norma
Dyrektywa EMC 2014/30/EU EN 61800-3
CE Dyrektywa LVD 2014/35/EU EN 61800-5-1
Dyrektywa RoHS 2011/65/EU EN 50581
TUV - EN 61800-5-1
UL i UL508C/UL61800-S-1
C22.2 No.14-23
S =  Powyzsza dyrektywa EMC jest kompletna tylko wtedy, gdy wymagania instalacji
Q elektrycznej EMC s3 $cisle przestrzegane.
UWAGA =  Maszyny i urzagdzenia w ktérych wykorzystywane sg przemienniki czestotliwosci

rowniez muszg posiadac certyfikat CE i by¢ oznakowane. Integrator ktéry montuje
przemiennik czestotliwosci ze znakiem CE w innych urzgdzeniach, jest odpowiedzialny
za zapewnienie zgodnosci z normami CE i sprawdzenie, czy warunki spetniajg normy
europejskie.

= |nstalator przemiennika czestotliwosci jest odpowiedzialny za przestrzeganie przepisow
dotyczacych okablowania, ochrony obwoddéw pradowych, uziemienia, zapobiegania
wypadkom oraz przepisom kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC).
W szczegdlnosci nalezy przestrzegac zasad w celu zapobiegania pozarom oraz
prawidtowego uziemienia w celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego (réwniez
w celu zachowania kompatybilnosSci elektromagnetycznej).

= W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat certyfikatdw, skontaktuj sie
z dystrybutorem lub przedstawicielem handlowym.

= Zabezpieczenie termiczne silnika

Ochrona termiczna nie jest oceniana podczas certyfikacji UL.
3




1. Informacje o produkcie

1.1. Tabliczka znamionowa
o

1.2.

e

L

MD310

T

-

Nazwa produktu ——pe-| PRODUCT: AC Drive i Certificates E
Model — | MODEL:  MD310TO.7BHNT | |
Napigde wejscdowe —p| INPUT: IPH3B0440VAC, 34 A 500 Hz
Napiecie wyjsciowe ——pm| QUTPUT:  3PH 0-440 VAC, 2.1 A 0-500 Hz, 0.75 kW
Numer seryiny —pm Serial No.:  013010124D900004
ORI R R AR TR
Producent  —pm Suzhou Inovance Technology Co., Ltd. Made in China

Kod zaméwieniowy

o7

B

ZINT

I Seria: MD310 I Kod | Modut hamowania Kod Wersja
B Tak -(a) Inne warianty
-INT Miedzynarodowa
Kod Zasilanie Kod 04 0.7 185
T 3 fazowe, od 380 do 480V Moc znamionowa [kW] 04 0.75 185

Uwaga: Numer modelu moze zawierac¢ przyrostek ,XXXXXXXX”, gdzie , XXXXXXXX” moze by¢
kombinacjg dowolnych znakdéw alfanumerycznych i symboli oznaczajgcych identyfikator klienta.




1.3. Ogodlne dane techniczne
Napiecie zasilania 3 fazowe, 380Vac do 480Vac
Model: MD310 T0.4B | 70.7B | T1.5B | 72.2B | T3.7B | T5.5B | T7.5B | T11B | T15B | T18.5B
Rozmiar 1 2 3 4 5
H [mm] 128 185 234 270
é W [mm] 108 130 140 180
'E D [mm] 148 158 164 171 175.5
3 A [mm] 96 108 122 160
= B [mm] 118 198 248 284
H1 [mm] - 209 260 298
Otwory montazowe 5.0 6.0
[mm]
- o Napiecie 3 fazowe, 380Vac do 480Vac, -15% do +10%
£ 2 | Prad[A] 19 | 34 | 50 | 58 | 105 | 146 | 205 | 26.0 | 350 | 385
£ 5
é_? ";-" Czestotliwosé 50/60 Hz, -+5%
Moc kW 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7 5.5 7.5 11 15 18.5
@ silnika HP 0.5 1 2 3 5 7.5 10 15 20 25
E; Prad [A] 1.5 2.1 3.8 5.1 9.0 13.0 17.0 25.0 32.0 37
@ | Moc
; znamionowa 1.0 1.5 3.0 4.0 5.9 8.9 11.0 17.0 21.0 24.0
2 | [kvA]
fc_J Przecigzalno$¢™? 120% przez 1 godzine & 150% przez 60 sekund & 180% przez 2 sekundy
g Maks. napiecie 3 fazowe, 0 do 480Vac
a
Maks. L, 300 Hz w sterowaniu wektorowym, 500 Hz w sterowaniu skalarnym
czestotliwosé
© Moc [kW] >0.15 | 20.15 | 20.15 | 20.25 | >0.30 | =>0.40 | =0.50 | 20.80 | =21.00 | =1.30
S §
2 2 | Rezystancja,
Q£ . 2300 2300 2220 2200 2130 290 265 243 232 225
o 5 | min. [Q]
<
Chtodzenie Powietrze Wentylator

[1]: Wymiary pokazane s3g ponizej

[2]: Przy czestotliwosci nosnej 6 kHz, bez obnizania wartosci znamionowych

Modele od 0.4 do 2.2 kW

W modelach powyiej 7,5kW
—~— wentylatory znajduja sie na gérze

Modele od 3.7 do 18.5kW

b przemiennika czestotliwosci




2. Podtaczenie elektryczne
2.1. Schemat elektryczny

Rezystor hamowania (opcja)

MCCB : O S
o—6 >——@ r () P(+) BR udg
o A~ v 'I
Zasilanie 3x400Vac, 50Hz O—©0 o——4) S M D 3 1 0 I
C}—O/-\O—i T w 'I
o—O DE
Zacisk OP jest domysinie podiaczony oP :Q +24V
pod napigcie +24V, nalezy zwrdci¢ uwage o COM
na zworke J7 +24V
Obroty do przodu___ DI —W Wyjscie analogowe
e e \ V GND (Tryb pradowy/napieciowy
Jog doprzodu _ DI2 H wybierany przetacznikiem)
Kasowanie bledu DI3 E
o O | =
Czestotliwoé¢ zadana 1 DI4 "m 485- II RS485
o © S1 485+ ¢
Czestotliwos¢ zadana 2 DI5 =
°° y D
COoM f:Q Fy } Wyijscie otwarty kolektor 1
- (szybkie wyjscie impulsowe) | Wielofunkcyjne
+10V COM wyjscia
tranzystorowe.
o Al1 y Dot Otwarty kolektor
Wejécia analogowe - Wyjscie otwarty kolektor 2
Al2 OJ (stan pracy)
GND  2v2 CME
. . 1= T/IC
Interfejs zdalnego panelu operatorskiego J1 o—4
o1/B ‘I Wielofunkcyjne wyscie
Interfejs karty rozszerzajacej J3 TIA I' Przekaznikowe (wyijscie bledu)
2.2.  Opis zaciskow
= Zaciski obwodu zasilania
Zacisk Nazwa zacisku Opis
R,S, T Zasilanie tréjfazowe Podfaczenie zasilania tréjfazowego
P(+), (-) Zaciski obwodu DC Podfaczenie zasilania DC
P(+), BR Zaciski rezystora hamowania Podfaczenie rezystora hamowania
u,Vv,w Zaciski wyjsciowe Podfaczenie silnika tréjfazowego
&) Uziemienie (PE) Podfaczenie uziemienia




= Zaciski obwodu sterowania

Zacisk Nazwa zacisku Opis
Zasilanie zewnetrzne +10Vdc. Zazwyczaj zapewnia zasilanie
+10V-GND 7asilanie +10Vdc zewnetrznego potencjometru o rezystancji w zakresie
od 1 do 5 kQ.
Maks. prad wyjsciowy: 10 mA.
Zasilanie zewnetrzne +24Vdc. Zazwyczaj zapewnia zasilanie
+24V-COM Zasilanie +24Vdc wejsé i wyjs¢ cyfrowych oraz zewnetrznych czujnikéw.
Maks. prad wyjsciowy: 200mA
Zacisk wejéciowy Domyslne ustawienie: +24Vdc.
Wybor zasilania zalezy od zworki J7. Gdy wejscia cyfrowe DI1
oP zewnetrznego . , . L
Jasilania do QIS rr)aja byc? zasilane zeer\etrznym zasilaniem, zworka J7
musi by¢ ustawiona w pozycji COM.
Al1-GND | Wejscie analogowe 1 | Zakres wejscia All: 0 do 10 Vdc
AI2-GND | Wejscie analogowe 2 Zakres we!'s’cia Al2: 0 do 10 Vdc lub 4 do 20mA.
Impedancja: 22kQ
DI1-COM Wejscie cyfrowe 1
DI2-COM Wejscie cyfrowe 2 Impedancja: 2.4kQ
DI3-COM Wejscie cyfrowe 3 Zakres napiecia wejsciowego: 9 do 30 Vdc.
DI4-COM Wejscie cyfrowe 4
Wejécie cyfrowe 5 Te s'ame ,parame‘tryjak w [:.)oz.osta’rych wejsciach cyfrowych,
DI5-COM (wejécie impulsowe) moze byc¢ uzyte jako wejscie impulsowe.
Maks. czestotliwos¢ wejsciowa: 20 kHz.
Wyjscie prgdowe lub napieciowe, w zaleznosci od
- ustawienia zworki J5.
AO1-GND Wyjscie analogowe Zakres napiecia wyj$ciowego: 0 do 10 Vdc.
Zakres pradu wyjsciowego: 0 do 20mA.
DO1-CME Wyjscie cyfrowe Wielofunkcyjne wyjscie otwarty kolektor.
Wyjécie cyfrowe Zakres napiecia: 0 do 24Vdc.
FM-COM (wyjécie impulsowe) Zakres pradu: 0 do 50mA.
Zakres wyjscia impulsowego: 0 do 50 kHz.
Protokdt MODBUS (predkosé: 300 do 115200 bps)
485+, 485- | Zaciski komunikacji | Maks. ilos¢ urzadzen: 32
Rezystor terminujacy: zworka S1
T/A-T/B Zacisk normalnie
Zacisit:;rrr?alnie Obcigzalnosc¢ stykow: 250Vac, 3A; 30Vdc, 1A.
T/A-T/C

zamkniety




2.3. Przewody obwodu sterowania
Zaleca sie stosowanie przewoddw zakoriczonych izolowanymi tulejkami, przygotowanymi przed
podtgczeniem do przemiennika czestotliwosci. Ponizszy rysunek przedstawia ich wymiary.

5mm
. Pojedynczy przewdd Podwajny przewod Moment
Grupa zaciskow (mm?) (mm?) dokrecenia (Nm)
, 11 0.2do 0.75 0.2
Obwdd sterowania 5 0.2 do 0.75 0.51

2.4. Zworka EMC
Przemiennik czestotliwo$ci ma wbudowany kondensator bezpieczenstwa. Jezeli prad uptywu jest zbyt
duzy w momencie wtgczenia zasilania i powoduje zadziatanie wytgcznika réznicowopradowego,
mozna wyjg¢ zworke lub srube EMC, aby zmniejszy¢ prad uptywu. Na ponizszych rysunkach
przedstawiono potozenie i sposdb usuniecia zworki EMC.

1) Odetnij dwie nasadki ochronne na obudowie.

il

T

——

2) Nastepnie przetnij metalowg zworke.

@

Rysunek 2-1 Potozenie zworki EMC w modelach od 0.4 do 5.5 kW




W modelach o mocy od 7.5kW do 18.5kW nalezy wykrecic srube jak na ponizszym rysunku.

Sruba EMC

Sruba VDR

Rysunek 2-2 Sruby EMC

= Sruby domyslnie sg wkrecone.
Notatka = Zworki nie mozna ponownie uzy¢ po wycieciu. Spowoduje to wzrost pradu
uptywu podczas pracy przemiennika czestotliwosci.




2.5. Wymagania sieci zasilajacej
Przemiennik czestotliwosci jest przystosowany do podtgczenia w sieci energetycznej z uziemionym
punktem neutralnym. Jezeli naped jest uzywany w sieci zasilajgcej IT (punkt neutralny nie jest
uziemiony), odkre¢ sruby VDR i EMD w modelach o mocy od 0.4kW do 5.5kW:

W przypadku falownikéw o mocy od 7.5kW do 18.5kW konieczne jest wykrecenie Srub VDR oraz
EMC, jak pokazano na rysunku 2-2. W takich okoliczno$ciach nie mozna instalowa¢ filtréw, poniewaz
moze grozi¢ to obrazeniami ciata i uszkodzeniem przemiennika czestotliwosci.

I[=
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Inovance — MD310 — Instrukcja obstugi

3. Szybkie uruchomienie
3.1. Algorytm dziatania

= Diagram dziatania

Czestotliwosc
A

[x.x Hz]

Czestotliwosé
wyjéciowa

[x.x Sek.]

ISRl [ x.x Hz): domysinie: 0.0 Hz
Prég czestotliwosci hamowania pradem stalym 2

I l
|

| l

u [ x.x Sek.]: [ x%): [ x.x Sek.]:
Czas hamowania pradem DC(jesli F6-00=0) Poziom 2 hamowania Czas hamowania pradem statym 2
pradem sfafym ¥

Czas wzbudzenie wstepnego (jesli F6-00=2) I
T

|

l
u [x%}: s [ x.x Sek.] (domyslnie:
) 0.0 Sek.
Poziom 1 hamowania pradem stalym(jesli F6-00=0) |Czas opdznienia hamowania

Poziom wzbudzenia wstepnego (jesli F6-00=2) pradem statym 2

{:_é%j_

Prad silnika

11
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Opis diagramu dziatania

Etap Opis Parametr Stan silnika
tl | Falownik czeka na sygnat RUN. - Zatrzymany
Podany sygnat RUN. -
Aktywacja modutu IGBT. -
Hamowanie pragdem statym/wzbudzenie
2 wstepne jest aktywne, jezeli parametr F6-05 Praca
F6-06>0.
(jezeli F6-00=0, to ,hamowanie prgdem
statym”; F6-06
Jezeli F6-00=2, to ,wzbudzenie wstepne”)
Hamowanie pradem statym/wzbudzenie i
wstepne jest wytgczone
t3 P - o Praca
Czestotliwos¢ startowa jest aktywna, jesli F6-03
F6-04 > 0. F6-04
Czestotliwos¢ startowa jest dezaktywowana. -
" Silnik przyspiesza do czestotliwosci zadane;j. FO-17 Praca
Krzywa S podczas przyspieszania jest F6-08
aktywna. F6-09
t5 | Silnik pracuje z zadang czestotliwoscia. FO-08 Praca
Komenda RUN jest dezaktywowana. -
Silnik hamuje do czestotliwosci OHz. FO-18
t6 F6-08 Praca
Krzywa S podczas zwalniania jest aktywna.
F6-09
Czestotliwos¢ wyjsciowa osigga prog
. F6-11
hamowania pradem statym.
Molc!u’{ IG.BT stanie sug.nleaktywny, jezeli c.zas Praca (jezeli F6-12 = 0),
t7 | opdznienia hamowania pragdem statym 2 jest F6-12 e .t
. Zatrzymanie (jezeli F6-12 > 0)
wiekszy od 0.
Po uptywie czasu parametru F6-12 modut i
IGBT bedzie znowu aktywny.
H ie prad fym 2 jest ak Fo-13
g | a?m.owame pradem statym 2 jest aktywne, Praca
jezeli parametr F6-14 >0
F6-14
H i tym 2 j t -
9 amowanie prgdem statym 2 jest wytgczone Zatrzymanie

Modut IGBT jest nieaktywny
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3.2.  Uruchomienie
=  Schemat blokowy konfiguracji

‘ Sprawdzenie tabliczki znamionowej i podtgczenia |—>Sprawdz' rozdziaty 1 oraz 2 instrukcji

‘ Wtaczenie zasilania falownika |

v

\ Zapoznanie z panelem falownika NO)
\ Ustawienie partmetréw silnika | @
| Wybér metody jt'erowania silnika | ®
| Metoda autotuningu (s¢terowanie wektorowe) | (@
\ Metoda zadawatia czestotliwosci | ®
\ Wybor metody urtchomienia silnika | ®
\ Metoda rozruchu .J’ zatrzymania silnika | @
\ Ustawienia rozruchj i hamowania silnika \
\ Ustawienia wejs'i’/wyjéc' cyfrowych | ©
\ Czestotliwoéé poczatkowa | @

‘ Krzywa S | @
i

Ustawienia hamowania pradem @
statym/wzbudzenia wstepnego

\ RUN! |

!

‘ Sprawdz predkosc i kierunek obrotéw watu silnika ‘—> Sprawdz instrukcje obstugi

!

‘ Sprawdz prad silnika ‘—V Sprawdz instrukcje obstugi

‘ Dostrajanie sterowania wektorowego | @

13



Inovance — MD310 — Instrukcja obstugi

Krok 1: Panel operatorski falownika

Wskazniki

Programowanie

Przycisk
wielofunkcyjny

Przycisk
RUN

= Wskazniki

=  Wyswietlacz LED

FWD/REV S8 Wyswietlacz
TUNE/TC B LED

REMOTE | - Przycisk zwigkszajgcy

wartosé

RUN/ERR]

—— Przycisk
potwierdzajacy

—— Przycisk SHIFT

Przycisk
STOP/RESET

|
Przycisk zmniejszajacy
wartosé

Wytaczony: praca w przdd.
Wtaczony: praca w tyt.

Wtaczony: kontrola momentu.
Powolne miganie: w trakcie procesu autotuningu,
Szybkie miganie: btad.

Woytaczony: sterowanie z panelu falownika.
Witaczony: sterowanie z wejs¢ cyfrowych.
Miga: sterowanie poprzez komunikacje.

Wytaczony: silnik zatrzymany.
Wtaczony (kolor zielony): praca silnika.
Wiaczony (kolor czerwony): btad.

Pieciosegmentowy wyswietlacz moze pokazywacd czestotliwos$¢ zadang, czestotliwos$¢ wyjsciowa,
monitorowac parametry oraz wyswietlac btedy.

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz
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= Przyciski panelu

Przycisk Nazwa przycisku Opis
. Wejscie do pierwszego poziomu menu.
PR Programowanie L. .
Wyjscie do poprzedniego menu.
H:‘EE\:, Potwierdzenie Przejsécie do pa‘rametru: .
— Zaakceptowanie wartosci parametru.
W nawigacji w menu przesuwa wybdr na wyzsze wartosci przez
_ dostepne ekrany.

N Przyrost Zwieksza wartos¢ edytowanego parametru.

(- yros € y gop
Podczas pracy silnika zwieksza predkos¢ silnika (gdy aktywna
jest opcja zmiany czestotliwosci z panelu).

W nawigacji w menu przesuwa wybdr na nizsze wartosci przez
dostepne ekrany.

@' Spadek Zmniejsza warto$¢ edytowanego parametru.

Podczas pracy silnika zmniejsza predkos¢ silnika (gdy aktywna
jest opcja zmiany czestotliwosci z panelu).
Wybdr wyswietlanego parametru w trakcie pracy silnika lub

— zatrzymania.

\!; Zmiana Woybiera cyfre lub litere, ktdra ma zosta¢ zmodyfikowana
podczas wyboru parametréw oraz przy zmianie wartosci
parametru.

Praca Uruchamia silnik, gdy aktywna jest opcja sterowania silnikiem
z panelu przemiennika.
--S_GF__,HE5 Zatrzymanie Zatrzymanie silnika.
/Reset btedu Kasowanie btedéw przemiennika czestotliwosci.
(s Przycisk Przycisk mozna zaprogramowac w parametrze F7-01 na przykfad
p— funkcyjny jako zmiana kierunku obrotdw silnika lub predkosé¢ JOG.
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przyktad
0: Przycisk nieaktywny
1: Przetaczenie pomiedzy
sterowaniem zewnetrznym
Funkgja przycisku (wejscia cyfrowe Igb komunikacja)
F7-01 ME.K a panelem.fak-)wnlka , Brak 0
’ 2: Przetaczenie kierunku obrotow
3:JOG w przdd
4:)0G w tyt
5: Wyswietlenie parametru1
0: Przycisk aktywny jedynie w
Funkcja przycisku sterowaniu z panelu falownika
F7-02 STOP/JREpS ! 1: Przycisk aktyvf)/ny niezaleznie od Brak !
metody sterowana silnika

L Wybér w parametrze FP-03
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= Struktura MENU

+ [Fo
uUo
AC
®) &
Al
FP FO 27 @
@Q E'@ Fi E@ Foo2 E@ T 2 \E
[T pe— R e — T P — Of ——{F002 |
Uo FO 27 2| zapisanie
PRG| [AC PRG : PRG l wartosci
E FO 02 @
A2
Al
FP
E1 PRG
v [FO <
= Rozmieszczenie parametréw
Grupa parametréw Opis Uwagi

FO do FP Standardowe grupy parametrow Standardowe funkcje
. Korekta wejsé¢/wyjsé
A0 do AC Zaawansowane grupy parametrow iS¢/ wyj
analogowych
- . Podglad standardowych
uo Parametry pracy silnika/falownika &4 . y
parametrow
Krok 2: Parametry silnika
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad
0: Statomomentowy
F1-00 Typ silnika 1: Zmiennomomentowy Brak 0
(np. wentylator, pompa)
F1.01 MOF znamionowa 0.1 do 30.0 KW Zaleznie od
silnika modelu
Napiecie .
F1-02 znamionowe 1 do 1000 \Y Zaleznie od
. modelu
silnika
F1-03 P.rqg Znamionowy | o oo 4o 35 A Zaleznie od
silnika modelu
Czestotliwosc Zalesnie od
F1-04 zZnamionowa 0.01 do maksymalnej czestotliwosci Hz
. modelu
silnika
Znamionowa Zaleznie od
F1-05 predkosé 1 do 65535 obr/min
I modelu
obrotowa silnika
Krok 3: Metoda sterowania silnika
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad
, 0: Wektorowe w otwartej petli
FO-01 :XZE:L;?;MV sprzezenia zwrotnego (SVC) Brak 2
2: Skalarne (U/F)
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Krok 4: Autotuning falownika — sterowanie wektorowe (SVC)
Po ustawieniu parametrow silnika w kroku 2, w parametrze F1-37 wybieramy sposdb autotuningu. Autotuning
z nieruchomym watem nalezy wykonaé, gdy wat silnika jest obcigzony, natomiast autotuning z ruchomym

watem gdy wat silnika nie jest obcigzony.

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad
0: brak
F1-37 Metoda' 1: Z nieruchomym watem 1 Brak 0
autotuningu* 2: Z ruchomym watem
3: Z nieruchomym watem 2

*Zalecane jest stosowanie autotuningu z ruchomym watem lub z nieruchomym watem 2.

Po ustawieniu parametru F1-37 na wyswietlaczu pojawi sie napis “TUNE”. Wcisniecie przycisku RUN rozpocznie
proces autotuningu. Falownik zacznie badac silnik, moze to potrwac okoto minuty. Podczas tej operacji silnik
moze wydawaé dzwieki — jest to catkowicie normalne. Po poprawnie przeprowadzonym autotuningu
wyswietlacz wrdci do czestotliwosci zadane;j.

Podczas autotuningu z ruchomym watem, rozpedzi sie on sie do 80% swojej predkosci znamionowe;j.

Krok 5: Metoda zadawania czestotliwosci

Parametr

Nazwa

Zakres parametru

Jednostka

Domyslnie

Przykfad

FO-03

Gtéwne Zrédto
czestotliwosci

FO-04

Pomocnicze
zrédto
czestotliwosci

0: Panel falownika lub wejscia
cyfrowe (bez zapamietania
czestotliwosci po wytgczeniu
zasilania)?

1: Panel falownika lub wejscia
cyfrowe (z zapamietaniem
czestotliwosci po wytgczeniu
zasilania)

2: Wejscie analogowe All

3: Wejscie analogowe Al2

5: Wejscie impulsowe (DI5)

6: Praca wieloskokowa

7: Praca automatyczna

8: Regulator PID

9: Komunikacja

Brak

Brak

Parametr

Nazwa

Zakres parametru

Jednostka

Domyslnie

FO-07

Czestotliwosc
wyjsciowa

00

Giéwne i pomocnicze zradlo czestotliwosci

0: Glowne + Pomocnicze

1: Glowne - Pomacnicze

2: Maksymalna wartosc gléwnego lub pomocniczego
3: Minimalna wartos$c gléwnego lub pomocniczego

i

0: Glowne zrédio czestotliwosci

1: Gldwne + Pomocnicze

2: Przelgczanie miedzy gléwnym a pomocniczym
3: Przelgczanie miedzy glownym

4: Przetgczanie miedzy pomocniczym

Zaleznosc miedzy czestotliwoscia wyjsciowa a zadana:

a giéwnym + pomocniczym

a gléwnym + pomocniczym

Brak

00

FO-08

Czestotliwosc
poczatkowa

0.00 do maks. czestotliwosci

Hz

50.00

2 po wlaczeniu zasilania warto$¢ czestotliwosci zadanej powraca do wartosci parametru FO-08
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Wejscie cyfrowe lub panel
FO-08 falownika (brak pamieci)

Wejscie cyfrowe lub pane

FO-08 |falownika (pamigc)
Fa-0¢ Wejscie analogowe
Fac-a0 Wejscie impulsowe

Gldwne Zrddio
czestotiwesci

Fac-xx Praca wieloskokowa

czestotiwosci

Pomocnicze Zrodio

Fiioe Praca automatyczna

Fax-xx Regulator PID
Fac-10x Komunikacja

: . . FO-07
[ Gidwna + pomncnmzaq Suma ghdwnego i pomocniczego

[- GiSwna - POMOCTICZa  |Réznica gidwnego | pomocniczego

Warlosg dziesigtna parametru

Kalkulacja — F0-05
N N = Wigksza wartos¢ gidwnej lub 'm;i?ﬂ —
P’mk“' {G.'c:r:;'la, ) W pomocnicze] \'\___ __r/ Fo-08
- mocnicza) _-'I Mnigjsza wartos¢ gidwnej lub
(Min. (Gléwna, 1 DOMOCNiCZe]
Pomocnicza) |
¢ wyrik )
Wartosc jednosci 4\_\ A
parametru A
[ Czestotliwosc zadana
Krok 6: Metoda sterowania
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad
Zrédto sterowania 0: Panel falownika
F0-02 1: Wejscia cyfrowe Brak 0
(START/STOP) jscia ey
2: Komunikacja
Metoda 0: Dwuprzewodowe / metoda 1
sterowania 1: Dwuprzewodowe / metoda 2
F4-11 rowan P / Brak 0
wejsciami 2: Tréjprzewodowe / metoda 1
cyfrowymi 3: Tréjprzewodowe / metoda 2
Praca w przod PRACA
— [@] DI (F4-0x = 1) ——"—_[®]DI(F4-0x=1)
Praca w tyl Dwuprzewodowe / metoda 1 Dwuprzewodowe / metoda 2 = Kierunek
— [@] DI (F4-0x = 2) ¥ —""—{ @] DI(F4-0x=2)
com COM
Praca w przod PRACA
—_[®]oi(Fa-0x = 1) —— — 1®]DI(Fa-0x=1)
STOP STOP
- DI (F4-0x = 3) > Tréjprzewodowe / metoda 1 Trojprzewodowe / metoda 2 k—/L- - DI (F4-0x = 3)
Praca w tyl Kierunek
—_[®]DI(F4-0x=2) — [@] DI (F4-0x = 2)
| [@]com — T@]com

F4-0x oznacza parametry F4-00 do F4-04.
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Krok 7: Metody rozruchu i zatrzymania

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad
F6-00 Metoda rozruchu 0: Rozruch be:zposrednl Brak 0
2: Wzbudzenie wstepne
F6-10 Metoda . 0: Po rample‘do zat‘rzy‘manla Brak 0
zatrzymania 1: Hamowanie wybiegiem
Krok 8: Ustawienia rozruchu i hamowania
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad
0.00 do 650.00 (F0-19=2)
FO-17 Czas rozruchu 1 0.0 do 6500.0 (FO-19=1) Sekunda 0
0 do 65000 (FO-19=0)
0.00 do 650.00 (F0-19=2)
FO-18 Czas hamowania 1 0.0 do 6500.0 (FO-19=1) Sekunda 0
0 do 65000 (FO-19=0)
0:1s
FO-19 :ii';:’;'::nri:zmh“ 1:0.1s Brak 1
2:0.01s
. . 0: Liniowy
F6-07 '/I'rr:/abr:;a/:rp:::szama 1: Krzywa A Brak 0
2: Krzywa B
Krok 9: Ustawienia wejs¢ i wyjs¢ cyfrowych
=  Wejscia cyfrowe
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie Przyktad
0: Brak funkcji
1: Praca w przod (FWD)
2: Praca w tyt (REV)
3: STOP w sterowaniu 1
Weicci
F4-00 ?SC'e oI 3- przewodowym® Brak Praca w przéd
Cylrowe 4: Czestotliwos¢ JOG do przodu (FWD)
(FI0G)*
5: Czestotliwos$¢ JOG do tytu
(RIOG)*
6: Zwiekszanie czestotliwosci®
7: Zmniejszanie czestotliwosci®
8: Hamowanie wybiegiem
9: Reset btedu
10: Pauza
11: Btad zewnetrzny (styk NO)® 4
faol Wejécie 12,13,14,15: Wybf’)r p.r.edkos'ci za Brak Czestotliwoié
cyfrowe DI2 pomoca kombinacji dowolnych JOG do przodu
czterech wejsé cyfrowych przy (FIOG)
pracy wieloskokowej’
16: Przetaczanie czasow
hamowania/przyspieszania
18: Przefaczenie zrédta zadawania
czestotliwosci

3 Sprawdz parametr F4-11
4 Sprawdz parametry F8-00 do F8-02

5> Szybkosé zmiany w parametrze F4-11

6 Wiecej szczegdtdw w parametrze F9-47

7 Wiecej szczegdtow w parametrach grupy FC
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19: Przywrdcenie czestotliwosci
poczatkowe;j®

20: Przetaczanie zrédta polecen®

21: Zatrzymanie
przyspieszania/hamowania

22: Wytaczenie regulacji PID

23: Reset pracy automatycznej

F4-02 Wejicie 24: Wytaczenie funkcji wahania Brak 9

cyfrowe DI3 czestotliwosci Reset btedu

25: Wejscie licznika

26: Reset licznika

27: Wejscie licznika dtugosci

28: Reset licznika dtugosci

29: Wytaczenie sterowania
momentowego

30: Wejscie impulsowe (DI5)

32: Hamowanie prgdem statym
33: Btad zewnetrzny (styk NC)
34: Blokada zmiany czestotliwosci
35: Odwrdécenie charakterystyki
regulatora PID
36: Zatrzymanie sygnatem
zewnetrznym
Wejscie 37: Przetgczenie zrédta polecen
cyfrowe DI4 38: Wytaczenie cztonu catkujacego
regulatora PID
39: Przetgczenie gtéwnego
zrédta czestotliwosci
na czestotliwoscia poczatkowa
40: Przetgczenie pomocniczego
zrédta czestotliwosci
na czestotliwoscia poczatkowa

10 12
Brak Predkos¢
wieloskokowa 1

F4-03

41: Wybér parametrow silnika

43: Przetgczenie parametréow PID

44: Btad zdefiniowany przez
uzytkownika 1

45: Bfad zdefiniowany przez
uzytkownika 2

46: Sterowanie
predkoscig/momentowe

F4-04 Wejscie 47: Zatrzymanie awaryjne (ES)** Brak

cyfrowe DI5 48: Zatrzymanie sygnatem
zewnetrznym 212

49: Hamowanie pradem statym

50: Resetowanie biezgcego czasu
pracy

51: Sterowanie
dwu/trzyprzewodowe

52: Blokada zmiany kierunku pracy

13
Predkos¢
wieloskokowa 2

8 Ustawienie czestotliwosci zadanej do parametru F0-08. Dotyczy zrédta zadawania czestotliwosci za pomocy
panelu falownika lub terminali wej$¢ cyfrowych.

9 Jezeli w parametrze F0-02 ustawiona jest warto$¢ inna niz 0, podanie sygnatu oznacza sterowanie z klawiatury
falownika

10 Jezeli w parametrze F0-02 ustawiona jest wartos$¢ 0, podanie sygnatu oznacza sterowanie za pomoca
komunikacji

11 Czas zatrzymania w parametrze F8-55

12 Czas zatrzymania w parametrze F8-08



Filtr czasowy
F4-10 wejsé 0.000 do 1.000 Sekunda 0.010
cyfrowych
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przyktad
Fa-35 | OPozMenie 14 4 4636000 Sekunda 0.0
dziatania DI1
Fa-35 | OPOZMIENie 1 4 40 3600.0 Sekunda 0.0
dziatania DI2
F4-37 | Opomienie 1 4 46 3600.0 Sekunda 0.0
dziatania DI3
0: Normalnie otwarty t +
Wybor stanu
Fa.3g | dziafania WejSd DI Brak 00000
WeJsC Wejscie DI4
cyfrowych J
Wejéde DI3
Wejéde DI2
Wejéde DI
= Wyjscia cyfrowe
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domysinie | Przyktad
. 0: Wyjscie impulsowe (FMP)
F>-00 | Wyjscie FM 1: Wyjécie cyfrowe (FMR) Brak 0
0: Brak funkcji
1: Praca przemiennika czestotliwosci
Funkcja wyjécia 2: Btad
F5-01 FMR (wyjscie 3: Czestotliwos¢ wyj. zgodna 13 Brak 0
cyfrowe) 4: Czestotliwo$¢ zadana osiagnieta®®
5: Predkos$¢ zerowa (przy aktywnej
komendzie RUN)
6: Ostrzezenie o przecigzeniu
silnika®®
7: Ostrzezenie o przecigzeniu
falownika'®
Wyjécie 8: Osiggnieto wartos¢ zliczania 17
F5-02 przekaznikowe 9: Osiagnieto wartosc¢ zliczania 2*8 Brak 2
T/A-T/B-T/C 10: Dtugo$c¢ osiagnieta®®
11: Cykl pracy automatycznej
zakonczony
12: Osiagniety skumulowany czas
pracy?®

13 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-19 oraz F8-20
14 Osiggnieto zadang czestotliwo$¢ wyjsciowg z histerezg F8-21
15 Dotyczy parametréw F9-00 do F9-02

16 Wyjscie wtaczy sie na 10 sekund przed wtaczeniem zabezpieczenia przed przecigzeniem

17 Osiggnieto wartos¢ zliczania zapisang w parametrze FB-08
18 Osiggnieto wartos¢ zliczania zapisang w parametrze FB-09
13 Osiggnieto wartos¢ parametru FB-05
20 Osiggnieto wartos¢ parametru F7-09
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13: Ograniczenie czestotliwos’ci21

14: Osiagnieto limit momentu??

15: Naped w trybie gotowosci

16: Al1 > Al2

17: Osiagniety gorny limit
czestotliwoéciB

18: Osiagniety dolny limit
czes‘co‘cliwoéci24

19: Zbyt niskie napiecie wyjsciowe

20: Ustawienie komunikacji

23: Predkosc¢ zerowa (rowniez bez
aktywnej komendy RUN)

24: Osiaggniety skumulowany czas

zasilania?®

25: Czestotliwos¢ wyj. zgodna 22°

26: Czestotliwosé wyj. zgodna 3%/
Wyjscie cyfrowe 27: Czestotliwos¢ wyj. zgodna 428

DO1 28: Prad wyjéciowy zgodny 1%°
230

F5-04 Brak 1

29: Prad wyjsciowy zgodny

30: Czas pracy zgodny>*

31: Wejécie Al1 poza zakresem3?

32: Wykrycie utraty obcigzenia

33: Praca w tyt

34: Zbyt niski prad wyjsciowy>3

35: Zbyt wysoka temperatura
modutu IGBT3*

36: Zbyt wysoki prad wyjsciowy*®

37: Czestotliwosc¢ ponizej dolnego
limitu czestotliwosci

38: Alarm

40: Osiggnieto czas pracy36
F8-53

41: Btad (oprdcz btedu zbyt niskiego
napiecia)

21 Czestotliwo$é wyjsciowa poza limitem czestotliwosci

22 Osiggnieto wartos$¢ parametru A2-48

2 Czestotliwo$é wyjsciowa powyzej wartosci parametru F0-12

24 Czestotliwo$é wyjsciowa ponizej warto$ci parametru FO-14 (podczas aktywnej komendy RUN)
% Osiggnieto wartos¢ parametru F7-13

26 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-28 oraz F8-29

27 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-30 oraz F8-31

28 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-32 oraz F8-33

29 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-38 oraz F8-39

30 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-40 oraz F8-41

31 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-44

32 Sygnat wejscia analogowego All poza zakresem parametréw F8-45 oraz F8-46

33 Prad wyjsciowy ponizej wartosci parametru F8-34 przez czas zapisany w parametrze F8-35
34 Temperatura modutu IGBT powyzej wartosci parametru F8-47

35 Prad wyjsciowy powyzej wartosci parametru F8-36 przez czas zapisany w parametrze F8-37
36 Osiggnieto czas pracy zapisany w parametrze F8-53
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Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przyktad

Opdznienie

F5-17 dziatania wyjscia | 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
FM (FMR)
Opdznienie

Fo1g | dHdtaniawyiscia | 5 4056000 Sekunda 0.0
przekaznikowego
T/A-T/B-T/C
Opdznienie

F5-20 dziatania wyjscia | 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
DO1

8 D -

Wybc')r stanu 1: Normalnie zamkniete

F5-22 dziatania wej$¢ Brak 00000
cyfrowych

I Wyjécie przekaznikowe T/A-T/B-T/C
Wyjscie FM (FMR)
Krok 10: Czestotliwos¢ poczatkowa
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad

Fe-03 | Crestotliwose 0.00 do 10.00 Hz 0.00
poczatkowa
Czas dziatania

F6-04 czestotliwosci 0.0do 100.0 Sekunda 0.0

poczatkowej

Parametry F6-03 oraz F6-04 odpowiadajg za poczatkowa czestotliwos¢. Przyktad:

F6-03=5
F6-04=3.0

Silnik po podaniu komendy RUN pracuje z czestotliwos$cig 5Hz przez 3 sekundy, nastepnie przyspiesza do zadanej
czestotliwosci.
Gdy czestotliwos¢ F6-03 jest wieksza niz czestotliwosé zadana, falownik zostaje w trybie gotowosci.

Krok 11: Krzywa S

koncu
przyspieszania

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad

Tryb 0: Liniowy

F6-07 przyspieszania / 1: Krzywa A Brak 0 1
hamowania 2: Krzywa B
Proporcja czasu

Fe-08 | KYWEISPIY g6 46 100.0-F6-09 % 30.0
rozpoczeciu
przyspieszania
Proporcja czasu

Fe.09 | Krzyweisprzy 0.0 do 100.0-F6-08 % 30.0
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Krok 12: Hamowanie pragdem statym/wzbudzenie wstepne

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad
F6-00 Metoda rozruchu 0: Rozruch be:zposrednl Brak 0 2
2: Wzbudzenie wstepne
Poziom .
F6-05 hamowania O‘dc‘) 100 (prgdu znamionowego % 0
silnika)
pragdem statym 1
Fe-06 | CZAshamowania 0401600 Sekunda 0.0
pragdem statym 1
Poziom wtgczenia
F6-11 hamowaniem 0.00 do 10.00 Hz 0.00
pragdem statym 2
Opédznienie
Fe1p | Whacenia 0.0 do 100.0 Sekunda 0.0
hamowania
pradem statym 2
Poziom .
F6-13 hamowania O_dc_) 100 (pradu znamionowego % 50
silnika)
pradem statym 2
h -
Fe-14 | CPeshamowania 4 45 100.0 Sekunda 0.0

pradem statym 2

4

=  Tylko gdy parametr F6-00=0, parametry F6-05 oraz F6-06 odnoszg sie do hamowania
pradem statym 1.

UWAGA
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie | Przykfad
F6-00 Metoda rozruchu 0: Rozruch be.zposrednl Brak 0 2
2: Wzbudzenie wstepne
Poziom .
F6-05 wzbudzenia 0'd<'3 100 (prgdu znamionowego % 0
silnika)
wstepnego
Fe-06 | CZ3SWrbudzenia 4 440 100.0 Sekunda 0.0
wstepnego

2

UWAGA

=  Tylko gdy parametr F6-00=2, parametry F6-05 oraz F6-06 odnoszg sie do funkcji
wzbudzenia wstepnego.

Krok 13: Dostrajanie sterowania wektorowego (SVC)

Parametr

Nazwa

Zakres parametru

Jednostka

Domyslnie

Przyktad

F2-00

Czton
proporcjonalny(P)
sterowania
wektorowego 1

1 do 100

Brak

30

F2-01

Czton catkujacy (1)
sterowania
wektorowego 1

0.01 do 10.00

Sekunda

0.50

F2-02

Poziom
przetaczenia
regulatora PI

0.0 do maksymalnej czestotliwosci

Hz

5.00
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Czton
proporcjonalny(P)

F2-03 . 1do 100 Brak 20
sterowania
wektorowego 2
Czton catkujacy (1)

F2-04 sterowania 0.01 do 10.00 Sekunda 1.00

wektorowego 2
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4. Rozwigzywanie problemoéw
4.1. Btedy i rozwigzywanie problemoéw

Kod btedu Opis Mozliwe przyczyny Rozwigzania
. - Sprawdz, czy wystepuje zwarcie
W
w (::JwafieZ;eWV;Ziiglowym w silniku, kablach silnikowych lub
ystepu) w styczniku
Za krotki czas przyspieszania Zwieksz czas przyspieszania
Reczne forsowanie momentu . .
. Dostosuj forsowanie momentu lub
) lub charakterystyka U/F jest
Przekroczenie . . charakterystyke U/F
Err02 pradu podczas nieprawidtowo dobrane
F2vspieszania Napiecie jest zbyt niskie Dostosuj napiecie
przysp Silnik zostaje uruchomiony Witacz funkcje poszukiwania predkosci
podczas wirowania lub uruchamiaj silnik po zatrzymaniu
Podczas przyspieszania Nie obcigzaj dodatkowo silnika podczas
zostaje dodane obcigzenie przyspieszania
Moc falownika jest zbyt mata Wymien falownik na model o wiekszej
mocy
. - Sprawdyz, czy wystepuje zwarcie
W ObWO(.jZIe wa§C|owym w silniku, kablach silnikowych lub
wystepuje zwarcie .
w styczniku
Za krotki czas hamowania Zwieksz czas hamowania
Napieci ilania jest zbyt . .
nia;Eileeae zasilania jest zby Dostosuj napiecie
Przek i
reexroczenie Podczas hamowania zostaje Nie obcigzaj dodatkowo silnika podczas
Err03 radu podczas J aza) P
Eaamom?ania dodane obcigzenie hamowania
Rezystor hamowania nie jest .
Podtacz rezystor hamowania
podfaczony
Rezystor hamowania jest za
maty Wymien rezystor hamowania na nowy
Rezystor hamowania ma o odpowiednich parametrach
zwarcie
. - Sprawdz, czy wystepuje zwarcie
W
W (S):Jw?jez;ewvgg:lowym w silniku, kablach silnikowych lub
Przekroczenie ystepy) w styczniku
Err04 pradu podczas Napiecie jest zbyt niskie Dostosuj napiecie
pracy ze statg Podczas hamowania zostaje Nie dodawaj zbyt duzego obcigzenia
predkoscig dodane obcigzenie podczas pracy
Wymien fal ik | iekszej
Moc falownika jest zbyt mata ymier falownik na model o wigksze;
mocy
Zbyt duze napiecie na szynie Uzyj rezystor hamowania
Prrekroczenie DC o odpowiednich parametrach
Err05 nabiecia podczas Sita zewnetrzna dodatkowo Usun zrédto zewnetrznego
rzpf iesZania napedza silnik przyspieszania
praysp Czas przyspieszania jest zbyt . . .
oL Zwieksz czas przyspieszania
krotki
Zbyt duze napiecie na szynie Uzyj rezystor hamowania
DC o odpowiednich parametrach
Prrekroczenie Sita zewnetrzna dodatkowo Usun zrédto zewnetrznego
Err06 napiecia podczas napedza silnik przyspieszania

hamowania

Czas hamowania jest zbyt
krétki

Zwieksz czas hamowania

Rezystor hamowania nie jest
podtgczony

Podtacz rezystor hamowania
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Err07

Przekroczenie
napiecia podczas
pracy ze statg
predkoscig

Zbyt duze napiecie na szynie
DC

Uzyj rezystor hamowania
o odpowiednich parametrach

Sita zewnetrzna dodatkowo
napedza silnik

Usun Zrédto zewnetrznego
przyspieszania

Progi napiecia

e s Garna granica napiecia Dolna granica napiecia Prég wiaczenia r.nodu’fu
szyny DC szyny DC hamowania
1 fazowe, 230Vac 400V 200V 381V
3 fazowe, 400Vac 810V 350V 700V

Usterka zasilania

Napiecie wejsciowe jest poza

wyjsciowe;j

silnikiem jest niepoprawne

Err08 . Dostosuj napiecie wejsciowe
sterowania zakresem
Wystgpita chwil i
y§ a1|?| a chwilowa awaria Zresetuj bfad
zasilania
Napieci jsci jest . . .
aplecie Wejsclowe jest poza Dostosuj napiecie wejsciowe
zakresem
Zbyt niskie Napllgclle na szynie DC jest » . . o
Err09 . ponizej dopuszczalnego Wymien przemiennik czestotliwosci
napiecie
zakresu
Mostek prostownika, rezystor
t i t
adf)wa.nla Wstepnego, modu Wymien przemiennik czestotliwosci
zasilania lub ptyta sterujgca sg
uszkodzone
Obciazenie silnika jest za duze . L ,
oo Zmniejsz obcigzenie, sprawdz
. lub wat silnika zostat L . -
Przecigzenie wtasciwosci mechaniczne silnika
Errl0 . zablokowany
falownika Wymien falownik na model o wiekszej
Zbyt mata moc falownika y cszel
mocy
Parametr F9-01 (ochrona
silnika przed przecigzeniem) Dostosuj parametr F9-01
jest niepoprawnie ustawiony
Przecigzenie Obcigzenie silnika jest za duze . L ,
Errll _ L Zmniejsz obcigzenie, sprawdz
silnika lub wat silnika zostat L, . -
wtasciwosci mechaniczne silnika
zablokowany
Zbyt mata moc falownika Wymien falownik na model o wiekszej
mocy
Brak faz/fazy na wejsciu , . .
Errl2 \if-chiaoz\zl,e- Jasilania Sprawdz podtgczenie przewodow
) ) Uszkodzenie falownika Skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem
Sprawdz rezystancje przewodow.
Uszkodzone uzwoijenia silnika | Wymien silnik jezeli uzwojenia sg
uszkodzone
Potaczenie przewoddéw Sprawdz poprawnosé podtgczenia
Errl3 Brak fazy miedzy falownikiem a przewodow i upewnij sie czy przewody

wyjsciowe sg podtgczone poprawnie

Wyjscie falownika jest
obcigzone niesymetrycznie

Sprawdz stan uzwojen silnika

Uszkodzony modut mocy lub
modut IGBT

Wymien falownik
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Errl4

Przegrzanie

Zbyt wysoka temperatura
otoczenia

Obniz temperature otoczenia

Niepoprawna wentylacja

Sprawd? wentylacje szafki/falownika

Uszkodzony wentylator

Wymien wentylator falownika

modutu IGBT falownika
Czujnik temperatury L .
W fal k
falownika jest uszkodzony ymien talown!
Uszkodzony modut IGBT Wymien falownik
. Potwierdz, ze stan mechaniczny
Btad zewnetrzny — wejscie S L
umozliwia ponowne uruchomienie
cyfrowe (F8-18) i zresetuj operacj
Errl5 Btad zewnetrzny — 1 OP I8
. Potwierdz, ze parametry Al
Bfad zewnetrzny — wirtualne . . o
. oo odpowiadajace za wirtualne wejscia s
wejscie (komunikacja) . .
ustawione poprawnie
Uszkodzony kontroler Sprawdz? kontroler nadrzedny oraz
nadrzedny przewody
Uszkodzony przewéd , . . .
komunikacvin Sprawdz przewdd komunikacyjny
Errl6 Btad komunikacji - yJ_ Y -
Niepoprawnie ustawione , -
Sprawdz parametry komunikac;ji Fd
parametry grupy Fd
Jezeli wszystkie powyzsze rozwigzania nie przynoszg efektéw, przywréc
ustawienia fabryczne
Bt kryci
Errl8 p;i:vy rycia Uszkodzony falownik Wymien falownik
Biad podczas Btedne parar’netry silnika Sprawd% parametry. F1-00 dq F1-05
Errl9 . Przekroczenie czasu Sprawdz podtaczenie falownika oraz
autotuningu . o
autotuningu silnika
Err21 Blad odczytu Uszkodzona pamie¢ EEPROM Wymien ptyte gtéwna falownika
pamieci EEPROM pamig ymien plyte glowna
Err23 Z\A{arc!e d.o S|I.n|k J.eSt. zwarty do Wymien przewody silnikowe
uziemienia uziemienia
k I
Skumulowany Skumulowany czas pracy Wyczy$¢ parametry rejestréw (ustaw
Err26 czas pracy osiggnat poziom arametr FP-01=2)
osiggniety agnatp P -
Biqdl ' Zewnetrzny btad — wejscie Reset operacji
Err7 zdefiniowany cyfrowe
przez Zewnetrzny btad — wejscie Reset operacii
uzytkownika 1 wirtualne (komunikacja) P )
Biadl ' Zewnetrzny btad — wejscie Reset operacji
Erros zdefiniowany cyfrowe
przez Zewnetrzny btad — wejscie Reset operacii
uzytkownika 2 wirtualne (komunikacja) P ]
k I
Skumu <.)wa.ny Skumulowany czas pracy Wyczy$¢ parametry rejestréw (ustaw
Err29 czas zasilania osiggnat poziom arametr FP-01=2)
osiagniety agnatp P "
Brak 1 .V\.IyJSCIOWy nizszy niz Sprawdz zewnetrzne obcigzenie silnika
zdefiniowany w parametrze .
Err30 zewnetrznego . . lub dostosuj parametry F9-64 oraz F9-65
L F9-64 (poziom wykrycia braku .
obcigzenia silnika L (czas wykrycia)
obcigzenia)
Sprzezenie zwrotne , . -
S d dt
Brak sygnatu PID regulatora PID jest mniejsze prawdz pociczenie wejscia .
Err31 . . analogowego lub ustaw poprawnie
podczas pracy niz ustawione w parametrze
parametr FA-26
FA-26
Btad ptyty
Err33 sterujacej Uszkodzenie ptyty falownika Skontaktuj sie z dostawca
falownika
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Obciazenie silnika jest za duze
lub wat silnika zostat

Zmniejsz obcigzenie, sprawdz
wiasciwosci mechaniczne silnika

Errd0 Pik pradowy zablokowany
- . Wymien falownik na model o wiekszej
Moc falownika jest zbyt niska
mocy
Przetaczenie . - . Przetaczenie silnikdw nie moze odbywac
- Przetaczenie wyjscia falownika | . L
Err41 silnika podczas . - . sie podczas pracy przemiennika
pomiedzy silnikami L
pracy czestotliwosci
Sprawdz czy silnik dziata prawidtowo,
fal ik nie jest w trakci
Zablokowany wat silnika czyra ov_vnl n.|e Jest w frakae .
autotuningu, i czy parametr F2-10 jest
Erra2 Przekroczenie ustawiony w odpowiednim zakresie
r predkosci Parametry F9-69 oraz F9-70 sg | Ustaw poprawnie parametry F9-69 oraz
ustawione niepoprawnie F9-70
Niepoprawne potaczenie Sprawdz przewody pomiedzy
falownika z silnikiem falownikiem a silnikiem
Btad ptyty
Err96 sterujacej Uszkodzenie ptyty falownika Skontaktuj sie z dostawcg
falownika
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4.2. Objawy i diagnostyka

Nazwa btedu

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Brak komunikatu po
wtgczeniu zasilania

Brak napiecia wejsciowego lub jest zbyt
niskie

Sprawdyz zasilanie

Uszkodzony falownik lub panel
falownika

Wymien falownik

Komunikat ,,HC” podczas
wtgczenia zasilania

Przewdd pomiedzy ptyta zasilania a
ptyta sterowania jest Zle podtgczony

Podtacz ponownie przewdd
4-pinowy i 28-pinowy

Ptyta sterujgca jest uszkodzona

Wymien falownik

Silnik lub przewody silnikowe maja
zwarcie do uziemienia

Sprawdz, czy wystepuje zwarcie
w silniku, kablach silnikowych lub
styczniku

Napiecie zasilanie jest zbyt niskie

Sprawdz zasilanie

Komunikat ,,Err13” podczas
wtaczenia zasilania

Silnik lub przewody silnikowe maja
zwarcie do uziemienia

Sprawdz, czy wystepuje zwarcie
w silniku, kablach silnikowych lub
styczniku

Uszkodzony przemiennik czestotliwosci

Skontaktuj sie z dostawcg

Wyswietlacz dziata
normalnie po wtgczeniu
zasilania, po podaniu
komendy RUN pokazuje
»HC”

Wentylator falownika jest uszkodzony

Wymien wentylator

Zwarcie przewodu zewnetrznego
zacisku sterujgcego.

Wyeliminuj zewnetrzng usterke
zwarciowa.

Czeste pojawianie sie btedu
,Errl4”

Czestotliwosc nosna jest zbyt duza

Zmniejsz warto$¢ parametru
FO-15

Uszkodzony wentylator falownika lub
niedostateczna wentylacja

Wymien wentylator lub sprawdz
wentylacje szafki

Uszkodzone zabezpieczenie falownika

Wymien falownik

Silnik nie pracuje po
podaniu komendy RUN

Problem z przewodami silnikowymi lub
silnikiem

Sprawdz przewody i podtgczenie
pomiedzy silnikiem a falownikiem.
Sprawdz silnik

Niepoprawna parametryzacja silnika

Sprawdz parametry silnika (grupa
parametrow F1)

Uszkodzony falownik

Wymien falownik

Brak reakcji wejs¢ cyfrowych

Niepoprawnie ustawione parametry

Sprawdz parametry grupy F4

Zewnetrzny sygnat jest niepoprawny

Sprawdz podtgczenie wejsé
cyfrowych

Zworka przetacznika OP jest Zle wiozona

Sprawdz zworke przetgcznika OP

Ptyta sterujgca jest uszkodzona

Wymien falownik

Falownik czesto wykrywa
przecigzenie pragdowe lub
napieciowe

Parametry silnika sg ustawione
niepoprawnie

Sprawdz parametry grupy F1

Czasy przyspieszania i hamowania sg
zbyt krétkie

Ustaw poprawnie czasy
przyspieszania i hamowania

Niestate obcigzenie silnika

Sprawdz obcigzenie silnika

Btad Errl7 pojawia sie
podczas wiaczenia zasilania
lub podczas pracy

Stycznik softstartu nie jest zamkniety

Sprawdz podtaczenie stycznika,
sprawdz dziatanie stycznika,
sprawdz czy zacisk 24V nie jest
uszkodzony, skontaktuj sie

z dostawca
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5. Tabela parametréow

5.1. Parametry ogdlne
Grupa FO: Parametry podstawowe
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie
, 0: Wektorowe w otwartej petli sprzezenia
Wyb tod
FO-01 Stgroﬁ;?ao 4 z2wrotnego (SVC) Brak 2
2: Skalarne (U/F)
Zrédto 0: Panel falownika
FO-02 sterowania 1: Wejscia cyfrowe Brak 0
(START/STOP) 2: Komunikacja
0: Panel falownika lub wejscia cyfrowe (bez
zapamietania czestotliwosci po wytaczeniu
Gt srodt zasilania)37
FO-03 owne.zro, ,o 1: Panel falownika lub wejscia cyfrowe Brak 0
czestotliwosci . . S .
(z zapamietaniem czestotliwosci po wytaczeniu
zasilania)
2: Wejscie analogowe All
3: Wejscie analogowe Al2
) 5: Wejscie impulsowe (DI5)
I:"o’mocnlcze 6: Praca wieloskokowa
FO-04 zrédto o 7: Praca automatyczna Brak 0
czestotliwosci 8: Regulator PID
9: Komunikacja
Wartosc 0: Stosunek do czestotliwosci maksymalne;j
FO-05 czestotliwosci ’ N . Y . ) Brak 0
L 1: Stosunek do czestotliwosci gtéwnej
pomocniczej
Zakres
FO-06 czestotliwosci 0do 150 % 100
pomocniczej
r S
Giéwne i pomocnicze Zradlo czestotliwosci J
0: Gtéwne + Pomacnicze
1: Gldwne - Pomocnicze
H LA 2: Mak: | SE gho lub i
Fo.07 | Crestotliwose | |3 Naemans et oumegeii o rak 00
wyjsciowa
Zaleznosc miedzy czestotliwoscig wyjsciowg a zadang:
0: Glowne zrodio czestotliwosci
1: Gléwne + Pomocnicze
2: Przetaczanie migdzy giéwnym a pomocniczym
3: Przelaczanie migdzy giéwnym
a giéwnym + pomocniczym
4: Przetgczanie miedzy pomocniczym
a gléwnym + pomocniczym
Czestotliwosé L
FO-08 ZGStOTIWOSC 0.00 do maks. czestotliwosci Hz 50.00
poczatkowa
Kierunek 0: Praca do przodu
FO-09 L Brak 0
obrotéw silnika 1: Praca do tytutu ra
Fo-10 | Maksymalna = o 06 46 500.00 Hz 50.00
czestotliwos¢
0: Parametr F0-12
Zrédto gérnego ; 2:;
-11 imi ’ B
" ::I;nlsttuotliwos'ci 3: A3 o °
& 4: Wejscie impulsowe (DI5)
5: Komunikacja

37 po wigczeniu zasilania warto$é czestotliwosci zadanej powraca do wartosci parametru F0-08
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Gérny limit

Dolny limit czestotliwosci (FO-14) do maksymalnej

FO-12 H 50.00
czestotliwosci czestotliwosci (FO-10) z
Pomocniczy
FO-13 goérny limit 0.00 do maksymalnej czestotliwosci (FO-10) Hz 0.00
czestotliwosci
Fo-1a | DOIVIImIt 1 56 4o gornego limitu czestotliwosci (FO-12) Hz 0.00
czestotliwosci
FO-15 Czelstotllwosc 0.8 do 16.0 KHz Zaleznie od
nosna modelu
C —
zefstotllwc')sc 0: Nie
FO-16 nosna zalezna Brak 1
1: Tak
od temperatury
0.00 do 650.00 (F0-19=2)
FO-17 Czas rozruchu 1 | 0.0 do 6500.0 (FO-19=1) Sekunda 0
0 do 65000 (FO-19=0)
Cras 0.00 do 650.00 (F0-19=2)
FO-18 hamowania 1 0.0 do 6500.0 (FO-19=1) Sekunda 0
0 do 65000 (FO-19=0)
Jednostka 0:1s
FO-19 rozruchu i 1:0.1s Brak 1
hamowania 2:0.01s
Przesuniecie
czestotliwosci
FO-21 (czestotliwosc 0.00 do maksymalnej czestotliwosci (FO-10) Hz 0.00
gtéwna +
pomocnicza)
Czestotliwosc L,
: | k FO-
FO-23 po zatrzymaniu 0 CZQStOF IW(.)SC poczallt owa ( O 08) L Brak 0
silnika 1: Zapamietuje ostatnig wartos¢ czestotliwosci
Wybér .
FO-24 parametrow 0: Parametry s!ln!ka ! Brak 0
. 1: Parametry silnika 2
silnika
Odniesienie Czas..przyspleszanlla./hamowanla odnosi sie do
czasu ponizszych wartosci:
FO-25 . . 0: Maksymalna czestotliwos¢ Brak 0
przyspieszania L
/hamowania 1: Czestotliwos¢ zadana
2: 100Hz
Edycja Edycja czestotliwosci zadanej od wartosci (gdy s
czestotliwosci réiymje)' & ) gdy sa
FO-26 za pomocy . . Brak 0
o 0: Czestotliwosci wyjsciowej
przyciskow 1: Czestotliwosci zadanej
UP/DOWN P8 )
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Parametr definiuje powigzanie trzech zrédet
polecen i dziewieciu zrédet zadawania
czestotliwosci. Rézne zrodta polecen mogg by¢
przypisane do tego samego zrddta czestotliwosci.
Jezeli zrédto polecen jest powigzane ze zrodtem
czestotliwosci, parametry od F0-03 do FO-07
przestajg dziatac.

0: Brak
1: Klawiatura falownika
Powigzanie 2: All
zrédta 3:AI2
FO-27 czestotliwosci 4: AI3 Brak 000
ze zrodtem 5: Wejscie impulsowe (DI5)
polecen 6: Czestotliwos¢ wielokrokowa
7: Praca automatyczna
8: Regulator PID
9: Komunikacja
Jednosci: Powigzanie panelu sterowania ze
zrédtem czestotliwosci
Dziesigtki: Powigzanie wejs¢ cyfrowych ze zrédtem
czestotliwosci
Setki: Powigzanie komunikacji ze Zzrédtem
czestotliwosci
Grupa F1: Parametry silnika 1
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie
0: Statomomento
F1-00 Typ silnika . Y Brak 0
1: Zmiennomomentowy (np. wentylator, pompa)
Moc Zaleznie od
F1-01 znamionowa 0.1do 30.0 kW
- modelu
silnika
Napiecie .
F1-02 Zznamionowe 1 do 1000 Vv Zaleznie od
- modelu
silnika
Prad ..
F1-03 | znamionowy | 0.01 do 655.35 A Zaleznie od
- modelu
silnika
Czestotliwosc Zalesnie od
F1-04 znamionowa | 0.01 do maksymalnej czestotliwosci Hz
- modelu
silnika
Znamionowa
kos¢ Zalezni
Flos | Pradkost 1do 65535 obr/min aleznie od
obrotowa modelu
silnika
FLo6 | eVt 0001 do 65.535 0 zaleznie od
stojana modelu
F107 | ReAVSaNG2 | 601 do 65.535 Q Zaleznie od
wirnika modelu
Induktancja Zaleznie od
F1-08 uptywu 0.01 do 655.35 mH
o modelu
silnika
Indukcyjnosé ..
F1-09 | wzajemna 0.01 do 6553.5 mH Zaleznie od
oo modelu
silnika
Prad silnika Zaleznie od
F1-10 bez 0.01 do pradu znamionowego (F1-03) Hz
. modelu
obcigzenia
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F1-37

0: brak

Metoda 1: Z nieruchomym watem 1
autotuningu* | 2:Z ruchomym watem

3: Z nieruchomym watem 2

Brak

*Zalecane jest stosowanie autotuningu z ruchomym watem lub z nieruchomym watem 2.

Po ustawieniu parametru F1-37 na wyswietlaczu pojawi sie napis “TUNE”. Wcisniecie przycisku RUN rozpocznie
proces autotuningu. Falownik zacznie badac silnik, moze to potrwac okoto minuty. Podczas tej operacji silnik
moze wydawac dzwieki — jest to catkowicie normalne. Po poprawnie przeprowadzonym autotuningu
wyswietlacz wréci do czestotliwosci zadane;j.

Podczas autotuningu z ruchomym watem, rozpedzi sie on sie do 80% swojej predkosci znamionowe;j.

Grupa F2: Sterowanie wektorowe (SVC)

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
Czton
F2-00 | Propordonalny(P) 1do 100 Brak 30
sterowania
wektorowego 1
Czton catkujacy (1)
F2-01 sterowania 0.01 do 10.00 Sekunda 0.50
wektorowego 1
Poziom przetgczenia . .
F2-02 38 0.0 do maksymalnej czestotliwosci Hz 5.00
regulatora Pl
Czton
F2-03 | Proporcjonalny(P) 1do 100 Brak 20
sterowania
wektorowego 2
Czton catkujacy (1)
F2-04 sterowania 0.01 do 10.00 Sekunda 1.00
wektorowego 2
Wzmocnienie poslizgu
F2-06 sterowania 50 do 200 % 100
wektorowego
Stata czasowa filtra
F2-07 L. 0.000 do 1.000 Sekunda 0.050
predkosci
Wzmocnienie
nadmiernego
F2-08 wzbudzenia w 0 do 200 Brak 0
sterowaniu
wektorowym
0: F2-10
1: All
Gérny limit momentu 2: Al2
obrotowego 3:AI3
F2-09 w sterowaniu 4: Wejscie impulsowe (DI5) Brak 0
predkoscia 5: Komunikacja
6: MIN (Al1, Al2)
7: MAX (AI1, AI2)
Gérny limit momentu
obrotowego
F2-10 . 0.0 do200.0 % 150.0
w sterowaniu
predkoscia®®

38 poziom czestotliwosci przy ktérym nastepuje przetaczenie regulatora Pl pomiedzy wartosciami F2-00 i F2-01 a

F2 03iF2-04

39 parametr odpowiada wartoéci momentu gdy F2-09=0. Gdy w parametrze F2-09 wybrana jest inna warto$¢ niz 0,
wartos$¢ parametru F2-10 odpowiada maksymalnej wartosci sygnatu
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Grupa F3: Sterowanie skalarne (U/F)

10: Separacja U/F
11: Potowiczna separacja U/F

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
0: Liniowa
1: Wielopunktowa
F3-00 Charakterystyka U/F 2: U/F? Brak 0

0 — Charakterystyka liniowa — stata proporcja pomiedzy napieciem a czestotliwoscia.
1 - Charakterystyka wielopunktowa - ustawiana w parametrach od F3-03 do F3-08.

2 — Charakterystyka kwadratowa - zastosowanie w pompach oraz wentylatorach.
10 — Separacja U/F - czestotliwos$¢ wyjsciowa ustawiana jest poprzez ustawiong metode zadawania czestotliwosci,
napiecie ustawiane jest w sposob ustawiony w parametrze F3-13.
11 — Potowiczna separacja U/F — charakterystyka jest proporcjonalna, zmieniana jest proporcja pomiedzy napieciem
a czestotliwoscia.

F3-01

Forsowanie momentu

0.1 do 30.0 (F3-01=0.0 — automatyczne
forsowanie momentu)

%

0.0

F3-02

Czestotliwos¢ wytaczenia
funkcji forsowania
momentu

0.0 do maksymalnej czestotliwosci

Hz

50.00

F3-03

Charakterystyka
wielopunktowa —
czestotliwos¢ 1

0.00 do F3-05

Hz

F3-04

Charakterystyka
wielopunktowa —
napiecie 1

0.0 do 100

%

F3-05

Charakterystyka
wielopunktowa —
czestotliwosc¢ 2

F3-03 do F3-07

Hz

F3-06

Charakterystyka
wielopunktowa —
napiecie 2

0.0 do 100

%

F3-07

Charakterystyka
wielopunktowa —
czestotliwos¢ 3

F3-05 do maksymalnej czestotliwosci

Hz

F3-08

Charakterystyka
wielopunktowa —
napiecie 3

0.0 do 100

%

F3-09

Wzmocnienie
kompensacji poslizgu

0.0 do 200.0

%

F3-10

Wzmocnienie
nadmiernego
wzbudzenia w
sterowaniu skalarnym?°

0do 200

Brak

64

F3-11

Wzmocnienia ttumienia
oscylacji*

0do 100

%

Zaleznie od
modelu

F3-12

Tryb ttumienia oscylacji

0do4

Brak

3

40 Ten parametr moze ograniczy¢ wzrost napiecia na szynie DC podczas hamowania. Przy duzych
bezwtadnosciach nalezy zwiekszy¢ wartos¢ parametru. Zbyt wysoka wartosé parametru moze powodowac
wzrost pradu wyjsciowego.

41 7wieksz ten parametr jedynie gdy widoczne s3 oscylacje.
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0: F3-14
1: Al
2: AI2
3: Al3
Zrédto wartosci napiecia 4: Wejscie impulsowe (DI5)
F3-13 " 5: Czestotliwos¢ wielokrokowa Brak 0
separacji U/F
6: Praca automatyczna
7: Regulator PID
8: Komunikacja
100% oznacza napiecie znamionowe
silnika
F3-14 Napiecie separacji U/F 0 do napiecie znamionowe silnika Vv 0
F3.5 | C23S Wzrostu napiecia 0.0 do 1000.0 Sekunda 0.0
separacji U/F
F3-16 | 73S spadku napigcia 0.0 do 1000.0 sekunda 0.0
separacji U/F
0: Czestotliwos$¢ i napiecie spadajg do 0
Tryb zatrzymania niezaleznie
F3-17 separacji U/F 1: Czestotliwos¢ spada po spadku Brak 0
napiecia do 0
Poziom ochrony przed
F3-18 przecigzeniem 50 do 200 % 150
nadpragdowym??
Ochrona przed
F3-19 przeciaieaiem 0: Wytaczona Brak 1
1: Wiaczona
nadpradowym
Wzmocnienie
F3.20 | ZaPezpieczenia przed 0 do 100 Brak 20
przecigzeniem
nadpradowym
Wspodtczynnik
kompensacji poziomu
F3-21 zabezpieczenia przed 0do 100 % 20
utknieciem
nadpradowym
Poziom ochrony przed
F3-22 zbyt wysokim napieciem 650 do 800 \Y 760
szyny pc®
Ochrona przed zbyt
F3-23 wysokim E)lapiecie:ln szyny 0: Wylaczona Brak 1
DC 1: Wiaczona

42 Gdy prad wyijéciowy przekroczy poziom zapisany w parametrze F3-18 podczas przyspieszania, pracy ze stata

predkoscig lub podczas hamowania, gdy wiaczona jest ochrona przed przecigzeniem nadprgdowym, czestotliwos¢

wyjsciowa zaczyna spadaé. Gdy prad wyjsciowy spadnie ponizej poziomu parametru F3-18, czestotliwos¢ wyjsciowa
wzrasta do czestotliwosci zadanej.
Zabezpieczenie przed przecigzeniem powyzej czestotliwo$ci znamionowych = (fs/fn)*k*LimitCur.

o fs—czestotliwosé wyjsciowa

o fn—czestotliwos¢ znamionowa silnika

e  k—wspdtczynnik kompensacji poziomu zabezpieczenia przed utknieciem nadpradowym
e  LimitCur - poziom ochrony przed przecigzeniem

43 Gdy napiecie szyny DC przekroczy wartoé¢ ustawiona w parametrze F3-22 uruchamiana jest funkcja zabezpieczenia
przed utykiem i dostosowuje czestotliwos¢ wyjsciowa. Uzycie tej funkcji zwiekszy czas hamowania.
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19: Przywrdcenie czestotliwosci

poczatkowej*

20: Przefaczanie zrédta polecen™

21: Zatrzymanie
przyspieszania/hamowania
22: Wytgczenie regulacji PID
23: Reset pracy automatycznej
24: Wytgczenie funkcji wahania
czestotliwosci

Wzmocnienie
F3-p4 | Z3bezpieczenia przed 0 do 100 Brak 30
zbyt wysokim napieciem
szyny DC
Wspodtczynnik
kompensacji poziomu
F3-25 zabezpieczenia zbyt 0do 100 % 30
wysokim napieciem szyny
DC
Prég wzrostu
F3-26 czestotliwosci podczas 0do 50 Hz 5
ograniczania napiecia
F3-p7 | Stefaciasowa 0.1do0 10.0 Sekunda 0.5
kompensacji poslizgu
Grupa F4: Zaciski wejsciowe
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie
0: Brak funkgji
1: Praca w przéd (FWD)
2: Praca w tyt (REV)
3: STOP w sterowaniu
3-przewodowym**
4: Czestotliwos¢ JOG do przodu
(FIOG)*® 1
F4-00 Wejscie cyfrowe DI1 5: Czestotliwos¢ JOG do tytu Brak Praca w przéd
(RIOG)* (FWD)
6: Zwiekszanie czestotliwosci*®
7: Zmniejszanie czestotliwoéci*®
8: Hamowanie wybiegiem
9: Reset btedu
10: Pauza
11: Btad zewnetrzny (styk NO)*’
12,13,14,15: Wybor predkosci za
pomoca kombinacji dowolnych
czterech wejs¢ cyfrowych przy
pracy wieloskokowej*®
16: Przetaczanie czaséw
hamowania/przyspieszania
18: Przetaczenie zrédta zadawania 4
F4-01 Wejscie cyfrowe DI2 crestotiiwosc Brak Czgstotliwosc

JOG do przodu
(FIOG)

44 Sprawdz parametr F4-11
4> Sprawdz parametry F8-00 do F8-02
46 Szybko$¢ zmiany w parametrze F4-11

47 Wiecej szczegotéw w parametrze F9-47

48 Wiecej szczegotow w parametrach grupy FC
49 Ustawienie czestotliwosci zadanej do parametru FO-08. Dotyczy zrodta zadawania czestotliwo$ci za pomoca

panelu falownika lub terminali wejs$¢ cyfrowych.
%0 Jezeli w parametrze FO-02 ustawiona jest wartos¢ inna niz 0, podanie sygnatu oznacza sterowanie z klawiatury

falownika
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F4-02

Wejscie cyfrowe DI3

F4-03

Wejscie cyfrowe DI4

F4-04

Wejscie cyfrowe DI5

25: Wejscie licznika

26: Reset licznika

27: Wejscie licznika dtugosci

28: Reset licznika dtugosci

29: Wytgczenie sterowania
momentowego

30: Wejscie impulsowe (DI5)

32: Hamowanie pradem statym

33: Bfad zewnetrzny (styk NC)

34: Blokada zmiany czestotliwosci

35: Odwrdcenie charakterystyki
regulatora PID

36: Zatrzymanie sygnatem
zewnetrznym

37: Przetaczenie zrédta polecen

38: Wytgczenie cztonu catkujacego
regulatora PID

39: Przetaczenie gtéwnego
zrédta czestotliwosci

251

na czestotliwoscia poczatkowa 40:

Przetaczenie pomocniczego
zrédta czestotliwosci
na czestotliwoscia poczatkowa

41: Wybér parametroéw silnika

43: Przetgczenie parametréw PID

44: Btad zdefiniowany przez
uzytkownika 1

45: Btad zdefiniowany przez
uzytkownika 2

46: Sterowanie
predkosciag/momentowe

47: Zatrzymanie awaryjne (ES

48: Zatrzymanie sygnatem
zewnetrznym 2%3

49: Hamowanie pradem statym

50: Resetowanie biezgcego czasu
pracy

51: Sterowanie
dwu/trzyprzewodowe

52: Blokada zmiany kierunku pracy

)52

Brak

9
Reset btedu

Brak

12
Predkos¢
wieloskokowa 1

Brak

13
Predkos¢
wieloskokowa 2

F4-10

Filtr czasowy wejs¢
cyfrowych

0.000 do 1.000

Sekunda

0.010

F4-10

Filtr czasowy wejs¢
cyfrowych

0.000 do 1.000

Sekunda

0.010

51 Jezeli w parametrze FO-02 ustawiona jest warto$¢ 0, podanie sygnatu oznacza sterowanie za pomoca

komunikacji

52 Czas zatrzymania w parametrze F8-55
53 Czas zatrzymania w parametrze F8-08
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F4-11

Metoda sterowania
wejsciami cyfrowymi

0: Dwuprzewodowe / metoda 1
1: Dwuprzewodowe / metoda 2
2: Tréjprzewodowe / metoda 1
3: Trojprzewodowe / metoda 2

Brak

— __[@]DI(F4-0x=1)
— [@] DI (F4-0x = 2)

—1__I®@]oi(Fa-0x=1)

— @] DIF4-0x=2)

Praca w przod

Praca w tyl

Dwuprzewodowe / metoda 1

Dwuprzewodowe / metoda 2

Telcom

Praca w przod

STOP

[@] DI (F4-0x = 3) _ Tréjprzewodowe / metoda 1

>

Trojprzewodowe / metoda 2

PRACA
DI (F4-0x = 1)
Kierunek

[@] DI (F4-0x = 2)
[ @]com

Praca w tyt

| - com

PRACA

—" —_[®|DI(Fa-0x= 1)
i s
DI (F4-0x = 3)

Kierunek

—"— [®|DI(F4-0x=2)

- COM

F4-0Ox oznacza parametry F4-00 do F4-04.

F4-12

Szybkos¢ zmiany
zadanej czestotliwosci
przy sterowaniu
wejsciami cyfrowymi
(zwiekszanie/
zmniejszanie)

0.01 do 65.535

Hz/s

1.000

F4-13

Minimalny poziom
wejscia All

0.00 do F4-15

0.00

F4-14

Dolny limit skalowania
wejscia All

-100.0 do 100.0

%

0.0

F4-15

Maksymalny poziom
wejscia All

F4-13 do 10.00

\

10.00

F4-16

Gorny limit skalowania
wejscia All

-100.0 do 100.0

%

0.0

F4-17

Filtr wejscia All

0.00 do 10.00

Sekunda

0.10

F4-18

Minimalny poziom
wejscia Al2

0.00 do F4-15

\

0.00

F4-19

Dolny limit skalowania
wejscia Al2

-100.0 do 100.0

%

0.0

F4-20

Maksymalny poziom
wejscia Al2

F4-13 do 10.00

\Y

10.00

F4-21

Gérny limit skalowania
wejscia Al2

-100.0 do 100.0

%

0.0

F4-22

Filtr wejscia Al2

0.00 do 10.00

Sekunda

0.10

F4-23

Minimalny poziom
wejscia Al3

0.00 do F4-15

\

0.00

F4-24

Dolny limit skalowania
wejscia Al3

-100.0 do 100.0

%

0.0

F4-25

Maksymalny poziom
wejscia Al3

F4-13 do 10.00

\Y

10.00

FA-26

Gérny limit skalowania
wejscia Al3

-100.0 do 100.0

%

0.0

F4-27

Filtr wejscia Al3

0.00 do 10.00

Sekunda

0.10

F4-28

Minimalny poziom
wejscia impulsowego
(DI5)

0.00 do F4-30

kHz

0.00
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Dolny limit skalowania

F4-29 wejscia impulsowego -100.0 do 100.0 % 0.0
(DI5)
Maksymalny poziom
F4-30 wejscia impulsowego F4-28 do 20.00 kHz 20.00
(DI5)
GOrny limit skalowania
F4-31 wejscia impulsowego -100.0 do 100.0 % 0.0
(DI5)
Fa.3p | Filtr wejscia 0.00 do 10.00 Sekunda 0.10
impulsowego (DI5)
0: Odpowiada minimalnej wartosci
(F4-14, F4-19, F4-24)
i . 1: Odpowiada wartosci 0.0%
g g g Jednosci: All
Dziesiatki: Al2
Setki: Al3
F4-35 glplom'e"'e dziatania 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
Opodinienie dziatania
F4-36 D12 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
Opdinienie dziatania
F4-37 DI3 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
b A
0: Normalnie otwarty
F4-38 Wy.t?c?r stanu dziatania Wetae DS Brak 00000
wejs¢ cyfrowych _
Wejscie DI4
ECEECU
Wejsdie DI
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Grupa F5: Zaciski wyjsciowe

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie

: Wyjscie impulsowe (FMP)

: Wyjscie cyfrowe (FMR) Brak 0

F5-00 | Wyjécie FM

: Brak funkcji

: Praca przemiennika czestotliwosci

: Btad

: Czestotliwo$¢ wyj. zgodna 1>

: Czestotliwo$¢ zadana osiagnieta®

: Predkos¢ zerowa (przy aktywnej
komendzie RUN)

6: Ostrzezenie o przecigzeniu

silnika®®
7: Ostrzezenie o przecigzeniu Brak 0
falownika®’

D WNRELRO|[RO

Funkcja wyjscia FMR

F5-01 .
(wyjscie cyfrowe)

8: Osiagnieto wartosé zliczania 1°8

9: Osiagnieto wartos¢ zliczania 2°°

10: Dtugo$c¢ osiagnieta®

11: Cykl pracy automatycznej
zakonczony

12: Osiagniety skumulowany czas
pracy®?

13: Ograniczenie czestotliwosci®?

14: Osiggnieto limit momentu®

15: Naped w trybie gotowosci

16: All > Al2

17: Osiggniety gorny limit

Wyjscie przekaznikowe czestotliwosci®*

T/A-T/B-T/C 18: Osiggniety dolny limit
czestotliwosci®®

19: Zbyt niskie napiecie wyjsciowe

20: Ustawienie komunikacji

23: Predkosc¢ zerowa (réwniez bez

F5-02 Brak 2

aktywnej komendy RUN)

24: Osiaggniety skumulowany czas

zasilania®®

F5-04 Wyjscie cyfrowe DO1 25: Czestotliwo$¢ wyj. zgodna 2°7 Brak 1

26: Czestotliwosé wyj. zgodna 3%

27: Czestotliwosé wyj. zgodna 4%°

54 Osiggnieto warto$¢ parametru F8-19 oraz F8-20

55 Osiggnieto zadang czestotliwos¢ wyjsciowa z histerezg F8-21

56 Dotyczy parametrow F9-00 do F9-02

57 Wyjscie wiaczy sie na 10 sekund przed wigczeniem zabezpieczenia przed przecigzeniem
58 Osiggnieto wartos¢ zliczania zapisang w parametrze FB-08

%9 Osiggnieto wartosc zliczania zapisang w parametrze FB-09

60 Osiggnieto wartos¢ parametru FB-05

61 Osiggnieto wartos¢ parametru F7-09

62 Czestotliwos¢ wyjsciowa poza limitem czestotliwosci

63 Osiggnieto wartos¢ parametru A2-48

64 Czestotliwo$é wyjsciowa powyzej wartosci parametru F0-12

65 Czestotliwo$¢ wyjsciowa ponizej wartosci parametru FO-14 (podczas aktywnej komendy RUN)
66 Osiggnieto wartos¢ parametru F7-13

67 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-28 oraz F8-29

68 Osiggnieto warto$¢ parametru F8-30 oraz F8-31

69 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-32 oraz F8-33
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28: Prad wyjsciowy zgodny 17°

29: Prad wyjéciowy zgodny 27%
30: Czas pracy zgodny72

31: Wejscie All poza zakresem’3
32: Wykrycie utraty obcigzenia
33: Praca w tyt

34: Zbyt niski prad wyjsciowy’*
35: Zbyt wysoka temperatura

AO2

F5-05 Wyjscie cyfrowe D02 modutu IGBT”® Brak 4
36: Zbyt wysoki prad wyjsciowy’®
37: Czestotliwosc¢ ponizej dolnego
limitu czestotliwosci
38: Alarm
40: Osiggnieto czas pracy77
F8-53
41: Btad (oprdcz btedu zbyt niskiego
napiecia)
0: Czestotliwos¢ wyjsciowa
1: Czestotliwos$¢ zadana
2: Prad wyjsciowy
F5-06 Fun.k,cj.a \_Nyjs'cia FMP 3: Momenjclw-yjs'ciowy Brak 0
(wyjscie impulsowe) 4: Moc wyjsciowa
5: Napiecie wyjsciowe
6: Wartos¢ wejscia impulsowego
7: Wartos¢ wejscia All
8: Wartos¢ wejscia Al2
F5-07 Wyjécie AO1 9: Wartos$¢ wejscia Al3 Brak 0
10: Wartoé¢ licznika dtugosci’®
11: Warto$¢ licznika impulséw”®
12: Warto$¢ komunikacji
o 13: Predkos¢ obrotowa
F5-08 Wyjscie AQ2 14: Prad wyjsciowy (0.0 do 1000.0A) Brak 1
15: Napiecie wyjsciowe (0.0 do 1000.0V)
16: Moment wyjsciowy?®
Maksymalna
F5-09 czestotliwos¢ wyjscia 0.01 do 50.00 kHz 50.00
FMP (wyjscie impulsowe)
Fs.10 | Dolvlimitskalowania | 4, 5 451000 % 0.0
wyjscia AO1
F5.11 | VZmocnienie wyjscia -10.00 do 10.0 Brak 1.00
AO1
Fs.1p | Dolvlimitskalowania 6, 5 451000 % 0.0
wyjscia AO2
F5.q3 | Wzmocnienie wyjscia -10.00 do 10.0 Brak 1.00

70 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-38 oraz F8-39
1 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-40 oraz F8-41
72 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-44

73 Sygnat wej$cia analogowego All poza zakresem parametréw F8-45 oraz F8-46
74 Prad wyjsciowy ponizej wartosci parametru F8-34 przez czas zapisany w parametrze F8-35

7> Temperatura modutu IGBT powyzej wartosci parametru F8-47

76 Prad wyjsciowy powyzej wartosci parametru F8-36 przez czas zapisany w parametrze F8-37

77 Osiggnieto czas pracy zapisany w parametrze F8-53
78 Procent warto$ci parametru FB-05
7® Procent wartosci parametru FB-08
80 0d -2x do 2x wartoéci momentu znamionowego
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Opdinienie dziatania

F5-17 . . k .
5 EMR (wyjécie cyfrowe) 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0

Opdznienie dziatania

F5-18 wyjscia przekaznikowego | 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
T/A-T/B-T/C
Opdznienie dziatania

F5-19 wyjscia przekaznikowego | 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
PA-PB-PC

Fs.p0 | OpoZnienie dziatania 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
wyijscia cyfrowego DO1

F5.p1 | OPOZnienie dziatania 0.0 do 3600.0 Sekunda 0.0
wyjscia cyfrowego DO2

8 A
1: Normalnie zamknigte
F5.22 Wybér stanu dziatania Brak 00000

wejs¢ cyfrowych

Wyjécie DO1

Wyjscie przekaznikowe 2

IWyjécie przekaznikowe T/A-T/B-T/C

Wyjscie FM (EMR)
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Grupa F6: Sterowanie rozruchem/zatrzymaniem

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
F6-00 Metoda rozruchu 0: Rozruch bgzposredm Brak 0
2: Wzbudzenie wstepne
0: Od czestotliwosci zatrzymania
F6-01 Poszukiwanie predkosci 1: Od czestotliwosci OHz Brak 0
2: Od czestotliwosci maksymalnej
Szybkos¢ poszukiwania 1 do 100
F6-02 ¥ , ‘p Im wyzsza wartos¢, tym szybciej dziata Brak 20
predkosci ) ) . o
funkcja poszukiwania predkosci
Czestotliwos¢
F6-03 31 0.00 do 10.00 Hz 0.00
poczatkowa
Czas dziatania
F6-04 czestotliwosci 0.0 do 100.0 Sekunda 0.0
poczatkowe;j
Poziom h i
F6-05 oziom hamowania 0 do 100 (pradu znamionowego silnika) % 0
pragdem statym 1
Fe-06 | C72Shamowania pradem | 4 45 100,0 Sekunda 0.0
statym 1
Tryb przyspieszania / O: Liniowy
F6-07 Yo przysp 1: Krzywa A Brak 0
hamowania
2: Krzywa B
Proporcja czasu krzywej S
F6-08 przy rozpoczeciu 0.0 do 100.0-F6-09 % 30.0
przyspieszania
Proporcja czasu krzywej S
F6-09 przy koricu 0.0 do 100.0-F6-08 % 30.0
przyspieszania
F6-10 Metoda zatrzymania 0: Po rample_do zat.rzy_manla Brak 0
1: Hamowanie wybiegiem
Poziom wtgczenia
F6-11 hamowaniem pradem 0.00 do 10.00 Hz 0.00
statym 2
Opdinienie wigczenia
F6-12 hamowania pradem 0.0 do 100.0 Sekunda 0.0
statym 2
F6-13 g?;;;r?n :i;;\r/]v;ma 0 do 100 (pradu znamionowego silnika) % 50
Fe-14 | C73shamowaniapradem |0 401000 Sekunda 0.0
statym 2
F6-18 Limit prqdu 'podczas N 30 do 200 % Zaleznie od
poszukiwania predkosci modelu
Czas demagnetyzacji
wirnika silnika po
F6-21 zatrzymaniu wybiegiem 0.0do 5.0 Sekunda 1.0
(réwniez po wystgpieniu
btedu)®
Fe-22 | Minimalna czestotlinosc | 4 g 4o pe.11 Hz 0.00
wyjsciowa

81 parametry F6-03 oraz F6-04 odpowiadaja za poczatkowa czestotliwosé. Przyktad:

F6-03=5
F6-04=3.0

Silnik po podaniu komendy RUN pracuje z czestotliwoscig 5Hz przez 3 sekundy, nastepnie przyspiesza do zadanej

czestotliwosci.

Gdy czestotliwos¢ F6-03 jest wieksza niz czestotliwos$é zadana, falownik pozostaje w trybie gotowosci.

82 Warto$¢ parametru jest ustawiana automatycznie na podstawie mocy silnika.
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Grupa F7: Panel falownika oraz wyswietlacz

podczas pracy 2

: Predkos¢ liniowa

: Czas wtgczonego zasilania (H)

: Czas pracy (min)

: Wartos¢ wejscia impulsowego (DI5) (Hz)
: Komunikacja

: Brak

: Gtéwne zrédto czestotliwosci

: Pomocnicze zrédto czestotliwosci

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
0: Przycisk nieaktywny
1: Przetaczenie pomiedzy sterowaniem
zewnetrznym (wejscia cyfrowe lub
. . komunikacja) a panelem falownika

F7-01 Funkeja przycisku MF.K 2: Przetgczenie kierunku obrotéw Brak 0
3:JOG w przéd
4:J0G w tyt
5: Wyswietlenie parametru83
0: Przycisk aktywny jedynie w sterowaniu z

Funkcja przycisku panelu falownika

F7-02 STOP/RES 1: Przycisk aktywny niezaleznie od metody Brak 1
sterowana silnika
0: Czestotliwos¢ wyjsciowa
1: Czestotliwos$¢ zadana
2: Napiecie szyny DC
3: Napiecie wyjsciowe
4: Prad wyjsciowy
5: Moc wyjsciowa
6: Moment wyjsciowy (%)

F7-03 Wyswietlana wartos¢ 7: Stan wej?'?' cyfrowych Brak 1F

podczas pracy 1 8: Stan wyjs¢ cyfrowych

9: Napiecie wejscia All
A: Napiecie wejscia Al2
B: Napiecie wejscia Al3
C: Wartos¢ licznika
D: Wartos¢ licznika dtugosci
E: Predkos$¢ po mnozniku F7-06
F: Wartos¢ zadana regulatora PID
0: Wartos¢ regulacji PID
1: Stan pracy automatycznej
2: Wartos¢ wejscia impulsowego (DI5) (kHz)
3: Predkos¢ obrotowa (sprzezenie zwrotne)
4: Pozostaty czas pracy
5: Napiecie wejscia All przed korekta
6: Napiecie wejscia Al2 przed korekta

F7-04 Wyswietlana wartos¢ ;: Napiecie wejscia Al3 przed korektg Brak 0
9
A
B
C
D
E
F

8 Wybdr w parametrze FP-03
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Wyswietlana wartos¢

: Czestotliwos¢ zadana
: Napiecie szyny DC

: Stan wejs¢ cyfrowych
: Stan wyjsé cyfrowych
: Napiecie wejscia All
: Napiecie wejscia Al2

OW>WVHEONOODUDWNERPO

F7-05 . : Napiecie wejscia Al3 Brak 0
podczas zatrzymania P
: Wartos¢ licznika
: Wartosc¢ licznika dtugosci
: Stan pracy automatycznej
: Predkos$¢ po mnozniku F7-06
: Wartosc¢ zadana regulatora PID
: Wartos¢ wejscia impulsowego (DI5) (kHz)
Mnoznik wyswietlanej
F7-06 ., .84 0.0001 do 6.5000 Brak 1.000
czestotliwosci
F7-07 Temperatura radiatora 0.0 do 100.0 °C -
F7-08 Kod falownika -—- Brak -
F7-09 | Skumulowanyczaspracy | ;0 eoesg Godzina ;
falownika
F7-10 Kod seryjny falownika - - -
F7-11 Wersja oprogramowania | - - -
Liczba miejsc po 0:0
F7.12 przsau.nku p.odczas. . 1:1 Brak 1
wyswietlania mnoznika 2:2
czestotliwosci 3:3
Fra3 | Skumulowany czas 0 do 65535 Godzina -
zasilania falownika
F714 | Skumulowanamoc g 4, gegas kWh -
pobrana przez falownik
Grupa F8: Funkcje pomocnicze
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domysinie
F8-00 Czestotliwosc JOG 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 2.00
F8-01 Czas rozruchu JOG 0.0 do 6500.0 Sekunda 20.0
F8-02 Czas hamowania JOG 0.0 do 6500.0 Sekunda 20.0
F8-03 Czas rozruchu 2 0.0 do 6500.0 Sekunda Zaleznie od
modelu
F8-04 Czas hamowania 2 0.0 do 6500.0 Sekunda Zaleznie od
modelu
F8-05 Czas rozruchu 3 0.0 do 6500.0 Sekunda Zaleznie od
modelu
F8-06 Czas hamowania 3 0.0 do 6500.0 Sekunda Zaleznie od
modelu
F8-07 Czas rozruchu 4 0.0 do 6500.0 Sekunda Zaleznie od
modelu
F8-08 Czas hamowania 4 0.0 do 6500.0 Sekunda Zaleznie od
modelu
Czestotliwos¢ przeskoku . .
F8-09 185 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 0.00
Czestotliwosc¢ przeskoku . .
F8-10 580 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 0.00
Zakres przeskoku . .
F8-11 ., .80 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 0.00
czestotliwosci

84 Dotyczy parametréw F7-03 oraz F7-05

85 parametry pozwalajg uniknac¢ czestotliwosci rezonansowych. Silnik omija te wartosci czestotliwosci

wyjsciowej
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Czas zatrzymania silnika
F8-12 przy przetaczaniu 0.0 do 3000.0 Sekunda 0.0
kierunku obrotéw
0: Rotacja odwrotna aktywna
Falownik akceptuje komende RUN w obu
F8-13 Wybor. oFiwrotneJ rotacji klerunka.ch . Brak 0
watu silnika 1: Rotacja odwrotna nieaktywna
Falownik akceptuje komende RUN wytgcznie
do przodu
Tryb pracy, gdy 0: Praca z czestotliwoscig dolnego limitu
F8-14 czestotliwos¢ zadana jest | 1: Zatrzymanie silnika Brak 0
nizsza od dolnego limitu 2: Praca z czestotliwoscig OHz
F8-15 Kontrola opadania®® 0.00 do 10.00 Hz 0
Prég tacznego czasu .
F8-16 e 0 do 65000 Godzina 0
wtgczonego zasilania
Prég tacznego czasu .
F8-17 s 0 do 65000 Godzina 0
pracy falownika
Zabezpieczenie rozruchu | 0: Wytgczone
F8-1 Brak
8-18 silnika® 1: Wiaczone re 0
Poziom wykrywania . .
F8-19 ., . .00 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 50.00
czestotliwosci 1
Histereza wykrywania
F8-20 ) ., ..91 | 0.0do 100.0 % 5.0
poziomu czestotliwosci 1
Histereza wykrywania
F8-21 . .92 0.00 do 100 % 0.0
czestotliwosci zadanej
Funkcja przeskoku
L : Wyt
F8-22 czestotliwosci podczas 0: Wytaczone Brak 1
. 1: Wiaczone
rozruchu/hamowania
Poziom przetgczenia . L
F8-25 93 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 0.00
czasu rozruchu
Poziom przetaczenia
F8-26 CzaSL.J hamowania . 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 0.00
pomiedzy parametrami
FO-18 i F8-04
. . 0: Wytaczony
F8-27 Priorytet funkcji JOG 1: Whaczony Brak 0
Poziom wykrywania . L,
F8-28 ., . .-aa 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 50.00
czestotliwosci 2
Histereza wykrywania
F8-29 poziomu czestotliwosci 0.0 do 100.0 % 5.0
295

8 Czestotliwo$¢ wyjéciowa spada gdy obcigzenie silnika rosnie. Rozwigzanie stosowane w przypadku wielu silnikéw
napedzajacych to samo obcigzenie.
87 Jezeli taczny czas wigczonego zasilania osiggnie ustawiong warto$é, zacisk wyjscia cyfrowego ustawionego na
wartosc 24 zostanie wiaczony.
8 Jezeli taczny czas pracy falownika osiggnie ustawiong warto$é, zacisk wyjscia cyfrowego ustawionego na wartos¢ 12
zostanie wigczony.
89 parametr okre$la czy falownik reaguje na polecenie RUN podczas wtaczania zasilania lub resetowania btedu
% parametr wyjscia cyfrowego ustawionego na wartos¢ 3
%1 Dotyczy parametru F8-19
92 parametr wyjscia cyfrowego ustawionego na warto$¢ 4
93 Przetaczenie pomiedzy parametrami F0-17 i F8-03
9 parametr wyjécia cyfrowego ustawionego na warto$¢ 25
% Dotyczy parametru F8-28
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Poziom wykrywania

komendy RUN

F8-30 czestotliwosci 3% 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 50.00
Histereza wykrywania

F8-31 poziomu czestotliwosci 0.0 do 100.0 % 0.0
397
Poziom wykrywania . .

F8-32 ., . .98 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 50.00
czestotliwosci 2
Histereza wykrywania

F8-33 poziomu czestotliwosci 0.0 do 100.0 % 0.0
299
Poziom wykrycia niskiej 0.0 do 300.0 ¢ prad .

£8-34 wartosci pradu -0 o .0 (warto$¢ pradu znamionowego % 50

- 100 silnika)

wyjsciowego
Czas wykrycia niskiej

F8-35 wartosci pradu 0.01 do 600.00 Sekunda 0.10
wyjsciowego silnika®?
Poziom wykrycia 0.0 (funkcja wytaczona)

F8-36 wysokiej wartosci pradu 0.1 do 200.0 (warto$¢ pradu znamionowego % 200.0
wyjéciowego silnikal®? silnika)
Czas wykrycia wysokiej

F8-37 wartosci pradu 0.00 do 600.00 Sekunda 0.00
wyjéciowego silnikal®®
Poziom wykrywania . . $¢

F8-38 Y .Y s 0.00 c_io 300.0 (W«t:ll’t.OSC pradu % 100.0
pradu wyjsciowego 1 znamionowego silnika)
Histereza wykrywania

F8-39 L 105 0.0 do 300.0 % 0.0
pradu wyjsciowego 1
Poziom wykrywania . . $¢

£8-40 y .y - 0.00 c.Jo 300.0 (w.j;\rt.osc pradu % 100.0
pradu wyjsciowego 2 znamionowego silnika)
Histereza wykrywania

F8-41 s 107 0.0 do 300.0 % 0.0
pradu wyjsciowego 2
Dezaktywacja komendy )

F8-42 RUN po okreslonym 0: Wytaczone Brak 0

. 1: Wiaczone
czasie
0: F8-44

Sposdb zadania czasu ; 2:;

F8-43 dezaktywacji komendy 3: Al3 Brak 0
RUN (100% wartosci wejscia analogowego

odpowiada parametrowi F8-44)
Fgaq | C7aS dezaktywac] 0.0 do 6500.0 Minuta 0.0

% parametr wyjscia cyfrowego ustawionego na wartos$c 26
7 Dotyczy parametru F8-30
% parametr wyjscia cyfrowego ustawionego na wartos¢ 27
% Dotyczy parametru F8-32
100 jezeli prad wyjsciowy falownika bedzie nizszy niz zapisana warto$¢, zacisk wyjscia cyfrowego ustawionego na
wartos¢ 34 zostanie wiaczony.
101 czas wykrycia pradu ponizej wartosci zapisanej w parametrze F8-34
102 Jezeli prad wyjsciowy falownika bedzie nizszy niz zapisana warto$¢, zacisk wyjscia cyfrowego ustawionego na
wartos¢ 36 zostanie wtgczony.
103 czas wykrycia pradu ponizej wartosci zapisanej w parametrze F8-36
104 parametr wyjscia cyfrowego ustawionego na warto$¢ 28
105 Dotyczy parametru F8-38
106 parametr wyjécia cyfrowego ustawionego na warto$¢ 29
107 Dotyczy parametru F8-40




Dolny limit wejécia Al1
F8-45 o 108 0.00 do F8-46 Vv 3.10
(wyjscie cyfrowe)
Fg-ae | COMYIImitweiSciaAll 1 pg 1o 40 11.00 v 6.80
(wyjscie cyfrowe)
Limit temperatury
F8-47 109 0do 100 oC 75
radiatora
0: Podczas pracy silnika oraz gdy
F8-48 Praca wentylatora tentmpera?gra radiatora jest Brak 0
chtodzacego wyzsza niz 40°C
1: Ciagta praca
Czestotliwos¢ . L
F8-49 wzbudzenia falownika F8-51 do maksymalnej czestotliwosci Hy 0.00
(regulator PID)*0
Czas opdznienia
F8-50 wzbudzenia 0.0 do 6500.0 Sekunda 0.0
(regulator PID)
Czestotliwosc przejscia
F8-51 falownika w tryb u$pienia 0.00 do F8-43 Hz 0.00
(regulator PID)'*!
Czas opdznienia trybu
F8-52 uspienia 0.0 do 6500.0 Sekunda 0.0
(regulator PID)
Aktualny czas pracy .
F8-53 L 112 0.0 do 6500.0 Minuta 0.0
(wyjscie cyfrowe)
Czas hamowania 0.00 do 650.00 (F0-19=2)
F8-55 awaryjnego zatrzymania 0.0 do 6500.0 (FO-19=1) Sekunda 0.1
(ES) 0 do 65000 (F0-19=0)
Grupa F9: Btedy i zabezpieczenia
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domysinie
F9-00 Zabez-pi.ecz-eni.c-z . 0: Wytaczone Brak 1
przeciazenia silnika 1: Wigczone
0.20 do 10.00
180%*F9-01*prad znamionowy silnika
Jezeli przecigzenie pozostanie na tej
Wzmocnienie wartosci przez 2 sekundy, falownik zgtosi
F9-01 btad przecigzenia Brak 1.00

przeciazenia silnika

150%*F9-01*prad znamionowy silnika
Jezeli przecigzenie utrzyma sie na tej
wartosci przez 60 sekund, falownik zgtosi
btad przeciagzenia

108 Gdy wejécie All jest poza zakresem od F8-45 do F8-46, aktywne jest wyjscie cyfrowe ustawione na warto$¢ 31
109 Jeeli temperatura radiatora bedzie wyisza niz zapisana warto$¢, zacisk wyjécia cyfrowego ustawionego na

wartosc¢ 35 zostanie wigczony

10 jezeli podczas dziatania trybu uspienia czestotliwos$¢ wzrosnie do zapisanego poziomu, falownik przechodzi w tryb
pracy. Gdy ustawiona wartos¢ 0, funkcja jest wytgczona

11 jezeli podczas dziatania trybu PID czestotliwos¢ spadnie do zapisanego poziomu, falownik przechodzi w tryb
uspienia. Gdy ustawiona wartos$¢ 0, funkcja jest wytaczona

112 Jezeli aktualny czas pracy falownika bedzie wiekszy niz warto$¢ zapisana w parametrze, zacisk wyjscia cyfrowego
ustawionego na wartosc 40 zostanie wtgczony.
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13

50 do 100 (wartos$¢ pradu znamionowego

btedzie

podczas wystgpienia przedostatniego btedu.

F9-02 igzenia® 9 80
Alarm przecigzenia silnika) %
F9-07 Wykry.ue.b’fedyl . 0: Wytaczone Brak 1
uziemienia wyjscia 1: Wiaczone
Poziom napiecia DC
F9-08 wtgczenia czopera 650.0 do 810 Vdc 700.0
hamowania
Liczba préb
F9-09 automatycznego restartu | 0 do 20 Brak 0
po wykryciu btedu
Dziatanie wyjscia . . .
, 0: Brak informacji o btedzie
F9-10 cyfrowego przy prébach 1: Informacja o bfedzie Brak 0
restartu
Czas rozpoczecia proby
F9-11 restartu po wystapieniu 0.1do 100.0 Sekunda 1.0
btedu
F9-12 Ochroni p_rzed _utrata 0: Wytaczona Brak 1
fazy wejsciowej 1: Wiaczona
Jednosci:
0: Wytaczona
Ochrona przed utrata 1: Wigczona
F9-1 Brak 1
13 fazy wyjsciowej Dziesiatki: Sprawdzenie przed komendg RUN ra 0
0: Wytaczone
1: Wiaczone
F9-14 Trzeci btad wstecz Brak -
F9-15 Przedostatni btgd Liczby zgodne z tabelg btedéw Brak -
F9-16 Ostatni btad Brak -
Czestotliwos¢ wyjsciowa Pokazuje wartosc¢ czestotliwosci wyjsciowej
F9-17 . . L . Brak -
przy ostatnim btedzie podczas wystgpienia ostatniego btedu.
Prad wyjsciowy przy Pokazuje wartos¢ pradu wyjsciowego
F9-18 . . L . Brak -
ostatnim bfedzie podczas wystgpienia ostatniego btedu.
Napiecie na szynie DC Pokazuje wartos¢ napiecia na szynie DC
F9-19 . . L . Brak -
przy ostatnim btedzie podczas wystgpienia ostatniego btedu.
‘ Bit9 ‘ Bit8 ‘ Bit7 ‘ Bité ‘ Bit5 ‘ Bit4 | Bit3 ‘ Bit2 | Bit1 ‘ Bit0 ‘
F9-20 Stan wejs¢ Fyfrowy?h DH0O DI9 DIB D7 DI6 DI5 D4 D3 DI2 DH Brak B
przy ostatnim btedzie Gdy wejscie przedstawione jest jako 1,
oznacza to, ze wejscie byto aktywne
Stan wyjéc cyfrowych i ‘ Bit4‘ Bit3 ‘ Bit2 | Bit1 | Bit0 ‘
F9-21 przekaznikowych przy DO2 DO1 REL2 REL1 FMP Brak -
ostatnim btedzie Gdy wyjscie przedstawione jest jako 1
oznacza to, ze wyjscie byto aktywne
Czas wtgczonego . _—
F9-23 zasilania falownika przy ;’:K)S\m:;? clﬁzzas(;/:g::]?r:ebg{o ;;s;lanla Brak -
ostatnim btedzie przy &
Czas pracy falownika przy | Wyswietla czas pracy falownika przy
F9-24 . . . . Brak -
ostatnim bfedzie ostatnim bfedzie
Czestotliwos¢ wyjsciowa . . S .
: Pokazuje warto$¢ czestotliwosci wyjsciowej
F9-27 przy przedostatnim o . Brak -
. podczas wystgpienia przedostatniego btedu.
btedzie
Prad wyjsciowy przy Pokazuje wartos¢ pradu wyjsciowego
F9-28 . . L . Brak -
przedostatnim btedzie podczas wystgpienia przedostatniego btedu.
Napiecie na szynie DC . ) - .
D
£9-29 orzy przedostatnim Pokazuje wartos¢é napiecia na szynie DC Brak i

113 Jezeli aktualny prad wyjéciowy falownika bedzie wiekszy niz zapisana wartos¢, zacisk wyjscia cyfrowego

ustawionego na warto$¢ 38 (Alarm) zostanie wtaczony.
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Stan wejs¢ cyfrowych

‘ Bit9 ‘ Bit8 ‘ Bit? ‘ Bité ‘ Bit5 ‘ Bit4

Bit3 ‘ Bit2

Bit1 ‘ Bit0 ‘

btedu 3

Jednosci: Przekroczenie predkosci (Err42)

F9-30 przy przedostatnim DHO DI9 DI8 DI7 DI6 DI5 D4 DI3 DI2 DN Brak _
btedzie Gdy wejscie przedstawione jest jako 1,
ozhacza to, ze wejscie byto aktywne
Stan wyjéc cyfrowych i ‘ Bit4‘ Bit3 ‘ Bit2 | Bit1 | Bit0 ‘
F9-31 przekaznikowych przy DO2 DO1 REL2 REL1 FMP Brak -
przedostatnim btedzie Gdy wyjscie przedstawione jest jako 1
oznacza to, ze wyjscie byto aktywne
Czas wtgczonego . —
F9-33 zasilania falownika przy ;’:L S\xvrl:ialil-;\apcrzzilst\:lzlssiﬁnbigZzzi:S\l\llE;:;acz Brak -
przedostatnim btedzie
Czas pracy falownika przy | Wyswietla czas pracy falownika przy trzecim
F9-34 . . . Brak -
przedostatnim btedzie btedzie wstecz
F9-37 g:f;i?:!g;scbrégji(:owa Pokazuje wartosjé c;estotli_woéci wyjsciowej Brak )
podczas wystapienia trzeciego btedu wstecz.
wstecz
Prad wyjsciowy przy Pokazuje wartos¢ pradu wyjsciowego
F9-38 . ) L . Brak -
trzecim btedzie wstecz podczas wystgpienia trzeciego btedu wstecz.
F9-39 gfzsllf:zlic?ri]sgenéjielx Pokazuje wartosjé napiecia_ na szynie DC Brak )
podczas wystapienia trzeciego btedu wstecz.
wstecz
Stan wejé¢ cyfrowych ‘ Bit9 ‘ Bit8 ‘ Bit7 ‘ Bité ‘ Bit5 ‘ Bit4 | Bit3 ‘ Bit2 | Bit1 ‘ Bitd ‘
F9-40 przy trzecim btedzie D0 DI$ DI8 DI7 DI& DI5 D4 DI3 D2 DN Brak _
wstecz Gdy wejscie przedstawione jest jako 1,
oznacza to, ze wejscie byto aktywne
Stan wyjéé cyfrowych i ‘ Bitd4 ‘ Bit3 ‘ Bit2 | Bit1 | Bit0 ‘
F9-41 przekaznikowych przy DO2 DO1 REL2 REL1 FMP Brak -
trzecim btedzie wstecz Gdy wyjscie przedstawione jest jako 1
oznacza to, ze wyjscie byto aktywne
F9-43 S:siiaﬁgcf:(l)g;i?ka przy Wys’wit.atla czas wiqc.zonego z.asilania Brak -
. ) falownika przy trzecim btedzie wstecz
trzecim btedzie wstecz
Czas pracy falownika przy | Wyswietla czas pracy falownika przy trzecim
F9-44 . . . Brak -
trzecim btedzie wstecz btedzie wstecz
0: Hamowanie wybiegiem
1: Hamowanie zgodnie z parametrem F6-10
2: Kontynuacja pracy zgodnie z F9-54
F9-47 Efeadkjji po wykryciu Jednosci: Przecigzenie silnika (Errll) Brak 00000
Dziesigtki: Brak fazy wejsciowej (Errl2)
Setki: Brak fazy wyjsciowej (Err13)
Tysigce: Btad zewnetrzny (Errl5)
Dziesiec¢ tysiecy: Btad komunikacji (Err16)
0: Hamowanie wybiegiem
1: Hamowanie zgodnie z parametrem F6-10
. . 2: Kontynuacja pracy zgodnie z F9-54
F9-48 Efea dklf’; po wykryciu Brak 00000
Dziesiatki: Btad odczytu EEPROM (Err21)
Dziesiec tysiecy: Przekroczony czas pracy
(Err26)
0: Hamowanie wybiegiem
Reakcja po wykryciu 1: Hamowanie zgodnie z parametrem F6-10
F9-49 2: Kontynuacja pracy zgodnie z F9-54 Brak 00000
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Czestotliwos¢ podczas

0: Aktualna czestotliwos¢
1: Czestotliwos$¢ zadana
2: Gorny limit czestotliwosci

F9-54 wystgpienia btedu 3: Dolny limit czestotliwosci Brak 0
4: Czestotliwos¢ zapisana w parametrze
F9-55

Czestotliwosé podczas

F9-55 wystgpienia btedu 0.0 do 100.0 (maksymalna czestotliwosé) % 100.0
(F9-51=4)
Reakja podczas 2 my;a;:vc;??e rzy powrocie zasilania

F9-59 chwilowej utraty ’  Przy POwWre . Brak 0

S wraca do czestotliwosci zadanej
zasilania . L
2: Hamowanie wybiegiem

Poziom wykrycia btedu

F9-60 2oyt nlsklego.napleaa 80 do 100 (wartos¢ domysinego napiecia) % 85
podczas chwilowego
braku zasilania
Czas dziatania funkgji

F9-61 F9-59 bez powrotu 0.0 do 100.0 Sekunda 0.5
zasilania
Funkcja przetaczania

F9-62 poziomu napiecia 60 do F9-60 % 80
podczas utraty zasilania

F9-63 Och.ro_na .przy utracie 0: Wytaczona Brak 0
obcigzenia 1: Wiaczona

Fo-6a | DoZlomwykryciautraty | 401000 % 10.0
obcigzenia
Czas wykrycia utraty

F9-65 L 0.0do 60.0 Sekunda 1.0
obciazenia

F9-72 Wspotczynnik catkowania 0 do 100 Brak 30
straty mocy
Czas hamowania podczas

F9-73 przechodzenia przez 0.0 do 300.0 Sekunda 20.0

spadek mocy
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Grupa FA: Regulator PID

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
0: FA-01
1: All
Zadawanie wartosci 2: A2
FA-00 regulatora PID 3:AI3 Brak 0
4: Wejscie impulsowe (DI5)
5: Komunikacja
Wartos¢ zadana
FA-01 regulatora PID 0.0do 100.0 % 50
(FA-00=0)
0: All
1: AI2
2: AI3
Sprzezenie zwrotne 3 AIlTAI.Z .
FA-02 4: Wejscie impulsowe (DI5) % 80
regulatora PID L
5: Komunikacja
6: Al1+AI2
7: Maks. (|AIL]), (JAI2])
8: Min. (JAIL]), (JAI2])
Wybdr wyjscia regulatora | 0: Wyjscie normalne PID
FA-03 pID4 1: Wyjscie odwrécone PID Brak 0
Wyswietlania wartosci
FA-04 zadanej i wartosci 0 do 65535 Brak 1000
odczytanej z czujnika®?®
Wspotczynnik
FA-05 wzmocnienia cztonu 0.0do 100.0 Brak 20.0
proporcjonalnego 1 (Kp1)
FA-06 Czas catkowania 1 (Til) 0.01 do 10.00 Sekunda 2.00
FA-07 (Cszi)mZ”'cmwa”'a ' | 0.000 do 10.000 Sekunda 0.000
FA-08 Czesto,tllwosc wyfaczenia 0.000 do maksymalnej czestotliwosci Hz 2.00
obrotéw wstecz
FA-09 Limit uchybu regulacji 0.0 do 100.0 % 0.0
FA-10 | Limitrézniczkowania 0.00 do 100.00 % 0.10
regulacji
FA-1L | S35 Zmiany wartosc 0.00 do 650.00 Sekunda 0.00
zadanej regulacji
Fa1p | C73s filtra sprzezenia 0.00 do 60.0 Sekunda 0.00
zwrotnego
Faqz | Cos filtra wyjscia 0.00 do 60.0 Sekunda 0.00
regulatora
Minimalna czestotliwo$¢
FA-14 . . 0.00 do 10.00 Hz 0.00
dziatania
Wspotczynnik
FA-15 wzmochienia cztonu 0.0 do 100.0 Brak 20.0
proporcjonalnego 2 (Kp2)
FA-16 Czas catkowania 2 (Ti2) 0.01 do 10.00 Sekunda 2.00
FA-1y | C73s rozniczkowania 2 0.000 do 10.000 Sekunda 0.000
(Td2)
Przetgczenie parametrow 0: Bra!<’ .
FA-18 regulacii 1: Wejscie cyfrowe Brak 0
2: Automatycznie (po btedzie regulacji)

114 Zmienia znak +/- wyjécia regulatora PID

115 Warto$¢ zapisana w parametrze oznacza 100% maksymalnej wartosci zadanej oraz odczytanej z czujnika

w parametrach U0-15 oraz U0-16
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Odchylenie przetaczenia

FA-19 , 0.0 do FA-20 % 20.0
parametrow 1
Odchylenie przefaczenia
FA-20 , FA-19 do 100.0 % 80.0
paramentéw 2
Wartos¢ zadana regulacji
FA-21 . 0.0 do 100.0 % 0.0
PID przy starcie
FA22 | CRasaktywnosciwartoscl | o, 4 6 o9 Sekunda 0.00
zadanej PID przy starcie
Maksymalna réznica
iedzy d
FA-23 | Pomicdzyawoma 0.00 do 100.0 % 1.00
wyjsciami PID przy pracy
do przodu
Maksymalna réznica
FA-24 | POmiedzy dwoma 0.00 do 100.0 % 1.00
wyjsciami PID przy pracy
do tytu
Jednosci: Separacja catkowania
0: Wytaczona
Wiasciwosci cztonu 1: Wiaczona
FA-25 . Dziesigtki: Wytaczenie cztonu catkujacego Brak 00
catkujgcego . L 4 .
gdy wyjscie PID osiggnie wartos$¢ graniczng
0: Kontynuuj catkowanie
1: Zatrzymaj catkowanie
Poziom wykrycia utraty 0.0: funkcja wytaczona
FA-2 9 .
6 sprzezenia zwrotnego 0.1 do 100.0 % 0.0
FA-27 | C2aswykrycia utraty 0.0 do 20.0 Sekunda 0.0
sprzezenia zwrotnego
FA-28 Stan regulatora PID po 0: Wytaczony Brak 0

zatrzymaniu silnika

1: Wigczony
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Grupa FB: Funkcje: wahanie czestotliwosci, dtugos¢, zliczanie

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie

Trvb wahania 0: Odniesienie do czestotliwosci zadanej

FB-00 ¥ L, 1: Odniesienie do czestotliwosci Brak 0
czestotliwosci .

maksymalnej

Fg-o1 | AmPlituda wahania 0.0 do 100.0 % 0.0
czestotliwosci

FB-02 | okokwahania 0.0 do 50.0 % 0.0
czestotliwosci
Cykl wahania

FB-03 S 0.1 do 3000.0 Sekunda 10.0
czestotliwosci
Wspdtczynnik czasu

FB-04 . 0.0 do 100.0 % 50.0
narastania

Funkcja wahania czestotliwosci stosowana jest miedzy innymi w wtdkiennictwie, aplikacjach zwijania
i odwijania. W tym trybie czestotliwos¢ waha sie z czestotliwoscig odniesienia jako sSrodkiem (Fb-00). Wykres
pracy w tym trybie pokazano na rysunku ponizej:

Czestotliwos¢ wyjsciowa (Hz)

Gomy limit wahania
czestotliwosc

Czestotliwos¢ zadana

Dolny limit wahania
czestotliwosc

Krok wahania czestotliwosci = Aw x LQOZ

Amplituda wahania czestotliwosci

Aw = Fset x Fb-01

: -
i . Czas (t)
- - » -
Rozruch Cykl Czas ' Hamowanie
wahamq . .narastania
czestotliwosci ;
Komenda RUN
FB-05 Dtugo$¢ zadana®® 0do 65535 Metr 1000
FB-06 Aktualna dtugosé 0 do 65535 Metr -
FB-07 llo$¢ impulsdw na metr 0.1 do 6553.5 Brak 100.0
Zadana wartosc
FB-08 . 117 Brak 1000
zliczania 1
» 1 do 65535
Zadana wartos¢
FB-09 : . 54 Brak 1000
zliczania 2

116 \Warto$¢ zliczana jest za pomoca wejécia cyfrowego ustawionego na warto$é 27. Gdy dtugosc osiagnie wartoséé
zadang w parametrze, zacisk wyjscia cyfrowego ustawionego na wartos¢ 11 zostanie wtgczony.
117 Wartoé¢ zliczana jest za pomocg wejécia cyfrowego ustawionego na wartos¢ 25. Gdy licznik osiagnie wartosé

zadang w parametrze, zacisk wyjscia cyfrowego zostanie wtaczony:
Fb-08 — wyjscie cyfrowe ustawione na 8
Fb-09 — wyjscie cyfrowe ustawione na 9
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Grupa FC: Praca wieloskokowa, praca automatyczna

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
FC-00 Czestotliwos¢ zadana 0 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-01 Czestotliwosé zadana 1 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-02 Czestotliwos¢ zadana 2 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-03 Czestotliwos¢ zadana 3 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-04 Czestotliwos¢ zadana 4 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-05 Czestotliwos¢ zadana 5 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-06 Czestotliwos¢ zadana 6 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-07 Czestotliwos¢ zadana 7 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-08 Czestotliwosc zadana 8 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-09 Czestotliwosé zadana 9 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-10 Czestotliwos¢ zadana 10 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-11 Czestotliwos¢ zadana 11 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-12 Czestotliwos¢ zadana 12 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-13 Czestotliwos¢ zadana 13 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-14 Czestotliwos¢ zadana 14 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0
FC-15 Czestotliwos¢ zadana 15 -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) % 0.0

Wybér czestotliwosci dla pracy wieloskokowej:

7ad Stan wejscia Stan wejscia Stan wejscia Stan wejscia
: Sn y > cyfrowego: cyfrowego: cyfrowego: cyfrowego:
czgstotliwosc F4-Ox=12 F4-0x=13 F4-0x=14 F4-0x=15
FC-00 Wytaczone Wytaczone Wytaczone Wytaczone
FC-01 Witaczone Wytaczone Wytaczone Wytaczone
FC-02 Wytaczone Wiaczone Wytaczone Wytaczone
FC-03 Witaczone Wiaczone Wytaczone Wytaczone
FC-04 Wytaczone Wytaczone Wit3czone Wytaczone
FC-05 Witaczone Wytaczone Witaczone Wytaczone
FC-06 Wytgczone Wiaczone Wiaczone Wytaczone
FC-07 Witaczone Wiaczone Witaczone Wytaczone
FC-08 Wytaczone Wytaczone Wytaczone Witaczone
FC-09 Wiaczone Wytaczone Wytaczone Wiaczone
FC-10 Wytaczone Wiaczone Wytaczone Witaczone
FC-11 Wiaczone Wiaczone Wytaczone Wiaczone
FC-12 Wytaczone Wytaczone Witaczone Witaczone
FC-13 Witaczone Wytaczone Witaczone Witaczone
FC-14 Wytgczone Wiaczone Wiaczone Wiaczone
FC-15 Witaczone Wiaczone Witaczone Witaczone
0: Zatrzymanie po jednym cyklu
FC-16 Tryb pracy . 1: Po je.dnym cyklu praca zgodna z ostatnim Brak 0
automatycznej krokiem
2: Tryb ciggly
Jednosci: Zapamietaj ostatni krok po
wytaczeniu zasilania:
0: Nie
FC.17 Pamie¢ kroku Pracy 1: jl'al.< . o . Brak 00
automatycznej Dziesiatki: Zapamietaj ostatni krok po
komendzie STOP
0: Nie
1: Tak
FC-18 Czas pracy O 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
FC-19 Czas przyspieszania 0do3 FC-50 0
/hamowania 0
FC-20 Czas pracy 1 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
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0: FO-17i FO-18

Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04

FE21 1 hamowania 1 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-22 Czas pracy 2 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17 i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03 i F8-04

FC23 1 Jhamowania 2 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-24 Czas pracy 3 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03 i F8-04

FC-25 /hamowania 3 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-26 Czas pracy 4 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04

FC27 1 /hamowania 4 2: F8-05 i F8-06 FCe-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-28 Czas pracy 5 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03 i F8-04

FC-29 /hamowania 5 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-30 Czas pracy 6 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04

Fesl /hamowania 6 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-32 Czas pracy 7 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17 i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04

FE33 | /hamowania 7 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-34 Czas pracy 8 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04

FE35 | /hamowania 8 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-36 Czas pracy 9 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03 i F8-04

FE37 1 Jhamowania 9 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-38 Czas pracy 10 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04

FC-39 /hamowania 10 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-40 Czas pracy 11 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17 i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04

Fe-41 /hamowania 11 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08

FC-42 Czas pracy 12 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17 i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03 i F8-04

FE43 | /hamowania 12 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08
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rozszerzen)

FC-44 Czas pracy 13 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04
FC-45 /hamowania 13 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08
FC-46 Czas pracy 14 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04
FC-47 /hamowania 14 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08
FC-48 Czas pracy 15 0.0 do 6500.0 FC-50 0.0
0: FO-17i FO-18
Czas przyspieszania 1: F8-03i F8-04
FE49 1 hamowania 15 2: F8-05 i F8-06 FC-50 0
3: F8-07 i F8-08
EC-50 Jednostka czas.u pracy 0: Sekurllda Brak 0
automatycznej 1: Godzina
0: W parametrze FC-00
1: All
. 2: Al2
vk | o
4: Wejscie impulsowe (DI5)
5: Regulator PID
6: Klawiatura falownika
Grupa FD: Komunikacja
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
Jednosci:
0: 300
1: 600
2:1200
3: 2400
FD-00 Predkos¢ transmisji 4: 4800 bps 5005
5:9600
6: 19200
7: 38400
8:57600
9:115200
0: No check <8,N,2>
1: Even parity check <8,E,1>
FD-01 Format danych 2: 0dd parity check <8,0,1> Brak 0
3: No check, data format <8,N,1>
. 1do 249
FD-02 Adres urzadzenia 0: Broadcast address Brak 1
FD-03 Czas przerwy komunikacji | 0 do 20 milisek. 2
Czas detekcji btedu 0.0 = Brak
FD-04 komunikacji 0.1do 60.0 Sekunda 0.0
Jednosci:
FD-05 Protokdt komunikacji 0: Niestandardowy protokét MODBUS Brak 31
1: Standardowy protokot MODBUS
Rozdzielczos¢ pradu 0:0.01
FD-06 odczytywana przez 1: 0'1 Amper 0
komunikacje T
Czas detekcji btedu
FD-08 komunikacji (karta 82 ;:rsaolfo Sekunda 0.0
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Grupa FE: Zdefiniowane przez uzytkownika

fabrycznych

facznego czasu pracy oraz danych
o btedach

3: Zapisz aktualne ustawienia (mozliwos¢ ich
pdZniejszego przywrdcenia)

501: Przywrdd zapisane parametry (zapisane
wczesniej (FP-01=3)

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
FE-00 Parametr zdefiniowany O Brak FO-01
FE-01 Parametr zdefiniowany 1 Brak FO-02
FE-02 Parametr zdefiniowany 2 Brak FO-03
FE-03 Parametr zdefiniowany 3 Brak FO-07
FE-04 Parametr zdefiniowany 4 Brak FO-08
FE-05 Parametr zdefiniowany 5 Brak FO-17
FE-06 Parametr zdefiniowany 6 Brak FO-18
FE-07 Parametr zdefiniowany 7 Brak F3-00
FE-08 Parametr zdefiniowany 8 Brak F3-01
FE-09 Parametr zdefiniowany 9 Brak F4-00
FE-10 Parametr zdefiniowany 10 Brak F4-01
FE-11 Parametr zdefiniowany 11 Brak F4-02
FE-12 Parametr zdefiniowany 12 Brak F5-02
FE-13 Parametr zdefiniowany 13 Brak F5-07
FE-14 Parametr zdefiniowany 14 Brak F6-00

— FO-00 do FP-xx
FE-15 Parametr zdefiniowany 15 A1-00 do Ax-xx Brak F6-10
FE-16 Parametr zdefiniowany 16 Brak FO-00
— UO-xx do UO-xx
FE-17 Parametr zdefiniowany 17 Brak FO-00
FE-18 Parametr zdefiniowany 18 Brak FO-00
FE-19 Parametr zdefiniowany 19 Brak FO-00
FE-20 Parametr zdefiniowany 20 Brak FO-00
FE-21 Parametr zdefiniowany 21 Brak FO-00
FE-22 Parametr zdefiniowany 22 Brak FO-00
FE-23 Parametr zdefiniowany 23 Brak FO-00
FE-24 Parametr zdefiniowany 24 Brak FO-00
FE-25 Parametr zdefiniowany 25 Brak FO-00
FE-26 Parametr zdefiniowany 26 Brak FO-00
FE-27 Parametr zdefiniowany 27 Brak FO-00
FE-28 Parametr zdefiniowany 28 Brak FO-00
FE-29 Parametr zdefiniowany 29 Brak FO-00
FE-30 Parametr zdefiniowany 30 Brak FO-00
FE-31 Parametr zdefiniowany 31 Brak FO-00
Grupa FP: Zarzadzanie dostepem do parametréw, ustawienia fabryczne
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
0do 65535
Aby ustawic¢ hasto, wpisz wartos¢ inng niz 0.
Aby wrdci¢ do edycji parametrow nalezy
FP-00 Hasto uzy¢ w tym parametrze wczesniej Brak 00000
ustawionego hasta.
W celu usuniecia ochrony hastem, nalezy
wpisac wczedniejsze hasto, nastepnie
ustawi¢ warto$¢ na 00000.
0: Brak operacji
1: Przywrécenie ustawien fabrycznych (nie
resetuje parametrow: dane silnika, tgczny
czas pracy, tgczny czas zasilania, danych o
btedach)
Ep-01 Przywrdcenie ustawien 2: Reset parametréw tgcznego czasu pracy, Brak 0
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Jednosci: wyswietlanie grupy parametréw U
0: Nie
Ep-02 WySW|etIa,n|e grup 1: “I'al.< S . , Brak 1
parametrow 1 Dziesigtki:wyswietlanie grupy parametréw A
0: Nie
1: Tak
Jednosci: wyswietlanie grupy parametréw
zdefiniowanych przez uzytkownika
(grupa FE)
Wyswietlanie gru 0: Nie
FP-03 yswietianie grup 1: Tak Brak 00
parametrow 2 L - . .
Dziesiatki: wyswietlanie parametréw
edytowalnych przez uzytkownika
0: Nie
1: Tak
Ep-04 ModyflkO\’Nanle 0: Tr?\k Brak 0
parametréw 1: Nie
Grupa AO: Kontrola momentu
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domysinie
A0-00 Wybér sterowania O: Sterowan!e predkoscia Brak 0
1: Sterowanie momentem
0: A0-03
1: All
2: Al2
Metoda zadawania 3:AI3
A0-01 L Brak
0-0 momentu 4: Wejscie impulsowe (DI5) ra 0
5: Komunikacja
6: MIN (Al1, Al2)
7: MAKS (Al1, Al2)
Ao-03 | \Wartosc zadana -200.0 do 200.0 % 150.0
momentu
Maksymalna
A0-05 czestotliwose pracy'do 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 50.00
przodu w sterowaniu
momentem
Maksymalna
liwos¢ -
A0-06 czestotliwosc prjdcy do 0.00 do maksymalnej czestotliwosci Hz 50.00
tytu w sterowaniu
momentem
Czas przyspieszania
A0-07 w sterowaniu 0.00 do 650.00 Sekunda 0.00
momentem
h -
Ao-0g | 72 hamowania w 0.00 do 650.00 Sekunda 0.00
sterowaniu momentem
Grupa Al: Wirtualne wejscia/wyjscia®!®
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka | Domyslnie
0: Brak funkcji
A1-00 VDI 1: Praca w przdd (FWD) Brak 0

2: Praca w tyt (REV)
3: Sterowanie 3-przewodowe

118 Funkcje wirtualnych wej$¢ oraz wyjs$é¢ cyfrowych odpowiadajg warto$ciom fizycznych wejsé/wyjsé
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A1-01 VDI2
A1-02 VDI3
A1-03 VDI4
A1-04 VDI5

4: Czestotliwo$¢ JOG do przodu (FJOG)

5: Czestotliwos¢ JOG do tytu (RJOG)

6: Zwiekszanie czestotliwosci

7: Zmniejszanie czestotliwosci

8: Hamowanie wybiegiem

9: Reset btedu

10: Pauza

11: Btgd zewnetrzny (styk NO)

12,13,14,15: Wybor predkosci za pomoca
kombinacji dowolnych czterech wejs¢
cyfrowych przy pracy wieloskokowej
(maks. 16 predkosci)

16: Przefaczanie czaséw
hamowania/przyspieszania

18: Przefaczenie zrédta zadawania
czestotliwosci

19: Ustawienie czestotliwosci poczatkowej
(FO-08). Dotyczy zrodta zadawania
czestotliwosci za pomocg panelu

falownika lub terminali wej$¢ cyfrowych.

20: Przetgczanie zrodta polecen

21: Zatrzymanie przyspieszania/hamowania

22: Wytgczenie regulacji PID

23: Reset pracy automatycznej

24: Wytgczenie funkcji wahania
czestotliwosci

25: Wejscie licznika

26: Reset licznika

27: Wejscie licznika dtugosci

28: Reset licznika dtugosci

29: Wytgczenie sterowania momentowego

30: Wejscie impulsowe (DI5)

32: Hamowanie pradem statym

33: Bfad zewnetrzny (styk NC)

34: Blokada zmiany czestotliwosci

35: Odwrécenie charakterystyki
regulatora PID

36: Zatrzymanie sygnatem zewnetrznym

37: Przetaczenie zrédta polecen 2

38: Wytgczenie cztonu catkujacego
regulatora PID

39: Przetaczenie zadanej czestotliwosci
pomiedzy gtéwnym Zrédtem
czestotliwosci a czestotliwoscia zadang

40: Przetgczenie zadanej czestotliwosci
pomiedzy pomocniczym zrédtem
czestotliwosci a czestotliwoscia zadang

41: Wybdr parametrow silnika 1

43: Przetgczenie parametréw PID

44: Btad zdefiniowany przez uzytkownika 1

45: Btad zdefiniowany przez uzytkownika 2

46: Sterowanie predkosci/momentowe

47: Zatrzymanie awaryjne (ES)

48: Zatrzymanie sygnatem zewnetrznym 2

49: Zatrzymanie poprzez hamowanie
pradem statym

50: Resetowanie biezgcego czasu pracy

51: Sterowanie dwu/trzyprzewodowe

52: Blokada zmiany kierunku pracy

Brak

Brak

Brak

Brak
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A1-05

Tryb ustawiania stanu
wirtualnych wejs¢

0: Zaleznie od
statusu VDO

1: Zaleznie od
parametru A1-06

Wejscie VDIS

Brak

00000

A1-06

Stan wirtualnych wejs¢

A 1\
0: Wejscie nieaktywne

1: Wejscie aktywne

We)

Wejscie VD14
Wejscie VDI3

Wejscie VDI2

Wejscie VDI

Sekunda

0.00

Al1-07

Wybér funkcji wejscia All
jako wejscia cyfrowego

A1-08

Wybor funkcji wejscia Al2
jako wejscia cyfrowego

: Brak funkcji

: Praca w przod (FWD)

: Praca w tyt (REV)

: Sterowanie 3-przewodowe

: Czestotliwos¢ JOG do przodu (FIOG)

: Czestotliwos¢ JOG do tytu (RJOG)

: Zwiekszanie czestotliwosci

: Zmniejszanie czestotliwosci

: Hamowanie wybiegiem

: Reset btedu

10: Pauza

11: Btad zewnetrzny (styk NO)

12,13,14,15: Wybor predkosci za pomoca
kombinacji dowolnych czterech wejs¢
cyfrowych przy pracy wieloskokowej
(maks. 16 predkosci)

16: Przetaczanie czaséw
hamowania/przyspieszania

18: Przetaczenie zrédta zadawania
czestotliwosci

19: Ustawienie czestotliwosci poczatkowej

(FO-08). Dotyczy zrodta zadawania

czestotliwosci za pomocg panelu

OO NOOULLES, WN - O

falownika lub terminali wej$¢ cyfrowych.

20: Przetgczanie zrodta polecen

21: Zatrzymanie przyspieszania/hamowania

22: Wytgczenie regulacji PID

23: Reset pracy automatycznej

24: Wytgczenie funkcji wahania
czestotliwosci

25: Wejscie licznika

26: Reset licznika

27: Wejscie licznika dtugosci

28: Reset licznika dtugosci

Brak

Brak
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A1-09

Wybor funkcji wejscia Al3
jako wejscia cyfrowego

29: Wytgczenie sterowania momentowego
30: Wejscie impulsowe (DI5)

32: Hamowanie pragdem statym

33: Bfad zewnetrzny (styk NC)

34: Blokada zmiany czestotliwosci

35: Odwrdcenie charakterystyki

regulatora PID

36: Zatrzymanie sygnatem zewnetrznym
37: Przetaczenie zréodta polecen 2
38: Wytgczenie cztonu catkujgcego

regulatora PID

39: Przetaczenie zadanej czestotliwosci

pomiedzy gtéwnym Zrédtem
czestotliwosci a czestotliwoscig zadanag

40: Przetaczenie zadanej czestotliwosci

pomiedzy pomocniczym zrédtem
czestotliwosci a czestotliwoscig zadana

41: Wybér parametrow silnika 1

43: Przetgczenie parametréw PID

44: Btad zdefiniowany przez uzytkownika 1
45: Btad zdefiniowany przez uzytkownika 2
46: Sterowanie predkosci/momentowe
47: Zatrzymanie awaryjne (ES)

48: Zatrzymanie sygnatem zewnetrznym 2
49: Zatrzymanie poprzez hamowanie

pradem statym

50: Resetowanie biezgcego czasu pracy
51: Sterowanie dwu/trzyprzewodowe
52: Blokada zmiany kierunku pracy

Brak

Al1-10

Wybér stanu wejs¢
analogowych jako DI

| 0: Normalnie otwarte | A

1: Normalnie zamkniete

Wejscie analogowe Al1 i

Wejscie analogowe Al3

Wejscie analogowe Al2

Brak

000

Al-11

VDO1

u b WNPEFE O

O 00N O

: Brak funkcji

: Praca przemiennika czestotliwosci

: Btad

: Czestotliwos¢ wyjsciowa zgodna z F8-19
: Czestotliwos¢ zadana osiagnieta

: Predkos¢ zerowa (przy aktywnej

komendzie RUN)

: Ostrzezenie o przecigzeniu silnika

: Ostrzezenie o przecigzeniu falownika
: Osiggnieto wartos¢ zliczania 1 (FB-08)
: Osiggnieto wartosé zliczania 2 (FB-09)

10: Dtugos¢ osiggnieta (FB-05)
11: Cykl pracy automatycznej zakonczony

Brak
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Al-12

VD02

Al1-13

VDO3

Al-14

VvDO4

Al1-15

VDO5

12: Osiggniety skumulowany czas pracy

13: Ograniczenie czestotliwosci

14: Osiggnieto limit momentu

15: Naped w trybie gotowosci

17: Osiggniety gorny limit czestotliwosci

18: Osiggniety dolny limit czestotliwosci

19: Zbyt niskie napiecie wyjsciowe

20: Ustawienie komunikacji

23: Predkosc¢ zerowa (réwniez bez
aktywnej komendy RUN)

24: Osiggniety skumulowany czas zasilania

25: Czestotliwos¢ wyjsciowa zgodna z F8-28

26: Czestotliwos¢ wyjsciowa zgodna z F8-30

27: Czestotliwos¢ wyjsciowa zgodna z F8-32

28: Prad wyjsciowy zgodny z F8-38

29: Prad wyjsciowy zgodny z F8-40

30: Czas pracy zgodny z F8-44

31: Wejscie Al poza zakresem parametréow
F8-45i F8-46

32: Wykrycie utraty obcigzenia

33: Praca w tyt

34: Prad wyjsciowy ponizej wartosci
parametru F8-34

35: Modut IGBT osiaggnat temperature F8-47

36: Prad wyjsciowy powyzej wartosci
parametru F8-36

37: Czestotliwosc¢ ponizej dolnego limitu
czestotliwosci

38: Alarm

40: Czas pracy powyzej wartosci parametru
F8-53

41: Btad (oprécz btedu zbyt niskiego
napiecia)

Brak

Brak

Brak

Brak

Al-16

Opdinienie dziatania
wyjscia VDO1

0.0 do 3600.0

Sekunda

0.0

Al1-17

Opdinienie dziatania
wyjscia VDO2

0.0 do 3600.0

Sekunda

0.0

Al1-18

Opdinienie dziatania
wyjscia VDO3

0.0 do 3600.0

Sekunda

0.0

A1-19

Opdinienie dziatania
wyjscia VDO4

0.0 do 3600.0

Sekunda

0.0

Al1-20

Opdinienie dziatania
wyjscia VDO5

0.0 do 3600.0

Sekunda

0.0

Al1-21

Stan wirtualnych wyjs¢
cyfrowych

0: Normalnie otwarte A
1: Normalnie zamknigte

Wyjscie VDO5

Wyjscie VDO4

Wyjscie VDO3 I

00000
]

Wyjscie VDO2 |

Wyjscie VDO1 I
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Grupa A2: Parametry silnika 2

2: Z ruchomym watem
3: Z nieruchomym watem 2

Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie
0: Silnik statomomentowy
A2-00 Typ silnika 1: Silnik zmiennomomentowy Brak 0
(np. wentylator, pompa)
A2-01 MOF znamionowa 0.1 do 30.0 KW Zaleznie od
silnika modelu
A2-02 N.a|:?|eae znamionowe 1 do 1000 v Zaleznie od
silnika modelu
A2-03 P.rafj zZnamionowy 0.01 do 655.35 A Zaleznie od
silnika modelu
A2-04 CZeSt9tIIWOSC o 0.01 do maksymalnej czestotliwosci Hz Zaleznie od
znamionowa silnika modelu
A2-05 ZnamlonOV\{a predkosc 1 do 65535 obr/min Zaleznie od
obrotowa silnika modelu
Zalezni
A2-06 Rezystancja stojana 0.001 do 65.535 Q aleznie od
modelu
Zalezni
A207 | Rezystancjawirnika | 0.001 do 65.535 Q aleznie od
modelu
A2-08 Ir.1dl..|ktanc1a uptywu 0.01 do 655.35 mH Zaleznie od
silnika modelu
A2-09 Ir.1dt..|kcyjnosc wzajemna 0.01 do 6553.5 mH Zaleznie od
silnika modelu
A2-10 Prat.:l S,Ilm,ka bez 0.01 do pradu znamionowego (F1-03) Hz Zaleznie od
obciazenia modelu
0: brak
A2-37 Metoda autotuningu* 1: Z nieruchomym watem 1 Brak 0

*Zalecane jest stosowanie autotuningu z ruchomym watem lub z nieruchomym watem 2.

Po ustawieniu parametru F1-37 na wyswietlaczu pojawi sie napis “TUNE”. Wcisniecie przycisku RUN rozpocznie
proces autotuningu. Falownik zacznie badac silnik, moze to potrwac okoto minuty. Podczas tej operacji silnik
moze wydawac piskliwe dzwieki — jest to catkowicie normalne. Po poprawnie przeprowadzonym autotuningu
wyswietlacz wrdci do czestotliwosci zadane;j.

Podczas autotuningu z ruchomym watem, rozpedzi sie on sie do 80% swojej predkosci znamionowe;j.

A2-38

Czton
proporcjonalny(P)
sterowania
wektorowego 1

1 do 100

Brak

30

A2-39

Czton catkujacy (1)
sterowania
wektorowego 1

0.01 do 10.00

Sekunda

0.50

A2-40

Poziom przetaczenia
regulatora PI 1

0.0 do A2-43

Hz

5.00

A2-41

Czton
proporcjonalny(P)
sterowania
wektorowego 2

1do 100

Brak

20

A2-42

Czton catkujacy (1)
sterowania
wektorowego 2

0.01 do 10.00

Sekunda

1.00

A2-43

Poziom przetaczenia
regulatora PI 2

A2-40 do maksymalnej czestotliwosci

Hz

10.00

A2-44

Wzmocnienie poslizgu
sterowania
wektorowego

50 do 200

%

100
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Stata czasowa filtra

A2-45 , 0.000 do 1.000 Sekunda 0.050
predkosci
Wzmocnienie
nadmiernego
A2-46 wzbudzenia w 0do 200 Brak 0
sterowaniu
wektorowym
0: F2-10
1: Al
Gorny limit momentu 2: A2
obrotowego 3:AI3
A2-47 w sterowaniu 4: Wejscie impulsowe (DI5) Brak 0
predkoscia 5: Komunikacja
6: MIN (A1, Al2)
7: MIN (Al1, Al2)
1.0 do 200.0
Gérny limit momentu . -
obrotowego Parametr odpowiada wartosci momentu
A2-48 . gdy A2-47=0. Gdy w parametrze A2-47 % 150.0
w sterowaniu . . Lo e Iy
predkoscia wybrana jestinna wartosF niz 0, wartos¢ .
parametru A2-48 odpowiada maksymalnej
wartosci sygnatu
, 0: Wektorowe w otwartej petli sprzezenia
A2-61 lll/grl:)oc\):’an::;ody zwrotnego (SVC) Brak 2
2: Skalarne (U/F)
0: Takie samo jak silnika 1
Czas 1: Czas przyspieszania/hamowania 1
A2-62 rozruchu/hamowania ) . . . Brak 0
silnika 2 2: Czas przysp!eszan!a/hamowan!a 2
3: Czas przyspieszania/hamowania 3
Forsowanie momentu 0.1 do 30.0 (A2-63=0.0 — automatyczne Zaleznie od
A2-63 . . %
silnika 2 forsowanie momentu) modelu
A2-65 Wzmoc'r'ﬂenia ttumienia 0 do 100 % Zaleznie od
oscylacji modelu
Grupa A5: Optymalizacja sterowania
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie
0.0 do maksymalnej czestotliwosci
Parametr dziata tylko przy sterowaniu
skalarnym (U/F). Okresla wzorzec cyfrowej
modulacji impulsu wyjsciowego. Parametr
bardzo rzadko wymaga regulacji.
Jezeli czestotliwos$¢ wyjsciowa jest nizsza
Granica przetgczania niz w parametrze, zastosowany zostanie Zaleznie od
A5-00 S, . Hz
czestotliwosci DPWM 7-segmentowy wzorzec, moze to modelu
skutkowac wiekszg straty potaczenia, ale
mniejsze tetnienia pradu
Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza
niz w parametrze, zastosowany zostanie
5-segmentowy wzorzec, co powoduje
mniejsze straty potaczenia, ale wiekszymi
tetnienia pradu.
0: Asynchroniczna
1: Synchroniczna
A5-01 Tryb modulacji DPWM Brak 0

Modulacja synchroniczna jest stosowana,
gdy czestotliwos¢ wyjsciowa osigga
powyzej 85Hz.
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Wybér trybu

0: Brak kompensacji
1: Tryb kompensacji 1

Ten parametr rzadko wymaga modyfikacji.

A5-02 | k ji martwej Brak 1
Szr:fpensacp martwe Mozna go modyfikowac tylko wtedy, gdy ra
v istnieja specjalne wymagania dotyczace
jakosci przebiegu napiecia wyjsciowego
lub wystepujg oscylacje silnika.
0do 10
A5-03 Losowa gtebokos¢ Ten .pa.\ram(.etr f.unkqllma na celu Brak 10
PWM zmniejszenie nieprzyjemnego hatasu
silnika i zmniejszenie zaktécen
elektromagnetycznych.
A5-04 | Szybki limit pradu 0: Wylaczone Brak 1
¥ Pra 1: Wiaczone
Maksymalny
A5-05 wspotczynnik napiecia 100 do 100 % 105
wyjsciowego
300.0 do 600.0
ps-0p | Progzbytniskiego . - , o v 350.0
napiecia Poziom napiecia przy ktérym pojawia sie
btad Err09
Pré ki
A5-09 rog zbytwysokiego | 54 4 46 900.0 v 820.0
napiecia
Grupa A6: Ustawienie krzywej wejs¢ analogowych
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie
As-00 | Minimalny poziom -10.00 do A6-02 v 0.00
wejscia Al4
Dolny limit skalowania
A6-01 L -100.0 do 100.0 % 0.0
wejscia Al4
Zatamanie krzywej
A6-02 wejscia analogowego A6-00 do A6-04 \Y 3.00
Al4
pg03 | rocentkrzywejwejscia | o0 1 40 100.0 % 30.0
analogowego Al4
Zatamanie krzywej
A6-04 wejscia analogowego A6-02 do A6-06 \Y 6.00
Al4
pp0s | Procentkrzywejwejscia | o, 1 401000 % 60.0
analogowego Al4
pg-0p | Maksymalnypoziom |0 e 40100 v 10.00
wejscia Al4
ae-07 | GOy limitskalowania | ;4 4 45 100,0 % 100.0
wejscia Al4
pg-0g | Minimalny poziom -10.00 do A6-02 v 0.00
wejscia Al5
Dolny limit skalowania
A6-09 . -100.0 do 100.0 % 0.0
wejscia Al5
Zatamanie krzywej
A6-10 wejscia analogowego A6-00 do A6-04 \Y 3.00
AI5
a1 | Procentkrzywejwejscia |0 1 40 100.0 % 30.0
analogowego Al5
Zatamanie krzywej
A6-12 wejscia analogowego A6-02 do A6-06 Vv 6.00

Al5
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Procent krzywej wejscia

A6-13 -100.0 do 100.0 % 60.0
analogowego Al5

pp-1a | Maksymalnypoziom o e 40100 v 10.00
wejscia Al5

ae-1s | Gornylimitskalowania | 06646 100.0 % 100.0
wejscia Al5
Punkt przeskoku

A6-24 wejscia analogowego -100.0 do 100.0 % 0.0
All
Amplituda przeskoku

A6-25 wejscia analogowego 0.0 do 100.0 % 0.5
All
Punkt przeskoku

A6-26 wejscia analogowego -100.0 do 100.0 % 0.0
Al2
Amplituda przeskoku

A6-27 wejscia analogowego 0.0 do 100.0 % 0.5
Al2
Punkt przeskoku

A6-28 wejscia analogowego -100.0 do 100.0 % 0.0
Al3
Amplituda przeskoku

A6-29 wejscia analogowego 0.0 do 100.0 % 0.5
Al3

Grupa AC: Korekcja wejs¢ i wyjs¢ analogowych
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie

Acop | Zmierzonawartoscl 14 400 do 10.000 v Ustawione
wejscia All fabrycznie

AC-01 W\/'stV\{letIana wartos¢ 1 -10.000 do 10.000 v Ustawmrye
wejscia All fabrycznie

AC-02 Zm'lfzr'zona wartosé 2 -10.000 do 10.000 v Ustawnor?e
wejscia All fabrycznie

AC-03 Wy.slw.letlana wartos¢ 2 -10.000 do 10.000 v Ustawnor?e
wejscia All fabrycznie

AC-04 Zm.ller.zona wartos¢ 1 -10.000 do 10.000 v UstaW|0r?e
wejscia Al2 fabrycznie

AC-05 W\/':slwletlana wartosé 1 -10.000 do 10.000 v Ustawnor?e
wejscia Al2 fabrycznie

AC-06 Zm'lfzr'zona wartosé 2 -10.000 do 10.000 v Ustawnor?e
wejscia Al2 fabrycznie

AC-07 Wyiw.letlana wartosc¢ 2 -10.000 do 10.000 v UstaW|0r?e
wejscia Al2 fabrycznie

AC-08 Zm'ller'zona wartos¢ 1 -10.000 do 10.000 v Ustawmrye
wejscia Al3 fabrycznie

AC-09 Wy's’w.letlana wartosé 1 -10.000 do 10.000 v UstaW|or?e
wejscia Al3 fabrycznie

AC-10 Zm.lfzr.zona wartos¢ 2 -10.000 do 10.000 v UstaW|or?e
wejscia Al3 fabrycznie

AC-11 Wyiw.letlana wartosc¢ 2 -10.000 do 10.000 v UstaW|or?e
wejscia Al3 fabrycznie
Napiecie docelowe 1 Ustawione

AC-12 e -10.000 do 10.000 \Y .
wyjscia AO1 fabrycznie

AC-13 Na.p'le.ae zmierzone 1 -10.000 do 10.000 v UstaW|or?e
wyjscia AO1 fabrycznie
Napiecie docelowe 2 Ustawione

AC-14 L -10.000 do 10.000 \Y .
wyjscia AO1 fabrycznie
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Napiecie zmierzone 2

Ustawione

czestotliwosci

AC-15 -10.000 do 10.000 \Y
wyjscia AO1 ° fabrycznie
Napiecie docelowe 1 Ustawione

AC-16 s -10.000 do 10.000 \ .
wyjscia AO2 fabrycznie

AC-17 Nap}e.ue zmierzone 1 -10.000 do 10.000 v Ustawnor?e
wyjscia AO2 fabrycznie
Napiecie docelowe 2 Ustawione

AC-18 L -10.000 do 10.000 \Y .
wyjscia AO2 fabrycznie

AC-19 Nap}@ae zmierzone 2 -10.000 do 10.000 Vv UstaW|or?e
wyjscia AO2 fabrycznie

Grupa UO: Monitorowanie
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie

Uo-op | Crestotliwosc Brak Hz Brak
wyjsciowa

U0-01 Czestotliwos¢ zadana Brak Hz Brak

U0-02 Napiecie na szynie DC Brak Vv Brak

U0-03 Napiecie wyjsciowe Brak \Y Brak

U0-04 Prad wyjsciowy Brak A Brak

U0-05 Moc wyjsciowa Brak kW Brak

U0-06 Moment wyjsciowy Brak % Brak

U0-07 Stan wejs¢ cyfrowych Brak Brak Brak

U0-08 Stan wyjsé cyfrowych Brak Brak Brak

U0-09 Napiecie wejscia All Brak \Y Brak

Uo-10 Napiecie wejscia Al2 Brak Vv Brak

U0-11 Napiecie wejscia Al3 Brak \Y Brak

U0-12 Stan licznika Brak Brak Brak

U0-13 Stan licznika dtugosci Brak Brak Brak

Uo-14 Predkos¢ wyjsciowa Brak Obr/min

uUo-15 ZadanaINartosc Brak Brak Brak
regulacji PID

Uo-16 Wa.rt(.)sc sygna’fu“ Brak Brak Brak
czujnika regulacji PID

Uo7 | tatuspracy Brak Brak
automatycznej

U0-18 Wartosc wejscla Brak kHz Brak
impulsowego (DI5)

U0-20 Pozostaty czas pracy Brak Minuta Brak

U0-21 Wartos¢ wer'C|a All Brak v Brak
przed korekcja

U0-22 Wartos¢ wer.C|a Al2 Brak v Brak
przed korekcja

U0-23 Wartos¢ wejslua Al3 Brak v Brak
przed korekcja
Predkos¢ liniowa silnika .

uo-24 (FB-07) Brak m/min Brak

Uo2s | Skumulowany czas Brak Min Brak
zasilania

Uo-26 | Skumulowany czas Brak Min Brak
pracy

Uo7 | Wartoscwejscia Brak Hz Brak
impulsowego (DI5

U0-28 Wartos'c usfawmma Brak % Brak
komunikacji

o-30 | Gfowne zrédio Brak Hz Brak
czestotliwosci

U0-31 Pomocnicze zrédto Brak Hz Brak
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Podglad dowolnej

silnika

U0-32 wartosci adresu Brak Brak Brak
rejestru
U0-34 Temperatura silnika Brak oC Brak
U0-35 Moment zadany Brak % Brak
U0-37 Kat wspotczynnika Brak o Brak
mocy
uo3g | Ustawienie napiecia Brak v Brak
separacji U/F
Uo-a0 | Napiecie wyisciowe Brak v Brak
separacji U/F
ﬁu‘l ‘u'alﬁ V‘JIS 1L"‘DH [ig I]‘l" Di5 I:iﬂ D
uo-41 Stan wejs¢ ’-“ ‘-'. "-“ .‘-. .‘-‘ Brak Brak
Al3 AN VD4 VDI2 D10 D13 DI6E D4 D2
VD04 VD02 DOZ Relay? DO3
U0-42 | Stan wyjéc - *-: :-: :—»: “ Brak Brak
VD05 VDO3 VDO1 D01 Relay
Parametr pokazuje czy dana funkcja wejs¢
U0-43 Akt.Y\fvnosc funkcji cyfrowych jest aktualnle_ wlaczona.l _ Brak Brak
wejs¢ cyfrowych 1 Parametr U0-43 odpowiada warto$ciom:
1do 40.
Parametr U0-44 odpowiada warto$ciom:
41do 59
1
U0-44 Akt_YYvnosc funkeji 6 n 2 Difunction display: Brak Brak
wejs¢ cyfrowych 2 7 “" ON: Enabled
A OFF: Disabled
5 U 3
(3]
4
Jednosci:
0: Stop
1: Praca
Dziesigtki:
U0-61 Stan falownika 0: Prequsc sta’fa Brak Brak
1: Przyspieszanie
2: Zwalnianie
Setki:
0: Napiecie DC w normie
1: Napiecie DC ponizej poziomu
Grupa U3: Karta komunikacyjna
Parametr Nazwa Zakres parametru Jednostka Domyslnie
U3-16 Zadana czestotliwos¢ Brak Hz Brak
uU3-17 Polecenie pracy Brak Brak Brak
U3-18 Wyjscia cyfrowe Brak Brak Brak
Wyjscie analogowe
-1 B B B
U3-19 AO1 rak rak rak
Wyjscie analogowe
-2 B B B
U3-20 AO2 rak rak rak
us21 | Wyisdeimpulsowe Brak Brak Brak
FMP
us-z2 | Kontrola predkosc Brak Brak Brak
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