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W ponizszej tabeli wymienione s3 certyfikaty i standardy, ktére moze spetnia¢ produkt. Aby uzyskaé
szczegotowe informacje na temat uzyskanych certyfikatdw, zobacz znaki certyfikatow na tabliczce znamionowej
produktu.

Certyfikat Dyrektywa Norma
Dyrektywa EMC 2014/30/EU EN 61800-3
CE Dyrektywa LVD 2014/35/EU EN 61800-5-1
Dyrektywa RoHS 2011/65/EU EN 50581
TUV - EN 61800-5-1
) UL61800-5-1
Certyfikat UL ) 22.2 No.14-13
S =  Powyzsza dyrektywa EMC jest kompletna tylko wtedy, gdy wymagania instalacji
Q elektrycznej EMC sg sciSle przestrzegane.
UWAGA =  Maszyny i urzadzenia w ktérych wykorzystywane sg przemienniki czestotliwosci

réwniez muszg posiadac certyfikat CE i by¢ oznakowane. Integrator ktéry montuje
przemiennik czestotliwosci ze znakiem CE w innych urzgdzeniach, jest odpowiedzialny
za zapewnienie zgodnosci z normami CE i sprawdzenie, czy warunki spetniajg normy
europejskie.

= |nstalator przemiennika czestotliwosci jest odpowiedzialny za przestrzeganie przepisow
dotyczacych okablowania, ochrony obwoddéw prgdowych, uziemienia, zapobiegania
wypadkom oraz przepisom kompatybilnosci elektromagnetycznej (EMC).
W szczegolnosci nalezy przestrzegac zasad w celu zapobiegania pozarom oraz
prawidtowego uziemienia w celu zapewnienia bezpieczenstwa elektrycznego (réwniez
w celu zachowania kompatybilnosci elektromagnetycznej).

= W celu uzyskania dodatkowych informacji na temat certyfikatow, skontaktuj sie
z dystrybutorem lub przedstawicielem handlowym.

Instrukcje bezpieczenstwa

Srodki ostroznosci

1) Przed instalacja, uzyciem i konserwacjg przemiennika czestotliwo$ci nalezy doktadnie zapoznaé sie
z informacjami dotyczacymi bezpieczenstwa i Srodkami ostroznosci oraz przestrzegac ich podczas
pracy.

2) Aby zapewnié bezpieczenstwo ludzi i sprzetu, postepuj zgodnie z oznaczeniami na sprzecie i wszystkimi
instrukcjami bezpieczenstwa zawartymi w ponizszej instrukcji obstugi.

3) Oznaczenia ,,UWAGA”, ,,OSTRZEZENIE” oraz ,,NIEBEZPIECZENSTWO” nie wskazujg wszystkich $rodkéw
ostroznosci ktorych nalezy przestrzegac.

4) Uzywaj przemiennika czestotliwosci jedynie zgodnie z wyznaczonymi wymaganiami $rodowiskowymi.
Uszkodzenia spowodowane nieprawidtowym uzytkowaniem nie sg objete gwarancja.

5) Firma Inovance nie ponosi odpowiedzialnosci za obrazenia ciafa ani szkody materialne spowodowane
niewtasciwym uzytkowaniem.

Poziomy bezpieczenstwa i definicje
Oznacza, ze niezastosowanie sie do ostrzezenia moze powodowa¢d

&NIEEEEPIECEEI‘{STWO obrazenia ciata lub nawet émieré.

Oznacza, ze niezastosowanie sie do ostrzezenia moze powodowa¢d
A OSTRZEZENIE obrazenia ciata lub nawet $mieré.
) Oznacza, ze niezastosowanie sie do ostrzezenia moze powodowa¢d
& UWAGA obrazenia ciata lub uszkodzenie sprzetu.



Instrukcje bezpieczenstwa

Rozpakowanie

A\

UWAGA

Sprawdz, czy opakowanie jest nienaruszone oraz czy nie zostato zawilgocone.
Sprawdz, czy sprzet lub akcesoria nie majg uszkodzen lub sladow rdzy.
Sprawdz, czy dostarczony sprzet jest zgodny z zamdwieniem.

OSTRZEZENIE

Nie instaluj urzadzenia, jezeli zauwazysz uszkodzenia, rdze lub $lady uzytkowania na sprzecie lub
akcesoriach.

Nie instaluj urzagdzenia, jezeli po rozpakowaniu zauwazysz wyciek, brak czesci lub uszkodzenie.
Nie instaluj urzadzenia, jezeli otrzymane dokumenty nie odpowiadajg otrzymanemu sprzetowi.

Przechowywanie i transport

UWAGA

Przechowuj i transportuj urzadzenie w oparciu o wymagania dotyczace temperatury i wilgotnosci.
Unikaj transportu sprzetu w srodowiskach w ktdérych wystepuja rozbryzgi wody, deszcz,
bezposrednie swiatto stoneczne, silne pole elektryczne, silne pole magnetyczne oraz silne wibracje
Unikaj przechowywania tego sprzetu dtuzej niz 3 miesigce. Dtugotrwate przechowywanie wymaga
Scislejszej ochrony i niezbednych kontroli.

Dokfadnie zapakuj urzgdzenie przed transportem. Do transportu uzyj zapieczetowanego pudetka.
Nigdy nie transportuj sprzetu z innymi elementami, ktére moga uszkodzi¢ lub mie¢ negatywny
wptyw na urzadzenie.

OSTRZEZENIE

Uzyj profesjonalnego sprzetu do zatadunku i roztadunku.

Podczas przenoszenia urzgdzenia gotymi rekami, mocno trzymaj obudowe. Nieprzestrzeganie moze
powodowad uszkodzenia ciata.

Nigdy nie stawaj pod podniesionym sprzetem.

Montaz

OSTRZEZENIE

Przed montazem zapoznaj sie z instrukcjg bezpieczeristwa oraz instrukcjg obstugi.

Nie wprowadzaj modyfikacji sprzetu.

Nie luzuj Srub, ktére nie sg zaznaczone w instrukcji - zwtaszcza oznaczonych kolorem czerwonym.
Nie instaluj urzgdzenia w miejscach, w ktérych wystepujg silne pola elektryczne lub magnetyczne.
Gdy przemiennik jest zainstalowany w szafce lub urzgdzeniu konncowym, nalezy stosowac srodki
ochronne takie jak obudowa ognioodporna, ochrona elektryczna oraz mechaniczna. Stopien
ochrony IP musi by¢ zgodny z normami IEC oraz lokalnymi regulacjami i przepisami.

&]\'IEBEZPIECZE]‘;{STWO

Instalacja urzadzenia, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana czesci mogg by¢
wykonywane jedynie przez profesjonalistow.

Instalacja urzadzenia, okablowanie, konserwacje, inspekcje lub wymiane czesci moze wykonywac
wytgcznie doswiadczony i przeszkolony personel.

Personel montazowy musi zna¢ wymagania dotyczace instalacji sprzetu.

Przed zainstalowaniem urzgdzenia, w ktdrym wystepujg silne zaktdcenia elektromagnetyczne,
takiego jak transformator, nalezy zainstalowac elektromagnetyczne urzadzenie ekranujace, aby
zapobiec awariom.




Podtaczenie

‘&NIEBEZPIECZE]*;SHVO

Instalacja sprzetu, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana czesci mogg by¢ wykonywane
jedynie przez profesjonalistow.

Nigdy nie wykonuj podtaczen po witgczeniu zasilania. Nieprzestrzeganie moze spowodowac
porazenie pradem.

Przed wykonaniem podtgczen nalezy odcigc zasilanie oraz odczekaé co najmniej 10 minut, poniewaz
po odtgczeniu zasilania wystepuje napiecie resztkowe.

Upewnij sie, ze sprzet jest dobrze uziemiony. Nieprzestrzeganie moze spowodowac porazenie
pradem.

Podczas podtgczania postepuj zgodnie z odpowiednimi procedurami dotyczgcymi wytadowacé
elektrostatycznych (ESD) i no$ antystatyczng opaske na nadgarstek. Nieprzestrzeganie moze
spowodowac uszkodzenie wewnetrznych obwodoéw sprzetu.

OSTRZEZENIE

Nigdy nie podtgczaj przewoddw zasilajgcych do zaciskéw wyjsciowych przemiennika czestotliwosci.
Nieprzestrzeganie moze spowodowac uszkodzenie sprzetu a nawet pozar.

Podczas podtaczania silnika nalezy upewnic sie, ze przewody silnikowe sg podtgczone do
odpowiednich zaciskdw falownika, aby zapobiec obrotom watu silnika w przeciwnym kierunku.
Kable podtaczeniowe muszg spetnia¢ wymagania dotyczace przekroju oraz ekranowania. Warstwa
uziemiajgca przewoddéw musi by¢ solidnie uziemiona na jednym koricu.

Po wykonaniu podtgczenia upewnij sie, ze zadne odtamki nie wpadty do obudowy przemiennika.

Wiaczenie zasilania

‘ANIEBEZPIECZE]‘;;STWO

Przed wtaczeniem zasilania upewnij sie, ze przemiennik jest prawidtowo podtaczony i zastosowane
zostato niezawodne okablowanie.

Przed wtaczeniem zasilania upewnij sie, ze sie¢ zasilajgca spetnia wymagania sprzetowe, aby
zapobiec uszkodzeniu sprzetu, a nawet pozarowi.

Podczas wtgczania zasilania na urzadzeniu moga zosta¢ wyzwolone nieoczekiwane operacje.
Dlatego zachowaj ostroznosc.

Podczas wtgczania nie otwieraj drzwi szafy sterowniczej ani ostony ochronnej sprzetu.
Nieprzestrzeganie moze spowodowac porazenie pragdem.

Nie dotykaj zadnych koncéwek przewoddéw podczas wtgczania zasilania. Nieprzestrzeganie moze
spowodowac porazenie pragdem.

Nie usuwaj zadnej czesci urzgdzenia gdy wtgczenie jest zasilanie. Nieprzestrzeganie moze
spowodowac porazenie pragdem.




Eksploatacja

‘&NIEBEZPIECZE]*;SHVO

Podczas pracy nie dotykaj zadnych zaciskéw przewoddéw. Nieprzestrzeganie moze spowodowac
porazenie pragdem.

Nie usuwaj zadnej czesci urzgdzenia gdy wtgczenie jest zasilanie. Nieprzestrzeganie moze
spowodowac porazenie pragdem.

Nie dotykaj obudowy przemiennika czestotliwosci, wentylatora ani rezystora hamowania.
Niezastosowanie moze spowodowac obrazenia ciafa.

Podczas pracy wykonywanie pomiaréw moze by¢ wykonywane jedynie przez profesjonalistow.
Nieprzestrzeganie moze spowodowac obrazenia ciata lub sprzetu.

OSTRZEZENIE

Unikaj wpadania metalu lub innych przedmiotéw do urzgdzenia podczas jego pracy.
Nieprzestrzeganie moze powodowac uszkodzenie sprzetu.

Nie uruchamiaj ani nie wytgczaj urzgdzenia za pomocg stycznika. Nieprzestrzeganie moze
powodowac uszkodzenie sprzetu.

Konserwacja

‘ANIEBEZPIECZENSTWO ‘

A

Instalacja sprzetu, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana czesci mogg by¢ wykonywane
jedynie przez profesjonalistow.

Nie konserwowac urzgdzenia gdy wtgczone jest zasilanie. Nieprzestrzeganie moze spowodowac
porazenie pradem.

Przed konserwacja odtgcz zasilanie i odczekaj co najmniej 10 minut.

OSTRZEZENIE

Wykonuj codzienne i okresowe przeglady oraz konserwacje sprzetu zgodnie z wymaganiami
dotyczgcymi konserwacji i prowadz dokumentacje konserwacji.

Naprawa

‘&NIEBEZPIECZE]*;SHVO ‘

Instalacja sprzetu, okablowanie, konserwacja, inspekcja lub wymiana czesci mogg by¢ wykonywane
jedynie przez profesjonalistow.

Nie naprawiac urzadzenia gdy wtgczone jest zasilanie. Nieprzestrzeganie moze spowodowac
porazenie pradem.

Przed konserwacja odtgcz zasilanie i odczekaj co najmniej 10 minut.

OSTRZEZENIE

Wymagaj ustug naprawczych zgodnie z umowg gwarancyjng produktu.

Gdy sprzet jest wadliwy lub uszkodzony, nalezy poprosi¢ specjalistéw o rozwigzanie problemdéw
i naprawe zgodnie z instrukcjami naprawy i prowadzenie rejestru napraw.

Wymien szybko zuzywajgce sie czesci urzgdzenia zgodnie z instrukcjg wymiany.

Nie uzywaj uszkodzonego sprzetu. Nieprzestrzeganie moze powodowac szkody.

Po wymianie przemiennika czestotliwosci przeprowadz ponownie kontrole okablowania i
ustawienia parametréw.

Sprzedaz

OSTRZEZENIE

Zuzyty sprzet nalezy utylizowac zgodnie z lokalnymi przepisami lub normami. Nieprzestrzeganie
moze spowodowac uszkodzenie mienia, obrazenia ciata a nawet Smier¢.

Poddaj recyklingowi wycofany sprzet, przestrzegajgc standardéow usuwania odpaddow aby unikngc
zanieczyszczenia Srodowiska.




Znaki bezpieczenstwa

Ostrzezenie!
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Wysoka temperatura!

Wysokie napiecie!

Przeczytaj instrukcje obstugi przed montazem i uzytkowaniem.

Wymagane uziemienie urzadzenia.

Zapobiegaj obrazeniom ciafa.

Zaczekaj xx minut przed dalszymi operacjami.

= QOpis znakdw bezpieczenstwa na urzadzeniu

Aby zapewni¢ bezpieczng obstuge i konserwacje sprzetu, nalezy przestrzega¢ znakdéw bezpieczenstwa na
urzadzeniu oraz nie usuwac etykiet ostrzegawczych. W ponizszej tabeli opisano znaki bezpieczenstwa.

Znaki bezpieczenstwa

Opis

Przeczytaj instrukcje obstugi przed montazem i obstuga.
Nieprzestrzeganie moze spowodowac porazenie prgdem.

Nie zdejmuj obudowy po witgczeniu zasilania lub w ciggu

10 minut od wytgczenia.

Przed konserwacjg, przeglagdem lub podtgczeniem odtgcz
zasilanie i odczekaj co najmniej 10 minut, az zgasnie wskaznik
zasilania




1. Opis produktu

Dziekujemy za zakup przemiennika czestotliwosci serii MD200 firmy Inovance.

Dzieki kompaktowej konstrukcji, przemiennik czestotliwosci serii MD200 umozliwia bezproblemowa
instalacje bok do boku, na szynie DIN (TH-35), charakteryzujac sie niewielkimi rozmiarami

i uproszczong instalacjg. Odstoniete zaciski przewoddw upraszczajg okablowanie, obstuge oraz
konserwacje. Wbudowany filtr przeciwzaktéceniowy zwieksza zdolnosci przeciwzaktéceniowe

i zmniejsza zaktdcenia zewnetrzne. Standardowe aplikacje mozna zrealizowac za pomoca
parametréw makro.

1.1. Informacje o produkcie
Kod zaméwieniowy i tabliczka znamionowa:

Nazwa produktu —{ PRODUCT: AC Drive _C_Er_tiﬁc;;ti,;g_
Model falownika——»{ MODEL: MD200S1,5BINT T T TTT7C
Napiecie wejsciowe —»| INPUT: 1PH AC 200-240V 18.0A 50Hz/60Hz
Napiecie wyjsciowe—s» OUTPUT:  3PH AC 0-240V 8.0A 0-500Hz 1.5kW
Numer seryjny — S/N: Serial Number
LT L e i e
Producent ——| Suzhou Inovance Technology Co., Ltd.
] 1.5 B -INT
Seria: MD200
Kod Zasilanie Kod | Modul hamowania L EE
S | 1fazowe, 200V do 240V Nie ANT | Miedzynarodowa
T | 3fazowe, 380V do 480V 8 Tak “CAN CANlink
-NC Bez komunikacji
Kod | Mocznamionowa (kW)
0.4 0.4 -(a) Inne warianty
0,75 0,75
1.6 1.5
2.2 2.2
3.7 a7
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Opis panelu falownika:

Wskaniki:
¥ RUM
¥ REMOTE
¥ FWINREV S
¥ TUNETC Przyciski:
¥ PRG
¥ MFK
¥  ENTER
¥ RUN
v  STORRES
v
[ Wyswietlacz LED v ¥
v e
INAK OPIS
Przeczytaj uwainie
dhcm instrukcje przed montazem
oraz ufythowaniem
Nie zdejmuj pokrywy
. .ochronnej gdy falownik jest —
& Q,’Imnmilaw,odrzelmj 10 minut » ﬂgﬂ’_m'k'
ia zasi i ilraperz nilki wefcia analogowsgo araz
'od wytgczenia zasilania Fomunikasji AS485
Flacze zewnetrznej klawiatury |
I
A I i - |
Zasilanie jednofazowe — = sterowania |:
3 |
|
4|_|J_'|Rezv5tur |
hamowania :

MDKES
[z potencjometrem) MDKES
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=  Przycisku panelu operatorskiego

Przycisk

Nazwa przycisku

Opis

Programowanie

Wejscie do pierwszego poziomu menu.
Wyjscie do poprzedniego menu.

Potwierdzenie

Przejscie do parametru.
Zaakceptowanie wartosci parametru.

W nawigacji po menu przesuwa wybdr na wyzsze wartosci przez
dostepne ekrany.

Przyrost Zwieksza wartos¢ edytowanego parametru.

Podczas pracy silnika zwieksza predkosc silnika (gdy aktywna
jest opcja zmiany czestotliwosci z panelu).

W nawigacji po menu przesuwa wybdr na nizsze wartosci przez
dostepne ekrany.

Spadek Zmniejsza wartos$¢ edytowanego parametru.

Podczas pracy silnika zmniejsza predkos¢ silnika (gdy aktywna
jest opcja zmiany czestotliwosci z panelu).

Wybdr wyswietlanego parametru w stanie pracy silnika lub
zatrzymania.

Zmiana Woybiera cyfre lub litere, ktéra ma zosta¢ zmodyfikowana
podczas wyboru parametrow oraz przy zmianie wartosci
parametru.

Praca Uruchamia silnik, gdy aktywna jest opcja sterowania silnikiem

z panelu przemiennika.

STOPRES

Zatrzymanie
/Reset btedu

Zatrzymanie silnika.
Kasowanie btedow przemiennika czestotliwosci.

Przycisk
funkcyjny

Przycisk mozna zaprogramowac w parametrze F7-01 na przyktad
jako zmiana kierunku obrotéw silnika lub predkosé JOG.

= Wskazniki

Na gérze panelu znajdujg sie cztery wskazniki LED.

Wskaznik Opis

Swieci: silnik pracuje.
RUN Miga: hamowanie silnika.

Wytgczony: komenda pracy jest nieaktywna.
Swieci: sterowanie poprzez wejécia cyfrowe.

REMOTE Miga: sterowanie zewnetrzne (R5485).
Wytaczony: sterowanie z panelu falownika.

FWD/REV Swieci: praca silnikg z‘obrotami’w tyt.
Wytaczony: praca silnika w przéd

TUNE/TC Miga: btad falownika.

Wytaczony: brak btedow.
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1.2. Konfiguracja przemiennika czestotliwosci

Schemat szybkiego uruchomienia

Kroki

Dziatanie

1 Wtacz zasilanie falownika
2 Ustaw zrddto sterowania

3 Ustaw zrédto zadawania
lczestotliwoéci

4 Ustaw czestotliwosé

l

5 Wré¢ do wyswietlania
czestotliwosci wyjsciowej

F3-09
6 Wcisnij RUN lub STOP na
panelu operatorskim RUN
. n
falownika 200
Schemat szybkiego uruchomienia:
Tryb modyfikacj
Tryb podstawowy Tryb makro (Tylko modyfikowalne
(wszystkie parametry) (Zobacz rozdziat 3.2) parametry)
2000 __ , e
Brak operacii
przez 2 sekundy

ENTER i

10

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz



2. Montaz i podtaczenie

2.1. Montaz
Przemiennik czestotliwosci musi by¢ zamontowany w ognioodpornej szafie sterowniczej z drzwiami
zapewniajgcymi skuteczng ochrone elektryczng i mechaniczng. Montaz musi by¢ zgodny z lokalnymi
i regionalnymi przepisami oraz wymaganiami IEC.

2.1.1. Rozmieszczenie w szafie sterowniczej
210 > 40

e——t]
7 77 7V 7 777777777774 V777777 A7 7777777777
[ N N N
N 2100 §] N
N ¢ N N
N N
1 N N M
N N i N
N ™ N
™ [N ™
™ I I
™ N N
™ N N
™ N N
[=X=X=X=1=] R WY i N
N N N
—r—v N N N
' N N N
>100 N N N
77777777 777§ 777 7171 /77777777777 777771
210

Jednostka: mm

Montaz pojedynczego falownika

Ptytka prowadzaca

powietrze
== [I
— —
ICRCRC]
CICRC]
L= o
-

00000 \lloooono [

Jednostka: mm

Montaz bok do boku Montaz jeden nad drugim
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2.1.2. Opcje montazu

<z |
CHOR?!
[CXCRO)
oo
VWLLOTODT00
000006 I
/ =5

L 2
&
Montaz za pomocg $rub
Montaz na szynie DIN (TH-35)
22
=  Przy montazu za pomoca srub, muszg by¢ wykorzystane wszystkie cztery otwory.

UWAGA
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2.1.3. Srodowisko instalacji

1) Temperatura otoczenia ma duzy wptyw na zywotnos$¢ przemiennika czestotliwosci. Nie
uruchamiaj napedu w temperaturze innej niz w zakresie od -10°C do 50°C

2) Zamontuj przemiennik czestotliwosci na trudnopalnej powierzchni i upewnij sie, ze wokét
obudowy zostato wystarczajgco miejsca, aby umozliwi¢ wydajne odprowadzanie ciepfa.
Przemiennik czestotliwosci generuje duzo ciepta podczas pracy.

3) Upewnij sie, ze w miejscu montazu nie wystepujg wibracje przekraczajgce 0.6 g. Unikaj
montazu falownika w poblizu wykrawarek lub innych urzgdzen mechanicznych
wytwarzajgcych wysokie wibracje lub wstrzgsy.

4) Unikaj wystawiania falownika na bezposrednie nastonecznienie, dziatanie wilgoci i kropli
wody.

5) Upewnij sie, ze miejsce montazu jest chronione przed gazami korozyjnymi, tatwopalnymi
i wybuchowymi.

6) Upewnij sie, Ze miejsce montazu jest wolne od oleju i kurzu.

' . v L]

.l-lll ' frlu"'l.r ‘\\'.\"
® 777
0|€‘J, brud, pyt Promienie stoneczne Silne wibracje

Gazy korozyjne, tatwopalne i .
Wysoka temperatura, wilgo¢ Y wyﬁuchowe P Materiaty fatwopalne
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2.2. Podtaczenie

2.2.1. Schemat podtaczenia

Podlaczenie zaznaczone w niebieskiej
przerywanej linii jest r6zne dla falownikow
zasilanych jednofazowo oraz tréjfazowo.
Nalezy uzyc odpowiedniego schematu

w zaleznosci od modelu.

| |
| e YV & |
| Zasilanie - =T I » L1 |
| jednofazowe 4 JN\_O/L_:_D 5 |0 |
| |
| ) |
| —o VYo ® R |
| Zasilani : |
I asilanie H . & S |
trojfazowe '
| . |
I ey, % oy T
® 9 |Obw6d zasilania|
Zaciski DI sg sterowane minusem NPN, —
wejscia od D1 do D3 moga pracowac
z czestotliwoscig do 100Hz, natomiast Obwéd sterowania

wejscie DI4 z czestotliwoscig do 20kHz.
‘Warunkiem jest wypelnienie na poziomie
od 30% do 70%.

Rezystor hamowania

Fa00=1 |\ |DH
Obroty do przodu/stop —o e
F4-01=4 . |DI2
JOG do przodu/stop oo v
F4-02=9 | DI3
Kasowanie bledu oo e
Czestolliwosc zadana 1}__o—5 402=12 ‘ Di4
57— COM
Wejscie D14 obsluguje szybkie wejscie do 20kHz
2 +10V
Wejscie analogowe pradowe lub
napigciowe, wybierane przez @ Al

mikroprzetacznik
(domysInie 0-10V)

Modbus-RTU
Maximum: 115200 bps

Ziacze zewnetrznego panelu operatorskiego

Mikroprzetaczniki sa domysinie ustawione na warto$¢ Q

Wejscie
napieciowe

Rezystor terminujgcy
RS485 wylaczony

Rezystor terminujgcy
R5485 wiaczony

- Wejscie -
| pradowe

AO‘ i
i Wyjscie analogowe
GNDG | (0=10v
ov
1G4, F5-02
Wyijscie przekaznikowe
Normalnie otwarte
TIA Obciazenie: 3A / 250Vac, 3A / 30Vdc

Rysunek 2-2 Schemat podtgczenia obwodu zasilania falownika jednofazowego/tréjfazowego MD200.

Rekomendowane rezystory hamowania:

Zasilanie Jednofazowe Tréjfazowe

Moc falownika (kW) 04 (075 | 15 | 22 | 0.4 | 0.75 1.5 2.2 3.7
Moc [W] 80 80 100 | 100 | 150 | 150 | 250 | 300 | 400
Rezystancja [Q] 200 | 150 | 100 | 70 | 300 | 300 220 200 | 130

§ .

UWAGA -

Zaktocenia mogg powodowac nieprawidtowe dziatanie. Przewody sygnatowe powinny
by¢ w odlegtosci co najmniej 10 cm od przewodow zasilajgcych.
Podczas przygotowania przewodow uwazaj, aby ich resztki nie wpadty do wnetrza

falownika. Moze to spowodowac nieprawidtowe dziatanie i awarie przemiennika
czestotliwosci.
= Utrzymuj przemiennik czestotliwosci w czystosci.
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2.2.2. Opis zaciskow
Typ Ozna?zeme Opis zacisku Funkcja zacisku
zacisku zacisku
Podtaczenie zasilania jednofazowego. Zacisk L1
g L1, L2 Zasilanie jednofazowe | stuzy do podtgczenia przewodu fazowego,
% zacisk L2 do podtaczenia przewodu neutralnego
I\ R,S,T, Zasilanie trojfazowe | Podtaczenie zasilania tréjfazowego
3 u,Vv,w Wyjscie zasilania Podtaczenie silnika tréjfazowego
2 - - -
.8 BR, (+) Rezystor hamowania | Podtgczenie rezystora hamowania
@ Uziemienie (PE) Podtaczenie uziemienia
Zaciski DI sg sterowane
minusem NPN, wejscia od
o Wielofunkcyjne D1 do D3 mogg pracowac z
DI1-DI4 Wejscia cyfrowe wejscia cyfrowe czestotliwoscig do 100Hz,
natomiast wejscie D4
z czestotliwoscig do 20kHz.
Wspdlny zacisk wejs¢ | Wspdlny zacisk
com s
cyfrowych wejsé cyfrowych
+10V Zasilanie 10V +-10%, do 10mA
zewnetrzne +10V
Wspdlny zacisk
GND wejscé/wyjsé
analogowych oraz
komunikacji
© Wejscia/wyijscia 0 do 10V lub 0 do 20mA,
§ analogowe Weicie doktadnosé 0,5%,
o Al J rozdzielczosé 12 bitéw,
S analogowe o o
= czas odpowiedzi ponizej
3 8 ms
2 Wviccie 0 do 10V, doktadnos¢
o AO vl 100mV, rozdzielczoé¢ 10
analogowe s
bitéw
Wviccie Wviccie Normalnie otwarte,
TA-TC rzekayinikowe rZ(Jekainikowe Obciazenie: 3A/250Vac,
P P 3A/30Vdc
Wspdlny zacisk
GND wejs$é/wyjsé
analogowych oraz
komunikacji
Komunikacia Zacisk dodatni
485+ J komunikacji Maksymalna czestotliwosc
RS485 transmisji: 11520 bps
Zacisk ujemny Maksymalna ilos¢ urzadzen
485- komunikacji w sieci: 64.
RS485
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2.2.3. Okablowanie zaciskow sygnatéw sterujgcych
=  Wejscie analogowe

Sygnaty analogowe sg podatne na zaktdcenia zewnetrzne. Zalecane jest uzywanie przewodow
ekranowanych nie dtuzszych niz 20 metréw, jak pokazano na ponizszym rysunku.

= = MD200

O +10V

Potentiometer H— T

W zastosowaniach w ktdrych sygnat analogowy podlega silnym zaktdceniom, nalezy zastosowad
kondensator filtrujgcy lub rdzen ferrytowy na analogowym Zrddle sygnatu, jak pokazano na
ponizszym rysunku.

MD200

/A Al

C
0.022 WF, 50V

> GND

Q

Rdzen ferrytowy

= Wejscia cyfrowe

Zaleca sie stosowanie przewoddw ekranowanych nie dtuzszych niz 20m. W przypadku pracy silnika
nalezy podjgé niezbedne srodki filtrujace, aby zapobiec zaktéceniom.

Q =  Narzedzia potrzebne do okablowania: srubokret krzyzakowy lub prosty; sruba
Q zaciskowa obwodu zasilania = M4; zacisk obwodu sterowania > M3
UWAGA = Zaleca sie podtgczenie przewodu fazowego do zacisku L1, natomiast przewodu

neutralnego do zacisku L2. Przewody wyjsciowe oraz PE powinny by¢ podtaczone
w pierwszej kolejnosci.
= Do podtgczenia zaciskéw sterujgcych mozna uzyé przewoddw od 0,3mm?2 do 0,75mm?
=  Prad uptywu moze wynosi¢ powyzej 3,5mA. Dlatego przemiennik musi by¢ dobrze
uziemiony. W przeciwnym razie moze wystgpic¢ porazenie pragdem.
= Uzyj Srubokreta do przetgczenia mikroprzetgcznikéw. Nie réb tego palcami.
= Jezeli przemiennik czestotliwosci uzywany jest w systemie zasilania IT (z nieuziemionym
punktem zerowym), zworka uziemiajgca VDR musi zostac¢ usunieta.

16
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Usun zworke filtra EMC, gdy przemiennik czestotliwosci jest uzywany w nastepujacych warunkach:

1) Przemiennik czestotliwosci jest nieuziemiony a radiator ma bezposredni kontakt z metalowa
obudowa.
2) Wyltacznik réznicowoprgdowy roztacza obwadd po uruchomieniu.

Sruba zworki VDR

Sruba zworki EMC

Rysunek 2-11 Lokalizacja zworek VDR oraz EMC
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3. Parametry

3.1.

Lista parametrow

Jezeli w parametrze FP-00 ustawiona jest wartos¢ inna niz 0, menu parametrow jest dostepne
w trybie podstawowym i trybie modyfikacji tylko po wprowadzeniu prawidtowego hasta. Aby
wyltgczy¢ ochrone hastem, ustaw parametr FP-00 na wartosc 0.

Grupy F oraz A zawierajg standardowe parametry funkcji. Grupa U stuzy do monitoringu.

Opis adresacji komunikacji:

0xF002 /0x0002

Operacja zapisu. Modyfikowana jest tylko pamie¢ RAM.

Modyfikacja nie jest zachowywana po wytaczeniu zasilania.

Modyfikacja jest zachowywana po wytaczeniu zasilania.
Uwaga: Czeste operacje odczytu/zapisu skracajg zywotnosc¢ pamieci EEPROM.

Operacja odczytu/zapisu. Modyfikowana jest pamiec RAM oraz EEPROM.

w stosunku do
czestotliwosci
gtéwnej

o Adres
Parametr Nazwa Zakres parametru Domyslnie o
komunikacji
Grupa FO: Standardowe Parametry
, 0: Wektorowe w otwartej petli sprzezenia
F0-01 2’:2:\’;;?;0“ zwrotnego (SVC) 2 0xF001/0x0001
2: Skalarne (U/F)
., 0: Panel falownika
Zrédto .
FO-02 . 1: Wejscia cyfrowe 0 0xF002/0x0002
sterowania Lo
2: Komunikacja
0: Panel falownika (przyciskami , )
lub wejscia cyfrowe. Bez zapamietania
F0-03 G’rowncT.zroE:H.o czestotliwosci po wytgczeniu zasilania. 0 OxF003/0x0003
czestotliwosci 1: Panel falownika (przyciskami =, ")
lub wejscia cyfrowe. Z zapamietaniem
czestotliwosci po wiaczeniu zasilania.
2: Wejscie analogowe All
3: Potencjometr zewnetrznej klawiatury
. (MDKES8)
I,Jo,rcr;;:)cnlcze 5: Wejscie impulsowe (Dl14)
F0-04 zrodto liwodci 6: Praca wieloskokowa (maks. 8 predkosci) 0 0xF004/0x0004
czgstotliwosci 7: Praca automatyczna
8: Regulacja PID
9: Komunikacja
Wartosc 0: Stosunek do czestotliwosci maksymalnej
FO-05 | czestotliwosci ' GOt IWosHmatsymainel 0 OXF005/0x0005
L 1: Stosunek do czestotliwosci gtéwnej
pomocniczej
Zakres
czestotliwosci
Fo-0p | Pomocniczel 0% do 150% 100% 0xF006/0x0006
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Czestotliwos¢

Et
J

Gléwne i pomocnicze zradlo czestotliwosci

0: Gtdwne + Pomocnicze
1: Gtdwne - Pomocnicze
2: Maksymalna wartos¢ gléwnego lub pomocniczego

F0_07 .. 3: Minimalna wartos¢ gidwnego lub pomocniczego 00 OXFOO7/0XOOO7
wyjsciowa
Zaleznosc¢ migdzy czestotliwoscig wyjsciows a zadana:
0: Glowne zrodio czestotliwosci
1: Glowne + Pomocnicze
2: Przelgczanie miedzy giéwnym a pomocniczym
3: Przelaczanie miedzy giéwnym
o a gidwnym + pomocniczym
4: Przelgczanie miedzy pomocniczym
a gléwnym + pomacniczym
Fo-08 | CSSTOtIWOSE ) 05 1 do FO-10 (maksymalna czestotliwoéd) 50.00Hz | OxFO08/0x0008
poczgtkowa
£0-09 K.|er.unek obrotu | O: Praca do przodu 0 OXF009,/0x0009
silnika 1: Praca do tytu
Fo-10 | Maksymalna o5 06 Hz do 500.00 Hz 50.00Hz | OXFOOA/OXO00A
czestotliwosé
0: Parametr FO-12
- . 1: All
zrédio gormnego 2: Potencjometr zewnetrznej klawiatur
FO-11 | limitu ' (MDKEJS) GHrzne] y 0 0xFOOB/OX000B
Hiwodci
czestotliwosci 4: Wejscie impulsowe (D14)
5: Komunikacja
Gé limit FO-14 (dolny limit totliwosci) do FO-10
FO-12 orny imrt - (dolny limit czstotliwosci) do 50.00Hz | OxFOOC/0x000C
czestotliwosci (maksymalna czestotliwosc)
Dolny limit . . L
FO-14 L, 0.00 Hz do FO-12 (gdrny limit czestotliwosci) 0.00 Hz 0xFOOE/Ox000E
czestotliwosci
Fo-15 | CEOSIOUWOSE 6 64y do 12.0 khz zaleznie od | o £00F/0x00F
nosna modelu
Czestotliwosc 0: Nie
FO-16 nosna zalezna ’ 1 0xF010/0x0010
1: Tak
od temperatury
0.00s do 650.00s (FO-19=2)
FO-17 Czas rozruchu 1l | 0.0s do 6500.0s (FO-19=1) 20.0s 0xF011/0x0011
0s do 65000s (FO-19=0)
Cras 0.00s do 650.00s (FO-19=2)
FO-18 . 0.0s do 6500.0s (FO-19=1) 20.0s 0xF012/0x0012
hamowania 1
0s do 65000s (FO-19=0)
Jednostka 0:1s
FO-19 rozruchu 1: 0.1s 1 0xF013/0x0013
i hamowania 2:0.01s
Zapamietanie
ustawienia
F0-23 czestotlnwoscnl 0: Nie 0 OXFO17/0x0017
po zatrzymaniu 1: Tak
silnika
(FO-03=0lub 1)
222L65|en|e 0: FO-10 (maksymalna czestotliwosé)
FO-25 . . 1: Czestotliwos$¢ zadana 0 0xF019/0x0019
przyspieszania
. 2:100 Hz
/hamowania
Edycja
czestotliwosci ) S
FO-26 za pomocy 0: 0d CZeStOtl!WOS,'C! wylsclowe] 0 0xFO1A/0x001A
.y 1: Od czestotliwosci zadanej
przyciskow
UP/DOWN
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Grupa F1: Parametry silnika

Moc

F1-01 | znamionowa 0.1 kW do 5.5 kW Zaleznie od | 0161 /0x0101
- modelu
silnika
Napiecie .
F1-02 | znamionowe | 1V do 600V zaleznie od | o ¢102/0x0102
- modelu
silnika
Prad Zaleznie od
F1-03 znamionowy 0.01 A do 30.00 A 0xF103/0x0103
- modelu
silnika
Czestotliwos¢ Zalesnie od
F1-04 znamionowa 0.01Hz do maksymalnej czestotliwosci 0xF104/0x0104
. modelu
silnika
Znamionowa
predkosc . . Zaleznie od
F1-05 1 obr/min do 65535 obr/min 0xF105/0x0105
obrotowa modelu
silnika
Rezystancja Zaleznie od
F1-06 . 0.001 Q do 65.535 Q 0xF106/0x0106
stojana modelu
Fi-o7 | Rezystanda 0.001 Q do 65.535 Q Zaleznieod | 010 /0x0107
wirnika modelu
F1-0g | nduktancja 0.001 mH do 65.535 mH Zaleznie od | 01 g 0x0108
uptywu silnika modelu
Indukeyjnosc Zaleznie od
F1-09 wzajemna 0.001 mH do 65.535 mH 0xF109/0x0109
oo modelu
silnika
— Zaleoni
Fiao | Pradsinkabez g o1 5 4o £1.03 (prad znamionowy silnika) aleznie od | o, £10a/0x010A
obcigzenia modelu
0: Brak ..
F1.37 | Metoda 1: Z nieruchomym watem Zaleznieod | 015c 040125
autotuningu modelu
2: Z ruchomym watem
Grupa F2: Sterowanie wektorowe (SVC)
Czton
F2-00 | Propordonalny 1 40469 30 0xF200/0x0200
(P) sterowania
wektorowego 1
Czton catkujacy
F2-01 (1) sterowania 0.01s do 10.00s 0.50s 0xF201/0x0201
wektorowego 1
Poziom
F2-02 przetaczenia 0.00 do F2-05 5.00 Hz 0xF202/0x0202
regulatora Pl 1
Czton
F2-.03 | Propordonalny 1 00 20 0xF203/0x0203
(P) sterowania
wektorowego 2
Czton catkujacy
F2-04 (1) sterowania 0.01s do 10.00s 1.00s 0xF204/0x0204
wektorowego 2
Poziom
F2-05 przetaczenia F2-02 do maksymalnej czestotliwosci 10.00 Hz 0xF205/0x0205
regulatora Pl 2
Wzmocnienie
F-06 | POSliz8u 50% do 200% 100% 0XF206/0x0206
sterowania
wektorowego
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Wzmocnienie
nadmiernego

F2-08 wzbudzenia 0 do 200 0 0xF208/0x0208
w sterowaniu
wektorowym
0: F2-10
1: All
2: Potencjometr klawiatury zewnetrznej
4: Wejscie impulsowe
GOrny limit 5: Komunikacja
momentu 6: MIN (Al1, potencjometr klawiatury
F2-09 obrotowego zewnetrznej) 0 0xF209/0x0209
w sterowaniu 7: MAX (Al1, potencjometr klawiatury
predkoscig zewnetrznej)
Jezeli ustawiona jest wartosc inna niz 0,
wartos¢ 100% odpowiada wartosci parametru
F2-10
Gorny limit 0.0 do 200.0
momentu Parametr odpowiada wartosci momentu gdy
F2-10 obrotowego . 150.0% 0xF20A/0x020A
W sterowaniu F2-09=0. Gdy W.parametr;,e F2-09 wybrana jest
L inna wartos$¢ niz 0, wartos¢ parametru F2-10
predkosciag . - o
odpowiada maksymalnej wartosci sygnatu
0: F2-09 oraz F2-10
1: All
2: Potencjometr klawiatury zewnetrznej
Gorny limit 4: Wejécig impulsowe
momentu 5: Komunikacja
6: MIN (Al1, potencjometr klawiatury
obrotowegq zewnetrznej)
Fo-11 W steroyvlamu 7: MAX (All, potencjometr klawiatury 0 0xF208/0x0208
predkosciag .
(podczas zewnetrznej)
. 8: F2-12
hamowania)
Jezeli ustawiona jest wartosc inna niz 0 lub 8,
wartos$¢ 100% odpowiada wartosci parametru
F2-12
Gorny limit 0.0 do 200.0
momentu
obrotowego Parametr odpowiada wartosci momentu gdy
F2-12 w sterowaniu F2-11=8. Gdy w parametrze F2-11 wybrana jest 150.0% 0xF20C/0x020C
predkoscig inna wartosc¢ niz 0 lub 8, wartos¢ parametru
(podczas F2-10 odpowiada maksymalnej wartosci
hamowania) sygnatu
Czton
proporcjonalny
F2-13 wzmochienia 0 do 60000 10 0xF20D/0x020D
regulacji
wzbudzenia
Czton catkujacy
F2-14 | WAMOCHENE ) 0 do 60000 10 OxF20E/0x020E
regulacji
wzbudzenia
Czton
proporcjonalny
F2-15 regulacji 0 do 60000 10 OxF20F/0x020F
momentu
obrotowego
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Czton catkujacy

F216 | reBUlad 0 do 60000 10 0xF210/0x0210
momentu
obrotowego
Jednosci: Czton catkujacy petli predkosci
Wiasnosci (1) wgg;zz:y
F2-17 sterowania o . 00 0xF211/0x0211
predkoscia Dziesigtki: Wyprzedzenie momentu
0: Wytaczone
1: Wtaczone
Wzmocnienie
Fp1g | WYPrZedzenia o 0100 80 0xF212/0x0212
momentu
obrotowego
Czas filtracji
F19 | WYPrZedzenia 0000 50 0xF213/0x0213
momentu
obrotowego
Maksymalny
wspotczynnik 50% do 200%
momentu
F2-21 obrotowego Dotyczy predkosci ponad dwukrotnie wyzszych 80% 0xF215/0x0215
w obszarze od znamionowej predkosci obrotowej silnika
ostabienia pola
Gorny limit o. -
F22 | pracy 8:(1);2' d?;';gfg;}” 0.0% 0xF216/0x0216
regeneracyjnej
Grupa F3: Sterowanie skalarne (U/F)
0: Liniowa
Charakterystyka | 1: Wielopunktowa
F3-00 UJF 10: Separacja U/F 0 0xF300/0x0300
11: Potowiczna separacja U/F
Forsowanie 0.0%: Automatyczne forsowanie momentu
F3-01 momentu 0.1% do 30.0%y 0.0% 0xF301/0x0301
Czestotliwos¢
wytgczenia
F3-02 funkcji 0.00 Hz do maksymalnej czestotliwosdi 50.00 Hz 0xF302/0x0302
forsowania
momentu
Charakterystyka
F3-03 wielopunktowa 0.00 Hz do F3-05 0.00 Hz 0xF303/0x0303
- czestotliwosé 1
Charakterystyka
F3-04 wielopunktowa 0.0% do 100.0% 0.0% 0xF304/0x0304
- napiecie 1
Charakterystyka
F3-05 wielopunktowa F3-03 do F3-07 0.00 Hz 0xF305/0x0305
- czestotliwosc¢ 2
Charakterystyka
F3-06 wielopunktowa 0.0% do 100.0% 0.0% 0xF306/0x0306
- napiecie 2
Charakterystyka
F3-07 wielopunktowa F3-05 do maksymalnej czestotliwosci 0.00 Hz 0xF307/0x0307
- czestotliwos¢ 3
Charakterystyka
F3-08 wielopunktowa 0.0% do 100.0% 0.0% 0xF308/0x0308
— napiecie 3
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Wzmocnienie

F3-09 kompensacji 0.0% do 200.0% 0.0% 0xF309/0x0309
poslizgu
0do 200
Wzmocnienie
nadmiernego Ten parametr moze ograniczy¢ wzrost napiecia
F3-10 wzbudzenia na szynie DC podczas hamowania. Przy duzych 64 0xF30A/0x030A
w sterowaniu bezwtadnosciach nalezy zwiekszy¢ wartos¢
skalarnym parametru. Zbyt wysoka warto$é parametru
moze powodowac wzrost pradu wyjsciowego.
0: F3-14
1: Al
2: Potencjometr panelu zewnetrznego
frodowartosei | ¢ Lol O elokrokbu
F3-13 napiecia ) 0 0xF30D/0x030D
separacji U/F 6: Praca automatyczna
7: Regulator PID
8: Komunikacja
100.0% oznacza napiecie znamionowe silnika
F3-14 Napiecie 0V do napiecia znamionowego silnika oV O0xF30E/0x030E
separacji U/F
0.0s do 1000.0s
Czas wzrostu
F3-15 napleaaf. Czas narastania od OV do napiecia 0.0s OxF30F/0x030F
separacji U/F . .
znamionowego silnika
Czas spadku 0.0s do 1000.0s
F3-16 napiecia . . . 0.0s 0xF310/0x0310
separacji U/F C.za.s narastania od napiecia znamionowego
silnika do OV
Tryb 0: (Ii\lzizzgcl::ii\;vizs'c’ i napiecie spadajg do 0
F3-17 zatrzymania o, . 0 0xF311/0x0311
. 1: Czestotliwos$¢ spada po spadku napiecia do
separacji U/F
ov
Poziom ochrony
przed
F3-18 . 50% do 200% 150% 0xF312/0x0312
przecigzeniem
nadpragdowym
Ochrona przed
F3-19 | przecigzeniem | OF Wylaczona 1 0xF313/0x0313
1: Wigczona
nadpragdowym
Wzmocnienie
zabezpieczenia
F3-20 przed 0 do 100 20 0xF314/0x0314
przecigzeniem
nadpragdowym
Wspodtczynnik
kompensacji
poziomu
F3-21 zabezpieczenia 0 do 200% 50% 0xF315/0x0315

przed
utknieciem
nadprgdowym
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W zakresie czestotliwosci powyzej znamionowych silnika, prad wyjsciowy maleje, natomiast wystepuje wiekszy
spadek predkosci obrotowej silnika spowodowany zabezpieczeniem przed pragdem utyku w poréwnaniu
z czestotliwoscig ponizej znamionowej. Aby poprawi¢ wydajnosé pracy silnika, nalezy obnizyé poziom ograniczenia
pradu, gdy czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz czestotliwo$é znamionowa. Pomaga to poprawi¢ wydajnosé
przyspieszania w zastosowaniach takich jak wiréwki, gdzie wymagana jest duza czestotliwos¢ wyjsciowa, a
bezwtadnos¢ obcigzenia jest duza.
Poziom zabezpieczenia przed utykiem powyzej czestotliwosci znamionowej = (fs/fn)*k*LimitCur.

o fs—czestotliwos¢ wyjsciowa

o fn—czestotliwos¢é znamionowa silnika

e k—wspdtczynnik kompensacji poziomu zabezpieczenia przed utknieciem nadprgdowym (F3-21)

e  LimitCur - poziom ochrony przed przecigzeniem (F3-18)

A

Zabezpieczenie przed przecigzeniem powyzej

F&-18 czestotliwosci znamionowych = (fs/fn)*k*LimitCur

T
|
|
|

Poziom ochrony przed :
przecigzeniem nadpradowym |
|

|

|

|

|

I

1
Czestotliwosc 2x Czestotliwos¢
Znamionowa znamionowa

|

Poziom 150% ograniczenia pradu odpowiada 1,5 krotnosci pragdu znamionowego przemiennika czestotliwosci.
W przypadku silnikow duzej mocy z czestotliwoscig nosna ponizej 2 kHz, funkcja szybkiego zapobiegania przed
przecigzeniem jest wtgczana przed funkcjg zapobiegania przed przecigzeniem ze wzgledu na wzrost pradu
tetnienia, co skutkuje niewystarczajagcym momentem wyjsciowym. W takim przypadku nalezy obnizy¢ aktualny
poziom graniczny.

Poziom ochrony
przed zbyt
F3-22 wysokim 330.0V do 800.0V
napieciem szyny
DC

Jednofazowe:
390.0V
Trojfazowe:
760.0V

0xF316/0x0316

Ochrona przed
zbyt wysokim 0: Wytaczona
napieciem szyny | 1: Wigczona

DC

F3-23 1 0xF317/0x0317

Wzmocnienie
zabezpieczenia
przed zbyt
wysokim
napieciem szyny
DC

F3-24 0do 100 50 0xF318/0x0318

Wspotczynnik
kompensacji
poziomu
F3-25 zabezpieczenia 0do 100 30 0xF319/0x0319
zbyt wysokim
napieciem szyny
DC

Prég wzrostu
czestotliwosci
F3-26 podczas 0do 50 Hz 5Hz 0xF31A/0x031A
ograniczania
napiecia
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Ograniczenie napiecia na szynie DC (oraz zewnetrznego rezystora hamowania). Gdy napiecie szyny DC wzrosnie
powyzej wartosci parametru F3-22 podczas zwalniania, silnik przechodzi w stan regeneracji (predkos¢ obrotowa
silnika wyzsza niz czestotliwo$¢ wyjsciowa przemiennika czestotliwosci). Funkcja zapobiega wytgczeniom
zwigzanym z przepieciem, dostosowujac czestotliwosé wyjsciowg w celu wydtuzenia czasu hamowania. Jezeli
rzeczywisty czas hamowania powinien by¢ szybszy, nalezy zwiekszy¢ wartos$¢ parametru F3-10.

| Limit napiecia podczas pracy ze

|Limil igcia podczas | stata predkoscia, | Limit napiecia podczas hamowania
A ) - A A ‘
Limit napigcia Limit napigcia _ Limit napigcia
Napiecie '// Napiecie _ Napiecie i
szyny DC[™"" "“,//'Ch:::}f'_"r.:;l"_"; szyny DC [========37(=Pgzzzzsrmrpaosoooo - szyny DC =
i P Czas (1) it P Czas (1) P Czas (1)
A A A .
H /.\/ H Czestotliwosé | LN L Czestolliwose |
Czgstotliwosé |24 HE wyjsciowa I P wyjsciowa
wyscowa =1 | | | ol A
= P [ F )
Czas (1) L ®caasq Czas (1)

\

Gdy uzywany jest zewnetrzny rezystor hamowania parametr F3-23 nalezy ustawi¢ na wartos$¢ 0. W przeciwnym
wypadku czas hamowania moze sie wydtuzyc.

Czas
F3-27 kompensacji 0.1sdo 10.0s 0.5s 0xF31B/0x031B
poslizgu

Im krétszy czas kompensacji poslizgu, tym szybsza odpowiedz uktadu.

Grupa F4: Zaciski wejsciowe

: Brak funkgji
: Praca w przéd (FWD) lub komenda pracy
: Praca w tyt (REV) lub zmiana kierunku
: STOP w sterowaniu
3-przewodowym?
: Czestotliwos¢ JOG do przodu (FIOG) 2
: Czestotliwosé JOG do tytu (RIOG)? 1 0xF400/0x0400
: Zwiekszanie czestotliwosci®

w N - O

Wejscie cyfrowe
F4-00 DI
: Zmniejszanie czestotliwosci3
: Hamowanie wybiegiem

: Reset btedu

10: Pauza

O 00N O U1 b~

11: Btad zewnetrzny (styk NO)*

12,13,14: Wybor predkosci za pomoca
kombinacji dowolnych trzech wejs¢
cyfrowych przy pracy wieloskokowej®

16: Przefaczanie czaséw hamowania
. /przyspieszania

\El)\:gjsue cyfrowe 18: Przetaczenie zrédta zadawania 4 0xF401/0x0401
czestotliwosci

19: Przywrdcenie czestotliwosci poczgtkowej

F4-01

6

20: Przetaczanie zrédta polecen’
21: Zatrzymanie przyspieszania/hamowania
22: Wytgczenie regulacji PID

1 Sprawdz parametr F4-11

2 Sprawdz parametry F8-00 do F8-02

3 Szybkos¢ zmiany w parametrze F4-11

4 Wiecej szczegdtdw w parametrze F9-47

5 Wiecej szczegotow w parametrach grupy FC

6 Ustawienie czestotliwosci zadanej do parametru FO-08. Dotyczy zrodta zadawania czestotliwosci za pomoca
panelu falownika lub terminali wejs¢ cyfrowych.

7 Jezeli w parametrze F0-02 ustawiona jest wartosc inna niz 0, podanie sygnatu oznacza sterowanie z klawiatury
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23: Reset pracy automatycznej
24: Wytgczenie funkcji wahania czestotliwosci
25: Wejscie licznika
26: Reset licznika
27: Wejscie licznika dtugosci
28: Reset licznika dtugosci
o 30: Wejscie impulsowe (D14)
F4-02 Wejscie cyfrowe 32: Hamowanie pradem statym 0xF402/0x0402
DI3 33: Btad zewnetrzny (styk NC)
34: Blokada zmiany czestotliwosci
35: Odwrécenie charakterystyki regulatora PID
36: Zatrzymanie sygnatem zewnetrznym
37: Przefaczenie zrédta poleceri 28
38: Wytgczenie cztonu catkujgcego regulatora
PID
39: Przetaczenie gtdwnego zrédta
czestotliwosci na czestotliwos¢ poczatkowa
40: Przetgczenie pomocniczego zrddta
czestotliwosci na czestotliwoscig
poczatkowa
43: Przefaczenie parametréw PID
iéci 44: Btad zdefiniowany przez uzytkownika 1
F4-03 \é\{ijsme cyfrowe 45: Btad zdefiniowany przez uzytkownika 2 0xF403/0x0403
47: Zatrzymanie awaryjne (ES)°
48: Zatrzymanie sygnatem zewnetrznym 210
49: Hamowanie pradem statym
50: Resetowanie biezgcego czasu pracy
51: Sterowanie dwu/trzyprzewodowe
52: Blokada zmiany kierunku pracy
Fa10 | FIrC2asoWy 16 6606 4o 1.000s OxF40A/0X040A
wejsé cyfrowych
Metoda 0: Dwuprzewodowe / metoda 1
F4-11 ster?yvan.ia 1 Dvsfyprzewodowe / metoda 2 OXFA40B/0X040B
wejsciami 2: Tréjprzewodowe / metoda 1
cyfrowymi 3: Tréjprzewodowe / metoda 2
Praca w przod PRACA
—— __ [@]|DI(F4-0x=1) — T@|DI(F4-0x=1)
Praca w tyt Dwuprzewodowe / metoda 1 Dwuprzewodowe / metoda 2 _ Kierunek
—  T@|DI(F4-0x=2)[ = — [@]|DI(F4-0x=2)
[ T@]com _[@|com
Praca w przod PRACA
—  [@]DI(F4-0x=1) —— — [®]DI(F4-0x=1)
DI(F4-0x =3)|  Trojprzewodowe / metoda 1 Tréjprzewodowe / metoda 2 ‘—/L- DI (F4-0x = 3)
Praca w tyt Kierunek
— [@] DI (Fa-0x=2) —"—  [®]DI (F4-0x=2)
| [@jcom I [@]com
falownika

8 Jezeli w parametrze F0-02 ustawiona jest warto$¢ 0, podanie sygnatu oznacza sterowanie za pomoca

komunikacji

% Czas zatrzymania w parametrze F8-55
10 Czas zatrzymania w parametrze F8-08



F4-12

Szybkos¢
zmiany zadanej
czestotliwosci
przy sterowaniu
wejsciami
cyfrowymi
(zwiekszanie/
zmniejszanie)

0.001 Hz/s do 65.535 Hz/s

1.000 Hz/s

OxF40C/0x040C

F4-13

Minimalny
poziom wejscia
Al (charakter. 1)

0.00V do F4-15

0.00V

0xF40D/0x040D

F4-14

Dolny limit
skalowania
wejscia Al
(charakter. 1)

-100.0% do +100.0%

0.0%

OxF40E/0x040E

F4-15

Maksymalny
poziom wejscia
Al (charakter. 1)

F4-13 do 10.00 V

10.00V

OxF40F/0x040F

F4-16

Gérny limit
skalowania
wejscia Al
(charakter. 1)

-100.0% do +100.0%

100.0%

0xF410/0x0410

F4-17

Filtr wejscia Al

0.00s do 10.00s

0.10s

0xF411/0x0411

F4-18

Minimalny
poziom wejscia
Al (charakter. 2)

0.00V do F4-20

0.00V

OxF412/0x0412

F4-19

Dolny limit
skalowania
wejscia Al
(charakter. 2)

-100.0% do +100.0%

0.0%

0xF413/0x0413

F4-20

Maksymalny
poziom wejscia
Al (charakter. 2)

F4-18 do 10.00 V

10.00Vv

0xF414/0x0414

F4-21

Goérny limit
skalowania
wejscia Al
(charakter. 2)

-100.0% do +100.0%

100.0%

OxF415/0x0415

F4-22

Filtr czasowy
potencjometru
klawiatury
zewnetrznej
(MDKES8)

0.00s do 10.00s

0.10s

0xF416/0x0416

F4-28

Minimalny
poziom wejscia
impulsowego
(D14)

0.00 do F4-30

0.00 kHz

OxF41C/0x041C

F4-29

Dolny limit
skalowania
wejscia
impulsowego
(DI14)

-100.0% do +100.0%

0.0%

OxF41D/0x041D

F4-30

Maksymalny
poziom wejscia
impulsowego
(D14)

F4-28 do 20.00 kHz

20.00 kHz

OxFA1E/Ox041E

F4-31

Gorny limit
skalowania
wejscia
impulsowego
(D14)

0.00s do 10.00s

0.10s

OxF41F/0x041F
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Filtr wejscia

F4-32 impulsowego 0.00s do 10.00s 0.10s 0xF420/0x0420
(D14)
Wybér Jednosci: charakterystyka Al
charakterystyki 1: Charakterystyka 1 (parametry od F4-13 do
wejscia Al oraz F4-16)
F4-33 potencjometru 2: Charakterystyka 2 (parametry od F4-18 do 21 0xF421/0x0421
zewnetrznej F4-21)
klawiatury Dziesigtki: charakterystyka potencjometru
(MDKES8) klawiatury zewnetrznej. Wartosci jak powyzej.
Zbyt niski
poziom sygnatu | Jednosci: wejscie Al
wejscia 0: praca z czestotliwoscig F4-14 lub F4-19
F4-34 analogowego 1: praca z czestotliwoscig odpowiadajaca OV 00 0xF422/0x0422
lub klawiatury Dziesiatki: dotyczy potencjometru klawiatury
zewnetrznej zewnetrznej. Wartosci jak powyze;j.
(MDKES)
0000
0: Normalnie otwarty
Wybér stanu 1: Normalnie zamknigty
F4-38 dziatania wejs¢ 0000 0xF426/0x0426
cyfrowych

Wejsde DI3
[Weisde DI2
|Wejs'de DI1
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Grupa F5: Zaciski wyjsciowe

: Brak funkcji

: Praca przemiennika czestotliwosci

: Btad

: Czestotliwos¢ wyj. zgodna 111

: Czestotliwos¢ zadana osiagnieta?

: Predkos¢ zerowa (przy aktywnej komendzie
RUN)

: Ostrzezenie o przecigzeniu silnika®?

ua b W NERLO

6

7: Ostrzezenie o przeciazeniu falownika'®

8: Osiggnieto wartos¢ zliczania 1°

9: Osiagnieto wartos¢ zliczania 21°

10: Dtugosé osiagnieta®’

11: Cykl pracy automatycznej zakoriczony

12: Osiagniety skumulowany czas pracy®

13: Ograniczenie czestotliwosci*®

15: Naped w trybie gotowosci

Wyjécie 17: Osiagniety gérny limit czestotliwosci?°

F5-02 przekaznikowe 18: Osiagniety dolny limit czestotliwosci?? 0

T/A-T/B-T/C 19: Zbyt niskie napiecie wyjsciowe

20: Ustawienie komunikacji

23: Predkos$¢ zerowa (rowniez bez aktywnej
komendy RUN)

24: Osiagniety skumulowany czas zasilania??

26: Czestotliwos¢ wyj. zgodna?3

28: Prad wyjéciowy zgodny?*

30: Czas pracy zgodny?”

31: Wejscie Al poza zakresem

32: Wykrycie utraty obcigzenia

33: Praca w tyt

34: Zbyt niski prad wyjsciowy?’
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36: Zbyt wysoki prad wyjsciowy?®

37: Czestotliwos¢ ponizej dolnego limitu
czestotliwosci (réwniez bez aktywnej
komendy RUN)

38: Alarm

40: Osiggnieto czas pracy29

0xF502/0x0502

11 Osiggnieto wartos$¢ parametru F8-19 oraz F8-20

12 Osiggnieto zadang czestotliwos¢ wyjsciowg z histerezg F8-21

13 Dotyczy parametréw F9-00 do F9-02

14 Wyjscie wtaczy sie na 10 sekund przed wtgczeniem zabezpieczenia przed przecigzeniem

15 Osiggnieto wartos$¢ zliczania zapisang w parametrze FB-08

16 Osiggnieto wartos$¢ zliczania zapisang w parametrze FB-09

17 Osiggnieto wartos$¢ parametru FB-05

18 Osiggnieto wartos$¢ parametru F7-09

19 Czestotliwo$¢ wyjsciowa poza limitem czestotliwosci

20 Czestotliwo$¢ wyjsciowa powyzej wartosci parametru FO-12

21 Czestotliwo$¢ wyjsciowa ponizej wartosci parametru FO-14 (podczas aktywnej komendy RUN)
22 Osiggnieto wartos¢ parametru F7-13

23 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-30 oraz F8-31

24 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-38 oraz F8-39

25 Osiggnieto wartos¢ parametru F8-44

26 Sygnat wejscia analogowego All poza zakresem parametréw F8-45 oraz F8-46

27 Prad wyjsciowy ponizej wartosci parametru F8-34 przez czas zapisany w parametrze F8-35
28 Prad wyjsciowy powyzej wartosci parametru F8-36 przez czas zapisany w parametrze F8-37
29 Osiggnieto czas pracy zapisany w parametrze F8-53
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41: Btad (oprécz btedu zbyt niskiego napiecia)

0: Czestotliwos¢ wyjsciowa

: Czestotliwosé zadana

: Prad wyjsciowy

: Moment wyjsciowy

: Moc wyjsciowa

: Napiecie wyjsciowe

: Wartosc wejscia impulsowego

: Wartos¢ wejscia Al

: Wartos¢ potencjometru klawiatury 0 0xF507/0x0507
zewnetrznej (MDKES)

10: Warto$¢ licznika dtugoéci®®

00N UL WN B

F5-07 | Wyjécie AO

11: Warto$¢ licznika impulséw3!

12: Wartos¢ komunikacji

13: Predkos¢ obrotowa

14: Prad wyjsciowy (0.0 do 1000.0A)

15: Napiecie wyjsciowe (0.0 do 1000.0V)
16: Moment wyjsciowy3?

Dolny limit

F5-10 | skalowania -100.0% do +100.0% 0.0% OXF50A/0X050A
wyjscia AO

F5.11 | WEmoenienie | 6 00 do +10.00 1.00 OXF50B/0x0508
wyjscia AO

Powyzsze parametry stuzg do korygowania wyjscia analogowego. Mogg rowniez stuzy¢ do zdefiniowania krzywej
tego wyjscia. Zalezno$¢ mozna opisaé nastepujacym wzorem:
Wartos¢ wyjscia AO = wartos$¢ wyjscia AO bez korekty * F5-11 F5-10.

Dolny limit skalowania wyjscia AO 100% odpowiada 10V. Wartos¢ wyjscia AO bez korekty odnosi sie do wartosci

odpowiadajgcej wyjsciu analogowemu od 0 do 10V bez przesuniecia zera lub regulacji wzmocnienia.

Na przyktad, jezeli wyjscie analogowe jest uzywane jako wskaznik czestotliwosci wyjsciowej oraz wymaga sie, aby
wyjscie podawato napiecie 8V w przypadku zerowej czestotliwosci i 3V w przypadku czestotliwosci maksymalnej,
parametr F5-11 nalezy ustawié¢ na wartos$¢ -0.50, a parametr F5-10 na wartos¢ 80%

Opdinienie
dziatania
F5-18 wyjscia 0.0s do 3600.0s 0.0s 0xF512/0x0512
przekaznik.
T/A-T/B-T/C
\(;\;\i/al:;:;is:anu Dziesiatki:
F5-22 wyjécia 0: Normalnie otwarty 0000 0xF516/0x0516
przekaznik. 1: Normalnie zamkniety
Grupa F6: Sterowanie rozruchem/zatrzymaniem
£6-00 Metoda 0: Rozruch bezposredni 0 OXF600/0x0600
rozruchu 1: Lotny start
0: Od czestotliwosci zatrzymania
F6-01 Lotny start 1: Od zadanej czestotliwosci 0 0xF601/0x0601
2: Od czestotliwosci maksymalnej
Czestotliwos¢
F6-03 33 0.00 Hz do 10.00 Hz 0.00 Hz 0xF603/0x0603
poczatkowa

30 procent wartosci parametru FB-05

31 procent wartosci parametru FB-08

32 0d -2x do 2x wartosci momentu znamionowego

33 parametry F6-03 oraz F6-04 odpowiadajg za poczatkows czestotliwo$é. Przyktad:

F6-03=5

F6-04=3.0

Silnik po podaniu komendy RUN pracuje z czestotliwoscig 5Hz przez 3 sekundy, nastepnie przyspiesza do zadanej
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Czas dziatania
F6-04 czestotliwosci 0.0s do 100.0s 0.0s 0xF604/0x0604
poczgtkowej
Tryb 0: Liniowy
F6-07 przyspieszania / | 1: Statyczna krzywa S 0 0xF607/0x0607
hamowania 2: Dynamiczna krzywa S
Proporcja czasu
Fe-08 | TYWEISPIY (600 46 100.0%F6-09 30.0% 0XF608/0x0608
rozpoczeciu
przyspieszania
Proporcja czasu
F6-09 l;;zrmej SPZY | 6.0 do 100.0-F6-08 30.0% 0xF609/0x0609
przyspieszania
F6-10 Metoda . 0: Po rampie.do zat.rzy.mania 0 OXF60A/OX060A
zatrzymania 1: Hamowanie wybiegiem
Poziom
Fe-11 | “Whaczenia 0.00 Hz do 10.00 Hz 0.00Hz | OXFE0B/OX060B
hamowaniem
pragdem statym
Opdinienie
Fe-12 | Wiaczenia 0.0s do 100.0s 0.0s OXF60C/0X060C
hamowania
pragdem statym
Prad
F6-13 hamowania 0% do 100% 50% 0xF60D/0x060D
pragdem statym
Czas
F6-14 hamowania 0.0s do 100.0s 0.0s OxF60E/0x060E
pragdem statym
Czas
demagnetyzacji
F6-21 wirnika silnika 0.00s do 5.00s 0.5s 0xF615/0x0615
po zatrzymaniu
wybiegiem
Minimalna
F6-22 czestotliwos¢ 0.00 Hz do F6-11 0.00 Hz 0xF616/0x0616
wyjsciowa
Fe-23 | carezerwowane |, 4 109 10 OXF617/0x0617
dla producenta
Grupa F7: Panel falownika oraz wyswietlacz
Sprawdzenie
dziatania
F7-00 | wskaznikéw 0: Wytaczone 0 0xF700/0x0700
1: Wtaczone
oraz
wyswietlacza
0: Przycisk nieaktywny
1: Przetaczenie pomiedzy sterowaniem
zewnetrznym (wejscia cyfrowe lub
Funkcja komunikacja) a panelem falownika
F7-01 przycisku MF.K 2: Przetgczenie kierunku obrotéw > 0xF701/0x0701
3:JOG w przod
4:J0G w tyt
5: Wyswietlenie parametru (FP-03)

czestotliwosci.

Gdy czestotliwos¢ F6-03 jest wieksza niz czestotliwos$¢ zadana, falownik pozostaje w trybie gotowosci.
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F7-02

Funkcja
przycisku
STOP/RES

0: Przycisk aktywny jedynie w sterowaniu z
panelu falownika

1: Przycisk aktywny niezaleznie od metody
sterowana silnika

0xF702/0x0702

F7-03

Wyswietlana
wartos¢ podczas
pracy 1

0000 do FFFF

: Czestotliwosé wyjsciowa

: Czestotliwos¢ zadana

: Napiecie szyny DC

: Napiecie wyjsciowe

: Prad wyjsciowy

: Moc wyjsciowa

: Moment wyjsciowy (%)

: Stan wejs¢ cyfrowych

: Stan wyjs¢ cyfrowych

: Napiecie wejscia Al

: Brak

: Napiecie potencjometru klawiatury
zewnetrznej

C: Wartos¢ licznika

D: Wartos¢ licznika dtugosci

E

F

T VLNV NWNRO

: Predkos$¢ po mnozniku F7-06
: Wartos¢ zadana regulatora PID

001F

0xF703/0x0703

F7-04

Wyswietlana
wartos¢ podczas
pracy 2

0000 do FFFF

0: Wartos¢ regulacji PID

1: Stan pracy automatycznej

2: Wartos¢ wejscia impulsowego (DI5) (kHz)

3: Predkos¢ obrotowa (sprzezenie zwrotne)

4: Pozostaty czas pracy

5: Napiecie wejscia All przed korekta

6: Napiecie potencjometru klawiatury
zewnetrznej przed korektg

7: Brak

8: Predkos¢ obrotowa silnika

9: Czas wtgczonego zasilania (min)

A: Czas pracy (min)

B: Wartos¢ wejscia impulsowego (DI14)

C: Komunikacja

D: Brak

E: Gtodwne Zrédto czestotliwosci

F: Pomocnicze Zrdédto czestotliwosci

0000

0xF704/0x0704

F7-05

Wyswietlana
wartos¢ podczas
zatrzymania

0000 do 1FFF

0: Czestotliwos¢ zadana

: Napiecie szyny DC

: Stan wejs¢ cyfrowych

: Stan wyjs¢ cyfrowych

: Napiecie wejscia Al

: Brak

: Napiecie potencjometru klawiatury
zewnetrznej

: Wartosc¢ licznika

: Wartosc¢ licznika dtugosci

: Stan pracy automatycznej

: Predkos¢ po mnozniku F7-06

: Warto$¢ zadana regulatora PID

: Wartos¢ wejscia impulsowego (DI5) (kHz)

AU, WN PR

O @ > O 0

0033

0xF705/0x0705

F7-06

Mnoznik
wyswietlanej
czestotliwoéci

0.0001 do 65.000

1.000

0xF706/0x0706

34 Dotyczy parametréw F7-03 oraz F7-05
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Temperatura

F7-07 . 0.0°C do 100.0°C - 0xF707/0x0707
radiatora
F7-08 Kod falownika - - 0xF708/0x0708
Skumulowany
F7-09 czas pracy Oh do 65535h - 0xF709/0x0709
falownika
F7-10 Wersja software | - - 0xF70A/0x070A
F7-11 Wersja software | - - 0xF70B/0x070B
Jednosci: ilos¢ miejsc po przecinku w
Liczba miejsc po gja(r)ametrze Uo-14
przecinku 1: 1
F7-12 podczas 2: 5 21 0xF70C/0x070C
monitor'ow:iln'ia 3 3
czestotliwosci Dziesiatki: ilos¢ miejsc po przecinku w
parametrach U0-19/U0-29
Skumulowany
F7-13 czas zasilania Oh do 65535h - 0xF70D/0x070D
falownika
Skumulowana
F7-14 moc pobrana 0 do 65535 kWh - O0xF70E/0x070E
przez falownik
Grupa F8: Funkcje pomocnicze
F8-00 Jcé‘ésmtl'wosc 0.00 Hz do maksymalnej czesotliwosci 2.00Hz | OXF800/0X0800
Czas
F8-01 przyspieszania 0.0s do 6500.0s 20.0s 0xF801/0x0801
JOG
F8-02 j:ézs hamowana |, ¢ 4o 6500.0s 20.0s 0xF802/0x0802
Czas
F8-03 . . 0.0s do 6500.0s 20.0s 0xF803/0x0803
przyspieszania 2
Fg-04 | S 0.0s do 6500.0 200s | OxF804/0x0804
hamowania 2
Czas
F8-07 . . 0.0s do 6500.0s 0.0s 0xF807/0x0807
przyspieszania 4
Fg-08 | %S 0.0s do 6500.0s 0.0s 0xF808/0x0808
hamowania 4
Czas
zatrzymania
Fg-12 | Siinikaprzy 0.0s do 3000.0s 0.0s OXF80C/0x080C
przetaczaniu
kierunku
obrotéw
0: Rotacja odwrotna aktywna
Wybér Falownik akceptuje komende RUN w obu
Fg.13 | Cdwrotnel Kierunkach . 0 0xF80D/0x080D
rotacji watu 1: Rotacja odwrotna nieaktywna
silnika Falownik akceptuje komende RUN wytacznie
do przodu
Tryb pracy, gdy
czestotliwosé 0: Praca z czestotliwoscig dolnego limitu
F8-14 zadana jest 1: Zatrzymanie silnika 0 OxF80E/0x080E

nizsza od
dolnego limitu

2: Praca z czestotliwoscig OHz
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F8-16

Prég tacznego
czasu
wigczonego
zasilania®”

Oh do 65000h

Oh

0xF810/0x0810

F8-17

Prog tacznego
czasu pracy
falownika3®

Oh do 65000h

Oh

0xF811/0x0811

F8-18

Zabezpieczenie
rozruchu

silnika3’

0: Wytaczone
1: Wtaczone

0xF812/0x0812

F8-19

Poziom
wykrywania
czestotliwosci
138

0.00 Hz do maksymalnej czestotliwosci

50.00Hz

0xF813/0x0813

F8-20

Histereza
wykrywania
poziomu
czestotliwosci
139

0.0% do 100.0%

5.0%

0xF814/0x0814

F8-21

Histereza
wykrywania
czestotliwosci
zadanej*®

0.0% do 100.0% (maksymalna czestotliwos¢)

0.0%

0xF815/0x0815

F8-25

Poziom
przetaczenia
czasu
rozruchu®

0.00 Hz do maksymalnej czestotliwosci

0.00 Hz

0xF819/0x0819

F8-26

Poziom
przetaczenia
czasu
hamowania®?

0.00 Hz do maksymalnej czestotliwosci

0.00 Hz

OxF81A/0x081A

F8-27

Priorytet funkcji
JOG

0: Wytaczony
1: Wiaczony

0xF81B/0x081B

F8-30

Poziom
wykrywania
czestotliwosci

0.00 Hz do maksymalnej czestotliwosci

50.00 Hz

OxF81E/0x081E

F8-31

Histereza
wykrywania
poziomu
czestotliwosci

0.0% do 100.0%

0.0%

OxF81F/0x081F

F8-34

Poziom
wykrycia niskiej
wartosci pradu
wyjéciowego™®

0.0% do 300.0% (wartos¢ pradu
znamionowego silnika)

5.0%

0xF822/0x0822

35 Jezeli taczny czas wigczonego zasilania osiggnie ustawiong warto$é, zacisk wyjscia cyfrowego ustawionego na

wartosc 24 zostanie wiaczony.

36 Jezeli taczny czas pracy falownika osiggnie ustawiong warto$¢, zacisk wyjscia cyfrowego ustawionego na warto$é 12
zostanie wigczony.

37 parametr okresla czy falownik reaguje na polecenie RUN podczas wtgczania zasilania lub resetowania btedu

38 parametr wyjécia cyfrowego ustawionego na wartoéé 3

39 Dotyczy parametru F8-19

40 parametr wyjécia cyfrowego ustawionego na warto$¢ 4

41 Przetgczenie pomiedzy parametrami FO-17 i F8-03

42 Przetgczenie pomiedzy parametrami FO-17 i F8-03

43 Jezeli prad wyjsciowy falownika bedzie nizszy niz zapisana warto$¢, zacisk wyjécia cyfrowego ustawionego na
wartosc 34 zostanie wtgczony.
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Czas wykrycia
niskiej wartosci
F8-35 pradu 0.01s do 600.00s 0.10s 0xF823/0x0823
wyjsciowego
silnika®*
Poziom
xz:g\lfle? 0.0 (funkcja wytgczona)
F8-36 . 0.1 do 200.0 (warto$¢ pradu znamionowego 200.0% 0xF824/0x0824
wartosci pradu o
. silnika)
wyjsciowego
silnika®
Czas wykrycia
wysokiej
F8-37 wartosci pradu 0.00s do 600.00s 0.00s 0xF825/0x0825
wyjsciowego
silnika®
Poziom
Fgag | WYkrywania 0.0% do 300.0% (wartosc pradu 100.0% | OxF826/0x0826
pradu znamionowego silnika)
wyjéciowego 14
Histereza
wykrywania
F8-39 pradu 0.0% do 300.0% 0.0% 0xF827/0x0827
wyjéciowego 18
Dezaktywacja
£8-42 komend,y RUN 0: Wytaczone 0 OXF82A/0x082A
po okreslonym 1: Wtaczone
czasie
0: F8-44
Sposdb zadania | 1: Al
£8-43 czasu 2: Potencjometr zewnetrznej klawiatury 0 OxF82B/0x082B
dezaktywacji (MDKES8)
komendy RUN 100% wartosci wejscia analogowego
odpowiada parametrowi F8-44
Czas
F8-44 dezaktywacji 0.0 do 6500.0 min 0.0 min 0xF82C/0x082C
komendy RUN
Dolny limit
wejscia Al
F8-45 . 0.00 do F8-46 3.10V 0xF82D/0x082D
(wyjscie
cyfrowe)®
Goérny limit
Fa-ag | Welsci Al F8-45 do 11.00 V 6.80V | OxF82E/OX082E
(wyjscie
cyfrowe)
Praca (1): Eic;c;:a:rzzcy silnika
F8-48 wentylatora ’ . L, 0 0xF830/0x0830
chtodzacego 2: Gdy tgrn_peratura radiatora ma wartos¢
powyzej 42°C

44 Czas wykrycia pradu ponizej wartosci zapisanej w parametrze F8-34
45 Jezeli prad wyjéciowy falownika bedzie nizszy niz zapisana warto$¢, zacisk wyjécia cyfrowego ustawionego na

wartosc¢ 36 zostanie wigczony.

46 Czas wykrycia pradu ponizej wartosci zapisanej w parametrze F8-36
47 parametr wyjécia cyfrowego ustawionego na wartoé¢ 28

48 Dotyczy parametru F8-38
4% Gdy wejécie All jest poza zakresem od F8-45 do F8-46, aktywne jest wyjécie cyfrowe ustawione na warto$¢ 31

35




F8-49

Czestotliwos¢
wzbudzenia
falownika
(regulator PID)*°

F8-51 do maksymalnej czestotliwosci

0.00 Hz

0xF831/0x0831

F8-50

Czas opdznienia
wzbudzenia
(regulator PID)

0.0s do 6500.0s

0.0s

0xF832/0x0832

F8-51

Czestotliwos¢
przejscia
falownika w
tryb uspienia

(regulator PID)*!

0.00 do F8-49

0.00 Hz

0xF833/0x0833

F8-52

Czas opOznienia
trybu uspienia
(regulator PID)

0.0s do 6500.0s

0.0s

0xF834/0x0834

F8-53

Aktualny czas
pracy (wyjscie
cyfrowe)>?

0.0 do 6500.0 min

0.0 min

0xF835/0x0835

F8-54

Przelicznik mocy
wyjsciowej

0.0% do 200.0%

100.0%

0xF836/0x0836

F8-55

Czas

hamowania
awaryjnego
zatrzymania (ES)

0.0s do 6500.0s

10.0s

0xF837/0x0837

F8-57

Synchronizacja
predkosci kilku
silnikéw

0: Wytaczone
1: Wtaczone

0

0xF839/0x0839

Funkcja umozliwia bezposredniag wymiane danych pomiedzy kilkoma przemiennikami czestotliwosci serii MD200
przy za pomoca komunikacji CANlink w celu synchronizacji czestotliwosci wyjsciowej kilku falownikdw.

Gdy funkcja jest wtgczona, adresy komunikacyjne CANIink falownika MASTER oraz falownikdéw SLAVE s3 zgodne.
Nie jest wymagana dalsza konfiguracja.
Szybkos$¢ komunikacji jest ustawiana w parametrze Fd-00.

F8-58

Wybér
MASTER/SLAVE
dla pracy
synchronicznej

0: Master
1: Slave

0xF83A/0x083A

Powyzszy parametr stuzy do ustawienia przemiennika czestotliwosci jako urzadzenie MASTER lub SLAVE. Gdy
parametr jest ustawiony na wartosc 1, nalezy ustawic recznie parametr F0-03 (wybor gtéwnego zrodta
czestotliwosci) na wartosc 9.

Grupa F9: Btedy i zabezpieczenia

Zabezpieczenie

0: Wytaczone

silnika

F9-00 p.rze.zuazema 1: Whaczone 1 0xF900/0x0900
silnika
Wzmocnienie

F9-01 przecigzenia 0.20 do 10.00 1.00 0xF901/0x0901

F9-00 = 0: Zabezpieczenie silnika jest wytgczone. Silnik moze ulec uszkodzeniu przez przegrzanie. Dlatego, gdy
zabezpieczenie jest wytgczone zaleca sie zainstalowanie przekaznika termicznego pomiedzy silnikiem a
przemiennikiem czestotliwosci.

%0 Jezeli podczas dziatania trybu uspienia czestotliwoé¢ wzroénie do zapisanego poziomu, falownik przechodzi w tryb

pracy. Gdy ustawiona wartosc¢ 0, funkcja jest wytaczona

51 Jezeli podczas dziatania trybu PID czestotliwo$¢ spadnie do zapisanego poziomu, falownik przechodzi w tryb

u$pienia. Gdy ustawiona wartosc¢ 0, funkcja jest wytaczona

52 Jezeli aktualny czas pracy falownika bedzie wiekszy niz warto$¢ zapisana w parametrze, zacisk wyjscia cyfrowego
ustawionego na wartos¢ 40 zostanie wiaczony.
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F9-00 = 1: Przemiennik czestotliwosci sprawdza przecigzenie silnika zgodnie z odwrotng krzywg czasowg
zabezpieczenie przecigzeniowego silnika.

Odwrotna krzywa czasowa zabezpieczenia przed przecigzeniem = 195% x F9-01 x prad znamionowy silnika (jezeli
obcigzenie pozostanie na tej wartosci przez 1 minute, przemiennik czestotliwosci zgtosi btad przecigzenia silnika).
Lub 150% x F9-01 x prad znamionowy silnika (jezeli obcigzenie pozostanie na tej wartosci przez 5 minut,
przemiennik czestotliwosci zgtosi btad przeciazenia silnika).

Parametr F9-01 nalezy ustawié¢ w oparciu o rzeczywistg zdolnos$¢ przecigzenia. Jezeli wartos¢ parametru jest
ustawiona zbyt wysoko, silnik moze zostac uszkodzony.

Fo-02 | AlArm 50% do 100% 80% 0XF902/0x0902
przecigzenia

Czas przecigzenia

80 min

40 min

15min
6 min
4 min
2.5min T g
2min il S
— — oY
S0s S S e O S B ~— — Prad wyjéciowy
60s . AORRVRUR INUNDRSN IWODISTISS: SIS SOUSN e, N SN D i e (procentowa wartosé
30s /‘ ' I | pradu znamionowego)
10s : : :
115%  125%  135%  145%  155%  165%  175% 185% 195% 225%  245%

Odwrotna krzywa czasowa zabezpieczenia przed przecigzeniem.
Gdy silnik pracuje z 175% wartosci pragdu znamionowego przez 2 minuty, falownik zgtasza btad Errll (przecigzenie
silnika). Gdy silnik pracuje z 115% wartosSci prgdu znamionowego przez 80 minut, falownik rowniez zgtasza btad
Errll.
Przyktad: Prgd znamionowy silnika to 100A.
Jezeli parametr F9-01 ustawiony jest na wartos¢ 1.00, a silnik pracuje z prgdem 125A przez czas 40 minut
(40 x 1.0), falownik zgtosi btad Errl1.
Jezeli parametr F9-01 ustawiony jest na wartos¢ 1.20, a silnik pracuje z pragdem 125A przez czas 48 minut
(40 x 1.2), falownik zgtosi btad Errlil.
Maksymalny czas przecigzenia silnika wynosi 80 minut, a minimalny czas przecigzenia to 10 sekund.
Na przyktad, jezeli przemiennik czestotliwosci ma zgtosic¢ btad przecigzenia, gdy silnik pracuje z pradem na
poziomie 150% wartosci znamionowej przez 2 minuty:
Zgodnie z krzywa przecigzenia silnika, wartos¢ 150% (1) miesci w zakresie pomiedzy 145% (11) i 155% (12). 145%
odpowiada zabezpieczeniu przez 6 minut (T1), natomiast 155% odpowiada zabezpieczeniu przez 4 minuty (T2).
Zgodnie z tym, mozna wnioskowa¢, ze przy ustawieniach fabrycznych czas ochrony dla przecigzenia 150% wynosi 5
minut zgodnie z ponizszym wzorem:

T=T1+(T2-T1)x(1-11)/ (12-11) = 4 + (6 - 4) x (150% - 145%) / (155% - 145%) = 5 minut.
Nastepnie mozna obliczy¢ wzmocnienie przecigzenia silnika:

F9-01=2/5=0.4

Uwaga: Ustaw odpowiednio parametr F9-01 w oparciu o rzeczywistg zdolnosé przecigzeniowa.
Jezeli parametr F9-01 jest ustawiony na zbyt wysokg wartosc, silnik moze zosta¢ uszkodzony, poniewaz falownik
nie wykryje przegrzania silnika i nie zgtosi odpowiedniego alarmu.
Gdy poziom wykrywania przecigzenia silnika osiggnie wartos¢ F9-02, jezeli wyjscie przekaznikowe jest ustawione
na zgtaszanie alarmu, zostanie wystawiony sygnat ostrzegawczy przed przecigzeniem. Wartos¢ parametru F9-02 to
procent czasu, w ktdrym silnik pracuje nieprzerwanie bez zgtaszania btedu przecigzenia.
W przypadku gdy parametr F9-01 jest ustawiony na wartos¢ 1.00, a parametr F9-02 jest ustawiony na wartos¢
80%, gdy prad pracy silnika osiggnie 145% wartosci znamionowej i pracuje z tg wartoscig przez 4,8 minuty
(80% x 6), wyjscie przekaznikowe wysyta sygnat.

Wykrycie btedu
F9-07 uziemienia
wyjscia

0: Wytaczone

1: Wtgczone 1 0xF907/0x0907

37



F9-08

Poziom napiecia
DC wtaczenia
czopera
hamowania

310.0 do 800.0 V

1-fazowe:

378.0V

3-fazowe:

700.0V

0xF908/0x0908

F9-09

Liczba prob
automatycznych
restartéw po
wykryciu btedu

0do 20

0xF909/0x0909

F9-10

Dziatanie
wyjscia
przekaznikow.
przy probach
restartu

0: Brak informacji o btedzie
1: Informacja o btedzie

0xF90A/0x090A

F9-11

Czas
rozpoczecia
proby restartu
po wystapieniu
btedu

0.1s do 100.0s

1.0s

0xF90B/0x090B

F9-12

Ochrona przed
utrata fazy
wejsciowej

0: Wytaczona
1: Wigczona

0xF90C/0x090C

F9-13

Ochrona przed
utrata fazy
wyjsciowej

0: Wytaczona
1: Wiaczona

0xF90D/0x090D

F9-14

Trzeci btad
wstecz

F9-15

Drugi btad
wstecz

F9-16

Ostatni btad

Liczby zgodne z tabelg btedéw

OxF90E/0x090E

OxF90F/0x090F

0xF910/0x0910

F9-17

Czestotliwos¢
wyjsciowa przy
ostatnim
btedzie

0xF911/0x0911

F9-18

Prad wyjsciowy
przy ostatnim
btedzie

0xF912/0x0912

F9-19

Napiecie na
szynie DC przy
ostatnim
bfedzie

0xF913/0x0913

F9-20

Stan wejsc¢
cyfrowych przy
ostatnim
btedzie

0xF914/0x0914

F9-21

Stan wyjs¢
cyfrowych

i przekaznik.
przy ostatnim
bfedzie

0xF915/0x0915

F9-22

Stan falownika
przy ostatnim
btedzie

0xF916/0x0916

F9-23

Czas
wigczonego
zasilania
falownika przy
ostatnim
btedzie

0xF917/0x0917
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F9-24

Czas pracy
falownika przy
ostatnim
btedzie

0xF918/0x0918

F9-27

Czestotliwos¢
wyjsciowa przy
przedostatnim
bfedzie

0xF91B/0x091B

F9-28

Prad wyjsciowy
przy
przedostatnim
btedzie

0xF91C/0x091C

F9-29

Napiecie na
szynie DC przy
przedostatnim
btedzie

0xF91D/0x091D

F9-30

Stan wejsc¢
cyfrowych przy
przedostatnim
bfedzie

OxF91E/Ox091E

F9-31

Stan wyjs¢
cyfrowych

i przekaznik.
przy
przedostatnim
bfedzie

OxF91F/0x091F

F9-32

Stan falownika
przy
przedostatnim
btedzie

0xF920/0x0920

F9-33

Czas
wigczonego
zasilania
falownika przy
przedostatnim
btedzie

0xF921/0x0921

F9-34

Czas pracy
falownika przy
przedostatnim
btedzie

0xF922/0x0922

F9-37

Czestotliwos¢
wyjsciowa przy
trzecim btedzie
wstecz

0xF925/0x0925

F9-38

Prad wyjsciowy
przy trzecim
btedzie wstecz

0xF926/0x0926

F9-39

Napiecie na
szynie DC przy
trzecim btedzie
wstecz

0xF927/0x0927

F9-40

Stan wejsc¢
cyfrowych przy
trzecim btedzie
wstecz

0xF928/0x0928

F9-41

Stan wyjs¢
cyfrowych

i przekaznik.
przy trzecim
btedzie wstecz

0xF929/0x0929
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Stan falownika

F9-42 przy trzecim - - 0xF92A/0x092A
btedzie wstecz
Czas
wigczonego
Fo43 | Z3silania - - 0xF92B/0x092B
falownika przy
trzecim btedzie
wstecz
Czas pracy
Fo-q4 | felownikaprzy . 0xF92C/0x092C
trzecim btedzie
wstecz
0: Hamowanie wybiegiem
1: Hamowanie zgodnie z parametrem F6-10
2: Kontynuacja pracy zgodnie z F9-54
Reakcja po
F9-47 wykryciu btedu Jednosci: Przecigzenie silnika (Errl11) 0 OxF92F/0x092F
1 Dziesiatki: Brak fazy wejsciowej (Err12)
Setki: Brak fazy wyjsciowej (Err13)
Tysiagce: Btad zewnetrzny (Errl5)
Dziesiec tysiecy: Btagd komunikacji (Err16)
0: Hamowanie wybiegiem
1: Hamowanie zgodnie z parametrem F6-10
Reakcja po 2: Kontynuacja pracy zgodnie z F9-54
Fo-48 ;vykryuu biedu Dziesiatki: Btagd odczytu EEPROM (Err21) 0 0xF930/0x0930
Setki: Przecigzenie falownika
Dziesiec tysiecy: Przekroczony czas pracy
(Err26)
0: Hamowanie wybiegiem
1: Hamowanie zgodnie z parametrem F6-10
2: Kontynuacja pracy zgodnie z F9-54
Reakcja po Jednosci: Zdefiniowane przez uzytkownika 1
F9-49 wykryciu btedu (Err27) 0 0xF931/0x0931
3 Dziesiatki: Zdefiniowane przez uzytkownika 2
(Err28)
Setki: Czas zasilania falownika (Err29)
Tysigce: Utrata obcigzenia (Err30)
Dziesiec tysiecy: Brak sygnatu PID (Err31)
0: Aktualna czestotliwos¢
Czestotliwos¢ 1: Czestotliwos¢ zadana
£9-54 podcza§ . 2: Gérny I.im.it czestotl'iwo,s'c.i 0 OxF936/0x0936
wystapienia 3: Dolny limit czestotliwosci
btedu 4: Czestotliwo$é zapisana w parametrze
F9-55
Czestotliwos¢
podczas
F9-55 wystgpienia 0.0% do 100.0% 100.00% 0xF937/0x0937
btedu
(F9-51=4)
Reakcja podczas (1) \Ifl\;y:c:\i?ar;\&;e przy powrocie zasilania
F9-59 chwilowej ’ ’ 0 0xF93B/0x093B

utraty zasilania

wraca do czestotliwosci zadanej
2: Hamowanie wybiegiem
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F9-60

Poziom
wykrycia btedu
zbyt niskiego
napiecia
podczas
chwilowego
braku zasilania

80% do 100%

85%

0xF93C/0x093C

F9-61

Czas dziatania
funkcji F9-59 po
powrocie

0.0s do 100.0s

0.50s

0xF93D/0x093D

F9-62

Funkcja
przefaczania
poziomu
napiecia
podczas utraty
zasilania

60.0% do F9-60

80.0%

OxF93E/0x093E

F9-63

Ochrona przy
utracie
obcigzenia

0: Wytaczona
1: Wiaczona

OxF93F/0x093F

F9-64

Poziom
wykrycia utraty
obcigzenia

0.0% do 100.0%

10.0%

0xF940/0x0940

F9-65

Czas wykrycia
utraty
obcigzenia

0.0s do 60.0s

1.0s

0xF941/0x0941

Fo-71

Wspodtczynnik
wzmochnienia
straty mocy

0do 100

40

0xF947/0x0947

F9-72

Wspotczynnik
catkowania
straty mocy

0do 100

30

0xF948/0x0948

F9-73

Czas
hamowania
podczas
przechodzenia
przez spadek
mocy

0.0 do 300.0

20.0s

0xF949/0x0949

F9-74

Tryb restartu po
resecie btedu

0: Normalny
1: Lotny start

0

0xF94A/0x094A

Czestotliwosé
wyjsciowa

Poziom przelaczenia napiecia

Napiecie

szyny DC | AN

A

Przejscie przez
spadek mocy

P Czas (1)

Gdy napiecie szyny DC spadnie ponizej wartosci F9-62, rozpoczyna sie proces przejscia przez zaporowy spadek
mocy. Czestotliwosé wyjsciowa napedu zmniejsza sie automatycznie, aby utrzymac silnik w stanie regeneracji oraz
napiecie DC w okolicach wartosci F9-62, tak aby falownik mdgt zatrzymac normalnie silnik do czestotliwosci OHz.
Ponizszy rysunek przedstawia proces przechodzenia przez spadek mocy.

Uwaga: W przypadku chwilowego zaniku zasilania, po jego przywrdceniu czestotliwos¢ wyjsciowa rosnie
stopniowo do czestotliwosci docelowej. W trybie zwalniana do zatrzymania, po przywrdceniu zasilania,
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przemiennik czestotliwosci stopniowo zwalnia do 0 Hz i zatrzymuje sie do ponownego otrzymania polecenia
startu.

Funkcja przejécia przez spadek mocy ma na celu zapewnié, ze silnik moze kontrolowanie zwolni¢ w przypadku
nagtego zaniku zasilania, a nastepnie zosta¢ ponownie uruchomiony po powrocie zasilania zamiast zatrzymac sie
wolnym wybiegiem. W aplikacjach o duzej bezwtadnosci zatrzymanie silnika wybiegiem zajmuje sporo czasu. Po
przywrdceniu zasilania, jezeli silnik nie zdazyt wyhamowac, przemiennik czestotliwosci podatny jest na zgtoszenie
btedu przecigzenia lub przetezenia.

Grupa FA: Regulator PID

Regulacja PID jest metoda sterowania procesem. Wykonujgc operacje proporcjonalna, catkowania

i rdzniczkowania na uchybie regulacji, czyli réznicg miedzy sygnatem zadanym a sygnatem ze sprzezenia
zwrotnego, falownik dostosowuje czestotliwosé wyjsciowg w celu osiggniecia i utrzymania wartosci zadane;.
Regulacja PID jest stosowana do kontroli takich procesdw jak: utrzymywanie cisnienia, temperatury lub
przeptywu. Ponizszy rysunek przedstawia zasade regulacji PID.

I

Warto$é 5B

zadana + . A -1
Td*stl L™ 'I P I

Sygnat wyjsciowy

Wartos¢ sprzezenia zwrotnego

0: FA-01
Zadawanie 1: Al
FA-00 wartosci 2: Potencjometr zewnetrznego panelu 0 0xFA00/0x0A00
regulatora PID 4: Wejscie impulsowe (D14)

5: Komunikacja

Wartos¢ zadana
FA-01 regulatora PID 0.0% do 100.0% 50.0% 0xFA01/0x0A01
(FA-00=0)

Powyzsze parametry stuzg do wybrania docelowego zrdodta wartosci regulacji PID.
Ustawienie wartosci zadanej jest wartoscig wzgledng w zakresie od 0.0% do 100.0%. Sprzezenie zwrotne réwniez
jest wartoscig wzgledng. Celem regulacji PID jest wyréwnane wartosci zadanej PID i sprzezenia zwrotnego.

0: Al

: Potencjometr zewnetrznego panelu

: Al - Potencjometr zewnetrznego panelu

: Wejscie impulsowe (Dl14)

: Komunikacja

: Al + Potencjometr zewnetrznego panelu

: Maks. (]Al]), (| Potencjometr zewnetrznego
panelu|)

8: Min. (|Al]), (|Al Potencjometr

zewnetrznego panelu|)

Sprzezenie
FA-02 zwrotne
regulatora PID

0 0xFA02/0x0A02

No s W

Ten parametr stuzy do wyboru kanatu sygnatu sprzezenia zwrotnego regulacji PID. Sprzezenie zwrotne jest
wartoscig wzgledng w zakresie od 0.0% do 100.0%

Wybér wyjscia 0: Wyjscie normalne PID

FA-03 L L
regulatora PID 1: Wyjscie odwrdcone PID

0 0xFA03/0x0A03

Wyjscie normalne PID: Gdy sprzezenie zwrotne PID jest nizsze niz warto$¢ zadana, czestotliwos¢ wyjsciowa
przemiennika czestotliwosci wzrasta. Przyktadowo, sterowanie naprezeniem nawijania wymaga dziatania regulacji
PID z wyjsciem normalnym.

Wyjscie odwrécone PID: Gdy sprzezenie zwrotne PID jest nizsze niz warto$¢ zadana, czestotliwos¢ wyjsciowa
przemiennika czestotliwosci spada. Przyktadowo, sterowanie naprezeniem odwijania wymaga dziatania regulacji
PID z wyjsciem odwrécony.

Funkcje mozna przetaczy¢ rowniez za pomocg wejscia cyfrowego ustawionego w parametrze na wartosé 35/

Wyswietlania
wartosci
zadanej

i wartosci
odczytanej z
czujnika

FA-04 0 do 65535 1000 0xFA04/0x0A04
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Ten parametr stuzy do ustawienia wartosci wyswietlanej w parametrach U0-15 (podglad wartosci zadanej PID)
oraz U0-16 (podglad wartosci sprzezenia zwrotnego PID).

Wartos¢ zapisana w parametrze FA-04 odpowiada wartosci 100% wartosci zadanej oraz wartosci sygnatu
sprzezenia zwrotnego.

Wspotczynnik
wzmochienia
FA-05 cztonu 0.0 do 1000.0 20 0xFAQ05/0x0A05
proporcjonal. 1
(Kp1)

FA-06 ;:Z(isl lc)a{k"wa”'a 0.01s do 10.00s 2.00s OXFA06/0X0A06

Czas
FA-07 rozniczkowania 0.000s do 10.000s 0.000s 0xFAO07/0x0A07
1(Td1)

Czestotliwos¢
FA-08 wytgczenia 0.0 Hz do maksymalnej czestotliwosci 0.00 Hz 0xFA08/0x0A08
obrotéw wstecz

Limit uchybu

FA-09 -
regulacji

0.0% do 100.0% 0.0% 0xFA09/0x0A09

Jezeli odchylenie pomiedzy sprzezeniem zwrotnym a wartoscig zadang PID jest mniejsze niz wartos¢ FA-09,
regulacja PID zostaje zatrzymana. Mate odchylenie pomiedzy sprzezeniem zwrotnym a wartoscig zadang PID
ustabilizuje czestotliwosé wyjsciowa, co jest efektywne w niektdérych zastosowaniach sterowania PID.

Limit
FA-10 rézniczkowania 0.0% do 100.0% 0.1% OxFAOA/OxOAQOA
regulacji

Stuzy do ustawienia zakresu rézniczkowego regulatora PID. W przypadku regulacji PID dziatanie rézniczkowe moze
tatwo powodowa¢ oscylacje systemu. Dlatego regulacja rézniczkowa PID jest ograniczona do matego zakresu.

Czas zmiany
FA-11 | Wartesd 0.00s do 650.00s 0.00s OxFAOB/OXOAOB
zadanej

regulacji

Czas zmiany wartosci zadanej regulacji wskazuje czas zmiany nastawy od 0.0% do 100.0%. Nastawa zmienia sie
liniowo w zaleznosci od ustawionego czasu, zmniejszajgc wptyw na system spowodowany nagtg zmiang wartosci
zadanej regulacji PID.

Czas filtra
FA-12 sprzezenia 0.00s do 60.00s 0.00s 0xFAOC/0x0A0C
zwrotnego

Czas filtra
FA-13 wyjscia 0.00s do 60.00s 0.00s O0xFAOD/0x0AOD
regulatora

FA-12 stuzy do filtrowania sprzezenia zwrotnego regulacji PID, pomaga zredukowacé szybkie zmiany sygnatu z
czujnika. Jednak spowalnia reakcje systemu.

FA-13 stuzy do filtrowania czestotliwosci wyjsciowej regulacji PID, zmniejszajgc wahania czestotliwosci wyjsciowe;.
Jednak spowalnia reakcje systemu.

Wspotczynnik
wzmochnienia
FA-15 cztonu 0.0 do 1000.0 20 OxFAOF/0x0AQF
proporcjonal. 2
(Kp2)
FA-16 gz(isizc)a{k"wan'a 0.01s do 10.00s 2.00s O0xFA10/0X0A10
Czas
FA-17 rézniczkowania 0.000s do 10.000s 0.000s 0xFA11/0x0A11
2 (Td2)
0: Brak
Przetaczenie 1: Wejscie cyfrowe
FA-18 parametrow 2: Automatycznie (po btedzie regulacji) 0 0xFA12/0x0A12
regulacji 3: Automatycznie (przekroczenie czestotliwosci
wyjsciowej)
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Odchylenie
FA-19 przetaczenia 0.0% do FA-20 20.0% 0xFA13/0x0A13
parametrow 1

Odchylenie
FA-20 przefaczenia FA-19 do 100.0% 80.0% OxFA14/0x0A14
paramentow 2

W niektdrych zastosowaniach wymagane jest przetaczanie parametréw PID, gdy jedna grupa parametréw nie jest
w stanie spetni¢ wymagan catego dziatania procesu.

Parametry stuza do przetgczania pomiedzy dwiema grupami parametréw PID. Parametry od FA-15 do FA-17
ustawia sie w taki sam sposdb jak parametry od FA-05 do FA-07.

Przetaczenie moze odbywad sie za pomoca wejs¢ cyfrowych lub automatycznie na podstawie odchylenia regulaciji.
Aby witaczy¢ przetaczenie za pomoca zacisku cyfrowego, nalezy ustawic¢ wartosc przypisanego do niego parametru
na wartos$¢ 43. Jezeli zacisk nie jest aktywny, wybrana jest grupa 1 (parametry od FA-05 do FA-07), jezeli zacisk jest
aktywny, wybrana jest grupa parametréw 2 (parametry od FA-15 do FA-17).

Jezeli automatyczne przetgczenie jest wigczone, gdy wartos¢ bezwzgledna uchybu jest mniejsze niz wartosc
parametru FA-19, wybierana jest grupa 1. Natomiast, jezeli gdy wartos¢ uchybu jest wyzsza niz wartos¢ parametru
FA-20, wybierana jest grupa 2.

Gdy odchylenie znajduje sie pomiedzy wartosciami parametréw FA-19 oraz FA-20, parametry PID sg interpolacja
liniowq wartosci dwdch grup parametrow, jak pokazano na ponizszym rysunku.

Parametry PID &

Parametry PID 1
FA-05, FA-08, FA-OT

Parametry PID 2
FA-15, FA-16, FA-17

.
>

FA-19 FA-20 Uchyb regulacji

Wartos¢ zadana
FA-21 regulacji PID 0.0% do 100.0% 0.0% O0xFA15/0x0A15
przy starcie

Czas aktywnosci
FA-22 | Wartosc 0.00s do 650.00s 0.00s OXFA16/0x0A16
zadanej PID przy

starcie

Kiedy uruchamiany jest silnik w trybie regulacji PID, w pierwszej kolejnosci jest ustawiona wartos¢ parametru
FA-21 przez czas parametru FA-22.

Czestotliwos¢ wyjsciowa “

Czas (1)
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FA-23

Maksymalna
réznica
pomiedzy
dwoma
wyjsciami PID
przy pracy do
przodu

0.00% do 100.0%

1.00%

OxFA17/0x0A17

FA-24

Maksymalna
roznica
pomiedzy
dwoma
wyjsciami PID
przy pracy do
tytu

0.00% do 100.0%

1.00%

OxFA18/0x0A18

Parametry F
odpowiedni

A-23 oraz FA-24 odpowiadajg maksymalnej wartosci bezwzglednej uchybu sygnatu wyjsciowego
w kierunku do przodu i do tytu.

FA-25

Wtasciwosci
cztonu
catkujgcego

Jednosci: Separacja catkowania

0: Wytaczona

1: Wiaczona

Dziesigtki: Wytaczenie cztonu catkujacego gdy
wyjscie PID osiggnie wartosc¢ graniczna

0: Kontynuuj catkowanie

1: Zatrzymaj catkowanie

0xFA19/0x0A19

Separacja catkowania:
Jezeli wartos¢ parametru jest ustawiona na wartos¢ 1, funkcja catkowania zostaje wstrzymana, gdy wejscie
cyfrowe ustawione na wartosc 38 jej wtaczone. W takim przypadku dziatajg cztony proporcjonalny oraz

rézniczkowy.
Jezeli wartos¢ parametru jest ustawiona na wartosé 0, separacja catkowania nie dziata niezaleznie od ustawienia
wejscia cyfrowego na wartos¢ 38.

Wytaczenie cztonu catkujgcego gdy wyjscie PID osiggnie wartos¢ graniczng:
Gdy wartosé parametru ustawionego na wartos$¢ 1, dziatanie cztonu catkujacego zostaje wytgczone, co moze
spowodowad zmniejszenie przeregulowania PID.

FA-26

Poziom
wykrycia utraty
sprzezenia
zwrotnego

0.0%: funkcja wytagczona
0.1% do 100.0%

0.0%

OxFA1A/Ox0A1A

FA-27

Czas wykrycia
utraty
sprzezenia
zwrotnego

0.0s do 20.0s

0.0s

OxFA1B/0x0A1B

Powyisze parametry sg uzywane do sprawdzenia, czy sprzezenie zwrotne regulacji PID nie zostato utracone. Jezeli
wartosc¢ sprzezenia zwrotnego jest nizsza niz wartos¢ parametru FA-26, i utrzymuje sie przez czas dtuzszy niz

w parametrze FA-27, falownik zgtasza btad Err31 i dziata zgodnie z wybrana operacjg zabezpieczenia przed
uszkodzeniem.

FA-28

Stan regulatora
PID po
zatrzymaniu
silnika

0: Wytaczony
1: Wigczony

0xFA1C/0x0A1C

Parametr stuzy do okreslenia, czy kontynuowac dziatanie regulatora PID po zatrzymaniu silnika. Ogdlnie rzecz
biorac, dziatanie regulatora PID jest wytgczone gdy silnik jest zatrzymany.

Grupa Fb: Funkcje: wahanie czestotliwosci, dtugos¢, zliczanie

Tryb wahania

0: Odniesienie do czestotliwosci zadanej

czestotliwosci

Fb-00 , . L L . 0 0xFB00/0x0B00
czestotliwosci 1: Odniesienie do czestotliwosci maksymalne;j X /0x
Amplituda

Fb-01 wahania 0.0% do 100.0% 0.0% 0xFB01/0x0B01
czestotliwosci

Fb-o2 | Skokwahania ) oo 0 50.0% 0.0% 0xFB02/0Xx0BO02
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Fbo3 | CYKlwahania 0 0 3000.0 10.0s OXFB03/0x0B03
czestotliwosci

Fboa | WePSteymnik g ho 40 100.0% 50.0% OXFB04/0x0B04
Czasu narastania

Funkcja wahania czestotliwosci stosowana jest miedzy innymi w wtdkiennictwie, aplikacjach zwijania
i odwijania. W tym trybie czestotliwos¢ waha sie z czestotliwoscig odniesienia jako srodkiem (Fb-00). Wykres

pracy w tym trybie pokazano na rysunku ponizej:

Czestotliwosc wyjsciowa (Hz)
Aw = Fset x Fb-01

Gomy limit wahania | +Aw
aestotliwodd [ LA T AT
Czestotliwosc zadana |- - ——— - . W

-Aw

Dolny limit wahania
czestotliwosc

Amplituda wahania czestotliwosci

—_——— Ny

02

Krok wahania czestotliwosci = Aw x Fb-
; >
| | Czas (1)
- - " -
Rozruch Cykl Czas ' Hamowanie
\»ahanlq . .narastania
czestotliwosci '
Komenda RUN
Fb-05 Dtugos¢ zadana 0do 65535 m 1000 m 0xFB05/0x0B05
Aktual
Fb-06 tuaina 0 do 65535 m om 0xFBO6/0X0B06
dtugos¢
Fbo7 | lOscimpulsow 14 065535 100.0 0xFBO7/0X0B07
na metr
Zadana wartos¢
Fo-0g | ooae ¥ 0xFBO8/0x0BO8
Zadana wartos¢ 1do 65535 1000
Fb-09 dans 0xFBO9/0x0BO9
zliczania 2
Grupa FC: Praca wieloskokowa, praca automatyczna
Czestotli Jo . , .
FC-00 Zazzznoa (')WOSC -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) 0.00% 0xFC00/0x0C00
FC-01 f:jzt:at“lw“c -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) 0.00% 0xFCO1/0x0C01
Czestotli Jo
FC-02 Z:j:noa 'ZWOSC -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) 0.00% O0XFC02/0x0C02
FC-03 f:jztno:léwosc -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) 0.00% 0xFC03/0x0C03
Czestotli Jo . , .
FC-04 Zazjznoa LWOSC -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) 0.00% OxFC04/0x0C04
FC-05 f:j;?;';wm -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) 0.00% 0XFCO5/0x0C05
Czestotli Jo
FC-06 Z:j:noa 'GWOSC -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) 0.00% OxFC06/0x0C06
liwosc -
FC-07 ijt:: '7W°S° -100.0 do 100.0 (maks. czestotliwosci) 0.00% O0xFC07/0x0C07

46




Wybér czestotliwosci dla pracy wieloskokowej:

7adana Stan wejscia Stan wejscia Stan wejscia
e cyfrowego: cyfrowego: cyfrowego:
F4-0x=12 F4-0x=13 F4-0x=14
FC-00 Wytaczone Wytgczone Wytaczone
FC-01 Wiaczone Wytgczone Wytaczone
FC-02 Wytaczone Witaczone Wytaczone
FC-03 Wiaczone Witaczone Wytaczone
FC-04 Wytaczone Wytgczone Wiaczone
FC-05 Wiaczone Wytgczone Wiaczone
FC-06 Wytaczone Wiaczone Wiaczone
FC-07 Wiaczone Wiaczone Wiaczone
0: Zatrzymanie po jednym cyklu
EC-16 Tryb pracy . 1: Po je'dnym cyklu praca zgodna z ostatnim 0 OXFC10/0x0C10
automatycznej krokiem
2: Tryb ciagty
Jednosci: Zapamietaj ostatni krok po
wytaczeniu zasilania:
L 0: Nie
Pamie¢ kroku 1: Tak
FC-17 g:?:xqatycznej Dziesigtki: Zapamietaj ostatni krok po 0 OxFC11/0x0C11
komendzie STOP
0: Nie
1: Tak
FC-18 Czas pracy O 0.0s (h) do 6500.0s (h) 0.0s(h) 0xFC12/0x0C12
Czas .
FC-19 przyspieszania (1) Eg:(l); : Eg:éi 0 0xFC13/0x0C13
/hamowania 0
FC-20 Czas pracy 1 0.0s (h) do 6500.0s (h) 0.0s(h) 0xFC14/0x0C14
Czas .
FC-21 przyspiesza.nia 2 Eg:é; : Eg:éi 0 0xFC15/0x0C15
/hamowania 1
FC-22 Czas pracy 2 0.0s (h) do 6500.0s (h) 0.0s(h) 0xFC16/0x0C16
Czas .
FC-23 przyspiesza.nia 2 Eg:(l); : Eg:(l)i 0 OxFC17/0x0C17
/hamowania 2
FC-24 Czas pracy 3 0.0s (h) do 6500.0s (h) 0.0s(h) 0xFC18/0x0C18
Czas .
FC25 | preyspieszania (1) Eg:é; : Eg:éi 0 OxFC19/0x0C19
/hamowania 3
FC-26 Czas pracy 4 0.0s (h) do 6500.0s (h) 0.0s(h) OxFC1A/0x0C1A
Czas .
FC-27 przyspiesza.nia 2 Eg:(l); : Eg:(l)i 0 0xFC1B/0x0C1B
/hamowania 4
FC-28 Czas pracy 5 0.0s (h) do 6500.0s (h) 0.0s(h) 0xFC1C/0x0C1C
Czas .
FC-29 przyspieszania (1) Eg:(l); : Eg:éi 0 OxFC1D/0x0C1D
/hamowania 5
FC-30 Czas pracy 6 0.0s (h) do 6500.0s (h) 0.0s(h) OxFC1E/OxOC1E
Czas .
FC-31 przyspiesza.nia 2 Eg:cl)z : Eg:(l)i 0 OxFC1F/Ox0OC1F
/hamowania 6
FC-32 Czas pracy 7 0.0s (h) do 6500.0s (h) 0.0s(h) 0xFC20/0x0C20
Czas .
FC-33 przyspiesza.nia (1) Eg:(l); : Eg:éi 0 0xFC21/0x0C21
/hamowania 7
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Jednostka czasu 0: Sekunda
FC-50 pracy ) . 0 0xFC32/0x0C32
. 1: Godzina
automatycznej
0: W parametrze FC-00
Metoda 1: Al
FC51 zadawa.nia N 2: Potfe,nqumetr klawiatury zewnetrznej 0 OXFC33/0x0C33
czestotliwosci 4: Wejscie impulsowe (D14)
zadanej 0 5: Regulator PID
6: Klawiatura falownika
Grupa Fd: Komunikacja
Jednosci: Modbus
0: 300
1: 600
2:1200
3:2400
4: 4800
5:9600
6: 19200
Predkos¢ 7: 38400
Fd-00 transmisji 3: 57600 5005 0xFD00/0x0D00
9: 115200
Tysigce: CANIink
0: 20 Kbps
1: 50 Kbps
2: 75 Kbps
3: 125 Kbps
4: 250 Kbps
5: 500 Kbps
0: No check <8,N,2>
1: Even parity check <8,E,1>
Fd-01 Format danych 2: Odd parity check <8,0,1> 0 0xFD01/0x0D01
3: No check, data format <8,N,1>
Dotyczy Modbus
1do 249
Adres
Fd-02 urzadzenia 0: Broadcast address 1 0xFD02/0x0D02
Dotyczy Modbus oraz CANIlink
Fd-03 | CEASPrZEWY 44090 2 O0XFD03/0x0D03
komunikacji
Czas detekcji
Fd-04 | bledu 8:2 ;:gﬁo 0 OxFDO4/0x0D04
komunikacji
Protokt Jednosci:
Fd-05 komunikagji 0: Niestandardowy protokét MODBUS 1 0xFD05/0x0D05
1: Standardowy protokét MODBUS

Ponizsza tabela przedstawia rownice pomiedzy niestandardowym a standardowym protokotem MODBUS.

Niestandardowy protokét MODBUS (Fd-05 = 0) Standardowy protokét MODBUS (Fd-05 = 1)
ADR 01H ADR 01H
CMD 03H CMD 03H
Byte number high order O00H Byte numer 04H
Byte number low order 04H - -
Data FOO2H high order O0H Data FOO2H high order O0H
Data FOO2H low order 00H Data FOO2H low order 00H
Data FOO3H high order O00H Data FOO3H high order O0H
Data FOO3H low order 01H Data FOO3H low order 01H
CRC CHK low order 82H CRC CHK low order 3BH
CRC CHK high order C7H CRC CHK high order F3H
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Rozdzielczosé

pradu )

Fd-06 odczytywana (1) 8(1)1AA 0 0xFD06/0x0D06
przez T
komunikacje
Komunikacja

Fd-07 z progra.mem 0: Wytaczona 0 O0XFD07/0x0D07
narzedziowym 1: Wiaczona
InoDriveShop

Grupa FE: Zdefiniowane przez uzytkownika

Fe-00 | Parametr F0.00 OXFEOO/OXOEQD
zdefiniowany 0

Fe-01 | Farametr F0.00 OXFEO1/0X0E01
zdefiniowany 1

FE-02 | "arametr F0.00 OXFE02/0X0E02
zdefiniowany 2

FE-03 | |arametr F0.00 OXFE03/0X0E03
zdefiniowany 3

FE-04 | "arametr F0.00 OXFEO4/0X0E04
zdefiniowany 4

Fe-05 | Parametr F0.00 OXFEQ5/0X0EQ5
zdefiniowany 5

FE-0p | harametr F0.00 OXFEO6/0X0E06
zdefiniowany 6

FE-07 | "arametr F0.00 OXFEQ7/0X0EQ7
zdefiniowany 7

Fe-0g | Farametr F0.00 OXFEO8/0XOE0S
zdefiniowany 8

FE-0g | "arametr F0.00 OXFE09/0X0EQ9
zdefiniowany 9
Parametr

FE-10 2definiowany 10 F0.00 OXFEOA/OXOEQA

FE-11 ijgii:iitvrvan 1y | FO-00 do FPxx F0.00 OXFEOB/OXOEOB
: ; Y22 | A1-00 do Ax-xx

FE-12 arametr U0-xx do U0-xx F0.00 OXFEOC/OXOEOC
zdefiniowany 12
Parametr

FE-13 2definiowany 13 FO.00 0xFEOD/OxOEOD
Parametr

FE-14 2definiowany 14 FO.00 OxFEOE/OXOEQE
Parametr

FE-15 2definiowany 15 FO.00 OxFEOF/OxOEOF
Parametr

FE-16 2definiowany 16 F0.00 OxFE10/0x0E10
Parametr

FE-17 2definiowany 17 F0.00 OxFE11/0x0E11
Parametr

FE-18 2definiowany 18 FO.00 OxFE12/0x0E12
Parametr

FE-19 2definiowany 19 FO.00 OxFE13/0x0E13
Parametr

FE-20 2definiowany 20 F0.00 OxFE14/0x0E14

FEp1 | Farametr F0.00 OXFE15/0X0E15
zdefiniowany 21
Parametr

FE-22 2definiowany 22 FO.00 OxFE16/0x0E16

FE-p3 | farametr F0.00 OXFE17/0X0E17

zdefiniowany 23
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Parametr

FE-24 2definiowany 24 F0.00 OxFE18/0x0E18
Parametr
FE-25 2definiowany 25 FO.00 OxFE19/0x0E19
Parametr
FE-26 2definiowany 26 F0.00 OxFE1A/OXOE1A
Parametr
E-2 . E1B E1B
FE-27 2definiowany 27 F0.00 OxFE1B/0x0
Parametr
FE-28 2definiowany 28 FO.00 OxFE1C/0x0E1C
Parametr
FE-29 2definiowany 29 F0.00 OxFE1D/Ox0E1D
Parametr
FE-30 zdefiniowany 30 F0.00 OxFE1E/OXOE1E
FE-31 | arametr F0.00 OXFE1F/OXOELF
zdefiniowany 31
Grupa FP: Zarzadzanie dostepem do parametréw, ustawienia fabryczne
0 do 65535
Aby ustawic¢ hasto, wpisz wartos¢ inng niz 0.
Aby wrdci¢ do edycji parametrow nalezy uzy¢
FP-00 Hasto w tym parametrze wczesniej ustawionego 0 0x1F00
hasta.
W celu usuniecia ochrony hastem, nalezy
wpisac wczesniejsze hasto, nastepnie ustawic
warto$¢ na 00000.
0: Brak operacji
1: Przywrdcenie ustawien fabrycznych (nie
resetuje parametrow: dane silnika, taczny
czas pracy, tgczny czas zasilania, danych o
btedach)
Przywrécenie 2: JfR:ite parazmetrow ’rqcznigg czasr:J pracy,
FP-01 | ustawier 4€ZNeEO Czasu pracy oraz danyc 0 Ox1FO1
fabrycznych 0 btedach
yezny 4: Zapisz aktualne ustawienia (mozliwosc ich
pdiniejszego przywrdcenia)
20: Ruch mechaniczny
21: Duza bezwtadno$c¢ (wentylator)
501: Przywrd¢ zapisane parametry (zapisane
wczesniej (FP-01=3)
Wiecej informacji w rozdziale 3.
Jednosci: wyswietlanie grupy parametréw U
Wyswietlanie 2 _Iltl;i
FP-02 grup Co - . . 11 Ox1F02
, Dziesigtki: wyswietlanie grupy parametréw A
parametrow .
0: Nie
1: Tak
Ep-04 ModyﬁkO\lNanle 0: Ta.lk 0 0x1F04
parametrow 1: Nie
Grupa A5: Optymalizacja sterowania
Granica
Asoo | Preefaczania 0.00 Hz do maksymalnej czestotliwosci 12.0Hz | OxA500/0x4500

czestotliwosci
DPWM

Parametr dziata tylko przy sterowaniu skalarnym (U/F). Okresla wzorzec cyfrowej modulacji impulsu wyjsciowego.
Parametr bardzo rzadko wymaga regulacji.
Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa jest nizsza niz w parametrze, zastosowany zostanie 7-segmentowy wzorzec, moze
to skutkowaé wiekszg straty potaczenia, ale mniejsze tetnienia pradu
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Jezeli czestotliwos¢ wyjsciowa jest wyzsza niz w parametrze, zastosowany zostanie 5-segmentowy wzorzec, co
powoduje mniejsze straty potgczenia, ale wiekszymi tetnienia pradu.

A5-02

Wybor trybu
kompensacji
martwej strefy

0: Brak kompensacji
1: Tryb kompensacji 1

Ten parametr rzadko wymaga modyfikacji.
Mozna go modyfikowad tylko wtedy, gdy
istniejg specjalne wymagania dotyczace jakosci
przebiegu napiecia wyjsciowego lub wystepuja
oscylacje silnika.

0xA502/0x4502

Ten parametr rzadko wymaga modyfikacji.
Mozna go modyfikowac tylko wtedy, gdy istniejg specjalne wymagania dotyczace jakosci przebiegu napiecia
wyjsciowego lub wystepujg osc

lacje silnika.

A5-03

Losowa
gtebokos¢ PWM

0: wyfaczone
1do 10

Ten parametr funkcji ma na celu zmniejszenie
nieprzyjemnego hatasu silnika i zmniejszenie
zaktdcen elektromagnetycznych.

AxA503/0x4503

Ten parametr funkcji ma na celu zmniejszenie nieprzyjemnego hatasu silnika i zmniejszenie zaktécen
elektromagnetycznych.

A5-04

Szybki limit
pradu

0: Wytaczone
1: Witaczone

1

OxA504/0x4504

Ta funkcja umozliwia zminimalizowanie wystepowania btedéw spowodowanymi zbyt duzymi pradami,
gwarantujgc nieprzerwang prace przemiennika czestotliwosci.
Jednak dtugotrwate, szybkie ograniczenie pradu moze spowodowacd przegrzanie przemiennika czestotliwosci, co
jest niebezpieczne. W takim przypadku falownik zgtosi btgd Err40.

A5-05

Maksymalny
wspotczynnik
napiecia

wyjsciowego

100 do 110

103

OxA505/0x4505

Ten parametr okresla wielkos¢ wspodtczynnika dotadowania przemiennika czestotliwosci. Zwiekszenie jego
wartosci poprawi maksymalng obcigzalno$¢ w obszarze ostabienia strumienia silnika. Nalezy pamietac, ze moze to
spowodowac wzrost tetnien pradu silnika oraz jego nagrzewanie. Dziatanie w drugg strone spowoduje obnizenie
maksymalnej obcigzalnosci w obszarze ostabienia strumienia. Ogdlnie rzecz biorac, parametr nie wymaga

modyfikacji
Prog zbyt 1&?;%"(7'
A5-06 niskiego 140.0V do 420.0 V ’ 0xA506/0x4506
napiecia 3-fazowy:
350.0V
Poziom napiecia przy ktérym pojawia sie btgd Err09
GOrny limit
czestotliwosci
A5-08 nosnej dla 0.0 do 6.0 kHz 0 0xA508/0x4508
niskich
predkosci
, 1-fazowy:
Prég zbyt 410.0V
A5-09 wysokiego 300.0V do 820.0 V ’ 0xA509/0x4509
napiecia 3-fazowy:
820.0V

Parametr oznacza napiecie, przy ktérym zgtaszany jest btad zbyt wysokiego napiecia.

Uwaga: Domysing wartoscig jest gdrna granica ochrony napieciowej przemiennika czestotliwosci. Ten parametr
obowigzuje tylko, gdy jego wartosc jest nizsza niz wartos¢ domysina. Jezeli wartos¢ jest wyzsza niz wartos$¢
domyslna, zostanie uzyta wartos¢ domysina.

Grupa A6: Ustawienia krzywej wejs¢ analogowych

A6-24

Punkt przeskoku
wejscia
analogowego
All

-100.0% do 100.0%

0.0%

O0xA618/0x4618
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A6-25

Amplituda
przeskoku
wejscia
analogowego
All

0.0% do 100.0%

0.5%

O0xA619/0x4619

A6-26

Punkt przeskoku
wejscia
analogowego
Al2

-100.0% do 100.0%

0.0%

OxA61A/0x461A

A6-27

Amplituda
przeskoku
wejscia
analogowego
Al2

0.0% do 100.0%

0.5%

0xA61B/0x461B

Grupa AC: Korekta wejsé i wyjs¢ analogowych

AC-00

Zmierzona
wartosé 1
wejscia Al

-10.00 V do 10.00 V

OxAC00/0x4C00

AC-01

Wyswietlana
wartosc 1
wejscia Al

-10.00 V do 10.00 V

OxAC01/0x4C01

AC-02

Zmierzona
wartosé 2
wejscia Al

-10.00 V do 10.00 V

OxAC02/0x4C02

AC-03

Wyswietlana
wartosc¢ 2
wejscia Al

-10.00 V do 10.00 V

OxAC03/0x4C03

AC-12

Napiecie
docelowe 1
wyjscia AO

-10.00 V do 10.00 V

OxACOC/0x4C0C

AC-13

Napiecie
zmierzone 1
wyjscia AO

-10.00 V do 10.00 V

0xACOD/0x4COD

AC-14

Napiecie
docelowe 2
wyjscia AO

-10.00 V do 10.00 V

OxACOE/0x4COE

AC-15

Napiecie
zmierzone 2
wyjscia AO

-10.00 V do 10.00 V

OxACOF/0x4COF

Domyslnie parametry grup A1, A5 oraz AC nie sg wyswietlane. Ustaw parametr FP

-02 aby mac je

wyswietlic.

Grupa UO: Monitorowanie

uU0-00

Czestotliwos¢
wyjsciowa

0x7000

u0-01

Czestotliwos¢
zadana

0x7001

U0-02

Napiecie na
szynie DC

0x7002

U0-03

Napiecie
wyjsciowe

0x7003

U0-04

Prad wyjsciowy

0x7004

U0-05

Moc wyjsciowa

0x7005

U0-06

Moment
wyjsciowy

0x7006

uo-07

Stan wejsc¢
cyfrowych

0x7007

U0-08

Stan wyjs¢
cyfrowych

0x7008

uUo-09

Napiecie
wejscia Al

0x7009
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uo-10

Protokét
komunikacji

0x700A

Uo-11

Napiecie
potencjometru
klawiatury
zewnetrznej

0x700B

U0-12

Stan licznika

0x700C

uUo-13

Stan licznika
dtugosci

0x700D

uo-14

Predkosc
wyjsciowa

0x700E

Uo-15

Zadana wartos¢
regulacji PID

0x700F

uUo-16

Wartosc¢ sygnatu
czujnika
regulacji PID

0x7010

uo-17

Status pracy
automatycznej

0x7011

Uo-18

Wartos¢ wejscia
impulsowego
(D14)

0x7012

uo-20

Pozostaty czas
pracy

0x7013

uUo-21

Wartos¢ wejscia
Al przed
korekcja

0x7014

uUo0-22

Wartosc¢ sygnatu
potencjometru
klawiatury
zewnetrznej
przed korekcja

0x7015

uo-24

Predkos¢
obrotowa
silnika

0x7016

U0-25

Skumulowany
czas zasilania

0x7019

Uo0-26

Skumulowany
czas pracy

0x701A

uo-27

Wartos¢ wejscia
impulsowego
(DIS

0x701B

U0-28

Wartosé
ustawienia
komunikacji

0x701C

uUo-30

Gtowne zrédto
czestotliwosci

0x701E

Uo-31

Pomocnicze
Zrédto
czestotliwosci

0x701F

U0-32

Podglad
dowolnej
wartosci adresu
rejestru

0x7020

U0-35

Moment zadany

0x7023

uo-37

Kat
wspotczynnika
mocy

0x7025
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Ustawienie

uo-39 napiecia - - 0x7027
separacji U/F
Napiecie

uUo-40 wyjsciowe - - 0x7028
separacji U/F

uo-41 Stan wejsc¢ - - 0x7029

uUo-42 Stan wyjs¢ - - 0x702A

Uo-a5 | Informacie - - 0x702D
o btedzie

U0-61 Stan falownika - - 0x703D

U0-62 Aktualny btad - - 0x703E

Liczba urzadzen
slave w kontroli
U0-64 maslter/slave i - 0x7040
(wyswietlane
w falowniku
master)
U0-65 Gorny limit ) - 0x7041
momentu
U0-66 Cze%:ftf)tllwosc i - 0x7045
wyjsciowa
Wyswietlanie
U0-71 aktualnego ) - 0x7047
pradu dla
komunikacji
Predkos¢

U0-78 . - - 0x704E
liniowa

3.2. Tryb makro
W przypadku falownikéw MD200 mozna ustawi¢ makra parametryzacji w celu uzyskania
optymalnych ustawien w zastosowaniach przemystowych.

Parametr FP-01 stuzy do fatwego ustawienia parametrow w czesto pojawiajgcych sie aplikacjach. Po
wpisaniu odpowiedniej wartosci w parametrze, optymalne ustawienia zostang automatycznie
wpisane w powigzanych parametrach.

FP-01 = 20: Ruch mechaniczny. Te ustawienie sprawdzi sie w aplikacjach wymagajacych kilku
predkosci, krétkiego czasu rozruchu i ptynnego przyspieszania/zwalniania.

FP-01 = 21: Duza bezwtadnos¢ (wentylator). Ustawienia do zastosowan gdzie sterowanie predkosciag
odbywa sie za wejscia analogowego i zablokowana jest mozliwos¢ zmiany kierunku obrotéw watu
silnika.

Ponizszy schemat przedstawia schemat wigczenia trybu makro.
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Tryb makro

Powigzany parametr

Optymalna wartos¢

FP-01=20
Ruch mechaniczny

Te ustawienie sprawdzi sie w
aplikacjach wymagajacych kilku
predkosci, krétkiego czasu rozruchu
i ptynnego
przyspieszania/zwalniania.

FO-02 — Zrédto sterowania

1: Wejscia cyfrowe

FO-03 — Gtowne zrédto zadawania
czestotliwosci

6: Praca wieloskokowa

FO-08 — Czestotliwos¢ poczgtkowa 50 Hz
FO-10 — Czestotliwos¢ maksymalna 50 Hz
FO-17 — Czas przyspieszania 3.0s
FO-18 — Czas hamowania 3.0s
F3-18.—.Po.2|om ochrony przed 150%
przecigzeniem nadpragdowym

F3-20 - Wzmocnienie

zabezpieczenia przed przecigzeniem | 20
nadpradowym

F4-01 — Ustawienie wejscia DI2 2
F4-02 — ustawienie wejscia DI3 12
FA4-03 — ustawienie wejscia DI4 13
F4-10 — Filtr wejs¢ cyfrowych 0.100s

F6-07 — Tryb przyspieszania /
hamowania

2: Dynamiczna krzywa S

F6-11 — Poziom wtgczenia

hamowaniem pradem statym 0.5 Hz
F6-13 — Prgd hamowania pradem 50%
statym

F6-14 — Czas hamowania pradem 1s
statym

FC-00 — Czestotliwos¢ zadana O 10%
FC-01 — Czestotliwos¢ zadana 1 100%
FC-02 — Czestotliwos¢ zadana 2 75%
FC-03 — Czestotliwos¢ zadana 3 10%

FP-01=21
Duza bezwtadnos¢ (wentylator).

Ustawienia do zastosowan gdzie
sterowanie predkoscig odbywa sie
za wejscia analogowego i
zablokowana jest mozliwos¢ zmiany
kierunku obrotéw watu silnika.

F0-02 — Zrédto sterowania

1: Wejscia cyfrowe

FO-03 — Gtowne zrédto zadawania

L 2: Al
czestotliwosci
FO-08 — Czestotliwos¢ poczgtkowa 50 Hz
FO-10 — Czestotliwo$¢ maksymalna 50 Hz
FO-15 — Czestotliwos¢ nosna 6.0 kHz
F3-00 — Charakterystyka U/F 0: Liniowa U/F
F3—18'—.Po'2|om ochrony przed 150%
przecigzeniem nadpradowym
F3-20 — Wzmocnienie
zabezpieczenia przed przecigzeniem | 20

nadpradowym

F6-00 — Metoda rozruchu

1: Lotny start

F8-13 — Wybdr odwrotnej rotacji
watu silnika

1: Wytgczone

F9-09 — Liczba préb

automatycznych restartéow po 3
wykryciu btedu
F9-11 — Czas rozpoczecia préby 10s

restartu po wystgpieniu btedu

F9-59 — Reakcja podczas chwilowej
utraty zasilania

1: Hamowanie, przy powrocie
zasilania powroét do
czestotliwosci zadanej
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3.3. Adresacja komunikacji
Przemienniki czestotliwosci serii MD200 zapewniajg interfejs komunikacyjny RS485 obstugujacy
komunikacje Modbus. Korzystajgc z komputera PC, sterownika PLC lub panelu HMI mozna wdrozy¢
scentralizowane sterowanie, ustawiajac polecenia falownika, modyfikujgc lub odczytujac parametry.
Mozliwy jest odczyt stanu pracy oraz btedéw przemiennika czestotliwosci.

Uwaga: Adresy komunikacyjne poszczegdlnych parametréw sg wymienione w ostatniej kolumnie listy
parametréow.

Definicje adreséw komunikacyjnych dla parametrow stop/praca s3 nastepujace:

Adres Opis parametru Adres Opis parametru
parametru Pisp parametru pisp
1000 Odniesienie do komunikacji 1011 Wartos$¢ sprzezenia zwrotnego
(-10000 do +10000) regulatora PID
1001 Czestotliwos¢ wyjsciowa 1012 Status pracy automatycznej

Napiecie szyny DC Wartos¢ wejscia impulsowego

1002 1013 (jednostka: 0.01 kHz)

1003 Napiecie wyjsciowe 1014 -

1004 Prad wyjsciowy 1015 Pozostaty czas pracy

1005 Moc wyjsciowa 1016 Wartos¢ wejscia Al przed korekcjg

1006 Moment wyjsciowy 1017 Wartos¢ po'Fenqometru k!awmtury
zewnetrznej przed korekcja

1007 Predkos$¢ wyjsciowa 1018 -

1008 Stan wejs¢ cyfrowych 1019 Predkos$¢ wyjsciowa

1009 Stan wyjsc 101A Aktualny czas wtgczonego zasilania

cyfrowych/przekaznikowych
100A Wartos¢ wejscia Al 101B Aktualny czas pracy

- Wartos¢ wejscia impulsowego
1008 101c (jednostka: 1 Hz)

Ustawienie komunikacji

Wartos$¢ potencjometru
klawiatury zewnetrznej
100D Wartos¢ licznika 101E -

Wartos¢ licznika dtugosci Wyswietlanie wartosci gtéwnego zrédta

100C 101D

100E 101F . L
zadawania czestotliwosci
Predkos$¢ wyjsciowa Wyswietlanie wartosci pomocniczego
100F ¢ vl 1020 |} . pomochiczeg
zrédta zadawania czestotliwosci
Wartos¢ zadana regulacji
1010 stiad
PID
QO =  QOdniesienie do komunikacji to procent wartosci wzglednej. Na przyktad,
Q +10000 i - 1000 odpowiadajg odpowiednio wartosciom +100.00% i — 100.00%.
UWAGA = W przypadku danych odpowiadajacych czestotliwosci wyjsciowej, wartos¢ jest

procentem maksymalnej czestotliwosci (FO-10).
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Adres

Typ e Zakres odczytu/zapisu
0001: Praca do przodu
Komenda 0002: Praca do tytu
olecenia 0003: JOG do przodu
Eteru. e 2000 0004: JOG do tytu
(za |sJ;l & 0005: Hamowanie wybiegiem
P 0006: Hamowanie
0007: Reset btedu
Odcavt stanu 0001: Praca do przodu
o i 9 3000 0002: Praca do tytu
y 0003: Stop
Sprawdzenie 1F00 Gdy zwrdcona wartosé to 8888H, sprawdzenie hasta
hasta przebiegto pomysinie
Sterowanie wy;jsc¢
cyfrowych/przeka | 2001 BIT3: Wyjscie przekaznikowe 1
Znikowych (zapis)
Sterowanie
wyjsciem 2002 0 do 7FFF (od 0% do 100%)
analogowym
0000: Brak
0002: Przecigzenie 00.17' .Bfa.d
rgdowe podczas uziemienia
Erjyspieszania silnika
0003: Przeciazenie OO01A:
Przekroczono
pragdowe podczas
hamowania czas pracy
e 000B: Przecigzenie 001B: Btad
0004: Przecigzenie 0o .
radowe podczas silnika zdefiniowany
pra P 000C: Brak fazy przez
pracy ze stafg L . . .
redkodci wejsciowej uzytkownika 1
predkoscla | 0ooD: Brak fazy 001C: Btad
0005: Przecigzenie o, . .
. wyjsciowej zdefiniowany
napieciowe .
odczas OOOQE: Przegrzanie przez
Opis bfedu Erzyspieszania modutu IGBT uzytkownika 2
przemiennika 8000 0006: Przecigzenie 000F: Bfad zewnetrzny | 001D:

czestotliwosci

napieciowe
podczas
hamowania

0007: Przecigzenie
napieciowe
podczas pracy ze
statg predkoscia
0008: Przecigzenie
rezystora
tadowania
wstepnego

0009: Zbyt niskie
napiecie

O00A: Przecigzenie
falownika

0010: Btad
komunikacji

0012: Btad wykrycia
pradu

0013: Btad podczas
autotuningu

0015: Btad podczas
odczytywania/zapisyw
ania parametréow

Przekroczono
czas zasilania
OO1E: Utrata
obcigzenia
001F: Brak
sygnatu
czujnika
regulatora PID
0028:
Przekroczony
szybki limit
pradu

0037: Btad
urzadzenia
slave
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Opis btedow
komunikacji
(kod btedu)

8001H

0000:
0001:
0002:
0003:
0004:
0005:
0006:
0007:
0008:

Brak

Niepoprawne hasto

Niepoprawny kod komendy

btedny CRC

Niepoprawny adres

Niepoprawny parametr
Niepoprawna modyfikacja parametru
Zablokowany system

W trybie EEPROM

Gdy parametr Fd-05 ustawiony jest na wartos¢ 1 (standardowy protokét Modbus), relacje miedzy
standardowymi a biezagcymi kodami btedéw sg nastepujace:

Kody btedu standardowego protokotu Biezacy kod btedu

01: Niepoprawny kod komendy

0002: Niepoprawny kod komendy

02: Niepoprawny adres

0004: Niepoprawny adres

03: Btad danych

0005: Niepoprawny parametr;
0001: Niepoprawne hasto

04: Komenda nie moze zostac zrealizowana

0006: Niepoprawna modyfikacja parametru
0007: Zablokowany system
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4. Rozwigzywanie probleméw

4.1.

Btedy i rozwigzania

Przemienniki czestotliwosci MD200 maja 25 koddw bteddw i alarméw. W przypadku wystgpienia
btedu falownik zatrzymuije silnik, dziata styk wyjscia przekaznikowego ustawionego na sygnalizacje
btedéw, a na wyswietlaczu pojawia sie kod btedu. Przez zwréceniem sie o pomoc mozna sprawdzi¢
mozliwe przyczyny wystgpienia btedéw i usungé usterke zgodnie z instrukcjami.

Jezeli usterki nie mozna usungé, skontaktuj sie ze sprzedawca w celu uzyskania pomocy technicznej.
W ponizszej tabeli opisano usterki i rozwigzania.

pracy ze statg
predkoscia

Kod btedu Opis Mozliwe przyczyny Rozwigzania
W obwodzie wyjsciowym Sprawdz, czy wystepuje zwarcie w silniku,
wystepuje zwarcie kablach silnikowych lub w styczniku
Za krotki czas przyspieszania Zwieksz czas przyspieszania
Reczne forsowanie momentu lub . .
. Dostosuj forsowanie momentu lub
. charakterystyka U/F jest
Przekroczenie . . charakterystyke U/F
nieprawidtowo dobrane
Err02 pradu podczas — — ———
: . Napiecie jest zbyt niskie Dostosuj napiecie
przyspieszania — - - - - - v
Silnik zostaje uruchomiony Wiacz funkcje poszukiwania predkosci lub
podczas wirowania uruchamiaj silnik po zatrzymaniu
Podczas przyspieszania zostaje Nie obcigzaj dodatkowo silnika podczas
dodane obcigzenie przyspieszania
Moc falownika jest zbyt mata Wymien falownik na model o wiekszej mocy
W obwodzie wyjsciowym Sprawdz, czy wystepuje zwarcie w silniku,
wystepuje zwarcie kablach silnikowych lub w styczniku
Za krotki czas hamowania Zwieksz czas hamowania
Napiecie jest zbyt niski Dostosuj napieci
Praekroczenie apiecie jest zby r‘ns ie . 95 OSL!] ha‘ple‘ue _
Podczas hamowania zostaje Nie obcigzaj dodatkowo silnika podczas
Err03 pradu podczas L A
. dodane obcigzenie hamowania
hamowania —
Rezystor hamowania nie jest .
Podtacz rezystor hamowania
podtaczony
Rezystor hamowania jest za maty | Wymien rezystor hamowania na nowy
Rezystor hamowania ma zwarcie | o odpowiednich parametrach
W obwodzie wyjsciowym Sprawdz, czy wystepuje zwarcie w silniku,
Przekroczenie wystepuje zwarcie kablach silnikowych lub w styczniku
Err04 pradu podczas Napiecie jest zbyt niskie Dostosuj napiecie
pracy ze stata Podczas hamowania zostaje Nie dodawaj zbyt duzego obcigzenia podczas
predkoscig dodane obcigzenie pracy
Moc falownika jest zbyt mata Wymien falownik na model o wiekszej mocy
Napieci jsci jest zbyt . . s
dj;;eCIe Wwelsclowe Jest 2oy Dostosuj napiecie wejsciowe
Przekroczenie -
L Sita zewnetrzna dodatkowo L. . .
Err05 napiecia podczas napedza sinik Usun zrédto zewnetrznego przyspieszania
przyspieszania PS - —
Czas przyspieszania jest zbyt . . .
. Zwieksz czas przyspieszania
krétki
Napleue wejsciowe jest zbyt Dostosuj napiecie wejsciowe
duze
Sita zewngtrzna dodatkowo Usun zrddto zewnetrznego przyspieszania
Przekroczenie napedza silnik & g0 przysp
ErrO6 napiecia podczas Czas hamowania jest zbyt krotki Zwieksz czas hamowania
hamowania Rezystor hamowania nie jest .
Podtacz rezystor hamowania
podtaczony
Rezystor hamowania jest za maty | Wymien rezystor hamowania na nowy
Rezystor hamowania ma zwarcie o odpowiednich parametrach
Przekroczenie Napiecie wejsciowe jest zbyt . L -
o ; Dostosuj napiecie wejsciowe
Err07 napiecia podczas duze

Sita zewnetrzna dodatkowo
napedza silnik

Usun zrodto zewnetrznego przyspieszania
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Err08

Usterka zasilania

Napiecie wejsciowe jest poza

Dostosuj napiecie wejsciowe

sterowania zakresem
Wy.stap.)ifa chwilowa awaria Zresetuj biad
zasilania
Napigcie wejsciowe jest poza Dostosuj napiecie wejsciowe
zakresem
L. - Napieci ie DC jest ponizej L, N
Err09 Zbyt niskie napiecie apigcie na szynie UL Jest ponize) Wymien przemiennik czestotliwosci
dopuszczalnego zakresu
Mostek prostownika, rezystor
fad9w§n|a wstepnego, modu’r Wymien przemiennik czestotliwosci
zasilania lub ptyta sterujaca s
uszkodzone
. Obcigzenie silnika jest za duze lub | Zmniejsz obcigzenie, sprawdz wtasciwosci
Przecigzenie . . o
Errl0 A wat silnika zostat zablokowany mechaniczne silnika
falownika - — - - -
Zbyt mata moc falownika Wymien falownik na model o wiekszej mocy
Parametr F9-01 (ochrona silnika
przed przecigzeniem) jest Dostosuj parametr F9-01
e niepoprawnie ustawiony
P Inik ; —
Errll reecigzenie stintka Obcigzenie silnika jest za duze lub | Zmniejsz obcigzenie, sprawdz wtasciwosci
wat silnika zostat zablokowany mechaniczne silnika
Zbyt mata moc falownika Wymien falownik na model o wiekszej mocy
Errl2 Brak fazy Brak faz/fazy na wejsciu zasilania | Sprawd? podtaczenie przewodow
wejsciowej Uszkodzenie falownika Skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem
Uszkodzone uzwojenia silnika Spravyd,z r?zYSt.al?CJ? prze\./vot.iow.
Wymien silnik jezeli uzwojenia sg uszkodzone
Potaczenie przewoddw miedzy Sprawdz poprawno$¢ podtgczenia
falownikiem a silnikiem jest przewoddw i upewnij sie czy przewody
Brak fazy . o .
Errl3 wyidciowei niepoprawne wyjsciowe sg podtgczone poprawnie
V) J Wyjscie falownika jest obcigzone , L
. . Sprawdz stan uzwojen silnika
niesymetrycznie
Uszkodzony modut mocy lub . .
modut IGBT Wymien falownik
Z k
byt wy§o atemperatura Obniz temperature otoczenia
otoczenia
Niepoprawna wentylacja Sprawd? wentylacje szafki/falownika
Przegrzanie modutu Pop y.ad - P — yacls /.
Errl4 \GBT Uszkodzony wentylator falownika | Wymien wentylator falownika
Czujnik temperatury falownika L .
. Wymien falownik
jest uszkodzony
Uszkodzony modut IGBT Wymien falownik
. Potwierdz, ze stan mechaniczny umozliwia
Btad zewnetrzny — wejscie . . .
cyfrowe ponowne uruchomienie (F8-18) i zresetu;j
Errl5 Btad zewnetrzny operacje
Btad zewnetrzny — wirtualne Potwierdz, ze parametry Al odpowiadajace
wejscie (komunikacja) za wirtualne wejscia sg ustawione poprawnie
Uszkodzony kontroler nadrzedny | Sprawdz kontroler nadrzedny oraz przewody
Uszkodzony przewdd . . . .
komunikacyjny Sprawdz przewdéd komunikacyjny
Btad k ikacii - - -
Errl6 ad komunikacji Niepoprawnie ustawione Sprawd parametry komunikacji Fd
parametry grupy Fd
Jezeli wszystkie powyzsze rozwigzania nie przynoszg efektéw, przywrédé
ustawienia fabryczne
Errl8 Bfad wykrycia pradu | Uszkodzony falownik Wymien falownik
Whpisane parametry silnika nie sg , e ,
. . Sprawd? poprawnos$¢ wpisania parametréow
zgodne z jego tabliczka oo
Btad podczas . silnika
Errl9 ) zhamionowa
autotuningu Sprawdz? podfaczenie przewoddéw pomiedz
Autotuning trwa zbyt dtugo .p e pocia I P pomicazy
silnikiem a falownikiem
Err21 Blad odczytu Uszkodzona pamieé¢ EEPROM Wymien falownik
pamieci EEPROM pamie y
Err23 Zwarcie do Silnik jest zwarty do uziemienia Wymien przewody silnikowe
uziemienia Uszkodzony modut IGBT Wymien falownik
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Err26 Skumulo.wan.y czas Skumulowa ny czas pracy osiggnat Wyczyéc parametry rejestrow
pracy osiggniety poziom
Zewnetrzny btgd — wejscie .
_ Reset operacji
Btad zdefiniowany cyfrowe
Err27 . . —
przez uzytkownika 1 | Zewnetrzny btad — wejscie .
. S Reset operacji
wirtualne (komunikacja)
N Zewnetrzny btad — wejscie Reset operacji
Btad zdefiniowany cyfrowe
Err28 . . —
przez uzytkownika 2 | Zewnetrzny btad — wejscie "
. S Reset operacji
wirtualne (komunikacja)
Err29 Sku_mu!owa.ny c.zas Skumulowa ny czas pracy osiggnat Wyczyéé parametry rejestrow
zasilania osiggniety | poziom
Pra)d. V\./yjscmwy nizszy niz Sprawdz? zewnetrzne obciazenie silnika lub
Brak zewnetrznego zdefiniowany w parametrze F9- .
Err30 L i . dostosuj parametry F9-64 oraz F9-65 (czas
obcigzenia silnika 64 (poziom wykrycia braku .
L wykrycia)
obcigzenia)
Sprzezenie zwrotne regulatora . . -
frst | e i wvionew | S pedcene i agoes
P pracy parametrze FA-26 pop P
Obcigzenie silnika jest za duze lub | Zmniejsz obcigzenie, sprawdz wtasciwosci
Err40 Pik pradowy wat silnika zostat zablokowany mechaniczne silnika
Moc falownika jest zbyt niska Wymien falownik na model o wiekszej mocy
Gdy witagczona jest synchronizacja
- predkosci, urzadzenie MASTER Sprawdz podtgczenie pomiedzy urzgdzeniami
Err55 g’de”I;okmunlkaCJl nie wykrywa predkosci MASTER i SLAVE
urzadzenia SLAVE, zgtaszany jest Sprawdz parametry komunikacji urzadzen
btad Err55
4.2. Objawy i diagnostyka

Podczas korzystania z przemiennika czestotliwosci mogg pojawic sie ponizsze objawy. Sprawdz

ponizszg tabele w celu usuniecia problemdw.

Nazwa btedu

Mozliwe przyczyny

Rozwigzania

Brak komunikatu po

Brak napiecia wejsciowego lub jest
zbyt niskie

Sprawdz zasilanie

wtaczeniu zasilania

Uszkodzony falownik

Wymien falownik

HC podczas
wiaczenia zasilania

Przewdéd pomiedzy ptytg zasilania a
ptyta sterowania jest zZle podtgczony

Podtacz ponownie przewdd
4-pinowy i 28-pinowy

Ptyta sterujgca jest uszkodzona

Wymien falownik

Silnik lub przewody silnikowe majg
zwarcie do uziemienia

Sprawdz, czy wystepuje zwarcie
w silniku, kablach silnikowych lub
styczniku

Napiecie zasilanie jest zbyt niskie

Sprawdz? zasilanie

Err =l"I(przegrzanie
modutu IGBT) jest czesto
wykrywane

Czestotliwosc nosna jest zbyt duza

Zmniejsz warto$¢ parametru
FO-15

Uszkodzony wentylator falownika
lub niedostateczna wentylacja

Wymien wentylator lub
sprawdz wentylacje szafki

Uszkodzone zabezpieczenie
falownika

Wymien falownik
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Wyswietlacz dziata
normalnie po wigczeniu
zasilania, po podaniu
komendy RUN pokazuje

HC

Wentylator falownika jest
uszkodzony

Wymien wentylator

Zwarcie przewodu zewnetrznego
zacisku sterujgcego.

Wyeliminuj zewnetrzng
usterke zwarciowa.

Silnik nie pracuje po
podaniu komendy RUN

Problem z przewodami silnikowymi
lub silnikiem

Sprawdz przewody

i podtagczenie pomiedzy
silnikiem a falownikiem.
Sprawdz silnik

Niepoprawna parametryzacja silnika

Sprawdz parametry silnika
(grupa parametréw F1)

Uszkodzony falownik

Wymien falownik

Brak reakcji wejs¢
cyfrowych

Niepoprawnie ustawione parametry

Sprawdz parametry grupy F4

Zewnetrzny sygnat jest niepoprawny

Sprawdz podtgczenie wejsé
cyfrowych

Ptyta sterujaca jest uszkodzona

Wymien falownik

Falownik czesto wykrywa
przecigzenie pradowe lub
napieciowe

Parametry silnika sg ustawione
niepoprawnie

Sprawdz parametry grupy F1

Czasy przyspieszania i hamowania sg
zbyt krétkie

Ustaw poprawnie czasy
przyspieszania i hamowania

5. Dane techniczne i dobor modelu

5.1.  Wymiary
Ponizszy rysunek pokazuje wymiary falownika.
NN < 5 >
- A Ll
I I F 3 f
X \ i x D
C®D
wr >
GO®
z o
N — — 1
QOCOO H
X \ 4 T
T T — ¥ N\
ey AR () Wymlz?\ry otworow Srednlca? otworu Waga
montazowych (mm) montazowego (ke)
W1 W Sz G A B (mm) :
180 160 75 145 55 170 ®5.0 1.1
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5.2.

Dane techniczne

5.2.1. Dane znamionowe

6. Napiecie zasilania

200Vac do 240Vac

Model: MD200SxxB (1) 04 | o075 | 15 | 22
Napiecie wejsciowe 1 fazowe, 200Vac do 240Vac, -15% do +10%
Parametry | Prad wejsciowy [A] 6.5 | 110 | 18.0 | 270
wejsciowe | Czestotliwosé wejsciowa 50/60 Hz, -+5%
Moc znamionowa [kVA] 1.7 3.0 4.8 7.1
Moc (kW] 0.4 0.75 1.5 2.2
[HP] 0.5 1 2 3
Prad [A] 2.6 4.6 8.0 11.0
Parametry | DomysIna czestotliwosc 6 6 6 6
wyjéciowe | nosna [kHz]
Przecigzalnosc 150% przez 60 sekund
Napiecie maksymalne 3 fazowe, 0 do 240Vac
Czestotliwos¢ maksymalna 50 do 500 Hz
Dane Pobor mocy cieplnej (kW) 17.800 34.170 64.800 95.390
termiczne Przeptyw powietrza (CFM) 10.5 10.5 15.0 15.0
Kategoria przepieciowa ovcCli
Stopien zanieczyszczenia PD2
Poziom ochrony IP2
Waga [kg] 1.1
Napiecie zasilania 380Vac do 480Vac
Model: MD200TxxB (1) 04 | o075 | 15 | 22 | 37

Wymiary(2)

Wysokosé, Szerokosé,
Gtebokos¢ [mm)]

[W]: 160, [W1]: 180, [Sz]: 75, [G]: 145

Otwory montazowe [mm] ®5.0
Napiecie wejsciowe 3 fazowe, 380Vac do 480Vac, -15% do +10%
Parametry | Prad wejéciowy [A] 26 | 45 | 55 | 65 | 110
wejsciowe | Czestotliwos¢ wejsciowa 50/60 Hz, -+5%
Moc znamionowa [kVA] 1.0 1.5 3.0 4.0 5.9
Moc [kW] 0.4 0.75 1.5 2.2 3.7
[HP] 0.5 1 2 3 5
Prad [A] 1.8 34 4.8 5.5 9.5
Par.a}rr.metry Dornyslna czestotliwosé 6 6 6 6 4
wyjsciowe | nosna [kHz]
Przecigzalnos¢ 150% przez 60 sekund, 180% przez 3 sekundy
Napiecie maksymalne 3 fazowe, 0 do 480Vac
Czestotliwos¢ maksymalna 50 do 500 Hz
Dane Pobor mocy cieplnej (kW) 17.540 | 24.980 44,930 108.910 | 17.540
termiczne | Przeptyw powietrza (CFM) 10.5 10.5 15.0 15.0 15.0
Kategoria przepieciowa ovcCli
Stopien zanieczyszczenia PD2
Poziom ochrony IP2
Waga [kg] 1.1
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5.2.2. Specyfikacja techniczna
Pozycja Specyfikacja
Sterowanie skalarne (U/F): 0 do 500Hz,
Czestotliwosc Sterowanie wektorowe w otwartej petli (SVC): 0 do
500Hz,
0.8kHz do 12kHz,
Czestotliwos¢ nosna mozliwos¢ automatycznego dostrojenia w zaleznosci od
charakterystyki obcigzenia
Rozd2|elc.zosc Zadawanie cyfrowe: 0.01Hz, zadawanie analogowe:
zadawania . o,
L, najwyzsza czestotliwosé x 0.025%
czestotliwosci
Metody sterowania Skalarne (U/F), wektorowe w otwartej petli (SVC)
Przecigzalnosc 150% przez 60 sekund, 180% przez 2 sekundy
Forsowanie momentu Automatyczne forsowanie momentu obrotowego,
obrotowego reczne forsowanie momentu: 0.1% do 30%
Charakterystyka U/F Liniowa, wielopunktowa
Charakterystyki Tryb’Iinioweg’o przyspigszaniq i 'hamowania‘, krzywa S,
przyépieszania wyb9r 2 czasoyv przy.sp'leszanla i hgmowanla, zakres
i hamowania czasOw przyspieszania i hamowania: 0.0 do
6500.0 sekund
. Czestotliwos¢ hamowania prgdem statym: 0.00 do 10Hz,
Hamowanie pradem .
. statym (DC) Czas hamowanl.a: 0.0 do 100.0 sekund,
Funkcje Prad hamowania: 0 do 100%.
Wartos¢ czestotliwosci JOG: 0.00Hz do maksymalnej
Tryb JOG czestotliwosci. Hamowania/przyspieszanie w trybie JOG:
0.0 do 6500.0 sekund
Praca wieloskokowa Do 8 predkosci ustawianych za pomoca wejs¢ cyfrowych
Regulator PID Mozliwos¢ pracy w zamknietej petli sterowania
procesem
Automatyczna regulacja | Automatyczne utrzymanie statego napiecia na wyjsciu
napiecia (AVR) przy zmianie napiecia z sieci energetycznej
Zabezpieczenie przed Automatyczne ograniczenie pradu i napiecia podczas
utknieciem pracy, zabezpieczenie przed utknieciem.
Szybkie ograniczenie Minimalizacja bteddw przecigzenia i zabezpieczenie
pradu normalnej pracy napedu
Uzywa mocy bezwtadnosci silnika, aby skompensowac
Zapobieganie spadek napiecia w przypadku chwilowego zaniku
natychmiastowemu zasilania. Utrzymuje zasilanie przemiennika
zatrzymaniu czestotliwosci w krdtkim czasie, wskaznik RUN na panelu
zaczyna migac
Kontrola czasu Funkcja kontroli czasu: ustaw czas w zakresie od 0.0 do
6500.0 minut
Komunikacja RS485, CANlink (opcja)
Panel falownika, terminal wej$¢/wyjs$¢, komunikacja
Zrédta polecen szeregowa
Mozliwos¢ przetgczania pomiedzy zrédtami.
Sterowanie | Zadawanie Panel falownika, wejscie analogowe (pradowe,

czestotliwosci

napieciowe), wejscie impulsowe (DI4), port szeregowy.
Mozliwos¢ przetgczania pomiedzy zrédtami

Pomocnicze zadawanie
czestotliwosci

Za pomocg zrédet zadawania czestotliwosci mozna
ograniczac lub zwiekszac zakres czestotliwosci
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7aciski weiéciowe 4 wejscia cyfrowe w tym jedno wejscie impulsowe
J 20kHz, wejscie analogowe 0-10V lub 0-20mA
Zaciski wyjsciowe 1 wyjscie przekaznikowe, jedno wyjscie analogowe 0-10V
Zaciski komunikacji RS485, CANlink (opcja)
Wyswietlacz LED Obstuga wyswietlacza i klawiatury
Zablokowanie Mozliwos¢ czesciowej lub catkowitej blokady klawiatury,
klawiatury i wybér zdefiniowania funkcji niektdrych klawiszy w celu
s funkcji apobiegania niezamierzonym uruchomieniom
Wyéwietlacz ji zapobieg .| i Z, .| _z ymu u.c |. i
. . Wykrywanie zwar¢ silnika, zabezpieczenie przed
i klawiatura [ o . o .
. zanikiem fazy wejsciowej oraz wyjsciowej,
Funkcje ochronne . . . .
(alarmy) zabezpieczenie nadpradowe, zabezpieczenie przez zbyt
y wysokim i niskim napieciem, zabezpieczenie przed
przegrzaniem, zabezpieczenie przed przecigzeniem.
Pomieszczenia zamkniete wolne od gazéw i cieczy
Warunki otoczenia sprzyjajacych korozji oraz tatwopalnych gazéw, cieczy,
pytéw i oparéw oleju
Uzywad ponizej 1000m n.p.m. Powyzej tej wysokosci
., moc napedu obniza sie 0 1% na kazde 100 metréow
Wysoko$é L L L.
wysokosci. Najwyzsza dozwolona wysokos¢ to 3000m
n.p.m.
Temperatura
beratt -20°C do 60°C
sktadowania
0 i -10°C do 50°C. Gdy temperatura otocznia jest pomiedzy
arun _' Temperatura pracy 40°C a 50°C prad wyjsciowy spada o 1.5% co 1°C.
otoczenia .
Najwyzsza dozwolona temperatura to 50°C
Wilgotnosc Ponizej 95% bez kondensacji
Wstrzasy Ponizej 5.9 g/s* (0,6g)
Stopien )
zanieczyszczenia
Kategoria przepieciowa | OVCIII
TT/TN
Typ zasilania IT (odkre¢ $ruby VDR i filtra EMC zgodnie z rozdziatem
2.3)
Stopien ochrony IP20
5.3. Zasilanie
Zalecany
Rekomend e, AlEE) dl\t/)llflrns:r:i Rertce)wggd. bezp’ie'cznik
Model Wytgcznik L przewody model _Q . o : Wejsclowy
falownika (A) Stycznik zasilania koricowek ZaCISkO.W obwodu. (zgodny z UL)
(A) (i) rzewodéw falownika sterowania Prad
P (N *m) (mm?) 3 Model
Znam.
Zasilanie jednofazowe: 230Vac
MD200S0.4 10 9 0.75 TVS1.25-4S 0.87 0.5 12 Jﬁ-
MD200S0.75 16 12 1.5 TVS1.25-4S 0.87 0.5 20 Jgg_
MD200S1.5 32 25 2.5 TVS2.0-4S 0.87 0.5 35 Jgi_
MD200S2.2 40 32 4.0 TVS3.5-4S 0.87 0.5 50 JE(S)-
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Zasilanie trojfazowe: 400Vac

MD200T0.4 6 9 0.75 TVS1.25-4S 0.87 0.5 5 KTK-5

MD200T0.75 10 9 0.75 TVS1.25-4S 0.87 0.5 8 KTK-8

MD200T1.5 10 9 0.75 TVS1.25-4S 0.87 0.5 10 KI(I;
KTK-

MD200T2.2 10 9 0.75 TVS1.25-4S 0.87 0.5 12 12
KTK-

MD200T3.7 16 12 1.5 TVS1.25-4S 0.87 0.5 20 20

5.4. Filtr EMC

5.4.1. Wbudowany filtr
Falowniki serii MD200 posiadajg wbudowany filtr EMC kategorii C3 zgodne z normg EN61800-3, oraz
certyfikacjg CE.

5.4.2. Filtr zewnetrzny
= Opcjonalne filtry do falownikéw zasilanych jednofazowo.

Zewnetrzne filtry moga zapewnic zgodnos$¢ z normg EN61800-3 kategorii C2, zgodne z certyfikacjg CE.

g@ =  Przewody pomiedzy filtrem a przemiennikiem czestotliwosci powinien by¢ jak
najkrotszy (ponizej 30cm). Upewnij sie, ze filtr oraz przemiennik czestotliwosci sg
UWAGA podfaczone do tej samej powierzchni uziemiajace;j.

Moc znamionowa AIEE Y Zalecany model
Model falownika Prad wejsciowy (A) model filtra . y. .
(kVa) filtra (Jianli)
(Schaffner)
Zasilanie jednofazowe, 230V, 50/60 Hz, Zakres -15% do +10%
MD200S0.4 1.7 6.5 FN 2090-8-06 DL-10TH3
MD200S0.75 3.0 11.0 FN 2090-12-06 DL-20TH1
MD200S1.5 4.8 18.0 FN 2090-20-08 DL-20TH1
MD200S2.2 7.1 27.0 FN 2090-30-08 DL-30TH1
1) Wyglad
v
9
0 v .
/ S
\ e —
Filtr Schaffner Filtr Jianli
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2) Wymiary montazowe
=  Wymiary filtréw Schaffner

Wymiary filtrow FN 2090-8-06 i FN 2090-12-06:

Y

'S

T

Y

G
B| E
J
v
>
A I
- F . H
- D - h -
[y = =y
s )
[ (gl i
o C 71N
/1= ] RN K %4)
Bl E V- )
M T 1 — |
m / i '
- H | (f\\l hi
al | N \N\ ) J
Y ! \\ [ | //
| |z M R -
JoL . C .
Model filtra A B C D E F G H | J K L M N
FN 290-8-06 113.5 57.5 45.4 94 56 103 25 12.4 32.4 155 |44 | 6 | 09 6.3x0.8
FN 2090-12-06 113.5 57.5 45.4 94 56 103 25 12.4 32.4 155 |44 | 6 | 0.9 6.3x0.8
FN 2090-20-08 1135 57.5 45.4 94 56 103 25 124 32.4 155 [ 44| 6 0.9 M4
FN 2090-30-08 1135 57.5 45.4 94 56 103 25 12.4 324 155 (44| 6 0.9 M4
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= Wymiary filtréw Jianli

Wymiary filtra DL-10TH3:

6.5+0.2
—
[ A 5 xM4
s —5 4 I—\
| g | ,/%\\,
e T
S &/
(T
3 od -
[a] o H :/,r- \ :
EE g i E I"\__’E"_ A
m -
| | I-'/.;’:»H?‘.
.\\-\\ //,I
. J Y
| &> = | v | o
-
50.8+05 38.5+2
98.5+2
ol |
134 5+3
-
Wymiary filtra DL-20TH3 i DL-30TH1:
4 X(36.4X0 4
| ._;7
8 | / 5 xM4
i BT
L \§/
S E N A () B F P
i | PN
i \ el | @
| '\+/ T
i A
! 160+2 ‘ _ﬂ_‘
184205 5812
20242

= Opcjonalne filtry do falownikéw zasilanych tréjfazowych.

Moc znamionowa Lol Zalecany model
Model falownika Prad wejsciowy (A) model filtra . .
(kVa) filtra (Jianli)
(Schaffner)
Zasilanie jednofazowe, 230V, 50/60 Hz, Zakres -15% do +10%

MD200T0.4 1.0 2.6 FN3258-7-45 DL-5EBKS
MD200T0.75 15 4.5 FN3258-7-45 DL-5EBKS
MD200T1.5 3.0 5.5 FN3258-7-45 DL-10EBKS
MD200T2.2 4.0 6.5 FN3258-7-45 DL-10EBKS
MD200T3.7 5.9 11.0 FN3258-16-45 DL-16EBK5
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3) Wyglad

-'E-'r‘

Filtr Schaffner

4) Wymiary montazowy
=  Wymiary filtréw Schaffner

Filtr Jianli

D [
= e »
o o C
J ~dl lli= A
! L
H @) Q @) v Vv
f A <K>
< >
: B
G = 7y
A 4
[ Ll
Model filtra A B C D E F G H | J K L
FN3258-7-45 190 40 70 160 180 20 4.5 1 22 M5 20 29.5
FN3258-16-45 250 45 70 220 235 25 5.4 1 22 M5 22.5 29.5
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= Wymiary filtrow Jianli

< >
< >
) y <
L 1
Model filtra A B C D E F G H | J K L
DL-5EBKS5

DL-10EBKS5 184 160 202 42 60 86 18 58 M4 38 M4 | 6.9x9.4
DL-16EBKS

5.5. Dobor dtawika wejsciowego

Dtawik AC musi byé podtgczony od strony zasilania przemiennika czestotliwosci.

Aby spetni¢ norme IEC 61000-3-12, indukcyjnos¢ jednofazowego dtawika AC powinna by¢ wieksza niz

8mH.

Aby spetni¢ norme IEC 61000-3-12, indukcyjnosc tréjfazowego dtawika AC powinna byé wieksza niz

5mH.

5.6. Dobor dtawika wyjsciowego

Jezeli przewdd silnikowy jest diuzszy niz 100 metréw, mozliwe jest powstanie fali odbitej

w przewodach zasilania silnika. Mogg one spowodowaé wzrost napiecia na jego zaciskach i prowadzi¢

do zmniejszenia wydajnosci izolacji motoru. Dlatego jezeli przewdd pomiedzy przemiennikiem

czestotliwosci a silnikiem jest dtuzszy niz 100 metréw, nalezy stosowad dtawik wyjsciowy.
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1) Zalecane dtawiki

Indukcyjnosé DIUeEe
Model przemiennika Moc . Prel.q . Zalfelc:f:my dawik dtawika et
e znamionowa | wyjsciowy | wyjsciowy N a— po
(kVA) (A) (SCHAFFNER) instalacji
(mH) .
dtawika (m)
Zasilanie 1 fazowe. 200Vac do 240Vac, 50/60Hz zakres: -15% do 10%
MD200S0.4(B)(-NC) 1.7 2.6 RWK 305-4-KL 1.47 150
MD200S0.75(B)(-NC) | 3.0 4.6 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200S1.5 (B)(-NC) | 4.8 8.0 RWK 305-10-KL | 0.588 150
MD200S2.2(B)(-NC) 7.1 11.0 RWK 305-14-KL | 0.42 150
Zasilanie 3 fazowe. 380Vac do 480Vac, 50/60Hz zakres: -15% do 10%
MD200T0.4(B)(-NC) 1.0 1.8 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200T0.75(B)(-NC) | 1.5 34 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200T1.5 (B)(-NC) | 3.0 4.8 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200T2.2(B)(-NC) 4.0 5.5 RWK 305-7.8-KL | 0.754 150
MD200T3.7(B)(-NC) 5.9 9.5 RWK 305-14-KL | 0.42 150
2) Wymiary dtawikow
/Q
O =
[T TN Tl
C
il F
¥ Y
| > < ——>
D E
< > < >
A B
Model dtawika | A (mm) B (mm) C (mm) D (mm) | E(mm) F (mm) G
RWK 305-4-KL 100 maks. 60 | maks. 115 56 34 4.8x9 2.5mm?
RWK 305-7.8-KL 100 maks. 60 | maks. 115 56 34 4.8x9 2.5mm?
RWK 305-10-KL 100 maks. 70 | maks. 115 56 43 4.8x9 2.5mm?
RWK 305-14-KL 125 maks. 70 | maks. 135 100 45 5x8 2.5mm?
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5.7. Dobor przewoddéw i momenty dokrecania

Rekomendowane Moment
Model falownika Symbol zacisku przewody wg. UL Sruba dokrecenia
(AWG) (N*m)
Zasilanie jednofazowe: 230Vac, 50Hz, zakres -15% do +10%
L1.L2 0.75
MD2005S0.4(B) UVv,w 0.75
@ 0.75
L1.L2 1.5
MD2005S0.75(B) UVv,w 0.75
@ 0.75
L1.L2 2.5 M4 12
MD20051.5 (B) UVv,W 1.5
S 1.5
L1. L2 4.0
MD200S2.2(B) UVv,w 2.5
S 2.5
Zasilanie tréjfazowe: 400Vac, 50Hz, zakres -15% do +10%
R,S, T 0.75
MD200T0.4(B) UVv,w 0.75
&) 0.75
R,S, T 0.75
MD200T0.75(B) UV, w 0.75
&) 0.75
R,ST 1.5
MD200T1.5 (B) uVv,w 0.75 M4 1.2
@ 0.75
R,S,T 2.5
MD200T2.2(B) uv,w 1.5
@ 1.5
R,S,T 4.0
MD200T3.7(B) uv,w 2.5
® 2.5
5.8. Akcesoria
Nazwa Model Funkcja Dotyczy
MDKES8 Zewnetrzny panel LED
Zewnetrzny panel Zewnetrzny panel LCD,
operatorski MDKE9 kopiowanie parametréw,
jezyk angielski i chinski
Przewéd panelu MDCAB Dtugosé: 3 m Wszystkie modele
operatorskiego MDCAB-1.5 Dtugosé: 1.5 m
Mozliwos$é montazu
Zaczep na szyne DIN MD200-DGH1 falownika na szyne DIN
(kod produktu 01040023) (TH-35)
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