LITE[\]

Indistrial Avtoniation
You Can Trust

EVO 6000
Instrukcja obstugi

LR FAL =L
MENU /RESET
ERE 0]




LITE-ON - EVO6000 - Instrukcja szybkiego uruchomienia.

Spis tresci

Rozdziat 1 | Bezpieczehstwo
1.1. Zasady ogdlne
1.1.1. Uzytkowanie
1.1.2. Dostawa
1.1.3. Instalacja
1.1.4. Potagczenia elektryczne
1.1.5. Eksploatacja
1.1.6. Konserwacja
1.2. Etykieta ostrzegawcza
1.3. Srodki ostroznosci przy stosowaniu falownikéw
1.3.1. Wybor falownika
1.3.1.1. Moc falownika
1.3.1.2. Moment rozruchowy
1.3.1.3. Wylgczenie awaryjne
1.3.2. Konfiguracja
1.3.2.1. Wartosci progowe
1.3.2.2. Hamowanie prgdem statym
1.3.2.3. Czas przyspieszania / zwalniania (Acc./Dec. Time).
1.3.3. Obstuga
1.3.3.1. Podtgczenie
1.3.3.2. Konserwacja
1.3.3.3. Narzedzia
1.3.3.4. Transport i instalacja
1.4. Gwarancja
1.4.1. Okres gwarancji
1.4.2. Ograniczenia gwarancji
Rozdziat 2 | Produkt
2.1. Komponenty
2.2. Dostawa
2.3. Tabliczka znamionowa
2.4, Kod zaméwieniowy
2.5. Zakres mocy
2.6. Specyfikacja
2.7. Wymiary
2.8. Akcesoria
Rozdziat 3 | Instalacja falownika
3.1. Warunki pracy i sktadowania
3.2. Utozenie i rozmieszczenie
3.2.1. Ulozenie
3.2.2. Rozmieszczenie
3.2.2.1. Instalacja pojedynczego falownika
3.3. Klawiatura i montaz pokrywy zaciskéw
3.4. Potaczenie elektryczne

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz



LITE-ON - EVO6000 - Instrukcja szybkiego uruchomienia.

3.4.1. Ochrona falownika i przewoddéw wejsciowych przed zwarciem
3.4.2. Ochrona silnika i przewodéw wyj$ciowych przed zwarciem.
Rozdziat 4 | Podtgczenie
4.1. Zasady bezpieczenstwa podczas podtgczania
4.2. Obwdd gtéwny
4.2.1. Zaciski obwodu gtéwnego
4.2.2. Zalecane bezpieczniki
4.2.3. Podtgczenie obwodu gtéwnego
4.2.3.1. Obwdd zasilania
4.2.3.2. Obwdd wyjsciowy
4.2.3.3. Jednostka hamujgca
4.2.3.4. Uziemienie
4.2.3.5. Zwora
4.2.4. Obwdd gtéwny - dobor przewoddw i momentéw dokrecania srub
4.3. Obwdd sterowania
4.3.1. Zaciski obwodu sterowania
4.3.1.1. Wejscia
4.3.1.2. Wyjscia
4.3.2. Laczenie obwodu sterowania
4.3.3. Obwdd sterowania - dobor przewoddw i momentdéw dokrecania srub
4.3.4. Kohcowki kablowe
4.4. Potgczenia wejs¢ / wyjsc
4.4.1. Wybor rodzaju wejs¢ NPN/PNP
4.4.2. Wybor rodzaju wejscia analogowego
4.5. Sprawdzenie okablowania
Rozdziat 5 | Panel sterowania i parametry
5.1. Panel sterowania
5.1.1. Przyciski i wskazniki diodowe
5.2.1. Wyswietlacz panelu sterowania
5.2.1.1. Wyswietlacz LED
5.1.2.2. Wskazniki diodowe
5.1.3. Programowanie za pomocg klawiatury
5.2. Lista parametrow
Rozdziat 6 | Usuwanie usterek
6.1. Alarmy i btedy
6.2. Detekcja btedow.
6.3. Btedy obstugi
6.4. Btedy podczas auto-tuningu
Rozdziat 7 | Protokdt komunikaciji
7.1. Komunikacja MODBUS RTU
7.2. Sposéb podtgczenia kontrolera/PLC/HMI
7.2.1 Podtgczenie przewodu komunikacyjnego
7.3. Format informac;ji
7.3.1 Strona Slave
7.3.2. Kody funkcyjne
7.4. Lista danych MODBUS

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz



LITE-ON - EVO6000 - Instrukcja szybkiego uruchomienia.

Rozdziat 1 | Bezpieczenstwo

1.1. Zasady ogolne

Informacje:

Ostrzezenie: Nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji obstugi grozi bardzo powaznymi
konsekwencjami takimi jak pozar, powazne obrazenia ciata ze $miercig wigcznie.

Uwaga: Nieprzestrzeganie niniejszej instrukcji obstugi grozi konsekwencjami takimi jak
obrazenia ciata i uszkodzenia sprzetu.

1.1.1. Uzytkowanie

1.

Zagrozenia

Przemiennik czestotliwosci przeznaczony jest do sterowania predkoscig 3-fazowych
silnikdw synchronicznych i asynchronicznych, ktére nie mogg by¢ stosowane w
jednofazowej sieci. Nieprzestrzeganie tych zasad moze skutkowaé uszkodzeniem
przemiennika czestotliwosci lub pozarem.

Przemiennik czestotliwosci nie moze by¢ stosowany w urzgdzeniach medycznych w
miejscach, w ktérych zaleze¢ moze od niego ludzkie zycie.

Przemiennik czestotliwosci zostat wyprodukowany zgodnie z normami i najwyzszymi
standardami kontroli jakosci, jednakze nieprzestrzeganie zasad bezpieczenstwa
moze w przypadku jego awarii spowodowac smier¢ lub powazne obrazenia.

1.1.2. Dostawa

Ostrzezenie

Nigdy nie nalezy instalowac uszkodzonego lub niekompletnego falownika. Moze to
doprowadzi¢ do wypadku.

Produkt musi by¢ kompletny, w tym opakowanie, instrukcja oraz akcesoria.
Zaktualizowane informacje mozna znalez¢ na stronach internetowych:

e www.eldar.biz/wsparcie/do-pobrania
¢ www.liteon-ia.com/TW/download.php
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1.1.3. Instalacja

Ostrzezenia

1. Falownik nalezy trzymac¢ od spodu. Trzymanie za przednig cze$¢ obudowy moze
spowodowac upadek i uszkodzenie falownika.

2. Przemiennik czestotliwosci nalez zamontowac na ptycie montazowej metalowej lub z
innego niepalnego materiatu. Trzymaj urzadzenia z daleka od ognia i substancji
tatwopalnych.

3. Falownik powinien by¢ instalowany w dobrze wentylowanych pomieszczeniach.
Urzgdzenie nalezy chroni¢ przed bezposrednim dziataniem promieni stonecznych,
dziataniem wysokich temperatur, wysokg wilgotnoscig i kondensacjg pary, duzym
zapyleniem, dziataniem gazéw przyspieszajgcych korozje itp.

4. Powierzchnia montazowa stykajgca sie z radiatorem przemiennika czestotliwo$ci
powinna by¢é wykonana z metalu bgdz innego materiatu zapewniajgcego dobrg
przewodnos¢ cieplng oraz niepalnego materiatu.

1.1.4. Potgczenia elektryczne

Zagrozenia

1. Przemiennik czestotliwo$ci moze by¢ instalowany wytgcznie przez osoby
posiadajgce niezbedng wiedze i uprawnienia do przeprowadzania prac
elektrycznych. Nieprzestrzeganie tej zasady grozi porazeniem elektrycznym lub
uszkodzeniem falownika.

2. Podczas podtgczania nalezy bezwzglednie odcig¢ napiecie zasilania. W przeciwnym
razie moze doj$¢ do porazenia pradem.

3. Podczas instalacji nalezy upewnic sie, ze przewdd ochronny PE jest podtgczony
prawidtowo. Niestosowanie sie do tego zalecenia moze skutkowaé wystgpieniem
potencjatu na obudowie urzgdzenia i porazeniem personelu. Dla bezpieczenstwa
personelu nalezy uziemi¢ zaréwno falownik, jak i silnik.

4. Nie wolno dotykac¢ zaciskéw obwodu gtéwnego. Grozi to porazeniem.

5. Do podtgczenia rezystora hamowania przeznaczone sg zaciski “B1” i “B2” w module
hamowania. Nie wolno podfgczac rezystorow hamujgcych do innych zaciskow,
poniewaz grozi to pozarem.
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Ostrzezenia

1. Nie wolno podtgcza¢ 3-fazowego zasilania do zaciskéw wyjsciowych U, Vi W
poniewaz grozi to uszkodzeniem falownika.

2. Jesli dtugosé¢ przewoddéw pomiedzy falownikiem a silnikiem przekracza 100m zaleca
sie zastosowanie dtawika wyjsciowego, aby zredukowaé wptyw pojemnosci
przewoddw.

3. Do zaciskéw wyjsciowych nigdy nie wolno podigczac¢ kondensatorow lub filtréw
LC/RC nie posiadajgcych odpowiednich certyfikatow, poniewaz grozi to
uszkodzeniem falownika.

4. Przewody obwodu gtéwnego (zasilanie i wyjscie na silnik) nie nalezy umieszcza¢ w
poblizu przewoddw obwodu sterownia, poniewaz istnieje niebezpieczenstwo
zaktécania sygnatéw sterujgcych.

5. Nalezy upewnic sie, Ze ilo$¢ faz i napiecie zasilania pasujg z oznaczeniami na
falowniku. W przeciwnym razie moze dojs¢ do uszkodzenia falownika.

1.1.5. Eksploatacja
Zagrozenia

1. Wiaczenie zasilania mozna przeprowadzi¢ po zakohczeniu prac tgczeniowych i po
zamknieciu obudowy przedniej. Pozostawienie otwartej przedniej obudowy moze
spowodowac porazenie elektryczne.

2. Podczas przeprowadzania procedury restartu po wystgpieniu btedu lub chwilowym
zaniku zasilania osoby nieposiadajgce odpowiednich kwalifikacji i przeszkolenia nie
powinny znajdowac sie w poblizu, poniewaz grozi to wypadkiem.

3. Kiedy przemiennik czestotliwosci jest zasilony nalezy bezwzglednie unikaé kontaktu
z zaciskami, poniewaz nawet jesli w danym momencie falownik nie pracuje (wat
silnika jest nieruchomy), wystepuje na nich napiecie znamionowe, ktére grozi
porazeniem.

4. Po wystgpieniu alarmu lub btedu przed procedurg resetowania napedu nalezy
anulowa¢ komende “RUN” (uruchomienie silnika).

Ostrzezenia

1. Nie nalezy uruchamia¢ lub zatrzymywacé napedu przez zatgczanie lub wytgczanie
napiecia zasilania, poniewaz grozi to uszkodzeniem falownika.

2. Przed uruchomieniem nalezy upewnic sig, ze zastosowano odpowiedni silnik
i osprzet. Nieodpowiednie dobranie silnika oraz osprzetu moze spowodowac ich
uszkodzenie oraz przemiennika czestotliwosci.

3. Podczas pracy falownika rezystor hamowania oraz radiator mogg osiggna¢ bardzo
wysokg temperature. Nie nalezy ich dotyka¢ poniewaz grozi to oparzeniem.

4. Dla aplikacji dzwigowych zalecane jest zastosowanie hamulca mechanicznego.
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5. Nalezy zmienia¢ jedynie te parametry, ktére sg zwigzanych z dang aplikacja.
Pozostate parametry nalezy zostawi¢ na wartosciach domysinych poniewaz sg one
optymalnie dobrane dla wiekszosci aplikacji. Przestawianie ich moze spowodowac
nieprawidtowg prace falownika.

6. W uktadach pozwalajgcych na zasilanie silnika bezposrednio z sieci energetycznej
oraz z przemiennika czestotliwosci nalezy stosowac blokade jednoczesnego
zatgczenia zasilania.

1.1.6. Konserwacja

Zagrozenia

1. Kiedy wigczone jest zasilanie nie nalezy dotykac elementéw obwodu gtéwnego
falownika (zasilanie falownika i wyjscie do silnika). Grozi to porazeniem.

2. Przed zdjeciem obudowy przedniej nalezy bezwzglednie wylgczy¢ zasilanie
przemiennika czestotliwosci.

3. Prace konserwacyjne winny by¢ przeprowadzane po odczekaniu min. 5 minut po
wylgczeniu zasilania ze wzgledu na nagromadzenie tadunku w kondensatorach.

4. Konserwacja, naprawa lub wymiana falownika winna by¢ przeprowadzana wytgcznie
przez wykwalifikowanych inzynierow i elektrykéw.

Ostrzezenia

1. Zadziatanie wytgcznika (zabezpieczenia nadprgdowego) po stronie pierwotnej AC
(zasilania falownika) moze by¢ spowodowane przez nieprawidtowe podtgczenie,
zwarcie lub uszkodzenie elementéw falownika. Znajdz przyczyne i usun problem
przed kolejnym zatgczeniem wytgcznika.

2. Obwody sterowania falownika nie moga by¢ sprawdzane za pomocag miernika
rezystancji izolacji. Grozi to powaznym uszkodzeniem.

Notatka:

Wszelkie zdjecia i rysunki przemiennikow czestotliwosci ze zdjetymi pokrywami zawarte w
niniejszej instrukcji obstugi sg poglagdowe. Nie wolno korzysta¢ z falownika kiedy pokrywa
jest zdjeta.
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1.2. Etykieta ostrzegawcza

Etykieta ostrzegawcza umieszczona jest na obudowie falownika. Przeczytaj jg doktadnie i
postepuj zgodnie z instrukcjami.

® Zanim rozpoczniesz prace z falownikiem przeczytaj instrukcje obstugi

® Ryzyko porazenia. Wytgcz zasilanie gtéwne i odczekaj 5 minut przed rozpoczeciem
prac serwisowych.

® Gorgca powierzchnia. Istnieje ryzyko poparzenia.

> Etykieta ostrzegawcza
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1.3. Srodki ostroznosci przy stosowaniu falownikéw

1.3.1. Wybor falownika

1.3.1.1. Moc falownika

Zanim rozpoczniesz prace z silnikiem upewnij sie, ze jego prad znamionowy jest mniejszy
badz rowny pradowi wyjsciowemu falownika. W przypadkach gdy do falownika podtgczony
jest wiecej niz jeden silnik, upewnij sie, ze prad znamionowy falownika jest nie mniejszy niz
110% sumarycznego prgdu znamionowego podtaczonych silnikdw.
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1.3.1.2. Moment rozruchowy

Charakterystyka silnika podczas startu i w czasie rozruchu jest ograniczona przez prad
przecigzeniowy falownika. Jesli moment rozruchowy jest niewystarczajgcy nalezy
zastosowac wiekszy falownik lub caty zespdt napedowy (silnik + falownik).

1.3.1.3. Wylgczenie awaryjne

Kiedy falownik zgtasza btad nastepuje wytgczenie sygnatu napieciowego na wyjsciu
falownika, jednak silnik moze nie zatrzymac¢ sie natychmiast (tzw. hamowanie wybiegiem).
Jesli jest to wymagane nalezy zastosowaé hamulec mechaniczny.

1.3.2. Konfiguracja

1.3.2.1. Wartosci progowe

Maksymalna czestotliwo$¢ wyjsciowa falownika wynosi 400Hz. Jesli gorne ograniczenie
czestotliwosci bedzie ustawione nieprawidtowo, silnik bedzie pracowat z predkoscig wiekszg
niz znamionowa stanowigc powazne zagrozenie (ze wzgledu na duze niebezpieczenstwo
awarii silnika). Nalezy ustawi¢ odpowiednig warto$¢ gérnego progu czestotliwosci
wyjéciowej. Domysinie warto$¢ ta jest ustawiona na 50Hz.

1.3.2.2. Hamowanie prgdem statym

Zbyt dilugie i intensywne hamowanie prgdem statym moze spowodowac przegrzanie silnika.

1.3.2.3. Czas przyspieszania / zwalniania (Acc./Dec. Time).

Czas przyspieszania i zwalniania jest determinowany przez moment silnika, moment
obcigzenia i bezwtadnos¢ obcigzenia. Jesli wigcza sie funkcja zapobiegania utknieciu silnika
nalezy wydtuzy¢ czas przyspieszania /zwalniania. Czas przyspieszania /zwalniania nalezy
wydtuzyé w zalezno$ci od tego, na jak dlugo wigcza sie funkcja zapobiegania utknieciu. Jesli
wymagany jest krotszy czas przyspieszania/zwalniania nalezy zastosowa¢ odpowiedni
rezystor hamowania lub zastosowa¢ wiekszy zespot napedowy (silnik i falownik).

1.3.3. Obstuga

1.3.3.1. Podigczenie

Nie nalezy podtgczac napiecia zasilania na zaciski U/T1, V/T2 i W/T3, poniewaz spowoduje
to uszkodzenie falownika. Przed wigczeniem zasilania nalezy sprawdzi¢ wszystkie
pofgczenia elektryczne. Btedne potgczenia mogg uszkodzi¢ falownik.
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1.3.3.2. Konserwacja

Po wytaczeniu zasilania kondensatory w falowniku mogg by¢ jeszcze natadowane. W
zaleznosci od napedu nalezy wiec chwile odczekac przed przystgpieniem do jakichkolwiek
czynnosci konserwacyjnych lub serwisowych. W przeciwnym razie moze doj$¢ do porazenia.
Nalezy réwniez unika¢ kontaktu z radiatorem, ktéry podczas pracy moze osiggnagé¢ bardzo
wysokg temperature. Wymiane wentylatora mozna przeprowadzi¢ dopiero po ostygnieciu
radiatora. Nalezy pamieta¢, ze podczas hamowania wybiegiem silnika synchronicznego
generowane jest napiecie zwrotne, ktére powoduje, ze zaciski falownika bedg pod
napieciem nawet jesli wytgczone jest zasilanie. Przed przystgpieniem do czynnosci
konserwacyjnych nalezy odczekaé¢ do momentu gdy silnik catkowicie zatrzyma sie. W
przeciwnym razie moze dojs¢ do porazenia obstugi.

1.3.3.3. Narzedzia

Podczas konserwacji i czynnosci serwisowych nalezy wytgcznie stosowaé narzedzia
zalecane przez producenta zaciskow.
1.3.3.4. Transport i instalacja

Przemiennikow czestotliwosci nie nalezy przechowywag, transportowac i instalowac¢ w
Srodowisku zawierajgcym gazy halogenowe i DOP (ftalany dioktylu).

1.4. Gwarancja

1.4.1. Okres gwarancji

Skontaktuj sie z lokalnym dystrybutorem.

1.4.2. Ograniczenia gwarancji

Stosowanie falownika niezgodnie z instrukcjg obstugi powoduje utrate gwaranc;ji.
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Rozdziat 2 | Produkt

2.1. Komponenty

A - Radiator D - Pokrywa zaciskow
B - Wentylator E - Gniazdo RJ45
C - Ostona wentylatora F - Klawiatura

2.2. Dostawa

Po dostawie falownika nalezy przeprowadzi¢ nastepujacych czynnos$ci sprawdzajgce:

1. Czy opakowanie jest w dobrym stanie (nie ma wgniecen lub plam wilgoci)?
Jesli stan opakowania budzi zastrzezenia, nalezy spisa¢ protokdt w obecnosci kuriera i
skontaktowac sie z dystrybutorem.

2. Czy etykieta z nazwg modelu jest zgodna z zamdwieniem?
Jesli nie, niezwtocznie skontaktuj sie ze sprzedawca.

3. Czy po otwarciu kartonu, wewnatrz, sg widoczne plamy wilgoci? Czy na obudowie
falownika sg widoczne uszkodzenia lub zadrapania?
Jesli tak, niezwtocznie skontaktuj sie ze sprzedawca.

4. Czy tabliczka znamionowa na obudowie falownika odpowiada etykiecie na kartonie?
Jedli nie, niezwtocznie skontaktuj sie ze sprzedawca.

5. Czy wewnatrz opakowania jest instrukcja obstugi?
Jesli nie, niezwtocznie skontaktuj sie ze sprzedawca.
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2.3. Tabliczka znamionowa

Maodel falownika —%MDDEL:EVOﬁﬂUﬂﬂ SO0D2E20F

Moc odpowiedniego silnika =————< MOTOR RATING: 0.2kW/0.25HP
MNapiecie zasilania — [INPUT: AC1PH 200-240V 50/60Hz 3.6A
Napiecie wyjsciowe — OUTPUT: AC3PH 0-240V 0-400Hz 1.64
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2.4. Kod zamowieniowy

EVO - 6000 S _||:| E 20 F

Rodzina produktow: Wersja: Panel operatorski: F"‘L -
EVO S: standard E: LED - beziira
F: filtr wbudowany
Nazwa serii
Obudowa:
v 20: 1P20

Zasilanie:

21: 1 fazowe 220Vac
23: 3 fazowe 220Vac
43: 3 fazowe 440Vac
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2.5. Zakres mocy

Zasilanie 200V 1-fazowe
Model EVO600021S 0D2 0D4 D75 1D5 2D2
Maks. moc HP 0,25 0,5 1 2 3
silnika
kw 0,2 04 0,75 1,5 2,2
Znamionowe | Napiecie zasilania [V]/ 1-fazowe 200-240V, -15%~+10%, 50/60Hz
parametry Czestotliwos¢ [Hz]
wejsciowe
Prad [A] 3,6 74 13,5 24 33
Prad [A] 1,6 2,5 4,2 7,5 11
Czestotliwosé od 0 do 400Hz
Znamionowe | Wyisciowa [HZ]
\p’)vafgnjetry Czestotliwosé nosna od 2 do 12kHz
yjSciowe
[kHZz]
Chtodzenie bez wentylatora wentylator
Rozmiar 1 2
Waga 1,1kg 1,6kg
Zasilanie 400V
Model EVO600043S 0D4 D75 1D5 2D2 3D7
Maks. moc HP 0,5 1 2 3 5
silnika
kw 04 0,75 1,5 2,2 3,7
Znamionowe | Napiecie zasilania [V] 3-fazowe 380-400V, -15%~+10%, 50/60Hz
parametry | Czestotliwos¢ [Hz]
wejsciowe
Prad [A] 2,7 4,4 6,7 9,3 12,9
Prad [A] 1,5 2,5 4,2 55 8,2
Czestotliwosé od 0 do 400Hz
Znamionowe | Wyisciowa [Hz]
t
P eaony | Czestotiiwose od 2 do 12kHz
yjSciowe )
nos$na [kHz]
Chtodzenie bez wentylatora wentylator
Rozmiar 1 2
Waga 1,1kg 1,6kg
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2.6. Specyfikacja

Cecha

Specyfikacja

Charakterystyka sterowania

Sterowanie

sterowanie V/f, bezczujnikowe sterowanie wektorowe
(SVVC)

Czestotliwos¢ wyjsciowa

0-400Hz

Doktadnos$¢ nastawy
czestotliwosci

Wartos¢ zadawana cyfrowo: +0,01% warto$ci maksymalne;j
czestotliwosci.

Wartos$¢ zadawana analogowo: +0,1% wartosci
maksymalnej czestotliwosci (-10°C~+50°C).

Rozdzielczo$¢ zadawania
czestotliwosci

Wartos¢ zadawana cyfrowo: 0,01Hz

Warto$¢ zadawana analogowo: 1/1000 czestotliwosci
maksymalnej

Moment rozruchowy

150% / 3Hz (sterowanie skalarne V/f)
150% / 1Hz (sterowanie wektorowe SVVC)

Zakres regulacji predkosci

1:40 (V/f)
1:100 (SVVC)

Czas przyspieszania /
zwalniania [s]

0,0 do 3600,0

Moment hamujgcy

okoto 20%

Wzorzec charakterystyki
sterowania V/f

15 zapisanych na state i 1 programowalny

Przecigzalnosé

150% przez 1 min. co 10 min.

Funkcje

zabezpieczenie przed przecigzeniem, wybor predkosci
za pomocg wejsc cyfrowych (zdefiniowanej wczesniej),
krzywe przyspieszania i zwalniania, natychmiastowy restart
zasilania, sterowanie 3-przewodowe, auto-tuning,
hamowanie prgdem statym, wigczenie/wytgczenie
wentylatora, kompensacja poslizgu, kompensacja
momentu, poszukiwanie predkosci, gérne i dolne
ograniczenie czestotliwo$ci, hamowanie pradem statym,
regulator PID z funkcjg pauzy, tryb oszczedzania energii,
kasowanie bteddw, funkcja trawersy, funkcja pompowa,
monitoring parametrow itd.

Srodowisko pracy

Obszar zastosowan

Pomieszczenia zamkniete wolne od gazéw i cieczy
sprzyjajgcych korozji oraz fatwopalnych gazow, cieczy,
pytow i oparow oleju.

Temperatura pracy

-10°C~50°C, wilgotnos¢ ponizej 90% bez kondensaciji

Temperatura sktadowania

-20°C~60°C

Wysokos¢ n.p.m.

do 1000m

Wstrzgsy Ponizej 9,8m/s? (10 do 20Hz), ponizej 5,9m/s? (20 do
55Hz)
Obudowa IP20
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Wejscie analogowe (Al)

1 wejscie (Al: 0-5V, 0-10V (12 bitéw), 0/4-20mA (11 bitéw)

Wejscie cyfrowe (DI)

6 wejsc

Wyjscie analogowe (AO)

1 wyjscie (0-10V (10 bitéw))

Wyjscie cyfrowe (DO)

wejscia/ wyjscia

0

Wyjscie przekaznikowe (RO)

1 wyjscie

Komunikacja

Modbus (RS-485)

Opcje

Profibus-DP*, CANopen*, DeviceNet*

Prad zwarcia

Ponizej 5000A. Wzgledne napiecie maksymalne 480V.

Certyfikat

UL 508C, CSA C22.2, IEC 61800-5-1, IEC 61800-3
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2.7. Wymiary

Rozmiar 1:

200V:
EV0O600021S0D2E20F, EVO600021S0D4E20F, EVO600021SD75E20F,

400V:
EVO600043S0D4E20F, EVO600043SD75E20F, EVO600043S1DSE20F

Rozmiar 2:

200V:
EV0O600021S1D5E20F, EVO600021S2D2E20F,

400V:

EVO600043S2D2E20F, EVO600043S3D7E20F

Rozmiar 1: Rozmiar 2:
I D
1] ' ]
(]| . AT A
0
| o
%\K )

1 i
0 0 '—'|D\ 0
\@ il EE= Y

(0 ,
(
=8 [] D
7 | i
M sl
sl X
Seria Rozmiar [mm] W W1 H H1 D S1 ()
1 72 59 174,2 151,6 135,6 5,4 54
EVO6000

2 100 89 174,2 162,6 135,6 5,8 54
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2.8. Akcesoria

Akcesoria dla serii EVO6000

Nazwa

Model

Opis

Modut kopiujgcy

EVO-Kit-CU

Umozliwia przesytanie, pobieranie
i poréwnanie parametréw

Modutl hamowania

EVO6-DBU-2 ooo

EVO6-DBU-4 ooo

Znaczaco poprawia czas hamowania (wraz
Z uzyciem rezystora hamowania). (ooo -
model 1D5 lub 3D7)

Uchwyt montazowy DIN

EVOG6-Kit-DR o

Stuzy do montazu falownika na szynie DIN
(TH-35) (o - rozmiar obudowy 1 lub 2)

Klawiatura zewnetrzna

EVO6-Kit-RK(D)

Podtaczenie zewnetrznej klawiatury w celu
zewnetrznego sterowania i monitorowania
(D - mniejsza klawiatura)
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Rozdziat 3 | Instalacja falownika

3.1. Warunki pracy i sktadowania

Aby zapewni¢ optymalng wydajnos¢ napedu Srodowisko pracy falownika powinno spetnia¢
nastepujgce warunki:

Srodowisko Warunki
Obszar zastosowanh Pomieszczenia zamkniete
Temperatura ® 10°C~+50°C (obudowa 1P20).

® Aby zapewni¢ niezawodng prace falownika nie instaluj go w
miejscach gdzie dochodzi do duzych wahanh temperatury.

® Jezeli falownik zamontowany jest w szafie sterowniczej upewnij sie,
ze system chiodzenia i wentylacji dziata prawidtowo zapewniajgc
odpowiednig temperature.

® Nie dopuszczaj do zamarzniecia falownika.

® Jesli falowniki sg montowane w szafie obok siebie, postepuj zgodnie
z instrukcjg na rys. 3.2, aby zapewni¢ im odpowiednig cyrkulacje
powietrza.

Wilgotnosé ® ponizej 90%
® bez kondensacji

Temperatura -20°C~+60°C
skladowania

Otoczenie wolne od wody, olejéw, metalowych opitkéw lub innych ciat
obcych

wolne od materiatow fatwopalnych (np. drzewo)

wolne od agresywnych gazoéw i cieczy

wolne od bezposredniego dziatania promieni stonecznych
wolne od opardéw oleju, gazéw sprzyjajgcych korozji oraz
tatwopalnych gazéw i pytow.

wolne od materiatow radioaktywnych

Green Class 2 lub wyzej

Wysokosé n.p.m. Do 1000m bez obnizania parametrow znamionowych. Od 1000m do 2000m
z przeskalowaniem o 1% pradu znamionowego na kazde 100m.

Wibracje 10 - 20Hz dla 9,8 m/s?
20 - 55Hz dla 5,9 m/s?

Obudowa IP20
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3.2. Utozenie i rozmieszczenie

3.2.1. Ulozenie

Dla zapewnienia lepszego chtodzenia falownik powinien by¢ zamontowany pionowo.

a. Montaz pionowy b. Montaz poziomy c. Montaz poprzeczny

ZLE

Rys. 3.1. Prawidtowe utozenie falownika

3.2.2. Rozmieszczenie

3.2.2.1. Instalacja pojedynczego falownika

Aby zachowaé odpowiednig ilo$¢ miejsca umozliwiajgcg prawidtowg cyrkulacje powietrza
oraz okablowanie szafy falownik powinien by¢ zamontowany zgodnie z ponizszymi
wskazowkami.

120mm 120mm 120mm

-
3
=

=

[ }i]

=

120mm 120mm 120mm

———

Rys. 3.2. Prawidtowe rozmieszczenie falownikow w szafie.
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Wskazéwka: Kiedy instalowane sg falowniki o roznych rozmiarach zalecane jest wyréwnane
rozmieszczenie wg gornej krawedzi obudowy. Utfatwia to pozniejszy dostep do wentylatorow podczas
czynnoS$ci serwisowych.

3.3. Klawiatura i montaz pokrywy zaciskow

Przed wykonaniem prac tgczeniowych konieczne jest zdjecie pokrywy zaciskow sterujgcych.
Po podigczeniu falownika nalezy zamontowaé pokrywe z powrotem. Szczegdétowe
informacje na temat tgczenia oraz momentu dokrecania sruby znajdujg sie w rozdziale 4
niniejszej instrukcji.

Krok 3: Po podigczeniu zatéz pokrywe zaciskdow Krok 4: Przesun pokrywe w goére
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3.4. Potagczenie elektryczne

3.4.1. Ochrona falownika i przewodow wejsciowych przed zwarciem

Chron falownik i przewody zasilajgce przed szkodliwymi skutkami przegrzania wywotanego
zwarciem stosujgc bezpieczniki.

r—
f——y

Przewody
zasilajace

Bezpieczniki ¢

Silnik

Rys. 3.4. Miejsce instalacji bezpiecznikdéw.

3.4.2. Ochrona silnika i przewodow wyjsciowych przed zwarciem.

Jesli wyjsciowe przewody silnikowe zostaty odpowiednio dobrane ze wzgledu na prad
znamionowy silnika, falownik jest zdolny zapewnié¢ catkowitg ochrone silnika i przewodéw
wyjéciowych na wypadek zwarcia.

Wskazowka: Jesli do falownika podtgczony jest wiecej niz jeden silnik, kazdy z nich
powinien mie¢ oddzielny wytgcznik termiczny lub roztgcznik.

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz


mailto:eldar@eldar.biz

LITE-ON - EVO6000 - Instrukcja szybkiego uruchomienia.

Rozdziat 4 | Podtgczenie

4.1. Zasady bezpieczenstwa podczas podtgczania

Zagrozenia

® Przed rozpoczeciem podigczania urzgdzenia wytgcz zasilanie. Prowadzenie
jakichkolwiek prac pod napieciem grozi porazeniem elektrycznym.

® |Instalacja, podtgczanie i naprawy powinny by¢ wykonywane tylko przez
wykwalifikowany personel.

® Po wytgczeniu zasilania kondensatory falownika mogg by¢ jeszcze natadowane.
Odczekaj co najmniej 5 minut zanim przystgpisz do pracy.

® Nigdy nie dotykaj przewodow zasilajgcych ani silnikowych. Nie podtgczaj zadnych
obwodow do obudowy falownika.

Ostrzezenia

® Zwrd¢ uwage na prawidtowe podtgczenie uziemienia silnika. Nieprawidtowo$ci
mogg skutkowaé porazeniem elektrycznym lub pozarem.

® Upewnij sie, ze wszystkie sruby terminala zaciskowego sg dokrecone. Niedostyki
przewoddéw obwodu gtéwnego mogg powodowac przegrzanie lub pozar.

® Przed podigczeniem upewnij sie, ze napiecie zasilania jest zgodne z napieciem
znamionowym falownika

® \Wszystkie potgczenia powinny by¢ wykonane zgodnie ze schematami dotgczonymi
do falownika.

® Upewnij sie, ze wszystkie podtgczenia modutu hamowania sg zgodne z jego
instrukcjg. Nieprawidtowosci moga spowodowaé uszkodzenie falownika, modutu
hamowania lub rezystora hamowania i pozar.

® Nie roztgczaj silnika gdy na wyjsciu falownika jest napiecie.

® \W obwodzie sterowania nalezy stosowa¢ ekranowane przewody. Inaczej falownik
moze dziata¢ niepoprawnie.

® Nalezy stosowaé ekranowane przewody typu skretka. Ekran podtgcz do
uziemienia.

® Nie modyfikuj schematéw. Moze to doprowadzi¢ do uszkodzenia falownika.

® Po podtgczeniu upewnij sig, ze wszystkie potgczenia sg prawidtowe.
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4.2. Obwdd gtowny
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=T
|
| i L Modul hamowania (opcja)
| . — .
Py b |
I e+ DC- |
I MCCB MC um
| Ll M= ORAL ® |
| LM ——= s/ 2 V2 g !
| L3 EM—f—@T/L3 W3 L I
Szybkie bezpieczniki |
'y g g g i g 1 ®:; l
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~ | Obrot 5d fst 5o sl —@ Wyjscie analogowe ) il - Czestotliwose
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ih *5
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|
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I Natychmiastowe l —E
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L
_____ —_———— m Przekaznikowe wyjscia wielofunkcyjne
Ustawienia domysine Zail NP 2 oR1B 250VAC, do 5A
6 24V 4 30VDC, do 1A
ER [ i Preetacznik NPN/PNP 2 RIC

+ | Wspélne zaciski
wejd¢ cyfrowych

) +V Zasilanie wejscia analogowego 10V

L3
3 0~5V/0~10V Ay Ustawienia

Wielofunkecyjne 2 0 or 4~20mA domyéline
wejscie analogowe B D Al Wielofunkcyjne wejécie analogowe
1

*1
Opcjonalna karta
komunikacyjna
RJ45

i)

in 110 Pin 8

oV

+
)lAC Wspolny zacisk sygnaltow ana\ngnwych4

®

Elementy obwodu gtdéwnego
Elementy obwodu sterowania

Przewody ekranowane

.0

IEP Przewody ekranowane typu skretka

W falownikach zasilanych jednofazowo nie wystepuje zacisk T/L3. Schemat podtgczenia dla
obu napiec zasilania znajduje sie na kolejnej stronie.

Jesli uzywasz jednostki hamujgcej upewnij sie, ze funkcja zabezpieczenia przed utknieciem
jest wytgczona (P3-03).
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4.2.1. Zaciski obwodu gtéwnego

Zaciski obwodu gtéwnego falownika zasilanego jednofazowo:

Rezystor hamowania (opcja)
il §

~ia="1

]
Modut hamowania (opcja)
e I
o &
-~ =

DC+ DC-

MCCB MC

N §>—m i ==—0@3/L2
Szybkie bezpieczniki

Zaciski obwodu gtéwnego falownika zasilanego trojfazowo:

Rezystor hamowania (opcja)
il §

Lo PP |

1 ]
Modut hamowania (opcja)
r—

S &
= =

DC+ DC-

MCCB MC

Szybkie bezpieczniki

Tabela 4.2.1. Zaciski obwodu gtéwnego falownika.

Nazwa zacisku Opis zacisku.

R/L1, S/L2, T/L3 Zaciski do podtgczenia zasilania.

U/T1, VIT2, W/T3 Zaciski do podtgczenia silnika.

DC+, DC- Zaciski jednostki hamujgcej. Wybor opcji zgodnie ze specyfikacja.

E Uziemienie.
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4.2.2. Zalecane bezpieczniki

Tabela 4.2.2. Zalecane bezpieczniki.

. Bezpiecznik
230V 10 Prad wejsciowy [A]

Prad [A] Bussmann P/N
0,2kW 3,6 6 FRS-R-6
0,4kW 7.4 10 FRS-R-10
0,75kW 13,5 20 FRS-R-20
1,5kW 24 30 FRS-R-30
2,2kW 33 50 FRS-R-20

. Bezpiecznik
400V 30 Prad wejsciowy [A]

Prad [A] Bussmann P/N
0,4kW 2,7 10 FRS-R-10
0,75kW 4,4 10 FRS-R-10
1,5kW 6,7 10 FRS-R-10
2,2kW 9,3 15 FRS-R-15
3,7kW 12,9 20 FRS-R-20

4.2.3. Podtgczenie obwodu gtownego
4.2.3.1. Obwod zasilania

® Pomiedzy zaciskami R/L1, S/L2, T/L3 a zasilaniem zainstaluj wytgcznik
kompaktowy MCCB. Zalecane jest rowniez zastosowanie magnetycznego
stycznika (MC) do odciecia zasilania przez funkcje zabezpieczajace falownika.

® Upewnij sig, ze $sruby obwodu gtdwnego sg dobrze dokrecone. Stabo dokrecona
sruba moze wypas¢ powodujgc zwarcie i uszkodzenie falownika.

4.2.3.2. Obwdd wyjsciowy

® Jesli na wyjsciu falownika (zaciski U/T1, V/T2, W/T3) stosowany jest filtr
przeciwzaktdceniowy nalezy zastosowac filtr indukcyjny typu L. Nie nalezy
stosowaé kondensatorow, filtrow L-C lub R-C.

® Wyjsciowe zaciski U/T1, V/T2, W/T3 falownika nalezy podtgczy¢ do zaciskow
wejsciowych silnika odpowiednio U, V, W. Upewnij sig, ze kolejnos¢ faz na silniku
i falownika jest taka sama lub czy wat silnika nie obraca sie w przeciwnym
kierunku.

® Nie podtgczaj napiecia zasilania do wyjscia falownika, poniewaz moze to
spowodowac jego uszkodzenie, a nawet pozar.
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4.2.3.3. Jednostka hamujgca

® W aplikacjach, w ktorych wymagane jest czeste hamowanie lub krétki czas
zwalniania zaleca sie zastosowanie opcjonalnej jednostki hamujgcej celem
zwiekszenia momentu hamowania.

Jednostka hamujaca
(opcja)
=

. _r

+ -
® Jednostke hamujgcg nalezy podtgczy¢ zgodnie ze schematem.
4.2.3.4. Uziemienie

® Stosuj przewody uziemiajgce zgodne z zaleceniami. Staraj sie ogranicza¢ diugos¢
przewoddéw, aby zapobiec wystepowaniu pradu uptywu, ktéry moze z kolei
skutkowac wystepowaniem “ptywajgcego” potencjatu na zaciskach odlegtych od
zacisku uziemienia.

® Nie stosuj wspolnych przewoddw uziemiajgcych z urzgdzeniami spawalniczymi lub
innymi urzadzeniami, w ktérych wystepujg duze prady. Grozi to uszkodzeniem
falownika lub osprzetu.

® W przypadku instalowania kilku falownikow kazdy z nich powinien posiada¢
niezalezne podtgczenie przewodem uziemiajgcym. Grozi to uszkodzeniem
przemiennika lub jego osprzetu.

® Upewnij sie, ze przewdd neutralny po stronie pierwotnej i zacisku falownika jest
uziemiony zgodnie z lokalnymi przepisami elektrycznymi.

4.2.35. Zwora

® Falowniki EVO6000 sg kompatybilne z europejskga normg EN 61800-5-1 (2007),
mowigcej o redukcji prgdu uptywu ponizej 10mA DC przy spetnieniu warunkéw
testowych regulowanych przez IEC 60990 (1999).

® Obnizenie prgdu uptywu jest mozliwe poprzez usuniecie zwory znajdujgcej sie na
przemienniku. Postepuj zgodnie z ponizszg instrukcjg w celu usuniecia zworki.

® Usuniecie zwory moze spowodowac zwigkszenie zakiocen sygnatu.
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1. Z prawego gornego rogu falownika usun srube za pomocg srubokreta.
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4.2.4. Obwaod gtowny - doboér przewodow i momentow dokrecania srub

Przewody i momenty dokrecania nalezy dobraé zgodnie z tabelg 4.2.2..

1. Zaleca sie stosowanie przewodow w izolacji winylowej (PVC) do 600V, odpornych na
dziatanie temperatury ciggtej do 75°C (z tolerancjg temperatury otoczenia do 40°C o

dtugosci do 100m.

2. Zaciski “+” i “-” stuzg wytgcznie do podigczenia dtawika DC lub modutu hamowania.

Nie mozna podtgczac tam innych urzgdzen.

3. Przy doborze przewodow nalezy wzigé pod uwage spadki napiec. Jesli spadek
napiecia przekroczy 2% nalezy zwigkszy¢ rozmiar kabla. Spadek napiecia mozna
obliczy¢ z ponizszego wzoru:

Spadek napiecia (V) = 3 x rezystancja przewodu (Q/km) x dtugos$¢ przewodu (m) x prad (A) x 10

Tabela 4.2.2. Rozmiary przewoddw i momenty dokrecania Srub.

Moc USA Europa i Azja Rozmiar
falownika srub
Sugerowany | Odpowiedni | Sugerowany | Odpowiedni
rozmiar rozmiar rozmiar
przewodu przewodu przewodu
AWG, kemil | AWG, kemil mm? mm?
0,4kWdo | R,S,
1,5kW T, U, 12 3,3 3,3do 0,8 M3
V, W,
PE
22kWdo | R, S,
3,7kW T, U, 8 8,4 8,4 do 0,8 M4
Vv, W,
PE
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4.3. Obwod sterowania

Rezystor hamowania (opcja)

=13

1
Modut hamowania (opcja)
S

*5

Wyijscie analogowe

N\
Czestotliwose |
wyjsciowa |
0~10V

” Ustawienia domysine

Przekaznikowe wyjscia wielofunkcyjne
250VAC, do 5A
30vVDC, do 1A

& &
DC+ DC-
MCCB MC Tl
L1 S>—m—y = OR/L 4Ry
L2 6 >—M—rod}—=—O5/L 2 V2
L3 M@ T/L3 w3 |
Szybkie bezpieczniki
CF
______ f_—__—=—_——_—=,_-____________;__-L-__________
| Y =
1 N = )
| r I Obroty w przéd /stop——3 6 | Wyjscie analogowe |
l | Obroty wtyt / stop  §——3 B :[32: %EE l P
| | | I ac
| g 1 $3 :@ *\4—__._
| Listwa zaciskowa| | Wspdlny zacisk e
wejsc h | 54 ] sygnatow analogowych
I wielofunkeyjnycl i Kasowanie bledu ~ ¢——3 - f
| [ BT -
I I Natychmiastowe Sé l —@
I Ustawienia domyéine 24V PNP o o1B 4
6 24v
2
| I [ i Przelacznik NPN/PNP RIC
_+ | Wspdlne zaciski
| wejé¢ cyfrowych
I +V Zasilanie wejscia analogowego 10V
Lo f3
3 0~5\/0~10V Ay Ustawienia
I Wielofunkcyjne 2 0 or 4~20mA domysine
wejécie analogowe B Al wielofunkeyjne wejscie analogowe Al o
I 1 Opcjonalna karta
komunikacyjna
| ov X . * RJ45
);AC Wspélny zacisk sygnatéw analogowych
| W}
I in 110 Pin 8

Elementy obwodu gtéwnego
Elementy obwodu sterowania

20 @

Przewody ekranowane

=
o

Przewody ekranowane typu skretka

o
komunikacyjne (sg w trakcie wdrazania).
o
NPN).
o
napieciowym a prgdowym.
o
[

amperomierza, woltomierza lub miernika mocy.

Do portu RJ45 mozna podtagczy¢ linie komunikacji RS485 lub inne opcjonalne karty
Wielofunkcyjne wejscia S1 do S6 mogg by¢ ustawiona jako NPN lub PNP (domysinie
DIP-switch A1 stuzy do przetgczania rodzaju wejscia analogowego miedzy

Zacisk AC (Analog Common) jest wspaolny dla wejs¢ i wyjs¢ analogowych.
Wyijscie analogowe mozna wykorzysta¢ do podigczenia miernika czestotliwosci,
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® +V jest zaciskiem stuzgcym do podtgczenia pomocniczego zasilania wejscia
analogowego.

4.3.1. Zaciski obwodu sterowania

4.3.1.1. Wejscia

] J
ol K EE S S DO R A

[s1] s3] s5 2 sv [ a1]

[R1A[R1B[RIC

[ s2 | s4 [ s6 [com| Fm | Ac |

Tabela 4.3.1.1. Zaciski wejs¢ obwodu sterowania

Rodzaj Oznaczenie
zacisku na listwie Nazwa zacisku Opis zacisku
zaciskowej
S1 Wejscie 1 (obroty w przéd/stop) Transoptor,
— 24V, 8mA.
S2 Wejscie 2 (obroty w tyl/stop) Uzyj przetacznika
. NPN/PNP, aby wybra¢ typ
S3 Wejscie 3 (btad) wielofunkcyjnego wejscia
Wielo- o . cyfrowego
funkcyjne S4 Wejscie 4 (kasowanie biedu) (domysinie NPN)
wejscia e
CYJFROWE S5 Wejscie 5 (praca reczna)
S6 Wejscie 6 (Natychmiastowe
wytgczenie)
+24V Pomocniczy styk zasilajgcy dla +24V, 25mA
wejscia analogowego
COM Wspdlny zacisk cyfrowych wejs¢ dla przetgcznika NPN/PNP.
Wybierz odpowiedni typ w czasie podtgczania.
Wielo- +V Zasilanie zewnetrzne +10V Zewnetrzne zasilanie
funkcyjne wejscia analogowego
wejscia
A1 Wejscie analogowe 1 (zadawanie | Wejscie napieciowe:
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ANALOGO
WE

czestotliwosci)

0-5V lub 0-10V
Impedancja: 32kQ
wejscie pradowe:
0/4-20mA
Impedancja: 250Q

PE Uziemienie Zacisk uziemienia dla
sygnatéw sterujagcych, aby
unikng¢ zaktocen. Stosuj
wytgcznie ekranowane
przewody

AC Wspalny zacisk wejs¢ analogowych.

4.3.1.2. Wyjscia

Tabela 4.3.1.2. Zaciski wyjs¢ obwodu sterowania

Rodzaj zacisku | Oznaczenie |Nazwa zacisku Opis zacisku

na listwie

zaciskowej
Wielofunkcyjne |R1A wyjscie przekaznikowe N.O. Wyjscie
wyjscie — — przekaznikowe
przekaznikowe |[R1B Wyijscie przekaznikowe N.C. DC30V, 1A,

. - ”, AC250V, 5A
R1C Zacisk wspdlny wyjsé
przekaznikowych

Wielofunkcyjne | FM Programowalne wyjscie Wyjscie napieciowe
wyjscie analogowe (czestotliwosé 0-10vV
analogowe wyjsciowa)

AC Wspdlny zacisk wyjs¢é analogowych

Unikaj przypisywania czesto przetgczanym funkcjom wyjs¢ przekaznikowych, poniewaz to
skraca ich zywotnos¢ (kazdy przekaznik ma ograniczong liczbe przetgczen).
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4.3.2. Lgczenie obwodu sterowania

Funkcje opisane przez parametry z grupy “E” mogg by¢ przypisane do wielofunkcyjnych
wejs¢ cyfrowych (S1 do S6) i analogowych (A1), wielofunkcyjnych wyjs¢ przekaznikowych
(R1) i analogowych (FM). Ustawienia domys$ine przedstawiono w tabeli 4.3.1.1.14.3.1.2.

Ze wzgleddw bezpieczenstwa po podtgczeniu zawsze sprawdz awaryjne wytgczenia.
Obwdd awaryjnego wytgczenia powinien natychmiast zatrzymac falownik w
bezpieczny sposéb.

Nie zdejmuj obudowy falownika i nie dotykaj elektroniki urzgdzenia podczas gdy jest
podigczone do zasilania. Nie stosowanie sie do tego moze spowodowac porazenie
personelu.

Odseparuj obwod sterowania od przewoddw obwodu gtéwnego i innych linii mocy.
Nieprzestrzegania moze spowodowac uszkodzenie falownika.

Zaleca sie stosowanie przewodow ekranowanych tasma, aby unikng¢ wptywu innych
linii sygnatowych. Nieprawidtowa izolacja moze spowodowac uszkodzenie napedu.
Aby unikng¢ problemoéw z zakiéceniami i naktadaniem sie sygnatow zaleca sie
stosowanie ekranowanych przewodow typu skretka.

Ekran przewodu nalezy podigczy¢ do zacisku uziemienia falownika. Niezastosowanie
sie do tej zaleceh moze spowodowac nieprawidtowe dziatanie lub uszkodzenie
falownika lub osprzetu. Podtgcz zacisk uziemienia i obwdd gtéwny zanim
rozpoczniesz fgczenie obwodu sterowania.

4.3.3. Obwod sterowania - dobor przewodoéw i momentow dokrecania

srub

Dobierz przewdd zgodnie z tabelg 4.3.3.1. Zaleca sie stosowanie koncéwek kablowych
celem poprawy niezawodnos$ci okablowania.

Tabela 4.3.3.1. Rozmiary przewoddéw i momenty dokrecania srub.

Przekroj zyty Przekroéj koncéwki kablowej
Zacisk
kgf-cm Rodzaj
(in-1bf) przewodu
Odpowiedni | Sugerowany | Odpowiedni | Sugerowany
rozmiar rozmiar rozmiar rozmiar
mm? (AWG) | mm? (AWG) | mm? (AWG) [ mm? (AWG)
S1, S2, Przewdd
S3, $4, ekranowany
S5,86, | 0,26~1,31 | 0,13~2,08 0,41 ~ 1 1,3~0,3 5,1-8,1
SC, +V, (23 ~16) (26 ~14) (17 ~ 21) (22 ~16) (4,4-7in-
A1, AC, Ibf)
FM, PE
R1A,R1B, | 0,26 ~1,65 | 0,13 ~ 3,31 3,11 3,31 ~5,26 5,1-8,1 Przewod
R1C (23 ~15) (26 ~12) (11) (12 ~10) (4,4-7in- | ekranowany
Ibf)
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4.3.4. Koncowki kablowe

Zawsze stosuj koncéwki kablowe izolowane o wymiarach zgodnych z tabelg 4.3.3.2. Do
zaciskania koncowek zalecane jest narzedzie CRIMPFOXZA-3 produkcji Phoenix Contact.

Tabela 4.3.3.2. Typy i rozmiary koncéwek kablowych.

Przekroj
przewodu Typ koncowki L d1 d2 Producent
mm? (AWG) (mm) (mm) (mm)

0,25 (24) Al 0,25-6YE 10,5 0,8 2 Phoenix

Contact

0,34 (22) Al 0,34-6TQ 10,5 0,8 2 Phoenix

Contact

0,5 (20) Al 0,56-WH 14 1,1 2,5 Phoenix

Contact
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4.4. Potgczenia wejs¢ / wyjs¢

4.4.1. Wybér rodzaju wejéé NPN/PNP

Przetgcznik DIP-switch nad listwg zaciskowg stuzy do wyboru rodzaju wejs¢ S1 do S6 NPN
lub PNP. Ustawieniem domys$inym jest NPN.

NPN

Il

Rys. 4.4.1. Przetgcznik DIP-switch wyboru NPN/PNP.

4.4.2. Wybor rodzaju wejscia analogowego

Ustawianie rodzaju wejscia analogowego (zacisk A1) jako napieciowe lub prgdowe:

® Aby ustawi¢ wejscie analogowe jako pradowe nalezy ustawic przetgcznik DIP-switch
A1 w pozycji “I” oraz ustawi¢ parametr E3-00 na wartos¢ 0 (0-20mA) lub 1 (4-20mA).
® Aby ustawi¢ wejscie analogowe jako napieciowe nalezy ustawi¢ przetgcznik DIP-
switch A1 w pozycji “V” oraz ustawi¢ parametr E3-00 na wartos¢ 2 (0-10V)
lub 3 (0-5V).

MPH AV
ere B B

Rys. 4.4.1. Przetgcznik DIP-switch (A1) wyboru rodzaju wejscia analogowego.
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Tabel 4.4.1. Ustawienia przetgcznika DIP-switch A1 (zacisk wejscia analogowego A1).

Ustawienie Opis

\Y Wejscie napieciowe (0-10V (domysinie) lub 0-5V)

I Wejscie prgdowe (4-20mA lub 0-20mA)

4.5. Sprawdzenie okablowania

Tabel 4.6. Czynnosci sprawdzajgce po zakonczeniu kablowania.

O | Nr Opis czynnosci

Napiecie zasilania i napiecie wyjsciowe

1 | Napiecie zasilajgce miesci sie w zakresie podanym w specyfikacji falownika.

2 | Napiecie zasilajgce silnika jest zgodne z napieciem wyjsciowym falownika.

3 | Rozmiar falownika odpowiada parametrom znamionowym silnika.

Okablowanie obwodu gtéwnego

0| 4 |Pomiedzy falownikiem i silnikiem zamontowano wytgcznik kompaktowy typu
MCCB.

0 | 5 [Przewody zasilajgce sg podtgczone do prawidtowych zaciskéw wejsciowych, tj. R/
L1, S/L2, T/L3.

0| 6 [Kolejnos¢ faz silnika i falownika U/T1, V/T2 i W/T3 sg zgodne (w przeciwnym
razie wat silnika bedzie obracat sie w przeciwnym kierunku).

O | 7 |Napiecie zasilania i przewody silnikowe sg odpowiednio dobrane.

0| 8 |[Falownik jest prawidtowo uziemiony.

O [ 9 [ Wszystkie sruby obwodu gtéwnego i uziemienia sg dokrecone.

I | 10 | Przed kazdym silnikiem zamontowany jest stycznik magnetyczny o ile jeden

falownik napedza wiecej silnikdw.
Napiecie zasilania

Falownk AC | 77 T M1

MC2 w2

MCn nn
M

MC 1 ~MCn Stycznik magnetyczny
Wskazoéwka: Przed uruchomieniem falownika wytgcz wszystkie styczniki (MC1 do

MCn). Nie wolno wigczac/wytgczac stycznikow MC1 to MCn podczas pracy
silnika.

O | 11 | Jesli stosujesz rezystor hamujacy lub jednostke hamujgca stycznik magnetyczny
jest zainstalowany od strony wejscia falownika i jest w stanie wytgczy¢ zasilanie
falownika jesli zostanie przecigzony.

Okablowanie obwodu sterowania
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12 | W catym obwodzie sterowania zastosowano przewdd typu skretka.

13 | Do listwy zaciskowej podigczono jedynie przewody ekranowane.

14 | Wszystkie opcje (o ile sg) sg zamontowane prawidtowo.

15 | Nie ma bteddéw taczeniowych.

16 | Do sprawdzania okablowania nie uzywaj buzzer’a.

17 | Wszystkie sruby na listwie zaciskowej obwodu sterowania sg dokrecone.

18 | Wewnatrz obudowy nie zostaty zadne scinki przewodow ani srubki.

o|o|o|jo(ojojo)o

19 | Obwdd gtdwny jest odseparowany od obwodu sterowania.
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Rozdziat 5 | Panel sterowania i parametry

5.1. Panel sterowania

Panel sterowania umozliwia wywotanie komendy uruchomienia i zatrzymania falownika,
wyswietlanie danych, btedoéw, alarméw i ustawianie parametrow.

5.1.1. Przyciski i wskazniki diodowe

9
6
Faut LITEN 10
7
11
8 5
1 4
2 3

Rys. 5.1.1. Panel sterowniczy.
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Tabela 5.1.1. Przyciski i wskazniki diodowe.

Nr | Element panelu Nazwa Funkcja
1 m Przycisk MENU
® wejscie/wyjscie do/z grupy parametrow
® przetgczanie kolejnych pozycji menu
2 m Przycisk RUN Wybér rozkazu ruchu silnika w przéd/w tyt.
3 - Przycisk STOP Zatrzymanie silnika. Patrz tabela 5.1.2.2.
4 N Przycisk RESET
|-|1 * q-' ® przesuniecie kursora na prawo
Resetowanie falownika po wystgpieniu btedéw.
5 - Potencjometr Przycisk ENTER:
bezslizgowy z
przyciskiem ® wprowadzanie parametréw, ich wartosci i
ENTER ustawien
® wejscie w menu ustawiania parametréw
potencjometr:
Wybér parametréw, zwiekszanie / zmniejszanie
ich wartosci i czestotliwosci.
R RUN | dioda RUN Patrz tabela 5.1.2.2.
7 m dioda REV Patrz tabela 5.1.2.2.
8 dioda EXT Patrz tabela 5.1.2.2.
9 dioda btad Patrz tabela 5.1.2.2.
10 |G dioda Hz Patrz tabela 5.1.2.2.
(] reu | dioda RPM Patrz tabela 5.1.2.2.
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5.2.1. Wyswietlacz panelu sterowania

5.2.1.1. Wyswietlacz LED

Tabela 5.1.2.1. Wyswietlacz LED

Cyfra/ | Wyswietlacz | Cyfra/ | Wyswietlacz | Cyfra/ | Wyswietlacz | Cyfra/ | Wyswietlacz
znak znak znak znak
. .
0 0 9 9 i . r r
1 1 A
. Al ] 2] 5
2 Ei b h K Nil t t
3 3 c r L | U 11
- L L
4 LI d d M Nil v (l
5 E W i
5 E n 1 Nil
6 F 0 X Nil
b = o
7 -= G E p Fl Y Nil
8 E H - q Nil z Nil
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5.1.2.2. Wskazniki diodowe
Tabela 5.1.2.2. Wskazniki diodowe.

Wiaczona

Mruga

Wylaczona

Falownik pracuje

Falownik jest w

trakcie zwalniania.

Czestotliwosé
wyjsciowa ponizej
czestotliwosci
minimalnej

Falownik nie pracuje

FAULT

Obroty wstecz

EXT

Uruchomienie falownika tylko z
zewnetrznego zrodta

FAULT

Wystepuje biad

Wyswietlana jest czestotliwos¢

wyjsciowa

Wyswietlona jest predkos$é

wyjéciowa
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5.1.3.

Enter

Menu ( 3 sekundy ) ‘

Programowanie za pomocg klawiatury
Struktura MENU panelu operatorskiego

Tryb ustawien standardowych: naciskaj przycisk MENU, aby przetgczac sie
pomiedzy wielko$ciami monitorowanymi, parametrami z grupy A1-00 i parametrami z
grupy A2-00 definiowanymi przez uzytkownika. Przyciski ENTER, MENU, RESET
oraz potencjometr stuzg do monitorowania i edycji parametréw.

Przytrzymaj przycisk MENU przez 3 sekundy aby wejs¢ w Parametry Uzytkownika
A2-00 (o ile zostaty zdefiniowane wczesniegj).

Podczas pracy w trybie lokalnym, do zmiany czestotliwosci wyjsciowej stuzy
potencjometr.

Przytrzymanie potencjometru przez 3 sekundy na poziomie “Menu” pozwala na
zmiane kierunku wirowania silnika kolejnym naci$nieciem tegoz potencjometru
(aktywacja tej funkcji parametrem b1-13).

Menu

Gora/dot Menu/Enter Gora/dot

U1-06 (Napiecie obwodu DC)

Menu/Enter Up/Down Gora/dot

U1-04 (Predkosé obrotowa silnika)

Menu/Enter Gora/dot Gora/dot
Parametry uzytkownika Parametry monitorujace
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5.2. Lista parametrow

Parametr

Nazwa

Opis

Zakres ustawien

GRUPA A, Inicjalizacja

A1 : Ustawienia podstawowe

A1-01
<4>

Ustawianie
pozioméw dostepu
do parametréw

Ustawianie poziom dostepu (edycja/
podglad). Podglad wszystkich
parametrow mozliwy jest we
wszystkich 3 trybach.
0: Tylko podglad
Dostep tylko do parametru A1-01.
1: Dostep do parametréw
zdefiniowanych przez uzytkownika
Dostep tylko do parametréw
A1-01i A2-00 do A2-15.
2: Dostep do wszystkich parametrow
Wszystkie parametry moge by¢
podglgdane i edytowane

Domysilnie: 2
Zakres: 0,1, 2

A1-02

Wybdr metody
sterowania

0: Sterowanie U/f w otwartej petli
1: Bezczujnikowe sterowanie
wektorowe (SVVC) (otwarta petla)

Domysinie: O
Zakres: 0, 1

A1-03

Reset

Resetowanie parametrow falownika
do wartosci domys$inych. Po operacji
resetowania parametr A1-03
przyjmuje wartos¢ 0.

Kody resetujgce:

2520: Sterowanie dwuprzewodowe /
50Hz/200V

2522: Sterowanie dwuprzewodowe /
50Hz/220V

2523: Sterowanie dwuprzewodowe /
50Hz/230V

2620: Sterowanie dwuprzewodowe /
60Hz/200V

2622: Sterowanie dwuprzewodowe /
60Hz/220V

2623: Sterowanie dwuprzewodowe /
60Hz/230V

3520: Sterowanie trzyprzewodowe
/50Hz/200V
3522: Sterowanie trzyprzewodowe
/50Hz/220V
3523: Sterowanie trzyprzewodowe
/50Hz/230V
3620: Sterowanie trzyprzewodowe

Domysilnie: 0
Zakres: 0-9999
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/60Hz/200V

3622: Sterowanie trzyprzewodowe
/60HZz/220V

3623: Sterowanie trzyprzewodowe
/60HZz/230V

2538: Sterowanie dwuprzewodowe /
50Hz/380V

2541: Sterowanie dwuprzewodowe /
50Hz / 415V

2544 Sterowanie dwuprzewodowe /
50Hz / 440V

2546: Sterowanie dwuprzewodowe /
50Hz / 460V

2638: Sterowanie dwuprzewodowe /
60Hz / 380V

2641: Sterowanie dwuprzewodowe /
60Hz / 415V

2644: Sterowanie dwuprzewodowe /
60Hz / 440V

2646: Sterowanie dwuprzewodowe /
60Hz / 460V

3538: Sterowanie trzyprzewodowe /
50Hz / 380V
3541: Sterowanie trzyprzewodowe /
50Hz / 415V
3544: Sterowanie trzyprzewodowe /
50Hz / 440V
3546: Sterowanie trzyprzewodowe /
50Hz / 460V
3638: Sterowanie trzyprzewodowe /
60Hz / 380V
3641: Sterowanie trzyprzewodowe /
60Hz / 415V
3644: Sterowanie trzyprzewodowe /
60Hz / 440V
3646: Sterowanie trzyprzewodowe /
60Hz / 460V

Tylko w wersji oprogramowania 1.53
lub nowszym

A1-04 |Hasto Ustaw hasto w parametrze A1-05 i
wprowadz hasto w parametrze A1- Domyslnie: 0000
A1-05 | Ustawianie hasta 04 aby je odblokowad. Min.: 0000
Parametry A1-01 do A1-03, A1-06, Maks.: 9999
A2-01 do A2-15 nie mogg by¢
edytowane bez wprowadzenia
prawidtowego hasta do A1-04.
A1-07 | Tryb pompowy 0: Wytaczony Domysilnie: 0
1: Wigczony Zakres: 0, 1
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A2: Parametry definiowane przez uzytkownika

1: Rotacja odwrotna nieaktywna
Falownik akceptuje komende RUN
wylgcznie do przodu

A2-00 do | Parametry 1-16 Ustawianie od 1 do 16 parametréw i
A2-15 | definiowane przez przypisywanie ich do parametrow Zakres: A1-00
uzytkownika. A2-00 do A2-15. Aby przypisaé do F1-25
parametr do A2-00 - A2-15 ustaw
A1-01 na 2. Gdy parametry A2-00 do
A2-15 maijg by¢ jedynymi
edytowalnymi A1-01 musi byc¢
ustawiony na 1.
A2-32 | Automatyczny zapis |Zapisywanie ostatnio edytowanych
parametrow parametrow. Domyslnie: 1
(definiowane przez | 0: Nie zapisuj listy ostatnio Zakres: 0, 1
uzytkownika) edytowanych parametréw
1: Zapisuj liste ostatnio edytowanych
parametrow
GRUPA B, Aplikacja
b1: Wybér trybu pracy
b1-00 [ Metoda zadawania | 0: Panel operatorski
czestotliwosci 1: Wejscie analogowe na listwie Domysinie: 0
Zestaw 1 zaciskowej Zakres: 0,1,2,3
2: Listwa zaciskowa:
Zwiekszaj/Zmniejszaj
3: Komunikacja Modbus
b1-01 Komenda RUN 0: Panel operatorski Domysilnie: 0
(uruchomienie 1: Wejscie cyfrowe na listwie Zakres: 0,1, 2
silnika) zaciskowej
Zestaw 1 2: Komunikacja Modbus
b1-02 [ Wybdr metody 0: Po rampie do zatrzymania Domysinie: 0
zatrzymania 1: Hamowanie wybiegiem do Zakres: 0, 1, 2
zatrzymania
2: Hamowanie prgdem statym
3: Hamowanie wybiegiem z timerem
b1-03 | Wybor odwrotne;j 0: Rotacja odwrotna aktywna
rotacji Falownik akceptuje komende RUN w | Domysinie: 0
obu kierunkach Zakres: 0, 1
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0: Ignorowanie

Falownik ignoruje aktywng komende
RUN przy wigczeniu zasilania

1: Akceptacja

Falownik akceptuje aktywng
komende RUN przy wigczeniu
zasilania

b1-05 [Komenda RUN 0: Ignoruj aktywng komende RUN z
(uruchomienie nowego zrédta sygnatu Domysinie: 0
silnika) Zachowanie [ Jesli komenda RUN w nowym zrodle | Zakres: O, 1
po przetgczeniu na | jest aktywna falownik nie wystartuje
inne zrédto sygnatu | lub zatrzyma sie jesli byt
uruchomiony podczas przetgczania
ze starego zrédta na nowe. Falownik
wystartuje dopiero wtedy gdy
komenda RUN zostanie wytgczona i
zatgczona ponownie.
1: Akceptuj aktywng komende RUN
Z nowego zrédia sygnatu
Jesli komenda RUN w nowym zrédle
jest aktywna falownik zaakceptuje jg
i wysteruje silnik natychmiast po
przetgczeniu ze starego zrodfa na
nowe.
b1-06 Komenda RUN 0: Komenda RUN (uruchomienie
(uruchomienie silnika) nieaktywna podczas Domysinie: 0
silnika) podczas programowania Zakres: 0,1, 2
programowania 1: Komenda RUN aktywna podczas
programowania
2: Programowanie w czasie biegu
silnika zabronione
Nie mozna wejs¢ w tryb
programowania. Mozliwe jest jedynie
monitorowanie parametrow z grupy
u.
b1-07 | Metoda zadawania | O: Panel operatorski Domysilnie: 0
<7> czestotliwosci 1: Wejscie analogowe na listwie Min.: O
Zestaw 2 zaciskowej Maks.: 3
2: Listwa zaciskowa:
Zwiekszaj/Zmniejszaj
3: Komunikacja Modbus
b1-09 [ Wybor 0: Wedtug parametru b1-00 Domysinie: 0
<7> czestotliwosci po 1: Czestotliwo$¢ ustawiona w Zakres: 0, 1
uruchomieniu parametrze L1-00
zasilania.
b1-10 [ Komenda RUN przy [ Determinuje akceptacije lub
wigczeniu zasilania | ignorowanie aktywnej komendy RUN | Domys$inie: O
przy wigczeniu zasilania Zakres: 0, 1

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz




LITE-ON - EVO6000 - Instrukcja szybkiego uruchomienia.

2: Wigczona. Poszukiwanie od
czestotliwosci zadanej

b1-12 Przetgczenie 0: Wylaczone Domysinie: O
sterowania 1: Wigczone Zakres: 0, 1
lokalnego/zewne-
trznego podczas
pracy

b1-13 | Zmiana kierunku 0: Zmiana kierunku obrotow z panelu | Domys$inie: 0
obrotéw z panelu operatorskiego zablokowane Zakres 0, 1
operatorskiego 1: Zmiana kierunku obrotow z panelu

operatorskiego odblokowane
b2: Hamowanie prgdem statym

b2-00 | Czestotliwos¢ Zawiera czestotliwos¢, przy ktorej Domysinie:
rozpoczecia rozpoczyna sie hamowanie prgdem |0,5Hz
hamowania prgdem | statym. Dostepne gdy b1-02 (Wybér | Min.: 0,0Hz
statym. metody zatrzymania) jest ustawiony [Max.: d1-02

na 0 (zatrzymanie zgodnie z rampg
zatrzymywania)

b2-01 Wartos¢ DC pradu Ustawianie wartosci DC pradu Domyslnie: 0%
hamowania hamowania jako procentowej Min.: 0%

wartosci pradu znamionowego. Max.: 100%
b2-02 | Czas hamowania Ustawianie czasu hamowania Domysinie:
pradem statym (DC) | pradem statym podczas rozruchu. 0,00s
przy rozruchu Pomocne, gdy istnieje potrzeba Min.: 0,00s
zatrzymania silnika pozostajgcego w | Maks.: 99,99s
biegu przed jego ponownym startem
lub gdy potrzebne jest
wygenerowanie wysokiego momentu
hamujgcego przed rozruchem
silnika.
Parametr nieaktywny gdy ustawiony
na 0,00.

b2-03 | Czas hamowania Ustawienie czasu hamowania
pradem statym pradem stalym podczas Domysinie: 0,0s
podczas zatrzymania. Pomocne do Min.: 0,00s
zatrzymania. zatrzymania silnika w uktadzie o Maks.: 99,99s

duzej inercji.
Parametr nieaktywny gdy ustawiony
na 0,00.

b3: Poszukiwanie predkosci

b3-00 [ Ustawienia funkcji 0: wylgczona Domysinie: 0
poszukiwania 1: Wiaczona. Poszukiwanie od Min. O
predkosci najwiekszej czestotliwosci Maks. 2
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regulatora PID

1: Regulator PID wigczony (czton
rézniczkujgcy odchytke sygnatu U4-
01)

2: Wigczony (czton rézniczkujacy
sygnat sprzezenia zwrotnego U4-05)
3: Witagczony (czestotliwos¢
zadawana + wyjscie regulatora PID z
rézniczkowaniem odchyiki)

4: Wigczony (czestotliwos¢
zadawana + wyjscie regulatora PID z
rézniczkowaniem sygnatu
sprzezenia zwrotnego)

5: Wylgczony, ale b5-14/b5-15
(uspienie PID) i b5-29/b5-30
(wznowienie PID) wtgczone

b3-01 Prad pracy przy Zawiera poziom pradu, bedacy
poszukiwaniu procentowg wartoscig pradu Domysinie:
predkosci znamionowego falownika, ponizej 120%
ktorego funkcja poszukiwania Min. 30%
predkosci jest wylgczana. Maks. 140%
b3-02 [Czas powrotu Ustawienie predkosci wyszukiwania | Domys$inie: 0,6s
<7> napiecia napiecia wyjsciowego, przywracajgc | Min: 0,3s
wymagang charakterystyke U/F Maks: 5.0s
b3-04 | Czas hamowania Ustawienie szybkos$ci poszukiwania | Domyslinie: 0,2s
<7> poszukiwania predkosci (od maksymalnej Min.: 0,0s
predkosci czestotliwosci wyjsciowej do Maks.: 10,0s
minimalnej)
b3-05 [ Poszukiwanie W celu zmniejszenia predkosci Domysinie:
<7> predkosci w wyszukiwania prgdu wyjsciowego 100%
sterowaniu U/F przez krzywg U/F, obliczong przez Min:10%
pomnozenie wartosci zadanej Maks: 100%
napiecia w parametrze b3-05 przez
dostosowanie ustawienia, predkosc¢
moze by¢ ttumiona przez prad
wyjsciowy wyszukiwania
b4:Funkcje czasowe
b4-00 | Czas opdznienia Ustawienie op6znienia wigczenia i Domyslnie: 0.1s
zadziatania wyjs¢ wytgczenia wyjs¢ przekaznikowych Min: 0,1s
przekaznikowych Maks:3000.0s
b4-01 Czas opdznienia Domyslnie: 0.1s
wytgczenia wyjs¢ Min: 0,1s
przekaznikowych Maks:3000.0s
b5: Regulator PID
b5-00 | Ustawienia 0: Regulator PID wyfgczony

Domysinie: 0
Min.: O
Maks.: 4
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wirowania silnika.

0: nie odwraca kierunku wirowania
watu silnika

1: odwraca kierunek wirowania watu
silnika

b5-01 Wspébtczynnik Zawiera wartos¢ wspotczynnika Domysinie: 1,00
wzmocnhienia czionu | wzmocnienia czionu Min.: 0,00
proporcjonalnego proporcjonalnego P regulatora PID. [ Maks.: 25,00
(P)

b5-02 | Czas zdwojenia Jesli korzystamy tylko z cztonu

<4> (catkowania) (1) proporcjonalnego pomiedzy Domyslnie: 1,0s
wartoscig zadang PID i wartoscig ze | Min.: 0,00s
sprzezenia zwrotnego pojawia sie Maks.: 360,0s
uchyb. Aby go zminimalizowac¢
nalezy ustawié¢ statg czasowg cztonu
catkujacego (I).
b5-03 | Ograniczenia czasu |Zawiera gorny limit na wyjsciu Domysinie:
<4> catkowania (1) cztonu catkujgcego jako wartos¢ 100%
procentowg czestotliwosci Min.: 0,0%
maksymalnej (d1-02). Maks.: 100,0%
b5-04 | Czas wyprzedzenia |Zawiera statg czasowg cztonu Domysilnie: 0,0s
<4> (rézniczkowania) (D) | ré6zniczkujgcego D. Min.: 0,00s
Maks.: 10,0s
b5-05 [ Ograniczenie Zawiera maksymalng wartosé Domysinie:
<4> wyjscia regulatora wyjscia regulatora PID jako 100,0%
PID procentowg warto$¢ czestotliwosci Min.: 0,0%
maksymalne;. Maks.: 100,0%
b5-06 [ Przesuniecie Ustawianie przesuniecia napiecia na | Domysinie: 0,0%
<4> napiecia na wyjsciu | wyjsciu regulatora PID jako Min.: -100,0%
PID (przesuniecie procentowej wartosci czestotliwosci | Maks.: 100,0%
charakterystyki). maksymailnej.
b5-07 | Opdznienie czasowe | Zawiera czas opoOznienia w filtrze Domysinie:
<4> regulatora PID wyjsciowym PID 0,00s
Min.: 0,00s
Maks.: 10.00s

b5-08 | Wybdr wyjscia 0: Wyjscie normalne PID Domysinie: O

regulatora PID 1: Wyjscie odwrécone PID Zakres: 1
Zmienia znak +/- wyjscia regulatora
PID.

b5-09 | Wzmocnienie na Zawiera wzmocnienie wyjsciowe Domysilnie: 1,00

wyjsciu PID PID. Min.: 0,00
Maks.: 25,00

b5-10 [ Wybdr wyjscia Determinuje czy odwrécenie wyjscia | Domyslinie: 0

odwréconego PID PID zmienia réwniez kierunek Zakres: 1
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b5-11

Wykrywanie
dolnego/gérnego
limitu sygnatu
sprzezenia
zwrotnego PID

0: Informacja tylko na wyjsciu
wielofunkcyjnym

1: Alarm przekroczenia
dolnego/gérnego limitu w sprzezeniu
zwrotnym (falownik kontynuuje prace
w czasie gdy wyswietlany jest alarm)
2: Btad przekroczenia
dolnego/gérnego limitu w sprzezeniu
zwrotnym (wystgpienie btedu
powoduje zatrzymanie silnika).

3: Informacja na wyjsciu
wielofunkcyjnym tylko gdy PID jest
nieaktywny (taka sama akcja jak dla
warto$ci b5-11=0).

4: Alarm przekroczenia
dolnego/gérnego limitu w sprzezeniu
zwrotnym (nieaktywne gdy PID jest
nieaktywny).

5: Btad przekroczenia
dolnego/gérnego limitu w sprzezeniu
zwrotnym (nieaktywne gdy PID
nieaktywny).

6: Informacja tylko na wyjsciu
wielofunkcyjnym (kontynuowanie
pracy bez wyswietlania btedu)

7: Wykrywa dziatanie gdy naped
pracuje lub nie

Domysilnie: 0
Min.: 0
Maks.: 5

b5-12

Dolny limit sygnatu
sprzezenia
zwrotnego PID

Zawiera poziom wykrywania sygnatu
sprzezenia zwrotnego. Jesli warto$é
sygnatu sprzezenia zwrotnego
spadnie ponizej tego poziomu na
czas dluzszy niz ustawiony w
parametrze b5-13 zostanie wykryta
utrata sprzezenia zwrotnego.

Domysinie: 0%
Min.: 0%
Maks.: 100%

b5-13

Czas przekroczenia
dolnego limitu
sygnatu sprzezenia
zwrotnego.

Zawiera czas przekroczenia dolnego
limitu sygnatu sprzezenia zwrotnego.
Jesli wartos¢ sygnatu sprzezenia
zwrotnego spadnie ponizej poziomu
ustawionego w parametrze b5-12 na
czas dtuzszy niz ustawiony w tym
parametrze, zostanie wykryta utrata
sprzezenia zwrotnego.

Domysinie: 1,0s
Min.: 0,0s
Maks.: 25,5s

b5-14

Poziom wtgczenia
trybu uspienia
regulatora PID

Zawiera poziom przetgczenia
regulatora PID w tryb uspienia.

Domysinie:
0,0Hz

Min.: 0,0s
Maks.: <56>
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czestotliwosci wyjsciowe;.
Przekroczenie gornego limitu
zostanie wykryte kiedy sygnat
sprzezenia zwrotnego przekroczy
wartosc ustawiong b5-22 przez czas
dtuzszy niz ustawiony w b5-23.

b5-15 [ Opdznienie Zawiera czas opoznienia przy Domysinie: 0,0s
wigczenia trybu aktywacji/deaktywacji trybu uspienia. | Min.: 0,0s
uspienia PID Maks.: 25,5s
b5-16 |Czas Zawiera czas przyspieszania / Domysinie: 0,0s
przyspieszania/ zwalniania podczas dgzenia do Min.: 0,0s
zwalniania regulacji | wartosci zadanej regulacji PID. Maks.:6000,0s
PID.
b5-17 [ Wybdr wartosci 0: Wytgczony Domysinie: 0
zadanej PID 1: Wigczony Zakres: 0, 1
b5-18 [ Wartosc¢ zadana Zawiera wartos¢ zadang regulacji
regulacji PID PID jako procentowg wartos¢ Domysinie:
maksymalnej czestotliwosci 0,00%
wyjsciowej jesli b5-17 jest ustawiony [ Min.: 0,00%
na 1. Funkcja nieaktywna gdy b5- Maks.: 100,00%
17=0.
b5-19 | Jednostki w jakich 0: 0,01Hz
wyskalowano 1: 0,01% (maksymalna czestotliwos¢ | Domysinie: 1
wielkos¢ zadang wynosi 100%) Zakres: 0,1,2,3
2: obr./min. (nalezy ustawi¢ liczbe
par biegundéw silnika w parametrze
d2-03)
3: Zdefiniowane przez uzytkownika
(za pomocg parametréw b5-24 i b5-
25)
b5-20 Minimalny poziom Ustawienie dolnego limitu Domysilnie: 0.0%
<7> wyjscia PID procentowo do maksymaine;j Min: -100.0%
czestotliwosci wyjsciowej ustawionej | Maks: 100.0%
w parametrze d1-02 dla wyjscia PID.
b5-21 Maksymalny poziom | Im wyzsza wartos¢ wejscia PID tym | Domyslnie:
<7> wejscia PID wieksza wartos¢ wyjscia PID. Ustaw | 1000%
ten parametr do okreslenia Min. 0,0%
maksymalnej wartosci wejsciowej Maks. 1000%
regulacji PID.
b5-22 | Gorny limit sygnatu | Zawiera wartos¢ gérnego limitu Domysinie:
<7> sprzezenia sygnatu sprzezenia zwrotnego jako | 100%
zwrotnego PID procentowg warto$¢ maksymaine;j Min.: 0%

Maks.: 100%
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b5-23 | Czas przekroczenia |Zawiera maksymalny czas
gornego limitu przekroczenia gérnego limitu Domyslnie: 1,0s
sygnatu sprzezenia | sygnatu sprzezenia zwrotnego. Min.: 0,0s
zwrotnego. Przekroczenie zostanie wykryte jesli | Maks.: 25,5s
warto$¢ sygnatu sprzezenia
zwrotnego przekroczy poziom
ustawiony w parametrze b5-22 na
czas dtuzszy niz ustawiony w tym
parametrze.
b5-24 | Wyswietlanie Zawiera jaka wartos¢ (w zaleznoéci | W zaleznosci od
wartosci zadanej od U4-00 i U4-03) ma by¢ b5-19
regulacji PID wyswietlana kiedy falownik pracuje z | Min.: 1
maksymalng czestotliwoscig Maks.: 60000
wyjsciows.
b5-25 [ llo$¢ miejsc po Ustala liczbe miejsc po przecinku do
przecinku wyswietlenia: W zaleznosci od:
wyswietlanych dla 0: bez miejsc po przecinku b5-19
wartosci regulaciji 1: 1 miejsce po przecinku Min.:0
PID 2: 2 miejsca po przecinku Maks.: 3
3: 3 miejsca po przecinku
b5-26 | Wyswietlanie 0: Wyswietlanie zadanej Domysline: 0
zadanej czestotliwosci po kompensac;ji Min.: O
czestotliwosci regulacji PID Maks.: 1
podczas aktywnej 1: Wyswietlanie zadanej
regulacji PID czestotliwosci po kompensaciji
regulacji PID
b5-27 | Wartos¢ wyjscia PID | Ustawia warto$¢ przy wystgpieniu Domysilnie: 1
<7> przy wartosciach warto$ci ujemnej wyjsciowe;j Min.: O
ujemnych regulacji PID. Maks.: 1
0: Odwrotnos$¢ nie jest dozwolona
1: Odwrotnos¢ jest dozwolona
b5-28 | Czestotliwos¢ Podczas rozitgczenia sygnatu Domysinie:
podczas roztgczenia | sprzezenia zwrotnego, silnik bedzie | 30,0Hz
regulacji PID pracowat z czestotliwos$cig zapisang | Min.: 0,0Hz
w tym parametrze i powrdci do Maks.: <5>
regulacji PID gdy potaczenie
zostanie przywrocone.
b5-29 | Poziom wigczenia Ustawienie poziomu wigczenia Domysinie:
<7> regulatora PID regulacji PID z trybu uspienia 0,0Hz
z trybu uspienia Min.: 0,0Hz
Maks.: <5>
b5-30 | Czas opdznienia Ustawienie czasu opdznienia Domysinie: 0,0s
<7> wigczenia regulatora | witgczenia regulacji PID z trybu Min.: 0,0s
PID z trybu uspienia | uspienia Maks.: 25,5s
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b9: Funkcja zerowej predkosci hamowania DC

b9-02 | Hamowanie prgdem |0: wytgczona Domysinie: 0
statym przy zerowej | 1: wigczona Min.: 0
predkosci Maks.: 1

b9-03 | Czas rozpoczecia Ustawienie czasu zadziatania funkcji [ Domyslnie: 0,1s
hamowania prgdem | hamowania prgdem statym Min.: Os
statym Maks.: 99,99s

GRUPA C, Strojenie
C1: Czas przyspieszania/zwalniania
C1-00 [Czas przyspieszania | Zawiera czas przyspieszania od OHz
<4> do wartosci maksymainej.
C1-01 Czas zwalniania 1 Zawiera czas zwalniania od
<4> predkosci maksymalnej do OHz. Domyslnie:
10,0s
C1-02 | Czas przyspieszania | Zawiera czas przyspieszania od OHz | Min.: 0.0s
<4> do wartosci maksymaline;j. Maks.: 3600,0s
C1-03 | Czas zwalniania 2 Zawiera czas zwalniania od
<4> predkosci maksymalnej do OHz.

C1-08 |Czas szybkiego Zawiera czas szybkiego zatrzymania
zatrzymania (E1-oo ustawiony na 21 lub 22)

C1-11 Czas przyspieszania | Zawiera czas przyspieszania od OHz | Domyslnie:
do czestotliwosci do ustawionej czestotliwosci sygnatu | 10,0s
sygnatu JOG JOG (L1-16). Min.: 0,0s

Maks. 3600,0s

C1-12 [ Czas zwalniania od | Zawiera czas zwalniania od Domysinie:
czestotliwosci ustawionej czestotliwosci sygnatu 10,0s
sygnatu JOG JOG (L1-16) do wartosci OHz. Min.: 0,0s

Maks. 3600,0s
C2: Charakterystyki - krzywe “S”

C2-00 |[Krzywa “S” na Domysinie:
poczatku 0,20s
przyspieszania Zawiera czasy przyspieszania lub Min.: 0,00s

zwalniania (krzywa “S”). Maks.: 10,00s

C2-01 Krzywa_l “S” ng konhcu Biezacy czas przyspieszania = Domysinie:
przyspieszania Ustalony czas przyspieszania + (C2- | 0,20s

00+C2-01)/2 Min.: 0,00s
Maks.: 10,00s
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na wyjsciu falownika (moduty IGBT).
Dostosuj to ustawienie, aby
zredukowac hatas i prad uptywu.
: 2,0 kHz

: 3,0 kHz

: 4,0 kHz

: 5,0 kHz

: 6,0 kHz

: 7,0 kHz

: 8,0 kHz

19,0 kHz

10: 10,0 kHz

11: 11,0 kHz

12: 12,0 kHz

OCoONOOOOPAWN

C2-02 |[Krzywa “S” na Domysinie:

poczatku zwalniania | Biezgcy czas zwalniania = Ustalony |0,20s
czas zwalniania + (C2-02+C2-03)/2 | Min.: 0,00s
Maks.: 10,00s
C2-03 |Krzywa “S” na konhcu Domysinie:
zwalniania 0,20s
Min.: 0,00s
Maks.: 10,00s
C3: Kompensacja momentu

C3-00 [Wzmocnienie Ustawienie wzmochnienia Domysinie:
kompensacji kompensacji momentu silnika ustalone przez
momentu A1-02
obrotowego Min.: 0,00

Maks: 2,50

C3-02 [ Opdznienie Ustawienie czasu opdznienia Domysilnie:
wzmaochienia kompensacji momentu 0,010s
kompensacji Min.: 0,000s
momentu Maks.: 9,999s

C5: Kompensacja poslizgu

C5-00 |Wzmocnienie Ustawienie wzmocnienia Domysilnie: 0
kompensaciji kompensaciji poslizgu aby poprawi¢ | Min.: 0,0
poslizgu dokfadnosc¢ predkosci dla duzych Maks.: 2,5

obcigzen.

C5-01 | Zwioka czasowa Ustawienie zwtoki czasowe;j Domysinie:
kompensacji kompensacji poslizgu aby 100,0ms
poslizgu ustabilizowa¢ predkos¢ obrotowg Min.: Oms

silnika lub w celu poprawy szybkosci | Maks.:9999ms
reakcji.
C6: Czestotliwos¢ nosna
C6-00 | Czestotliwos¢ nosna | Zawiera czestotliwos$¢ kluczowania

Domysilnie: 8

Min.: 2
Maks.: 12

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz




LITE-ON - EVO6000 - Instrukcja szybkiego uruchomienia.

C7: Bezczujnikowe sterowanie wektorowe (SVVC)

C7-00 [Wzmocnienie W aplikacjach z duzg bezwtadnoscig | Domysinie: 40%
bezczujnikowego moga pojawic sie oscylacje silnika Min.: 0%
sterowania lub wysokie prady przy niskich Maks.: 250%
wektorowego predkosciach. Jezeli obcigzenie jest | <7>
(SVVC) duze nalezy zwiekszy¢ te wartosc.

Przy niskich obcigzeniach nalezy
wartosc te nalezy zmniejszac.
Zaleca sie regulacje co 10% i
nastepne doktadne dostosowanie
co 1%.

C7-01 Regulacja poslizgu | Jezeli wystepuje zbyt duzy prad przy | Domysinie: 100
w bezczujnikowym niskich predkosciach, nalezy Min.: 0
sterowaniu dostosowaé ponizszy parametr Maks.: 250
wektorowym (SVVC) | (kompensacja momentu przy niskich

predkosciach.
GRUPA L: Czestotliwosci zadane
L1: Czestotliwosci zadane
L1-00 [ Czestotliwosé Domysinie:
<4> zadana 1 5.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <5>
L1-01 Czestotliwosc Domysinie: 8.00
<4> zadana 2 Hz
Min.: 0.00 Hz
Maks.: <56>
L1-02 [ Czestotliwosc Domysinie:
<4> zadana 3 10.00Hz
Min.: 0.00 Hz
Maks.: <5>
. Aby umozliwi¢ skokowy wybor o
L<1"123 gazgas;c;tlzlvosc predkosci ustaw w parametrze E1- ?;g‘gﬁ;'e'
oo wartosci 5, 6, 7, 8, (predkosé o
skokowa 1, 2, 3, 4). Aby umozliwi¢ | Min.: 0.00Hz
zadawanie czestotliwosci nastawczej Maks.: <5>
L1-04 [ Czestotliwos¢ (JOG),YV parametrze E1-oo ustaw Domysinie:
<4> zadana 5 wartos¢ 9. 15.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <5>
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L1-05 | Czestotliwosé
<4> zadana 6
L1-06 [ Czestotliwosé
<4> zadana 7
L1-07 | Czestotliwos¢
<4> zadana 8
L1-08 | Czestotliwosé
<4> zadana 9
L1-09 [ Czestotliwosé
<4> zadana 10
L1-10 [ Czestotliwos¢
<4> zadana 11
L1-11 Czestotliwosé
<4> zadana 12
L1-12 | Czestotliwosé
<4> zadana 13
L1-13 [ Czestotliwosé
<4> zadana 14
L1-14 | Czestotliwos$é
<4> zadana 15

Gorny limit okreslany jest przez
wartosci w parametrach d1-02 oraz
L2-00

Jesli w ktéryms$ z parametrow L1-00
do L1-15 przekroczony zostanie
gorny limit czestotliwo$ci ustawiony
w L2-00, wartos¢ czestotliwosci
zostanie automatycznie ustawiona
zgodnie z L2-00.

Aby umozliwi¢ skokowy wybor
predkosci ustaw w parametrze E1-
oo wartosci 5, 6, 7, 8, (predkos¢
skokowa 1, 2, 3, 4). Aby wigczy¢
czestotliwo$¢ nastawczg (JOG) w

parametrze E1-oo ustaw wartos¢ 9.

Gorny limit okreslany jest przez
wartosci w d1-02 oraz L2-00

Jesli w ktéoryms$ z parametrow L1-00
do L1-15 przekroczony zostanie
gorny limit czestotliwosci ustawiony
w L2-00, wartos¢ czestotliwosci
zostanie automatycznie ustawiona
zgodnie z L2-00.

Domysinie:
20.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <5>

Domysinie:
25.00Hz
Min.: 0.00Hz
Max.: <6>

Domysinie:
30.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <5>

Domysinie:
35.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <56>

Domysinie:
40.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <5>

Domysinie:
42.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <56>

Domysinie:
45.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <6>

Domysinie:
50.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <5>

Domysinie:
50.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <5>

Domysinie:
50.00Hz
Min.: 0.00Hz
Maks.: <5>
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L1-15 [ Czestotliwos¢ 50.00Hz

<4> zadana 16 Min.: 0.00Hz
Maks.: <56>

L1-16 [Zadawanie Wartos¢ czestotliwosci sygnatu JOG | Domysinie: 6.00

<4> czestotliwosci Hz

sygnatu JOG Min.: 0.00Hz
Max.: 400.00 Hz
L2: Ograniczenia czestotliwosci
L2-00 | Godrne ograniczenie | Zawiera wartosé gornego Domysinie:
czestotliwosci ograniczenia czestotliwosci 0,0Hz
wyjsciowe;. Min.: 0,0Hz
Maks.:
d1-02 + 10%
L2-01 Dolne ograniczenie | Zawiera wartos¢ dolnego Domysinie:
czestotliwosci ograniczenia czestotliwosci 0,0Hz
wyjsciowe;. Min.: 0,0Hz
Maks.:
d1-02 + 10%
L3: Czestotliwos¢ przeskoku

L3-00 [ Czestotliwose Zawiera zakres czestotliwosci

przeskoku 1 przeskoku, aby unikng¢ pracy z
predkosciami powodujgcymi
rezonans mechaniczny silnika. Domysinie:
Aby wylgczy¢ czestotliwosé 0,0Hz
przeskoku ustaw L3-00 i L3-01 na Min.: 0,0Hz

L3-01 Czestotliwosc 0,0Hz. Maks.: <5>
przeskoku 2 Jesli ustawiona jest wiecej niz jedna

czestotliwos¢ przeskoku nalezy
spetni¢ warunek L3-00 < L3-01.

L3-03 | Zakres Zawiera zakres czestotliwosci Domysinie:
czestotliwosci przeskoku, ktérej nalezy unikac. 1,0Hz
przeskoku Min.: 0,0Hz

Maks.: 20,0Hz
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L4: Zachowanie wartosci czestotliwosci zadawanej i praca w trybie Zwiekszaj/Zmniejszaj.

przy ustawieniu E1-oo na 53.

czestotliwosci zalezna od
ustawionych limitéw. Wartosci
parametrow grupy L6 sumujg sie.

Maksymalna oraz minimalna warto$¢

L4-00 [Zachowanie Okresla czy nalezy zachowac
czestotliwosci czestotliwos¢ zadawang lub wartos¢
zadawanej jej przyrostu (sterowanie Domysinie: O
Zwiekszaj/Zmniejszaj 2) kiedy Zakres: 0, 1, 2
pojawia sie rozkaz Stop lub gdy
zostanie wytgczone zasilanie.
0: Czy$¢ wartos¢ czestotliwosci
Zwiekszaj/Zmniejszaj podczas
zatrzymania
1: Zapisz (do L4-03) warto$¢
czestotliwosci Zwiekszaj/Zmniejszaj
podczas zatrzymania
2: Akceptuj
Zwiekszanie/Zmniejszanie
czestotliwosci podczas zatrzymania.
L4-01 Przyrost Zawiera przyrost o jaki zmieni sie
<4> czestotliwosci warto$¢ czestotliwosci falownika Domysinie:
zadawanej przy sterowaniu w trybie 0,00Hz
(przy sterowaniu Zwigkszaj/Zmniejszaj 2. Min.: 0,00Hz
Zwiekszaj/Zmniejsza Maks.: 99,99Hz
j2)
L4-02 [ Przyspieszanie/ Zawiera czasy przyspieszania /
<4> zwalnianie przy zwalniania w trybie sterowania Domysilnie: 0
zadawaniu Zwiekszaj / Zmniejszaj 2. Zakres.: 0, 1
czestotliwosci (przy [ 0: Aktualny czas
sterowaniu przyspieszania/zwalniania
Zwiekszaj/Zmniejsza | 1: Czas przyspieszania/zwalniania
j2) ustawiony w C1-06 i C1-07.
L4-03 |[Zapis czestotliwosci | Zapisuje czestotliwosé zadawang w | Domysinie:
<4> zadawanej w trybie [ trybie sterowania Zwigkszaj / 0,00Hz
sterowania Zmniejszaj 1 lub Zwigkszaj / Min.: 0,00Hz
Zwiekszaj / Zmniejszaj 2. Maks.: <5>
Zmniejszaj
L4-04 | Zachowanie 0: nieaktywne Domysinie: O
czestotliwosci 1: aktywne Zakres: 0, 1
zadawanej
L6: Przesuniecie czestotliwosci
L6-00 [ Przesuniecie Przesuniecie czestotliwosci zadanej | Domys$inie: 0,0%
<4><7> | czestotliwosci 1 o wartos¢ zapisanej w parametrze, Min.: -100%

Maks.: 100,0%
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L6-01
<4><7>

Przesuniecie
czestotliwosci 2

Przesuniecie czestotliwosci zadanej
o wartos¢ zapisanej w parametrze,
przy ustawieniu E1-oo na 54.
Maksymalna oraz minimalna wartosc¢
czestotliwosci zalezna od
ustawionych limitéw. Wartoci
parametrow grupy L6 sumujg sie.

Domysilnie: 0,0%
Min.: -100%
Maks.: 100,0%

L6-02
<UY><7>

Przesuniecie
czestotliwosci 3

Przesuniecie czestotliwosci zadanej
o wartos¢ zapisanej w parametrze,
przy ustawieniu E1-oo na 55.
Maksymalna oraz minimalna warto$¢
czestotliwosci zalezna od
ustawionych limitéw. Wartosci
parametrow grupy L6 sumujg sie.

Domysinie: 0,0%
Min.: -100%
Maks.: 100,0%

GRUPA D, Parametry silnika

d1: Charakterystyka U/f

d1-00

Ustawienie napiecia
wejsciowego

Zawiera napiecie wejsciowe
falownika.

Parametr ten zawsze dotyczy
falownika (nie silnika).

Domysinie: 230V
Min.: 155V
Maks. 255V <3>

d1-01

Wybdr wzorca
charakterystyki
sterowania V/f

0: 50Hz (praca ze statym
momentem, charakterystyka 1)

1: 60Hz (praca ze statym
momentem, ch-ka 2)

2: 60Hz (praca ze statym
momentem, ch-ka 3), czestotliwos¢
bazowa 50Hz

3: 72Hz (praca ze statym
momentem, ch-ka 4), czestotliwos¢
bazowa 60Hz

4: 50Hz (praca z ograniczonym
momentem, ch-ka 1)

5: 50Hz (praca z ograniczonym
momentem, ch-ka 2)

6: 60Hz (praca z ograniczonym
momentem, ch-ka 3)

7: 60Hz (praca z ograniczonym
momentem, ch-ka 4)

8: 50Hz (praca z duzym momentem
rozruchowym, ch-ka 1)

9: 50Hz (praca z duzym momentem
rozruchowym, ch-ka 2)

A: 60Hz (praca z duzym momentem
rozruchowym, ch-ka 3)

B: 60Hz (praca z duzym momentem
rozruchowym, ch-ka 4)

C: 90Hz, czestotliwos¢ bazowa 60Hz

Domyslnie: F
Zakres: 0 do 9; A
doF
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D: 120Hz, czestotliwos¢ bazowa
60Hz

E: 180Hz, czestotliwos¢ bazowa
60Hz

F: 60Hz (praca ze statym
momentem)(domysina)

d1-02

Maksymalna
czestotliwosé
wyjsciowa

d1-03

Maksymalne
napiecie wyjsciowe

d1-04

Czestotliwosé
bazowa

d1-05

Napiecie bazowe

d1-06

Posrednia
czestotliwosc
wyjsciowa

d1-07

Napiecie posredniej
czestotliwosci
wyjéciowej

d1-08

Minimalna
czestotliwosc
wyjsciowa

d1-09

Napiecie minimalnej
czestotliwosci
wyjéciowej

Kiedy d1-01<E, parametry d1-02 do
d1-11 mogg by¢ wytagcznie
monitorowanie.

Kiedy d1-01=F parametry d1-02 do
d1-11 mogg by¢ wykorzystane do
stworzenia charakterystyki V/f.

Domysinie: <1>
Min.: 25,0Hz
Maks.: 400,0Hz

Domyslnie: <1>

Min.: 0,0V
Maks.: 255,0V
<3>

Domyslnie: <1>
Min.: 0,0Hz
Maks.:
zdefiniowane w
d1-02

Domysinie: <1>

Min.: 0,0V
Maks.: 255,0V
<3>

Domyslnie: <1>
Min.: 0,0Hz
Maks.:
zdefiniowane w
d1-02

Domyslnie: <1>

Min.: 0,0V
Maks.: 255,0V
<3>

Domysinie: <1>
Min.: 0,0Hz
Maks.:
zdefiniowane w
d1-02

Domysinie: <1>

Min.: 0,0V
Maks.: 255,0V
<3>
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d2: Parametry silnika

silnika

Wartos¢ ustawiana jest
automatycznie podczas auto-tuningu
(1HP = 0,746kW).

d2-00 |Prad znamionowy Okresla prad znamionowy silnika. Domysinie: 02-
silnika Wartos$¢ ustawiana automatycznie 03 (A)
podczas auto-tuningu. Min.: 10% pradu
Znamionowego
falownika (A)
Maks.: 200%
pradu
Znamionowego
falownika (A)
d2-01 Predkos¢ Okresla predkosc obrotowg silnika. | Domys$inie: 02-
znamionowa silnika | Warto$¢ ustawiana automatycznie 03
podczas auto-tuningu. Maks: 24000
obr/min
d2-02 | Prad silnika bez Okresla prad silnika na biegu Domyslnie: 02-
obcigzenia jatowym. Wartos¢ ustawiana 03
automatycznie podczas auto- Min.: 0,0 A
tuningu. Maks.: d2-00
d2-03 | Liczba biegunéw Okresla liczbe biegunoéw silnika. Domysinie: 4
silnika Wartos¢ ustawiana automatycznie Min.: 2
podczas auto-tuningu. Maks.: 48
d2-04 Rezystancja Okresla rezystancje uzwojen silnika. | Domyslnie: 02-
uzwojenia silnika Wartos¢ ustawiana automatycznie 03
podczas auto-tuningu. Min.: 0,00 Q
Maks.: 65,00 Q
d2-05 |Induktancja uptywu [Zawiera spadek napiecia Domyslnie: 02-
silnika spowodowany induktancjg uptywu 03
przy znamionowych wartosciach Min.: 0,00mH
czestotliwosci i pradu. Wartos¢ Maks.: 650,0mH
ustawiana jest automatycznie
podczas auto-tuningu.
d2-06 | Rezystancja wirnika |Zawiera rezystancje wirnika silnika. | Domys$inie: 02-
silnika. Warto$¢ ustawiana jest 03
automatycznie podczas auto- Min.: 0,000 Q
tuningu. Maks.: 65,00 Q
d2-07 | Indukcyjnosc Zawiera induktancje wzajemng Domysinie: 02-
wzajemna silnika silnika. Warto$¢ ustawiana jest 03
automatycznie podczas auto- Min. 0,0 mH
tuningu. Maks.: 6500 mH
d2-10 | Znamionowa moc Zawiera moc znamionowg silnika. Domysinie: 02-

03
Min.: 0,00kW
Maks.: 650,0kW
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Grupa E, Wielofunkcyjne wejscia / wyjscia

E1: Wielofunkcyjne wejscia cyfrowe

E1-00 | Wejscie cyfrowe S1
E1-01 | Wejscie cyfrowe S2
E1-02 | Wejscie cyfrowe S3
E1-03 | Wejscie cyfrowe S4
E1-04 | Wejscie cyfrowe S5
E1-05 | Wejscie cyfrowe S6

0: 2-przewodowe sterowanie
sekwencyjne (obroty w
przod/stop) /
3-przewodowe sterowanie
sekwencyjne (praca)

1: 2-przewodowe sterowanie
sekwencyjne (obroty w tyt/stop) /
3-przewodowe sterowanie
sekwencyjne (stop)

2: 3-przewodowe sterowanie
(zmiana obrotéw w sterowaniu
3-przewodowym)

3: Wybor sterowanie lokalne/zdalne

5 do 8:Wybér predkosci za pomoca

kombinacji dowolnych czterech

wejs¢ cyfrowych przy pracy
wieloskokowej (maks. 16 predkosci)

9: Czestotliwos¢ JOG

10: Czestotliwo$¢ zadawana:

Zwiekszaj

11: Czestotliwos¢ zadawana:

Zmniejszaj

12: Czestotliwo$¢ zadawana:

Zwiekszaj 2

13: Czestotliwos¢ zadawana:

Zmniejszaj 2

14, 15: FJOG/RJOG - JOG w przéd /

JOG w tyt

16: Przetagczenie czaséw

przyspieszania/zwalniania 1 i 2

18: Wstrzymanie

przyspieszania/zwalniania

19: Zablokowanie wyjscia mocy

falownika (Normal Open)

21: Szybkie zatrzymanie (Normal

Open)

22: Szybkie zatrzymanie (Normal

Closed)

23 do 38: Btagd zewnetrzny

39: Kasowanie btedu

40: Alarm przegrzania falownika

(oH2)

45: Tryb komunikaciji

46: PID nieaktywny

47: Reset catkowania regulatora PID

48: Zatrzymanie catkowania

regulatora PID

Domysinie: O
Min.: 0
Maks.:173

Domysinie: 1
Min.: 0
Maks.: 173

Domysinie: 23
Min.: O
Maks.: 69

Domysinie: 39
Min.: O
Maks.: 69

Domysinie: 9
Min.: 0
Maks.: 69

Domysinie: 19
Min.: O
Maks.: 69
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49: Miekki start regulatora PID WL/
WYL.

50: Przetgczanie ch-ki wejsciowej
regulatora PID

52: Wigczenie opdznienia wejs¢
cyfrowych

53, 54, 55: Przesuniecie
czestotliwosci 1/2/3

60: Zablokowanie edycji mozliwosci
edycji parametrow

61: Wstrzymanie analogowego
zadawania czestotliwosci

65: Hamowanie pradem statym

69: Sterownik nadrzedny w trybie
gotowosci

100 do 169: 0 do 69 z odwrdécong
logika

E1-08 | Przetgczenie trybu 0: sterowanie 2-przewodowe Domysilnie: 0
sterowania w trybie 1 Min.: O
2-przewodowego E1-00=0 | E1-o0=1 | Kierunek | |Maks.: 1

0 0 Stop
1 0 Przod
0 1 Tyt
1 1 Stop

1: sterowanie 2 przewodowe

w trybie 2

E1-00=0 | E1-oo0=1 | Kierunek

0 0 Stop
0 1 Stop
1 0 Przéd
1 1 Tyt

E1-09 | Opdznienie Zawiera czas opdznienia zmian Domyslnie: Oms
dziatania wejs¢ statusu wejs¢ cyfrowych falownika Min.: 0
cyfrowych Maks.: 500ms
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E2: Wielofunkcyjne wyjscia cyfrowe

E2-00

Wyjscie
przekaznikowe 1

0: Praca

1: Predkosc¢ zerowa

2: Czestotliwos¢ zadana osiggnieta
3: Czestotliwos¢ wyjsciowa i
zadawana zdefiniowana przez
uzytkownika zgodne

4: Falownik gotowy do pracy

5: Wykrycie zbyt niskiego

napiecia (Uv)

6: Aktywna blokada wyjscia mocy
falownika

8: Zrédio zadawania czestotliwosci
9: Utrata sygnatu zadawania
czestotliwosci

10: Zrédto komendy RUN

11: Btad

12: Tryb komunikaciji

13: Alarm

14: Nieudany restart

15: Wyjscie czasowe

16: Czestotliwos¢ (FOUT) detekcja 1
17: Czestotliwos¢ (FOUT) detekcja 2
18: Wykrycie zbyt wysokiego / zbyt
niskiego napiecia 1

22: Obroty w tyt

24: Tryb zwrotu energii

25: Podczas restartu

26: Alarm wstepny przecigzenia
silnika (oL1)

27: Alarm wstepny przegrzania
silnika (oH)

35: Czestotliwos¢ na wyjsciu
wieksza od OHz

36: Sterownik nadrzedny w trybie
gotowosci

38: Tryb lokalny/zdalny

39: Podczas poszukiwania predkosci
40: Za niski sygnat sprzezenia
zwrotnego PID

41: Za wysoki sygnat sprzezenia
zwrotnego PID

44: Szybkie zatrzymanie

49: Kontrola hamulca (osiggnieto
odpowiedni poziom czestotliwosci)
52: Opdznienie dziatania wejs¢
cyfrowych

100 do 152: 0 do 52 z odwrdcong
logikg

Domysilnie: 0
Zakres: 0 do 49/
100 do 149
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E3: Wielofunkcyjne wejscie analogowe

E3-00

Wybor standardu
sygnatowego
wejscia A1

0: 0-20mA
1: 4-20mA
2: 0-10V
3: 0-5V

Domysilnie: 2
Zakres: 0 do 3

E3-01

Funkcja wejscia A1

0: Zadawanie czestotliwosci

2: Dolny prég czestotliwosci
wyjsciowe;j

3: Zewnetrzne zadawanie
czestotliwosci

4: Wzmocnienie wyjsciowego
napiecia

5: Wzmocnienie czasu
przyspieszania/zwalniania (tylko
zmniejszanie)

6: Prgd hamowania DC (DB)

7: Poziom zabezpieczenia przed
utknieciem podczas pracy

8: Sygnat sprzezenia zwrotnego PID
9: Wartos¢ zadana regulacji PID
11: Poziom detekciji niskiego /
wysokiego momentu obrotowego
18, 19: Komunikacja - tryb 1/2

E3-02
<4>

Gorny limit
skalowania wejscia
A1

Zawiera wzmochienie wejscia A1 w
procentach, kiedy podawana jest
maksymalna wartosc.

Domysinie:
100,0%

Min.: -999%
Max.: 999,9%

E3-03
<4>

Dolny limit
skalowania wejscia
A1

Zawiera warto$¢ przypisanej do
wejscia A1 w procentach, gdy na
wejscie podawana jest minimalna
wartosé (0V, OmA lub 4mA).

Domysilnie: 0,0%
Min.: -999%
Max.: 999,9%

E3-04
<7>

Utrata sygnatu
wejscia A1 (4-20mA)

0: Brak reakg;ji

1: Praca z czestotliwoscig parametru
P4-03 i wyswietlenie btedu ANL

2: Ustawienie czestotliwosci OHz i
wyswietlenie btedu ANL

3: Natychmiastowe zatrzymanie i
wyswietlenie btedu ACE

Domysilnie: 0
Zakres: 0 do 3

E3-05

Filtr wejscia A1

Zawiera statg czasowg filtraciji
wejscia analogowego A1. Stuzy do
filtrowania szumu.

Domyslnie: 0,5s
Min.: 0,00s
Max.: 2,00s

E3-13

Minimalna wartos¢
wejscia A1

Gdy sygnat A1 jest mniejszy niz
zapisany w tym parametrze, wejscie
zostanie ustawione na zapisang

w nim wartos¢.

Domysinie: 0
Min.: O
Maks.: 9,9
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E4: Wielofunkcyjne wyjscie analogowe

Wybor parzystosci

RS-485:
0: 8, N, 2 (Modbus RTU)
1: (Modbus RTU)

y
1 (Modbus RTU)
1 (Modbus RTU)
, 2 (MODBUS ASCII)
, 1 (MODBUS ASCII)
1
1
2
1

8,N
2:8,E,
3:8, 0,
4:8,N
5:8,N
6: 8, E, 1 (MODBUS ASCII)
7:8 (MODBUS ASCII)
8:7 (MODBUS ASCII)
9:7,N, 1 (MODBUS ASCII)
10: 7, E, 1 (MODBUS ASCII)
11: 7,0, 1(MODBUS ASCII)

’ O’
’ Na
N

E4-01 | Wybdr wielkosci do | Wybdr wielko$ci do monitorowania
monitorowania i na zacisku FM:
wyprowadzenia na 0: Czestotliwos¢ zadawana
zacisk FM 1: Czestotliwo$¢ wyjsciowa Domysilnie: 1
2: Prad wyjsciowy Zakres: 0 do 10
3: Predkos¢ silnika
4: Napiecie wyjsciowe
5: Napiecie na szynie DC
6: Moc wyjs$ciowa
8: Wejscie A1
10: Czestotliwos¢ wyjsciowa
miekkiego startu
E4-02 | Wzmocnienie Zawiera wzmochienie wielkosci Domysinie:
<4> wielkosci monitorowanej na zacisku wyjscia 100,0%
monitorowanej na analogowego FM. Min.: -999,9%
zacisku FM Max.: 999,9%
E4-03 | Przesuniecie Zawiera przesuniecie charakterystyki | Domysinie: 0,0%
<4> charakterystyki napieciowej wyjscia analogowego. Min.: -999,9%
napieciowej wyjscia Max.: 999,9%
analogowego.
E6: Ustawienia opcjonalnych kart komunikacyjnych
E6-06 | Adres urzadzenia Zawiera adres urzgdzenia Domysilnie: 1
Zakres: 1 do 31
E6-07 | RS-485 Zawiera predkos$ci transmisji Domysinie: 3
Predkos¢ transmisji | komunikacji RS485 Zakres 0 do 5
0: 1200 bps (bit/sec)
1: 2400 bps
2: 4800 bps
3: 9600 bps
4: 19200 bps
5: 38400 bps
E6-08 | RS-485 Zawiera parzystosc¢ dla komunikacji

Domysinie: 1
Zakres 0 do 3
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braku zasilania.

zasilanie

E6-09 | Czas detekcji btedu | Zawiera czas, po ktéorym wykrywany | Domysinie: 0,0s

komunikacji jest btagd komunikacji Zakres: 0,0 do
0: funkcja wytgczona 10,0 s

E6-10 | Czas przerwy Zawiera czas przerwy pomiedzy Domysinie: 5ms
komunikaciji wysyfaniem i otrzymywaniem Zakres: 5 do

danych. 65ms

E6-11 | Zachowanie napedu | 0: Wyswietla alarm CE. Falownik
podczas pracuje nadal Domysinie: 0
wystepowania btedu | 1: WysSwietla btgd CE. Falownik Zakres: 0, 1
komunikaciji zatrzymuje sie po rampie.

E6-12 | Zapisanie komendy | O: Funkcja wytgczona Domysilnie: 1
czestotliwosci 1: Czestotliwo$¢ zostaje zapisana Zakres: 0, 1

podczas wytgczenia zasilania

E6-13 | Wartos¢ komendy Zawiera warto$¢ czestotliwosci Domysinie:
czestotliwosci 0,00Hz

Zakres: 0,00 do
400,00Hz
GRUPA P, Zabezpieczenia
P1: Funkcje zabezpieczajgce silnika

P1-00 | Wybor 0: Wytgczone (ochrona przed
zabezpieczenia przecigzeniem silnika wytgczona)
silnika 1: Silnik ogdlnego przeznaczenia Domysinie: 1

2: Silnik dedykowany (Staty moment | Zakres 0 do 3
w zakresie 1:10)

3: Silnik wektorowy (Staty moment w

zakresie 1:100)

P1-01 Opbznienie Zawiera czas po jakim falownik Domysinie: 1,0
zadziatania wylgczy sie z powodu przecigzenia minuta
zabezpieczenia silnika (oL1) Min.: 0,1 min.
przecigzeniowego Maks.: 5,0 min.
silnika

P2: Chwilowa utrata zasilania

P2-00 |Praca napedu 0: Nieaktywna Domysinie: O

podczas chwilowego | 1: Powrdci do pracy jesli CPU ma Zakres: 0, 1
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Przyspieszanie bedzie
kontynuowane kiedy prad wyjsciowy
spadnie o 15% ponizej wartosci
zapisanej w P3-01.

P2-01 Minimalny czas Ustawienie minimalnego czasu Domysinie:
wylgczenia bloku wytgczenia bloku mocy falownika 02-03,
mocy falownika. przed restartem po chwilowej utracie | Min.: 0,1s

zasilania. Wymusza czas Maks.: 5,0s
oczekiwania napedu na

rozproszenie napiecia szczgtkowego

w silniku. Warto$¢ nalezy zwiekszyc¢

jesli wystepuje btad przekroczenia

pradu lub napiecia w trakcie

rozpoczecia realizacji funkgji

poszukiwania predkosci lub

hamowania prgdem statym.

P2-02 | Opodznienie wykrycia | Ustawienie opdznienia wykrycia zbyt | Domysinie: Oms
zbyt niskiego niskiego napiecia Min.: Oms
napiecia (Uv) Maks.: 1000ms

P2-03 | Poziom wykrywania |Zawiera poziom napiecia, ponizej Domysinie: w
btedu zbyt niskiego | ktérego wykrywany jest bigd. zaleznosci od:
napiecia zasilania d1-00, 02-03
Uv (undervoltage) Min.: 150V

Maks.: 210V<3>

P2-05 | Czas przyspieszania | Zawiera czas przyspieszania do
po wykryciu zbyt ustawionej czestotliwosci zadanej
niskiego napiecia (czestotliwosci pracy przed utratg
(Uv) zasilania) gdy btad Uv zostanie Domysilnie: 0,3s

dezaktywowany. Min.: 0,0s
Kiedy ustawione jest na wartos¢ Maks.: 6000s
0,0s, falownik przyspieszy do

poprzedniej aktywnej czestotliwosci

zgodnie z czasem przyspieszania

ustawionym w C1-00 lub C1-02

P2-10 | Automatyczna 0: Funkcja AVR wytgczona Domysilnie: 1
regulacja napiecia 1: Funkcja AVR wigczona Min.: 0
(AVR) 2: Funkcja AVR wytaczona podczas | Maks.: 2

zwalniania
P3: Ochrona przed utknieciem

P3-00 | Zabezpieczenie 0: funkcja nieaktywna
przed utknieciem 1: funkcja aktywna, wartos¢
podczas ustawiana jest w P3-01
przyspieszania Przyspieszanie zostanie wstrzymane

gdy prad wyjsciowy przekroczy Domysilnie: 1
wartosc zapisang w P3-01. Zakres: 0, 1
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P3-01 Poziom Zawiera prad wyjsciowy, przy ktorym [ Domysinie:
zabezpieczenia zadziata funkcja zabezpieczenia 150%
przed utknieciem przed utknieciem podczas Min.: 0%
podczas przyspieszania. Maks.: 180%
przyspieszania

P3-02 | Dolny limit Dolny limit zabezpieczenia przed
zabezpieczenia utknieciem przy pracy w zakresie Domysilnie: 50%
przed utknieciem statej mocy. Jako wartos¢ Min.: 0%
podczas procentowa prgdu znamionowego Maks.: 100%
przyspieszania falownika.

P3-03 | Zabezpieczenie 0: funkcja nieaktywna Domysilnie: 1
przed utknieciem Falownik zwalnia zgodnie z rampg. | Zakres 0, 3
podczas zwalniania | 1: aktywne (bez rezystora

hamujgcego)

2: Hamowanie poslizgowe bez
ochrony przed utknieciem (bez
rezystora hamujgcego, tylko
sterowanie U/F)

3: Hamowanie poslizgowe z ochrong
przed utknieciem (bez rezystora
hamujgcego, tylko sterowanie U/F

P3-04 | Poziom Zawiera poziom napiecia (na szynie | Domyslinie: 395V
zabezpieczenia DC), przy ktérym uruchamiana jest Min.: 330V
przed utknieciem funkcja zabezpieczenia przed Maks.: 410V<3>
podczas zwalniania | utknieciem podczas zwalniania.

P3-05 | Zabezpieczenie 0: nieaktywne Domysinie: 1
przed utknieciem 1: aktywne (czas zwalniania 1) Zakres 0, 1, 2
podczas pracy 2: aktywne (czas zwalniania 2)

P3-06 |Poziom Zawiera poziom pradu, przy ktérym | Domysinie:
zabezpieczenia aktywowana jest funkcja 150%
przed utknieciem zabezpieczenie przed utknieciem w | Min.: 30%
podczas pracy podczas pracy. Maks.: 180%

P4: Detekcja czestotliwosci

P4-00 | Poziom wykrywania |Zawiera poziom i szerokos¢ zakresu | Domysinie:

czestotliwosci wykrywania czestotliwosci dla 30,0Hz
wielofunkcyjnego wyjscia. Min.: 0,0Hz
Maks.: <5>

P4-01 Szerokosc¢ Domysinie:
wykrywania 2,0Hz
czestotliwosci Min.: 0,1Hz

Maks.: 25,5Hz
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P4-02 | Dziatanie w Okresla zachowanie falownika po
przypadku wykrycia | wykryciu utraty czestotliwosci
utraty czestotliwosci | zadawanej Domysinie: 0
zadawanej 0: zatrzymanie falownika Zakres: 0, 1

1: praca zgodnie z ustawieniami w
P4-03.

P4-03 | Czestotliwos¢ po Zawiera czestotliwosé, z ktérg
wykryciu utraty powinien pracowac falownik po Domysilnie: 80%
czestotliwosci wykryciu utraty czestotliwosci Min.: 0,0%
zadawanej zadawanej jesli L4-02 jest ustawione | Maks.: 100,0%

na 1. Wartos¢ ustawiana jest jako
procent maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowej ustawionej w d1-02.

P4-04 | Czas wykrywania Jedli czestotliwosé zadawana Domysinie:
utraty czestotliwosci | spadnie ponizej 90% wartosci w 20ms
zadawanej ustawionym w parametrze czasie Min.: 20ms

zostanie wykryta utrata Maks.: 400ms
czestotliwosci zadawane.

P4-05 | Czestotliwos¢ Ustawienie wartosci czestotliwosci Domyslnie: OHz
zwalniania hamulca | przy ktoérej hamulec zostanie Min.: 0,0Hz
mechanicznego zwolniony Maks.: 20,00Hz

P4-06 | Czestotliwos¢ Ustawienie wartosci czestotliwosci Domysinie: OHz
dziatania hamulca przy ktérej hamulec mechaniczny Min.: 0,0Hz
mechanicznego zostanie aktywowany Maks.: 20,00Hz

P5: Restart po btedzie

P5-00 | llo$¢ préb Zawiera ilos¢ préb automatycznego
automatycznego restartu falownika po wykryciu Domysilnie: 0
restartu btedéw: GF, OVA, OVD, OVC, OCA, |Min.: 0

OCD, OCC, OH, OL1, OL2, OT1, Maks.: 10
OT2, PF i LF1

P5-01 Dziatanie wyjscia 0: wyjscie alarmu btedu nieaktywne | Domysinie: O
alarmu btedu 1: wyjscie alarmu btedu aktywne Zakres: 0, 1
podczas
automatycznego
restartu

P5-02 | Interwat czasowy Zawiera przerwy czasowe pomiedzy | Domysinie:
pomiedzy restartami | kolejnymi probami automatycznego | 10,0s

restartu. Min.: 0,5s
Maks.: 600,0s
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P6: Detekcja momentu

P6-00

Detekcja zbyt
wysokiego/ zbyt
niskiego momentu

Okresla dziatanie kiedy prad lub
moment silnika przekroczg wartosci
ustawione w P6-01 przez czas
dtuzszy niz ustawiony w P6-02.

0: Nieaktywne

1: Alarm przekroczenia momentu
przy zgodnosci predkosci (falownik
pracuje)

2: Alarm przekroczenia momentu
podczas pracy (falownik pracuje)

3: Btad przekroczenia momentu przy
zgodnosci predkosci (falownik
zatrzymuije sie)

4: Btad przekroczenia momentu
podczas pracy (falownik zatrzymuje
sie)

5: Alarm za niskiego momentu przy
zgodnosci predkosci (falownik
pracuje)

6: Alarm za niskiego momentu
podczas pracy (falownik pracuje)

7: Btad za niskiego momentu przy
zgodnosci predkosci (falownik
zatrzymuije sig)

8: Btad za niskiego momentu
podczas pracy (falownik zatrzymuje

sie)

Domysinie: 0
Zakres: 0 do 8

P6-01

Poziom detekc;ji zbyt
wysokiego / zbyt
niskiego momentu

Okresla poziom detekcji zbyt
wysokiego / zbyt niskiego momentu.

Domysinie:
150%

Min.: 0%
Maks.: 300%

P6-02

Czas detekciji zbyt
wysokiego / zbyt
niskiego momentu

Zawiera czas, po ktorym wykrywany
jest zbyt wysoki / zbyt niski
momentu.

Domysinie: 0,1s
Min.: 0,0s
Maks.: 10,0s

P7: Ochrona falownika

P7-00

Ochrona przed
utratg fazy
wejsciowej

Wykrywanie utraty jednej z faz
wejsciowych.

0: Wylaczone

1: Wigczone

Domysilnie: 1
Zakres: 0, 1

P7-01

Ochrona przed
utratg fazy
wyjéciowej

Wykrywanie utraty fazy wyjSciowe;j:
0: Nieaktywne

1: Aktywne przy utracie jednej fazy
2: Aktywne przy utracie dwoch faz

Domysinie: 0
Zakres: 0,1, 2
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P7-03 | Praca wentylatora Dziatanie wentylatora chtodzgcego Domysinie: O
chtodzgcego radiator: Zakres: 0,1, 2
radiator <6> 0: Wtaczony gdy falownik pracuje

1: Wigczony gdy zasilanie jest
wiaczone

2: Wiagczony gdy temperatura
radiatora osiggnie limit

P7-04 | Opdznienie Kiedy P7-04=0, parametr ustawia Domysinie: 60s
wytgczenia czas opodznienia wytgczenia Min.: Os
wentylatora wentylatora chtodzgcego radiator po | Maks.: 300s
chtodzgcego wytgczeniu komendy RUN.
radiator

P7-11 Ustawienie alarmu Alarm przekroczenia pradu gdy prad
przekroczenia pradu | wyjsciowy jest zbyt wysoki Domysinie: 0

0: Nieaktywny (brak alarmu) Zakres: 0, 1
1: Aktywny
P7-14 | Funkcja wstepnego |tadowanie wstepne podczas trybu Domysinie: 0
tadowania gotowosci Zakres: 0, 1
0: Wytagczone
1: Wigczone
Wiaczenie funkcji spowoduje
szybszy czas rozruchu, ale moze
wzrosng¢ prad uptywu.
GRUPA n, Ustawienia specjalne
n1: Ochrona przed oscylacjami

n1-00 | Ustawienie ttumienia | 0: funkcja witgczona Domysilnie: 1

oscylacji 1: funkcja wytgczona Min.: O
Maks.: 1

n1-01 Wzmocnienie Wzmochnienie ttumienia oscylacji Domyslnie: 2,00

ttumienia oscylaciji podczas trybu poszukiwania Min.: 0,00
predkosci Maks.: 5,00
n3: Wzmocnienie hamowania poslizgowego

n3-04 Wzmocnienie Okreslenie wzmocnienia wartosci Domysine: 1,10
hamowania wyjsciowej charakterystyki U/F Min:. 1.00
poslizgowego podczas hamowania poslizgowego. |Maks.: 2,50

Po zakonczeniu hamowania
charakterystyka powraca do
nominalnej wartosci.

n3-06 | Wzmocnienie Jezeli wystepuje przecigzenie oL1 Domys$ine: 1,10
poziomu pradu lub oL2 podczas hamowania Min:. 1.00
hamowania poslizgowego, nalezy zmniejszyé Maks.: 2,50
poslizgowego poziom pradu. Jest to wspotczynnik

prgdu znamionowego falownika.
ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz




LITE-ON - EVO6000 - Instrukcja szybkiego uruchomienia.

GRUPA o, Ustawienia panelu operatorskiego

o1: Ustawienia wy$wietlacza

01-00 Ustawienie sposobu | 0: w jednostkach 0,01Hz
wyswietlania 1: w jednostkach 0,01% (100% jako | Domyslnie: 0
czestotliwosci maksymalna czestotliwos¢ Zakres: 0 do 3
zadawanej wyjéciowa)

2: w jednostkach obr./min.
3: zdefiniowane przez uzytkownika
(w parametrach 01-02 oraz 01-03)

01-02 | Wyswietlana Ustawienie parametru 01-00 —> 3 Zakres: 0 do
wartosc¢ przy 9999
maksymalnej 1~9999
czestotliwosci

01-03 | llo$¢ miejsc po Ustawienie parametru 01-00 —> 3 Zakres: 0 do 3
przecinku

0~3
01-04 | Wartosc¢ 0: czestotliwos¢ zadana Domysilnie: 0
wysSwietlana 1: prad wyjsciowy Zakres: 0 do 5
2: napiecie na szynie DC
3: napiecie wyjsciowe
4: predkos¢ silnika
5: wartos¢ wejscia A1 (procentowo)
02: Wybor funkcji przyciskow
02-01 | Wybor funkciji Aktywuje/deaktywuje przycisk STOP
przycisku STOP na panelu operatorskim gdy falownik
jest obstugiwany z zewnetrznego Domyslnie: 1
zrodia. Zakres: 0, 1
0: nieaktywny
1: Aktywny
Przycisk STOP zawsze zatrzymuje
prace falownika nawet jesli zrodiem
komend nie jest panel falownika

02-03 | Wybor rozmiaru Parametr ustawiany przez serwis po | Domys$inie: <2>

falownika <2> wymianie ptyty wejsé/wyjsc lub ptyty | W zaleznosci od
gtéwnej. wielkosci
falownika

02-04 Funkcja klawisza 0: Klawisz ENTER wymagany
ENTER podczas 1: Klawisz ENTER niewymagany
ustawiania (aktywacja po 3 sekundach) Domysinie: 0
czestotliwosci 1: Klawisz ENTER niewymagany Zakres: 0, 1
zadawanej (aktywacja po 1 sekundzie)
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02-06 Domysiny kierunek | 0: Do przodu
obrotéw po 1: Wstecz
wigczeniu zasilania | Parametr ten jest aktywny tylko jesli | Domysinie: 0
przy sterowaniu z jako komenda RUN jest Zakres: 0, 1
panelu uruchamiana z panelu
operatorskiego operatorskiego
04: Ustawienia konserwacji
04-00 | Skumulowany czas [Zawiera skumulowany czas pracy Domyslnie: Oh
pracy falownika Min.: Oh
Maks. 6000h
04-06 | Ustawienie Resetuje dane o btedach (U2-oo).
resetowania danych | Dane te nie sg resetowane przez Domysinie: O
o btedach (U2) przywrécenie do ustawien Zakres: 0, 1
fabrycznych (A1-03)
GRUPA t, Auto-tuning
t1: Auto-tuning silnika indukcyjnego (IM)
t1-01 Wybér metody 0: w ruchu (silnik pracuje) Domysilnie: 0
przeprowadzania 1: stacjonarny (silnik zatrzymany) Zakres: 0, 1
auto-tuningu
t1-02 Moc wyjsciowa Zawiera znamionowg moc silnika w | Domysinie: w
silnika kW. zaleznosci od
Uwaga: 02-03
1HP (ko mechaniczny) = 0,746kW | Min.: 0,00kW
Maks.:
650,00kW
t1-03 Napiecie Okresla napiecie znamionowe silnika [ Domysinie:
znamionowe silnika | (zgodnie z tabliczkg znamionowg). 200,0V
Min.: 0,0V
Maks.: 255,0V
<3>
t1-04 Prad znamionowy Okresla prad znamionowy silnika Domyslnie: <2>
silnika (zgodnie z tabliczkg znamionowa). Min.: 10% pradu
Znamionowego
falownika
Maks.: 200%
pradu
Znamionowego
falownika
t1-05 Czestotliwose Okresla czestotliwo$¢ znamionowg | Domysinie:
znamionowa silnika | silnika (zgodnie z tabliczkg 50,0Hz
Znamionowa). Min.: 0,0Hz

Maks.: 400,0Hz
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t1-06 Liczba biegunéw Okresla liczbe biegunow silnika Domysinie: 4
silnika (zgodnie z tabliczkg znamionowg). Min.: 2
Maks.: 48
t1-07 Predkosc¢ Okresla predkos$é znamionowg Domysinie: 145
znamionowa silnika | silnika (zgodnie z tabliczkg (x10) obr./min.
znamionowgq). Wartos¢ z tabliczki Min.: O obr./min.
znamionowej podzieli¢ przez 10. Maks. 2400
(x10) obr./min.
t1-09 Prad silnika w stanie | Zawiera prad silnika w stanie Maks.: t1-04
jatowym (bez jatowym.
obcigzenia) Po ustawieniu mocy wyjsciowej (t1-
(stacjonarny auto- 02) prgdu znamionowego (t1-04)
tuning) silnika, ten parametr bedzie
automatycznie wyswietlat prgd w
stanie jatowym standardowego
silnika. Prad stanu jatowego musi
by¢ wprowadzony zgodnie ze
sprawozdaniem badania silnika.
t1-12 Ustawienia auto- Aktywuje lub dezaktywuje
tuningu silnika auto-tuning Domysinie: 0
0: Nieaktywny Zakres: 0, 1
1; Aktywny
GRUPA F, Funkcje opcjonalne
F1: Ustawienia funkcji pompowej
F1-00 [Zakres cisnienia Wartosc cisnienia czujnika przy Domysinie: 10,0
czujnika ktérym podaje na wyjsciu Min.: 0,0
maksymalng warto$¢ sygnatu. Maks.:10,0
Jednostka: bar
(kg/cm?)
F1-01 Wt./wyt. pracy W trybie przetgczania, falownik Domysilnie: 0,3
pompy automatycznie kontroluje rozruch i Min.: 0,1
(tryb przetaczania) zatrzymanie pompy w zaleznosci od | Maks.: 10
wartosci ustawionej w tym Jednostka: bar
parametrze. (kg/cm?)
Wybudzenie: zadana wartosé¢
cisnienia — F1-01
Zatrzymanie: zadana wartosc
ci$nienia + F1-01
F1-02 [ Czas detekciji Ustawienie czasu detekciji. Domyslnie: 40
(tryb przetagczania) Czas detekcji=F1-05 x (F1-02)% Min.: O
Maks.: 100
Wartos¢ 0: tryb przetgczania Jednostka: %
wytgczony
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wody)

pracy pompy z maksymalng
predkoscig. Wyswietlany jest btad
.FBPL”

Ustawienie wartosci 0 = wytgczenie
funkciji.

F1-03 Poziom wzrostu Wzrost cisnienia w ukfadzie Domysinie: 0,2
cisnienia o wartos¢ zapisang w parametrze, Min.: O
(wykrycie zuzycia w celu sprawdzenia czy woda jest Maks.: 1,0
wody) aktualnie zuzywana. Jednostka: bar

(kg/cm?)

F1-04 [ Limit czasu wzrostu [ Ustawienie limitu czasu wzrostu Domysinie: 0
cisnienia wody ciSnienia wody podczas dziatania Min.: 0
(wykrycie zuzycia funkgciji jej wykrycia. Maks. 25
wody) Jednostka: sek.

Wartos¢ 0: funkcja wykrycia zuzycia
wody wytgczona

F1-05 [Czas pomiedzy Ustawienie przedziatu czasowego Domyslnie: 35
uruchomieniem pomiedzy kolejnymi uruchomieniami | Min: 0
funkcji wykrycia funkcji wykrycia zuzycia wody. Maks. 250
cieczy Jednostka: sek.
(wykrycie zuzycia Wartos¢ 0: funkcja wykrycia zuzycia
wody) wody wylgczona

F1-06 [ Przejscie falownika | Gdy czestotliwosé wyjsciowa Domyslnie: 5
w tryb uspienia falownika spadnie ponizej poziomu Min.: 0

ustawionego w tym parametrze, Maks.: 60
automatycznie zwolni do OHz i Jednostka: Hz
przejdzie w stan uspienia.

F1-07 | Wybudzenie Jezeli podczas dziatania trybu Domysinie: 0,3
falownika uspienia cisnienie spadnie do Min: 0,0

poziomu zapisanego w parametrze, |Maks. 10,0
falownik przechodzi w tryb pracy. Jednostka: bar
*Gdy ustawiona wartos¢ jest kg/cm?)
mniejsza niz cisnienie zadane,

poziom wybudzenia to OHz.

F1-08 | Tolerancja Ustawienie zakresu toleranciji Domysilnie: 0,1

regulatora PID regulacji PID w celu okreslenia Min: 0,1
stabilnosci jej dziatania Maks. 0,5
Jednostka: bar
kg/cm?)

F1-09 [ Poziom cisnienia Procentowa warto$¢ zadanego Domysinie: 40
(wykrycie zbyt ci$nienia przy ktorej wykrywane jest | Min.: 0
niskiego cisnienia zbyt niskie cisnienie wody podczas | Maks.: 100

Jednostka: %
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F1-10 [ Poziom pradu Procentowa warto$¢ pradu Domysinie: O
wyjéciowego silnika | znamionowego silnika przy ktérej Min.: O
(wykrycie zbyt wyswietlane jest ostrzezenie o braku [ Maks.: 100
niskiego cisnienia wody ,FBPL” Jednostka: %
wody) Ustawienie wartosci 0 = wylgczenie

funkciji.

F1-11 Czas wykrycia zbyt | Zawiera czas po jakim falownik Domysinie: 60
niskiego cisnienia wyltgczy silnik z powodu zbyt Min.: 0
(wykrycie zbyt niskiego cisnienia (F1-09) lub prgdu | Maks.: 250
niskiego cisnienia wyjsciowego (F1-10) Jednostka: sek.
wody)

F1-12 [ Czas restartu Czas miedzy wylgczeniem Domyslnie: 10,0
(wykrycie zbyt a ponownym uruchomieniem pompy | Min.: 0,5
niskiego cisnienia w przypadku wykrycia zbyt niskiego | Maks.: 600
wody) cidnienia. Jednostka: sek.

F1-13 | Wykrywanie zbyt Okresla dziatanie w przypadku
niskiego cisnienia wykrycia zbyt niskiego cisnienia

wody:
0: Wyswietlanie btedu FBPL, pompa
pracuje.
1: Wyswietlenie btedu FBPL,
zatrzymanie pompy. Wigczenie po
po resecie btedu.
2: Wyswietlenie btedu FBPL,
zatrzymanie pompy. Ponowne
wigczenie zasilania i wznowienie
pracy
3: Wyswietlanie btedy FBPL,
zatrzymanie pompy. Po uptywie
czasu ustawionego w F1-12 préba
restartu. Liczba proéb restartu: P5-00
GRUPA U, Ustawienia monitorowania
U1: Parametry statusu falownika
U1-00 [Metoda sterowania |0O: Sterowanie U/f w otwartej petli
2: Bezczujnikowe, napieciowe -
sterowanie wektorowe (SVVC) (w
otwartej petli)

U1-01 [ Czestotliwosc Pokazuje czestotliwos¢ zadawang -
zadawana (jednostki zdefiniowane w 01-00).

U1-02 [ Czestotliwosc Pokazuje czestotliwos¢ wyjsciowg -
wyjsciowa (jednostki zdefiniowane w 01-00).

U1-03 [ Prad wyjsciowy Pokazuje prad wyjsciowy. 0,01A
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U1-04 | Predkosc obrotowa | Pokazuje predkos¢ obrotowg silnika. -
silnika
U1-05 [ Napiecie wyjsciowe | Pokazuje napiecie wyjsciowe. 0,1V
U1-06 [ Napiecie szyny DC | Pokazuje napiecie szyny DC. 0,1V
U1-07 [ Moc wyjsciowa Pokazuje wartos¢ mocy wyjsciowej | 0,001kW
(wartos¢ obliczana przez falownik).
U1-08 | Wartosc sprzezenia | Pokazuje wartos¢ sprzezenia 0,1bar/0,1bar
zwrotnego oraz zwrotnego/ustawionego cisnienia
nastawiong w trybie
pompowym
U1-09 [ Status wejs¢ Pokazuje status wejs¢ cyfrowych,
cyfrowych U1-09=C111111:
Wejscia liczone od prawej do lewe;j.
1: Cyfrowe wejscie 1 (S1 aktywne)
1: Cyfrowe wejscie 2 (S2 aktywne) -
1: Cyfrowe wejscie 3 (S3 aktywne)
1: Cyfrowe wejscie 4 (S4 aktywne)
1: Cyfrowe wejscie 5 (S5 aktywne)
1: Cyfrowe wejscie 6 (S6 aktywne)
U1-10 | Status wyj$é Pokazuje status wyjs¢ cyfrowych,
cyfrowych U1-10=1
Wielofunkcyjne wyjscie cyfrowe
(zaciski R1A/R1B-R1C)
u1-11 Status falownika Pokazuje status pracy napedu. U1-
11=111111
1: Podczas pracy
1: Podczas pracy z predkoscig zero
1: Podczas pracy wstecz -
1: Podczas kasowania btedow
cyfrowym sygnatem wejsciowym
1: Gdy predkosci zgodne (zadawana
i wyjsciowa)
1: Naped gotowy
1: Podczas wykrycia alarmu
1: Podczas wykrycia btedu
U1-12 | Napiecie wejsciowe | Pokazuje napiecie wejsciowe na 0,1%
na wejsciu A1 zacisku wejscia A1.
U1-16 [Wersja Pokazuje wersje oprogramowania. -
oprogramowania
u1-17 Pokazuje date produkgciji
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ostatnim bledzie

wystgpienia ostatniego btedu (ten
sam status jak U1-09).

U1-19 | Wersja Pokazuje wersje oprogramowania
oprogramowania karty komunikacyjnej
karty
komunikacyjnej
U1-20 | Wartosc¢ sprzezenia | Pokazuje wartos¢ sprzezenia 0,1bar
zwrotnego w trybie | zwrotnego w trybie pompowym
pompowym
U1-21 | Wartos¢ nastawiong | Pokazuje wartos¢ ustawionego 0,1bar
w trybie pompowym [ cisSnienia w trybie pompowym
U2: Informacje o btedach
U2-00 [ Aktualny btad Pokazuje aktualny btad -
U2-01 Ostatni btad Pokazuje ostatni btgd -
U2-02 | Przedostatni btad Pokazuje przedostatni btgd -
U2-03 | Trzeci btedy wstecz | Pokazuje trzeci btgd wstecz -
U2-04 | Czwarty btagd wstecz | Pokazuje czwarty btgd wstecz -
U2-05 [Czestotliwosc Pokazuje czestotliwos¢ zadang -
zadana przy podczas wystgpienia ostatniego
ostatnim bfedzie btedu
U2-06 [ Czestotliwosc Pokazuje czestotliwosc¢ wyjsciowg -
wyjsciowa przy podczas ostatniego btedu.
ostatnim bledzie
U2-07 | Prad wyjsciowy przy | Pokazuje wartos¢ pradu 0,01A
ostatnim biedzie wyjsciowego podczas wystgpienia
ostatniego btedu.
U2-08 | Predkosc obrotowa | Pokazuje predkos¢ obrotowg silnika -
silnika przy ostatnim | podczas wystgpienia ostatniego
btedzie btedu.
U2-09 | Napiecie wyjsciowe | Pokazuje napiecie wyjsciowe 0,1v
przy ostatnim podczas ostatniego btedu.
btedzie
U2-10 [Napiecie szyny DC | Pokazuje napiecie szyny DC 0,1V
przy ostatnim podczas wystgpienia ostatniego
bledzie btedu.
U2-13 | Status wejs¢ przy Pokazuje status wejsé podczas -
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U2-14 | Status wyjs¢ przy Pokazuje status wyjs¢ podczas -
ostatnim btedzie wystgpienia ostatniego btedu (ten
sam status jak U1-10).
U2-15 | Status falownika Pokazuje status falownika podczas -
przy ostatnim wystgpienia ostatniego btedu (tak
btedzie sam status jak U1-11).
U2-19 | Czestotliwosé Pokazuje czestotliwos¢ zadang -
zadana przy podczas wystgpienia
przedostatnim przedostatniego btedu.
btedzie
U2-20 [ Czestotliwosc Pokazuje czestotliwos$¢ wyjsciowg -
wyjsciowa przy podczas wystgpienia
przedostatnim przedostatniego btedu.
btedzie
uz2-21 Prad wyjsciowy przy | Pokazuje prad wyj$ciowy podczas 0,01A
przedostatnim wystgpienia przedostatniego btedu.
btedzie
U2-22 | Predko$¢ obrotowa | Pokazuje predko$¢ obrotowg silnika | 0,1 obr./min.
silnika przy podczas wystgpienia
przedostatnim przedostatniego btedu.
btedzie
U2-23 | Napiecie wyjsciowe | Pokazuje napiecie wyjsciowe 0,1v
przy przedostatnim | podczas wystgpienia
btedzie przedostatniego btedu.
U2-24 [ Napiecie szyny DC | Pokazuje napiecie szyny DC 0,1V
przy przedostatnim | podczas wystgpienia
btedzie. przedostatniego btedu.
U2-27 | Status wejs¢ przy Pokazuje status wej$é podczas -
przedostatnim wystgpienia przedostatniego btedu
btedzie (taki sam status jak U1-09)
U2-28 | Status wyjs¢ przy Pokazuje status wyjs¢ podczas -
przedostatnim wystgpienia przedostatniego btedu
bledzie. (taki sam status jak U1-10).
U2-29 | Status falownika Pokazuje status falownika podczas -
przy przedostatnim | wystgpienia przedostatniego btedu
btedzie (tak sam status jak U1-11).
U2-33 | Aktualny alarm Pokazuje aktualny alarm. -
U2-34 | Ostatni alarm Pokazuje ostatni alarm. -
U2-35 | Przedostatni alarm Pokazuje przedostatni alarm. -
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zadawanej
1: Czestotliwo$¢ zadawana 1
Y-nn: Zrédto zadawania
czestotliwosci
0-01: Klawiatura
1-01: Wejscie analogowe (Al 1)
2-02 do 2-16: Skokowa zmiana
czestotliwosci
2-17: Czestotliwos¢ nastawcza
(JOG)
3-01: Czestotliwosc¢ z regulatora
PID
4-01: Tryb GORA/DOL z terminala
5-01: Komunikacja Modbus

U2-36 | Trzy alarmy wstecz | Pokazuje trzeci alarm wstecz. -
U2-37 | Cztery alarmy wstec | Pokazuje czwarty alarm wstecz. -
U3: Monitorowanie statusu falownika
U3-00 [Skumulowany czas | Pokazuje skumulowany czas pracy 1h
pracy napedu przemiennika czestotliwosci.
Warto$¢ poczgtkowa
przechowywana jest w 04-00. W
zaleznosci od wartosci 04-01 licznik
czasu pracy startuje po podaniu
zasilania lub po uruchomieniu funkcji
RUN. Maksymalna wartos¢ wynosi
60000. Pdzniej wartosc liczona jest
od poczatku.
U3-06 Temperatura Pokazuje temperature radiatora. 1°C
radiatora
U3-07 Sprawdzenie diod Wszystkie diody LED zaczng swieci¢
LED aby sprawdzi¢ ich dziatanie
U3-10 Pamiegc¢ pradu Pokazuje maksymalng wartosé 0,01A
maksymalnego pradu “w piku” podczas pracy.
U3-11 Czestotliwos¢ przy | Pokazuje czestotliwos¢ wyjsciowa -
maksymalnym przy maksymalnym pradzie
pradzie zapisanym w U3-10.
U3-12 Przyblizone Pokazuje wartoS¢ przecigzenia 1%
przecigzenie silnika | silnika. Alarm oL1 zostanie
(oL1). zatgczony gdy przecigzenie osiggnie
100%.
U3-13 Wybor zrédta Pokazuje wybrane zrodio zadawania -
czestotliwosci czestotliwosci w formacie XY-nn
zadawanej. X: nr wybranej czestotliwosci
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U3-14 Wybér zrédta Pokazuje wybrane zrodto
komendy “RUN” czestotliwosci zadawanej w formacie
(uruchomienie XY-nn.
silnika) XY-nn=00: Lokalnie

X: zestaw parametrow sterujgcych
1: zestaw parametréw 1 -

Y-nn: Zrédto zadawania predkosci

0-00: Klawiatura

1-00: Zacisk obwodu sterowania.

2-00: Komunikacja Modbus

us3-17 Przyblizone Pokazuje wartos¢ przecigzenia
przecigzenie silnika | silnika. Alarm oL2 zostanie 1%
(oL2). zatgczony gdy przecigzenie osiggnie
100%.

U4: Monitorowanie regulatora PID

U4-00 Sprzezenie zwrotne | Pokazuje wartos$¢ sprzezenia
PID zwrotnego regulatora PID jako 0,01%
procentowg warto$¢ maksymaine;j
czestotliwosci wyjsciowe;j.

U4-01 Wejscie PID Pokazuje warto$¢ wejsciowg
regulatora PID (warto$¢ zadana - 0,01%
sprzezenie zwrotne) jako
procentowg wartos¢ czestotliwosci
wyjsciowe;.

U4-02 Wyijscie PID Pokazuje wartos¢ wyjsciowa
regulatora PID jako procentowg 0,01%
warto$¢ maksymalnej czestotliwosci
wyjsciowe;.

U4-03 Wartos¢ zadana PID | Pokazuje wartos¢ zadang PID jako
procentowg warto$¢ maksymaine;j 0,01%
czestotliwosci wyjsciowe;j.

U4-04 Rdznicowe Pokazuje réznice obu wartosci
sprzezenie zwrotne | sprzezenia zwrotnego jesli w 0,01%
PID parametrach E3-01 i E3-07 jest
ustawiona warto$¢ 10.
U4-05 Sprzezenie zwrotne | Wyswietlanie ustawionej warto$ci
2 PID sprzezenia zwrotnego jezeli wybrano
sprzezenie roznicowe (U4-00 do U4-
04). Wartos¢ w U4-00 i U4-05 bedzie 0,01%

taka sama jesli réznicowe
sprzezenie zwrotne nie jest
uzywane.
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<1> Wartos¢ domysina zalezy od wielkosci przemiennika czestotliwosci i metody
sterowania.

<2> Dodatkowe informacje w dokumentacji szczegotowe;.

<3> Dla napedéw 440Vac wartos¢ nalezy podwoic.

<4> Parametr moze by¢ zmieniany podczas pracy.

<5> Gorny limit zalezy od ustawien d1-02 oraz L2-00.

<6> Skontaktuj sie z dystrybutorem.

<7> Opcja dostepna od wersji oprogramowania 1.40

* oznacza: “w przygotowaniu”.
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Rozdziat 6 | Usuwanie usterek

6.1. Alarmy i btedy

Tabela 6.1. Wyswietlane alarmy i btedy. Przyczyny i mozliwe rozwigzania.

sprzezenia zwrotnego
PID.

Sygnat sprzezenia
zwrotnego przekroczyt
poziom ustawiony w
parametrze b5-22 na
dtuzej niz czas
detekcji ustawiony w
parametrze b5-23.

1. Nieprawidtowe
ustawienia
parametrow b5-22 i
b5-23.

2. Nieprawidtowo
podtgczony sygnat
sprzezenia
zwrotnego.

3. Uszkodzony czujnik
sprzezenia
zwrotnego.

4. Uszkodzony obwod
wejsciowy czujnika
sprzezenia
zwrotnego.

Komuni | Nazwa bfedu Przyczyna Mozliwe rozwigzanie
kat na
wyswietl
aczu
EFO Rezerwa
EF1 do |Btad zewnetrzny
EF6 fjv(\;eésec)la cyfrowe S 1. Alarm wywofany 1. Usun przyczyne btedu
przez urzgdzenie zewnetrznego, a
zewnetrzne. nastepnie zresetuj
2. Nieprawidtowe wielofunkcyjne wejscie.
pofaczenie. 2. Sprawdz czy linia
3. Nie poditgczone sygnatowa jest
wejscie prawidtowo podtgczona
wielofunkcyjne. do zaciskow
przypisanych do detekdji
zewnetrznych bteddéw
(E1-00=23 do 38)
3. Sprawdz czy parametr
E1-00=23 do 38 jest
ustawiony na
prawidtowych zaciskach.
FbH Zbyt wysoki sygnat

1. Sprawdz ustawienia
b5-22 i b5-23.

2. Podfigcz prawidtowo.

3. Wymien uszkodzony
czujnik.

4. Wymien przemiennik
czestotliwosci.
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FbL Zbyt niski sygnat
:,?E)Z gzenia zwrotnego 1. Nieprawidtowe 1. Sprawdz ustawienia
’ ustawienia b5-12 i b5-13.
Jesli detekcia svanatu parametrow b5-12i | 2. Pod’fgcz, prawidtowo.
sprzezenia szrgtgnego b5-13. 3. Wymien uszkodzony
jest aktywna w b5-11 2. Nieprawidtowo czujnik.
blad FbL zostanie ’ podtaczony sygnat 4. Wymien przemiennik
wykryty, gdy sygnat sprzezenia czestotliwosci.
sprzezenia zwrotnego 3 lszrc:(tn;:go. ik
spadt ponizej poziomu |*- szkoazony czujni
ustawionego w ;\Fl)vrﬁﬁzgf
t -12 )
z,ijrger? ?\irizeeczsas na 4. Uszkodzony obwdd
ustawiony w wejsciowy czujnika
parametrze b5-13. sprzgzenia
zwrotnego.
oH Przegrzanie radiatora.
Temperatura radiatora 1. Temperatura 1. Sprawdz temperature
powyzej 95°C otoczenia jest zbyt otoczenia.
' wysoka. a. Popraw cyrkulacje
2. Wentylator powietrza wewnatrz
chtodzgcy przestat szafy.
dziataé. b. Zainstaluj klimatyzacje
3. Staba cyrkulacja lub wentylator aby
powietrza. ochtodzi¢ otoczenie.
c. Usun wszelkie mozliwe
zrodia ciepta.
2. Zmierz prad wyjsciowy
a. Zredukuj obcigzenie
b. Zmniejsz wartos¢ w C6-
00 (czestotliwos¢ nosna)
3. Wymien wentylator.
oH1 Przegrzanie silnika.
Sygnat z czujnika 1. Bfad maszyny (np. | 1. Sprawdz maszyne.
termicznego silnika cos zostato gdzies | 2. Sprawdz obcigzenie,
podigczony na zablokowane). czasy przyspieszania /
programowalne 2. Przegrzanie sie zwalniania, itp.
wejscie analogowe silnika. a. Zmniejsz obcigzenie.
(E3-01=20) b. Zwieksz czasy
przekroczyt poziom przyspieszania /
detekcji przegrzania zwalniania (C1-00 do
sie napedu. C1-07).
c. Dostosuj parametry d1-02
do d1-11 (ch-ka V/f).
ot1 Wykrycie
pmriﬁqkerﬁfﬁ”'a 1. Nieprawidtowe 1. Zresetuj P6-01 i P6-02.
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Prad przekroczyt
poziom momentu
ustawiony w P6-01 na
dtuzej niz czas
ustawiony w P6-02.

ustawienia
parametrow.
Uszkodzenie
maszyny.

2. Sprawdz maszyne i
obcigzenie silnika.

1. Napiecie na
szynie DC spadto
ponizej poziomu
zbyt niskiego
napiecia
zapisanego w P2-
03.

klasa 200V: 190V
klasa 400V: 380V
(350V jesli d1-
01<400)

wn

Poluzowane zaciski
zasilania napedu.
Problem z
napieciem od
strony zasilania
napedu.
Kondensatory
obwodu gtéwnego
falownika sg
ostabione.
Uszkodzony
stycznik lub
przekaznik obwodu
by-passa
tagodnego
tadowania.

ov Przekroczenie
napiecia Od strony wejscia 1. Zainstaluj dtawik DC
Napiecie na szynie DC prze;nlﬁnnllfal Przepiecie moze powstaé¢ w
przekroczyto poziom: Czes 9,{ IWOSCl wyniku pracy mostka
1200V dla klasy 410V pojawio sie tyrystorowego i
2400V dla klasy 820V Eﬁgfé?ecfé wvisciu kondensatora wyprzedzenia
(740V jesli d1- : Y] fazy w tym samym uktadzie
01<400). maszyny. =~ zasilania.
Blad uziemienia w1, Sprawdz przewdd
obwodme zasilajgcy silnik, zaciski
wyjsclowym przekaznikéw i zaciski
powoduje silnika.
Egﬂggg;ﬁ%ﬁv 3. Sprawdz uziemienie i
nv DC wiacz ponownie zasilanie.
ﬁ;yk*;’ donie s 4. Sprawdz mozliwosci
Svanatéw ¢ ograniczenia zaktécen
e?/egktr crnveh z »Sprawdz linie obwodu
powogu y sterowania, obwodu
uszkodzenia gﬁévrgieegnoi al podtaczenie
napedu. »Jesli zrodtem zaktocen jest
obwdd gtéwny zastosuj
dtawik.
5. Sprawdz i poditgcz
powtdrnie przewody.
Uv Niskie napiecie.
Utrata fazy 1. Sprawdz i podtgczenie
wejsciowej. napiecia zasilania.

2. Dokre¢ sruby na
zaciskach.

3. Sprawdz napiecie

a. dostosuj napiecie
zgodnie ze specyfikacjg
napedu.

b. sprawdz stycznik
obwodu gtéwnego czy
nie ma problemu z
zasilaniem

4., 5. Wylgcz i wigcz
ponownie zasilanie i
sprawdz czy problem sie
powtorzy.

a. Jesli problem sie
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powtarza wymien

Prad przemiennika
czestotliwosci
przekroczyt 150%
pradu znamionowego.

2. Zbyt krétkie czasy

przyspieszania i
zwalniania.

3. Falownik pracuje ze

zbyt duzym
silnikiem lub z
silnikiem
specjalnym.

4. Prad wzrost z

poniewaz z powodu
funkgciji
poszukiwania

falownik.
Skontaktuj sie ze
sprzedawca.
ut1 Wykrycie zbyt niskiego
momentu 1. 1. Ustawiono 1. Zresetuj parametry P6-
Pradu spadt ponizej nieprawidiowe 01i P6.-.02.. o
wartosci momentu parametry. 2. Upewnij sie, ze nie ma
ustawionej w P6-01 na 2. Niesprawnoéé po zadnfego problemu po
czas diuzszy niz stronie maszyny stronie maszyny.
ustawiony w P6-02. (np. maszyna
zostata
zablokowana)
bb Blokada wyjscia mocy. | Sygnat zewnetrznej Sprawdz sygnat blokady
Wyjscie przemiennika blokady wyjscia zewnetrzne;j.
jest wylgczane przez podany za pomocag
zewnetrzny sygnat wejscia
blokujacy. programowalnego (S1
do S6).
oH2 Ostrzezenie o Ostrzezenie o
przegrzaniu przegrzaniu zatgczone - .
przemiennika przez urzgdzenie 1. itn'ajdz urz%d;enle,
czestotliwosci. zewnetrzne. ore powoduje
wystgpienie btedu
Sygnat ostrzezenie o przegrzania. Usun
przegrzaniu napedu przyczyng p.r’ot_)lemu.
podany poprzez 2. Zresetuj wejscie
wejscie progrgmowalne
programowalne (S1 do pr?ypls_,an_e do
S6) jesli E1-00=40 ostrzezenia o
przegrzaniu (S1 do
S6).
HCA Alarm przekroczenia
pradu. . - .
1. Zbyt duze 1. Zmniejsz obcigzenie lub
obcigzenie. zastosuj wiekszy

falownik.

2. Oblicz wymagany
moment podczas
przyspieszania i
bezwtadnosé.

>> Jesli moment jest
nieodpowiedni do
obcigzenia postepuj wg
nastepujgcych krokéw

- zwieksz czas
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predkosci i préby
zrestartowania po
btedzie lub po
chwilowej utracie
zasilania.

przyspieszania i
zwalniania (C1-00 do
C1-07)

- Zastosuj wiekszy
przemiennik
czestotliwosci.

3. Sprawdz moc silnika i
upewnij sie, ze jest ona
odpowiednia do
zastosowanego
przemiennika
czestotliwosci.

4. Podczas chwilowej utraty
zasilania lub proby
zresetowania btedu
wyswietla sie alarm. Nie
ma jednak potrzeby
podejmowania zadnych
dziatan poniewaz
komunikat o btedzie
szybko zniknie.

DNE Sterownik nadrzedny | 1. Wejscie cyfrowe
w trybie gotowosci jest ustawione na I
wartosé 69 lub 169 - elscie oyfrowe
ale sygnat Jest ustawione na
wejégi?)wy jest wartosc 69 i jest
nieprawidtowy. podawany sygnat
2. Podigczenie 2 Wejéci_e cyfrowe
wejscia cyfrowego Jest us’t’awmn'e na
jest niepoprawne warto$¢ 169 i nie jest
podawany sygnat
AnL Utrata sygnatu wejscia
analogowego A 1. Utrata sygnatu 1. Sprawdz podtgczenie
wejscia analogowego wejscia analogowego A1
A1 2. Sprawdz parametry grupy
E2
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6.2. Detekcja btedow.

predkoscig oVC)

Napiecie na szynie
DC przekroczyto
poziom:

1200V dla klasy 410V
2400V dla klasy 820V

zwalniania.

Silnik przekracza
predko$¢ zadang
poniewaz czas
przyspieszania jest
zbyt krotki.
Przekroczone
obcigzenie hamulca.
Przepiecia od strony
wejscia zasilania na
falownik.

. Zwarcie doziemne od
strony silnika
powoduje tadowanie
kondensatorow w
obwodzie gtéwnym.
Nieprawidtowe
ustawienia
parametrow funkcji
poszukiwania
predkosci (wtgcznie z
poszukiwaniem
predkosci po
restarcie po btedzie
oraz po chwilowym
braku zasilania.

. Zbyt wysokie
napiecie zasilania.
Nieprawidtowo
podfgczony
tranzystor hamujgcy
lub rezystor
hamujgcy.

. Zaktécenia
elektryczne

Komuni | Nazwa btedu Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

kat na

wyswiet

laczu

GF Btad uziemienia Wyjsciowy przewdd Sprawdz i wymien przewod
(zasilajgcy silnik) jest zasilajgcy silnik.
uszkodzony.

oVA, Przekroczenie

gx((j:’ ?pifcliicz;fs Nastepuje zwrot 1. Zwieksz czas zwalniania

oVAH przyspieszania oVA, 1?r;ergu_kz silnika d|od (C1-01i C1-03)

oVdH | zwalniania oVd i a OV;”'t a Zs WzgledU | 5> zastosuj hamulec

ovCH | pracy ze stalg na zbyl niski czas >> Ustaw P3-03

(zabezpieczenie przed
utknigciem podczas
zwalniania) na 1 (aktywne)
(wartos¢ domysina jest 1).
2. Sprawdz czy alarm
przekroczenia napiecia oVA
lub oVC zostat wtaczony
podczas nagtego
przyspieszania.

>> Zwieksz czas
przyspieszania

>> Zastosuj czasy krzywych
S zwalniania i
przyspieszania i zwieksz
warto$¢ ustawiong w C2-01
(krzywa S pod koniec
przyspieszania.

3. Mostek tyrystorowy i
kondensator wyprzedzenia
fazy mogg spowodowac
wystgpienie przepiecia.

4. Sprawdz przewody
zasilajgce silnik, zaciski
przekaznikéw i puszke
zaciskowag silnika.

>> Popraw uziemienie i
sprobuj ponownie zasilié
przemiennik czestotliwosci
5. Dostosuj parametry
zwigzane z funkcja
poszukiwania predkosci
(grupa b3)

>> Przeprowadz auto-tuning
aby wyznaczy¢ rezystancje
uzwojen
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10.

11.

powodujg
nieprawidtowg prace
napedu.
Nieodpowiednie
ustawienie
bezwtadnosci
obcigzenia
Wystepuje kotysanie
watu silnika.

6. Sprawdz napiecie
»Napiecie wejsciowe spoza
zakresu ze specyfikacji
technicznej.

7. Sprawdz podigczenie
jednostki hamujacej i
rezystora hamujgcego.

8. Dokreé sruby na
zaciskach lun wymien
uszkodzony przewdd.

9. Podigcz prawidtowo silnik
10. Sprawdz mozliwosé
ograniczenia zaktécen.

oCA,
oCd,
oCC

Przekroczenie pradu
(podczas
przyspieszania oCA,
zwalniania oCd i
pracy ze statg
predkoscig oCC)

10.

11.

Uszkodzona izolacja
silnika lub silnik jest
przegrzany.
Problem z
uziemieniem
spowodowany przez
uszkodzony
przewdd.
Przemiennik jest
uszkodzony.
Obcigzenie jest zbyt
duze.

Czasy
przyspieszania lub
zwalniania sg zbyt
krotkie.

Przemiennik pracuje
z silnikiem
specjalnego
przeznaczenia lub
ze zbyt duzym
silnikiem.

Stycznik na wyjsciu
przemiennika (MC)
przetgczyt sie.
Nieprawidtowo
dobrana
charakterystyka V/f.
Nadmierna
kompensacja
momentu
obrotowego.
Zaktécenia
powodujg
nieprawidtowg prace
napedu.

Ustawienie
wzmocnienia
nadmiernego

1. Sprawdz rezystancje
izolacji.

2. Sprawdz przewdéd
zasilajgcy silnik.

3. Sprawdz rezystancje
pomiedzy przewodem i
zaciskami na listwie.

4. Zwarcie po stronie
wyjécia napedu lub
uziemienia.

5. >Zmierz prad
wptywajacy do silnika.

>Sprawdz rozmiar silnika.

6. Oblicz moment
wymagany podczas
rozpedzania
uwzgledniajgc
bezwtadnos¢ i czas
rozpedzani. Jesli
moment jest
niewystarczajgcy
sprawdz rozmiar silnika.

7. Sprawdz sekwencje
pracy elementow
wyjsciowego obwodu
mocy.

8. Sprawdz zakresy
czestotliwosci i napiecia
ch-ki U/f.

9. Dostosuj warto$ci
parametrow d1-02 i d1-
11.

10. Sprawdz wartos¢
kompensacji momentu.

11. >Sprawdz mozliwosé
ograniczenia zakiocen.

>Funkcja poszukiwania
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wybudzenia jest zbyt
wysokie

12. Silnik zostat
uruchomiony
podczas hamowania
wybiegiem.

13. Nieprawidtowo
ustawiony kod
silnika.

14. Metoda sterownia w
przemienniku jest
nieodpowiednia do

12.

14.

15.

predkosci uruchamiana z
programowalnego
wejscia cyfrowego.
Aktywuj poszukiwanie
predkosci z poziomu
wejscia cyfrowego.
Sprawdz metode
sterowania (A1-02).

Uzyj wiekszego napedu.

wartosc predkosci
znamionowej silnika

Predko$¢ znamionowa
silnika jest ustawiona na
wyzsza wartosc niz
predko$¢ synchroniczna
silnika

silnika.
15. Przewdd silnikowy
jest zbyt dtugi.
SC Btad IGBT lub
gg; Zwarcie na wyjsciu 1. Uszkodzony silnik z | 1. Wymien silnik lub
sSC3 powodu ostabienia sprawdz rezystancije
izolacji lub izolacji.
przegrzania. 2. Napraw przewod
2. uszkodzony zasilajgey silnik, usun
przewod. ewentualne usterki.
3. Btad sprzetowy.
4. Uszkodzony naped.
EFO Rezerwa
EF1 do |Btad zewnetrzny
EF6 E)V:(?éjsr:riowalne S1 1. Urzadzenie . 1. Usun przyczyne
do S6). zewnetrzne zgtosito wystaple_znla b’fedu_, a
alarm. nastepnie zresetuj
2. Nieprawidiowe wejscie programowaline.
podtgczenie. 2. Sprawdz poprawno$¢
3. Nieprawidtowo linii sygnatowych do
podtgczone wejscie listwy zaciskowej. ktore
programowaline. sg przypisane do
detekcji btedow
zewnetrznych (E1{131=23
do 38)
3. Potwierdz, ze E1{1dJdo
38 sg ustawione jako
zaciski nieuzywane.
oE17 Nieprawidtowa

1. Ustaw poprawnie
predkos¢ obrotowg
silnika oraz ilos¢
biegunodw.

2. Ustaw poprawnie
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czestotliwos¢
znamionowa silnika

Sygnat temperatury z
czujnika
zabezpieczenia
termicznego silnika
podany na wejscie
analogowe A1 (E3-
01=20) przekroczyt
poziom wykrywania
zagrozenia.

—

Btednie podigczone
wejscie
temperaturowego
zabezpieczenia silnika

Btad maszyny.
Przegrzanie silnika.

oH Przegrzanie
radiatora. Temperatura 1. Sprawdz temperature
Temperatura otoczenia jest zbyt otoczen.ia przgmiennika
radiatora powyzej wysoka. czestotliwosci. .
95°C. Uszkodzony a. Popraw cyrkulacje
wbudowany powietrza w szafie
wentylator sterowniczej.
przemiennika. b. Zainstaluj klimatyzacje
Zly przeptyw lub wentylatory, aby
powietrza, zbyt mate schtodzi¢ srodowisko.
pomieszczenie. c. Usun wszelkie mozliwe
zrodta ciepta.
2. Zmierz prad wyjsciowy
a. Zmniejsz obcigzenie
b. Zmniejsz wartos¢ w C6-
00 (czestotliwos¢
nosna).
c. Wymien wentylator
chtodzgcy.
oH1 Przegrzanie silnika 1

1. Sprawdz obcigzenie,
oraz czasy
przyspieszania i
zwalniania.

Zmniejsz obcigzenie
Zwieksz ustawienia C1-
00 do C1-03

. Dostosuj wartosc¢
parametrow d1-02 oraz
d1-09 (ch-ka U/f)

UWAGA

Jesli d1-02 oraz d1-09 sg
zbyt niskie, zredukowana
zostanie tolerancja przy
niewielkich
predkosciach.

3. a. Sprawdz ustawienie
pragdu znamionowego
silnika. Ustaw d1-00
zgodnie z tabliczkg
znamionowa silnika.

b. Sprawdz czy chtodzenie

silnika dziata

prawidtowo.

co

N
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oL1

Przecigzenie silnika

1. Obcigzenie jest zbyt
duze.

2. Czasy przyspieszania i
zwalniania sg zbyt
krotkie.

3. Silnik pracuje ponizej
predkosci znamionowej z
duzym obcigzeniem.

4. Nieprawidtowe
ustawienie w P1-00
(Wybor metody ochrony
silnika) gdy pracuje silnik
specjalnego
przeznaczenia.

5. Napiecie wynikajgce z
charakterystyki U/f jest
zbyt wysokie.

6. Nieprawidtowe
ustawienie w d2-00 (prad
znamionowy silnika)

7. Zbyt niska
czestotliwos$¢ bazowa.

8. Wykorzystanie
jednego napedu do pracy
z wieloma silnikami.

9. Charakterystyka
zabezpieczenia
termicznego silnika nie
pasuje do charakterystyki
przecigzeniowej.

10. Przekaznik termiczny
silnika pracuje na
nieprawidtowym
poziomie.

11. Silnik przegrzany
przez prace w warunkach
przewybudzenia.

12. Parametry zwigzane
z funkcjg poszukiwania
predkosci sg ustawione
nieprawidtowo.

13. Utrata jednej z faz
zasilajgcych powoduje
oscylacje pradu
wyjsciowego.

1. Sprawdz obcigzalnosé
>>Zredukuj obcigzenie

2. Potwierdz czasy
przyspieszania i zwalniania
>>Zwieksz ustawienia C1-00
do C1-03

3. >>Zredukuj obcigzenie
>>7Zwieksz predkosc.
>>Zastosuj wigkszy silnik lub
silnik specjalnego
przeznaczenia (jesli
wymagana jest praca na
niskich obrotach).

4. W parametrze PI-00 ustaw
wartos¢ 2.

5. Dopasuj wartosci d1-02
oraz s1-09 (ch-ka UFf).
Pamietaj: Jesli ustawienia
d1-02 do d1-09 sg zbyt
niskie tolerancja obcigzenia
przy niskich predkosciach
silnika bedzie zredukowana.
6. Potwierdz prad
znamionowy silnika
>>Ustaw d2-00 (Prad
znamionowy) zgodnie z
tabliczkg znamionowa
silnika.

7. Potwierdz czestotliwosé
znamionowg zgodnie z
tabliczkg znamionowg silnika
>>Ustaw d1-04
(czestotliwo$¢ bazowa)
zgodnie z tabliczkg
Znamionowa.

8. Ustaw P1-00 (Wybor
sposobu zabezpieczen
silnika) na wartos¢ 0
(nieaktywne) i zainstaluj
przekaznik termiczny na
kazdym silniku.

9. Sprawdz charakterystyki
silnika

>>Ustaw prawidiowo P1-00
(Wybor sposobu
zabezpieczen silnika)
>>Zainstaluj zewnetrzny
przekaznik termiczny

10. Ustaw prgd znamionowy
silnika zgodnie z tabliczkg
znamionowsg silnika.

11. Dostosuj parametry w
odniesieniu do poszukiwania
predkosci
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>>Dostosuj ustawienia b3-01
(prad w trybie poszukiwania
predkosci)
12. Sprawdz napiecie
zasilania pod katem utraty
fazy.
oL2 Przecigzenie 1. Zbyt duze obcigzenie. | 1. Sprawdz obcigzalnosé
przemiennika 2. Czasy przyspieszania i | >>Zmniejsz obcigzenie
czestotliwosci. zwalniania sg zbyt 2. Sprawdz czas
krotkie. przyspieszania i zwalniania
3. Napiecie wynikajgce z | >>Zwieksz wartosci
charakterystyki U/f jest parametrow C1-00 do C1-03
zbyt wysokie. 3. Dostosuj wartosci
4. Zbyt maty rozmiar parametrow d1-02 do d1-09
przemiennika (charakterystyka U/f )
czestotliwosci. Uwaga: jesli wartosci
5. Silnik pracuje ponizej | parametréw d1-02 do d1-09
predkosci znamionowej z | sg zbyt mate, tolerancja
duzym obcigzeniem. obcigzenia przy matych
6. Zbyt duza predkosciach jest
kompensacja momentu. | ograniczona
7. Nieprawidtowa 4. Zastosuj wiekszy
parametryzacja funkgciji przemiennik czestotliwosci
poszukiwania predkosci. |5.>>0Ogranicz obcigzenie
8. Utrata fazy od strony przy matej predkosci
zasilania powoduje >Ustaw mniejszg warto$¢ w
oscylacje pradu. C6-00 (czestotliwos¢ nosna)
6. Sprawdz kompensacje
momentu
>>Ustawiaj mniejszg wartos¢
w C3-00 (Wzmocnienie
kompensacji momentu)
dopoki zmniejszajgcy sie
prad nie powoduje utkniecie
silnika
7. Dostosuj parametry
zwigzane z poszukiwaniem
predkosci
>>Dostosuj b3-03
8. Sprawdz napiecie
zasilania pod kagtem utraty
fazy.
ot1 Wykrycie 1. Nieprawidtowe 1. Zresetuj parametry P6-01 i
przekroczenia ustawienia parametrow. | P6-02.
momentu 1 2. Awaria po stronie 2. Sprawdz maszyne i status
maszyny. obcigzenia.
Prad przekroczyt
poziom zwigzany z
poziomem momentu
ustawionym w P6-01
na czas diuzszy niz
ustawiony w P6-02.
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ut1 Wykrycie zbyt matego | 1. Nieprawidtowe 1. Zresetuj parametry P6-01 i
momentu 1 ustawienia parametrow P6-02
2. Awaria po stronie 2. Upewnij sie, ze nie ma
Prad spadt ponizej maszyny. zadnego problemu po stronie
poziomu zwigzanego maszyny.
Z poziomem
momentu ustawionym
w P6-01 na czas
dtuzszy niz ustawiony
w P6-02.
Uv1 Wykrycie zbyt 1. Utrata fazy wejsciowej | 1. Sprawdz podtgczenie
niskiego napiecia 2. Obluzowane przewody [ zasilania w obwodzie
w listwie zaciskowej gtdbwnym
Napiecie na szynie 3. Zbyt niskie napiecie 2. Dokrec sruby listwy
DC podczas pracy zasilania zaciskowej
spadto ponizej 4. Uszkodzone 3. Sprawdz napiecie
poziomu: kondensatory w zasilania
190V dla klasy 200V | obwodzie gtdwnym. 4,
1. 380V dla
klasy 400V
PF Utrata fazy 1. Utrata fazy po stronie | 1. Sprawdz podtgczenie
wejsciowej zasilania. zasilania w obwodzie
2. Obluzowane przewody | gldéwnym
Od strony zasilania w listwie zaciskowej >>Podtgcz prawidtowo
przemiennika 3. Nadmierne wahania 2. Upewnij sie, ze przewody
czestotliwosci napiecia zasilania. sg dobrze dokrecone
wystepuje duza 4. Uszkodzone >>\Wszystkie sruby powinny
asymetria faz lub kondensatory w by¢ dokrecone momentami
jedna z faz ma obwodzie gtéwnym. dokrecajgcymi zgodnymi z
przerwe (wykryte gdy instrukcjg obstugi.
P7-00=1). 3. Sprawdz napiecie od
strony zasilania napedu
>>Postaraj sie zapewni¢
stabilne napiecie zasilajgce
4. Sprawdz zasilanie
przemiennika czestotliwosci.
Jedli zasilanie wydaje sie by¢
normalne, a mimo to
wystepuje alarm, wymien
falownik na nowy. Skontaktuj
sie z dystrybutorem.
LF1 Utrata fazy na wyjsciu | 1. Nie podtgczono 1. Sprawdz podtgczenie i
przewodéw do silnika popraw ewentualne btedy w
Utrata fazy po stronie | 2. Btedne podigczenie podtgczeniu.
wyjscia przemiennika | silnika >> podfgcz prawidtowo
czestotliwosci 3. Zaciski wyjsciowe 2. Sprawdz rezystancje
odtgczone pomiedzy przewodami
4. Prad znamionowy silnikowymi
silnika jest 5% mniejszy [ >>Jesli uzwojenia silnika sg
5. Uszkodzone stabe wymieni¢ silnik
tranzystory wyjsciowe 3. Sruby na listwie
6. Podtaczono silnik zaciskowej powinny by¢
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jednofazowy. dokrecone zgodnie z
momentami dokrecajgcymi
zwartymi w instrukcji obstugi.
4. Sprawdz wymagany
rozmiar silnika i falownika.

5. Przemiennik
czestotliwosci nie
wspotpracuje z silnikami
jednofazowymi.
FbH Zbyt wysoki sygnat 1. Nieprawidtowe 1. Zresetuj parametry b5-22 i
sprzezenia zwrotnego | ustawienia parametrow. | b5-23

2. Nieprawidiowe 2. Popraw pofgczenia

podfgczenie sygnatu elektryczne

sprzezenia zwrotnego. 3. Sprawdz czujnik.

3. Uszkodzenie czujnika

sprzezenia zwrotnego.

FbL Zbyt niski sygnat 1. Nieprawidtowe 1. Zresetuj parametry b5-12 i
sprzezenia zwrotnego | ustawienia parametrow. | b5-13

2. Nieprawidiowe 2. Popraw potgczenia

podfgczenie sygnatu elektryczne

sprzezenia zwrotnego. 3. Sprawdz czujnik.

3. Uszkodzenie czujnika

sprzezenia zwrotnego.

bUS Rezerwa
CE Btagd komunikacji 1. Nieprawidtowe 1. Popraw potgczenia
Modbus podfgczenie elektryczne
2. Bftagd komunikaciji >>Sprawdz zwarcia i
spowodowany przerwy na przewodach,
zaktéceniami usun usterki
2. Sprawdz mozliwosé
ograniczenia zaktécen.
CF Rezerwa
Err Rezerwa
JoGE Btad wejscia Sygnaty FJOG i Sprawdz sygnaty FJOG /
FJOG/RJOG RJOG s3g aktywne RJOG z zewnetrznego
jednoczesénie. urzgdzenia.
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6.3. Btedy obstugi

Tabela 6.3 Wyswietlane btedy, przyczyny i mozliwe rozwigzania.

b5-00 (sterowanie
PID) =1do 4)

regulatora PID (kiedy

- b5-14 (poziom
wigczenia trybu uspienia
regulatora PID) nie jest
ustawiony na 0,0

- b1-02 (wybdér metody
zatrzymania) ma wartos¢
2 (hamowanie DC do
zatrzymania) lub 3
(hamowanie wybiegiem
do zatrzymania z
timerem)

2.L2-01 (Dolne
ograniczenie
czestotliwosci) # 0 kiedy
b5-00=1 lub 2
(sterowanie PID aktywne)
3. b5-10 (Wybdr wyjscia
odwroconego PID) = 1
(odwrécenie aktywne)
kiedy b5-00=1 lub 2

Wyswiet | Nazwa btedu Przyczyna Mozliwe rozwigzanie
lacz na
panelu
oE02 Btad zakresu Ustawione parametry
ustawianego wykraczajg poza mozliwy N
parametru zakres. 1. UStaW, qdpowmdmg
wartosci parametrow.
2. Zresetuj naped.
oEO03 Bfad wejscia Przypisz prawidtowo
wielofunkcyjnego . sygnaty GORA i DOt do
1. Brak sygnatu GORA TN :
lub DOL. (E1-00=10 wejs¢ wielofunkcyjnych.
lub 11) ]
2. Brak sygnatu GORA
2 lub DOL 2 (E1-
oo=12 lub 13)
oE04 Btad sterowania Wejscia wielofunkcyjne Nie przypisuj wejsé
3-przewodowego S1iS2 sg przypisane | wielofunkcyjnych S1i S2 do
do E1-oo0=2 E1-oo0=2 (sterowanie 3-
(sterowanie 3- przewodowe)
przewodowe)
oEO05 Bfad komunikacji
oE09 Btad konfigurac;ji 1. Ustawienia sprzeczne

1. Popraw ustawienia
parametrow.

2. Popraw ustawienia
parametrow.

3. Popraw ustawienia
parametrow.

4. Popraw ustawienia
parametrow.
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4. L2-01#0 kiedy b5-00=3
lub 4
oE10 Btad ustawien Nieprawidtowe Popraw ustawienia d1-02,
parametrow ustawienia d1-04, d1-06, d1-08 i d1-09.
konfiguracji ch-ki U/f parametrow.
Nieprawidtowa
wartos¢ d1-02, d1-04,
d1-06,
d1-08, d1-09
oE11 Btad ustawien 1. Sprzeczne ustawienia: | Popraw ustawienia
czestotliwoéci nosnej |- C6-03 (Wspdtczynnik parametrow.
proporcjonalnosci
czestotliwosci nosnej
(wzmocnienie cztonu
proporcjonalnego
czestotliwosci nosnej) > 6
- C6-02 (minimalna
czestotliwos¢ nosna) >
C6-01 (maksymalna
czestotliwos¢ nosna)
Uwaga: jesli C6-03<6
naped pracuje w C6-01
2. Gorny i dolny limit
ustawiony w C6-00 i C6-
03 sg sprzeczne
oE13 Biad ustawien W parametrach b1-00 Sprawdz parametry b1-00
zadawania oraz b1-07 ustawione sg |oraz b1-07
czestotliwosci. te same wartosci
oE17 Nieprawidtowa
;v:artncﬂ:;cngzsgkqsql Predko$¢ znamionowa 1. Ustaw poprawnie
j silnika L E . - I
silnika jest ustawiona na predkosc obrotowg silnika
wyzsza wartosé niz oraz ilo$¢ biegundw.
predkosc¢ synchroniczna | 2. Ustaw poprawnie
silnika czestotliwosé
znamionowsg silnika
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6.4. Btedy podczas auto-tuningu

Tabela 6.4. Btedy auto-tuningu, przyczyny i mozliwe rozwigzania.

Wyswiet | Nazwa btedu Przyczyna Mozliwe rozwigzanie

lacz na

panelu

TFOO Zatrzymanie auto- Uzytkownik nacisnat Nie zatrzymuj auto-tuningu.
tuningu przycisk STOP podczas

auto-tuningu.

TFO1 Btad rezystanc;ji Rezystancja uzwojenia Sprawdz i popraw
uzwojenia (pomiedzy |wyznaczona podczas podtgczenie silnika.
fazami). auto-tuningu jest ujemna

lub poza dopuszczalnym
zakresem.

TFO7 Btad danych silnika Nieprawidtowe Upewnij sie, ze dane

ustawienia t5-05 i t1-07. | wprowadzone do t1-05i t1-
07 sg zgodne z tabliczkg
znamionowa silnika.
Zresetuj parametry.

ELDAR, ul. Morcinka 51, 45-531 Opole, tel. +48 77 442 04 04, +48 77 453 22 59, eldar@eldar.biz




LITE-ON - EVO6000 - Instrukcja szybkiego uruchomienia.

Rozdziat 7 | Protokdt komunikacii

7.1. Komunikacja MODBUS RTU
Specyfikacja komunikacji MODBUS:

Pozycja Specyfikacja
Interfejs RS-485
Procedura kontrolna Asynchroniczna
Parametry komunikac;ji Szybkos¢ transmisji szeregowej
Dtugos¢ danych
Parzystosc: even, odd lub brak
Bit stop
Protokdt komunikacii MODBUS Standard
Liczba falownikow Maksymalnie 31 falownikéw podtgczonych do systemu

7.2. Sposob podtgczenia kontrolera/PLC/HMI

7.2.1 Podiagczenie przewodu komunikacyjnego

1. Podtacz przewdd komunikacyjny pomiedzy urzgdzeniem nadrzednym a falownikiem
przy wytgczonym zasilaniu. Do podtgczenia przewodu komunikacyjnego MODBUS
stuzy port RJ45.

Wiacz zasilanie.

Ustaw odpowiednie wartosci parametrow komunikacji (E6-06 do E6-10).

Wylgcz zasilanie i zaczekaj az ekran falownika zgasnie.

Wiacz ponownie zasilanie.

Falownik jest gotowy do rozpoczecia komunikacji.

o0k woN

7.3. Format informacji

7.3.1 Strona Slave

Ustaw adres slave falownika. Ustaw warto$¢ od 0 do Ox1F (Hex). Kiedy adres slave jest
ustawiony na 0, urzadzenie master wysyta instrukcje do wszystkich urzgdzen slave
(transmisja broadcast).

W transmisji broadcast, urzgdzenie slave nie wysyta odpowiedzi do urzadzenia master.
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7.3.2. Kody funkcyjne

S3 to kody uzywane do specjalnych instrukcji. Sg cztery typy kodoéw funkcyjnych:
03H: Sprawdz zawarto$¢ pamieci podrecznej,

06H: Nadpisz wartos¢ WORD pamieci podrecznej,

08H: Test petl,
10H: Zapis wielu danych do pamieci podrecznej (zapis wielokrotny).

7.4. Lista danych MODBUS

Dane polecen (mozliwy zapis i odczyt)

Objasnienie
2400H ---
Komenda polecenia
BITO Stop/Praca (0: Stop, 1: Praca)
BIT 1 Prod/tyt (0: przéd, 1: tyt)
BIT 2 Btad zewnetrzny EFO
BIT 3 Powtdrny btad
BIT 4 ---
BIT 5 ---
2401H |BIT 6 ---
BIT7 ---
BIT 8 Wielofunkcyjne wejscie 1 (1: wigczone)
BIT 9 Wielofunkcyjne wejscie 2 (1: wtgczone)
BIT 10 Wielofunkcyjne wejscie 3 (1: witgczone)
BIT 11 Wielofunkcyjne wejscie 4 (1: wtgczone)
BIT 12 Wielofunkcyjne wejscie 5 (1: wtgczone)
BIT 13 Wielofunkcyjne wejscie 6 (1: wtgczone)
2402H | Zadana czestotliwos¢(jednostka: 0,01Hz)
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Dane monitorujgce (mozliwy odczyt)

Objasnienie
2420H
Stan operacyjny
BITO 1: W trakcie pracy
BIT 1 1: Praca w tyt
BIT 2 1: Zerowa predkosé
BIT 3 1: Nieprawidtowe dziatanie
BIT 4 1: Alarm
2421H |g|T 5 1: Stata czestotliwos¢
BIT 6 1: Falownik w trybie gotowosci
BIT7 1: Czestotliwo$¢ zadawana przez
komunikacje
BIT 8 1: Polecenie pracy zadawane przez
komunikacje
BIT 11~15 -

2422H | Zadana czestotliwos¢(jednostka: 0,01Hz)

2423H | Czestotliwos¢ wyjsciowa (jedn. 0,01Hz)

2424H |Prad wyjsciowy (jedn. 0,1A)

2425H | Napiecie wyjsciowe (jedn. 0,1V)

2426H |Napiecie na szynie DC (jedn. 0,1V)

2427H |Opis ostrzezenia

2428H | Opis btedu

Status wejs¢ i wyjs¢ wielofunkcyjnych

BITO 1: Wielofunkcyjne wejscie 1 wigczone

BIT 1 1: Wielofunkcyjne wejscie 2 wigczone

BIT 2 1: Wielofunkcyjne wejscie 3 wigczone

BIT 3 1: Wielofunkcyjne wejscie 4 wigczone
2429H |BIT 4 1: Wielofunkcyjne wejscie 5 wigczone

BIT 5 1: Wielofunkcyjne wejscie 6 wigczone

BIT 8~10 -

BIT 12 1: Wyjscie przekaznikowe wigczone

BIT 14 -

BIT 15 -

242AH | Wejscie analogowe A1 (0 oznacza OV lub OmA, 1000 oznacza 10V lub 20mA)

242CH -

242DH | Wyjscie analogowe FM (0 oznacza 0V, 1000 oznacza 10V)
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Opis ostrzezenia (2427H)

Wartos¢ Opis Wartos¢ Opis Wartos¢ Opis
0 Brak ostrzezenia 13 - 26 UT1 (zbyt niski
moment)
1 EFO (btad 14 27 -
komunikaciji)
2 EF1 (btad 15 28 -
zewnetrzny 1)
3 EF1 (btad 16 29 -
zewnetrzny 2)
4 EF1 (btad 17 30 -
zewnetrzny 3)
5 EF1 (btad 18 FbH (Zbyt wysoki 31 bb (blokada wyjscia
zewnetrzny 4) sygnat PID) mocy)
6 EF1 (btad 19 FbL (Zbyt niski sygnat 32 OH2 (przegrzanie
zewnetrzny 5) PID) falownika)
7 EF1 (btad 20 OH (przegrzanie 33 HCA
zewnetrzny 6) radiatora) (przekroczenie
pradu)
8 - 21 34 DNE (btad
sterownika
nadrzednego)
9 - 22 OT1 (przekroczenie 35 -
momentu 1)
10 - 23 36 CE (btad
komunikaciji)
11 - 24 OV (przekroczone 37 -
napiecie)
12 - 25 UV (za niskie 38 -
napiecie)
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Opis btedu (2428H)

Wartos¢ Opis Wartos¢ Opis Wartos¢ Opis
0 Brak btedu 31 - 62 -
1 GF (btad uziemienia) 32 - 63 SEr (btad
poszukiwania
predkosci)
2 OVA (przekroczenie 33 OH (przegrzanie 64 -
napiecia podczas radiatora)
przyspieszania)
3 OVd (przekroczenie 34 - 65 OH1 (przegrzanie
napiecia podczas silnika)
zwalniania)
4 OVC (przekroczenie 35 -—- 66 CPF02
napiecia podczas
pracy ze statg
predkoscig)
5 OCA (przekroczenie 36 OL1 (przecigzenie 67 CPF03
prgdu podczas silnika)
przyspieszania)
6 OCd (przekroczenie 37 OL2 (przecigzenie 68 CPF04
pradu podczas falownika)
hamowania)
7 OCC (przekroczenie 38 - 69 CPFO05
pragdu podczas pracy
ze statg predkoscig)
8 EF(przekroczenie 39 OT1 (przekroczenie 70 CPF06
pragdu podczas pracy) momentu 1)
9 SC (btad IGBT lub 40 - 71 CPFO7
zwarcie na wyjsciu)
10 - 41 UT1 (zbyt niski 72 -
moment)
11 - 42 - 73 JOGE (FJOG,
RJOG w tym
samym czasie)
12 - 43 - 74 -OFF-
13 - 44 UV1 (zbyt niskie 75 -
napiecie na szynie
DC)
14 - 45 uv2 76 -
15 - 46 PF (utrata fazy 77 -
wejsciowej)
16 -—- 47 LF1 (utrata fazy 78 -
wyjsciowej)
17 EFO (btad 48 - 79 -

komunikacji)
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18 EF1 (btad 49 - 80 —
zewnetrzny 1)

19 EF1 (btad 50 - 81 —
zewnetrzny 2)

20 EF1 (btad 51 - 82 -
zewnetrzny 3)

21 EF1 (btad 52 - 83 —
zewnetrzny 4)

22 EF1 (btad 53 - 84 —
zewnetrzny 5)

23 EF1 (btad 54 FbH (Zbyt wysoki 85 -
zewnetrzny 6) sygnat PID)

24 - 55 FbL (Zbyt niski sygnat 86 -

PID)
25 - 56 bUS (niepoprawna 87 -
praca komunikacji)

26 - 57 CE (btad komunikaciji) 88 -

27 - 58 CE (btad sterowania) 89 -

28 - 59 Err (btad pamigci 90 -

EEPROM)
29 - 60 -- 91 -
30 - 61 -
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Parametry komunikacji MODBUS odpowiadajgce parametrom falownika.

Parameter Address Parameter Addess Parameter Address
Al-D0 00000 AZ-00 OwD0E0 A2-11 Ox0028
Al-01 Ox0001 A2-01 Ox0081 A2-12 Ox00&C
Al-02 Ox0002 A2-02 Ox0082 A2-13 Ox0080
Al-03 Ox0003 A2-03 Ox00E3 A2-14 Ox00BE
Al-04 Ox0004 A2-04 Ox0084 A2-15 OxD08F
Al-05 Ox0005 A2-05 Ox0085 A2-32 OxD0AD
Al1-07 Ox0007 A2-06 Ox00BE

A2-07 Ox0087
A2-08 Ox00B8
A2-09 Ox00B9
A2-10 OxD0EA

Parameter Address Parameter Address Parameter Address
B1-00 Ox0100 B2-00 Ox0180 B3-00 Ox0200
B1-01 Ox0101 B2-01 Ox0181 B3-01 Ox0201
B1-02 Ox0102 B2-02 Ox0182 B3-02 Ox0202
B1-03 Ox0103 B2-03 Ox0183 B3-03 Ox0203
B1-05 Ox0105% B3-04 Ox0204
B1-06 Ox0106 B3-05 Ox0205
B1-07 Ox0107
B1-09 Ox0109
B1-10 O 10A B4-00 Ox0280
B1-12 Ox010C B4-01 Ox0281
B1-13 Ow0100

Parameter Address Parameter Address Parameter Address
B5-00 OxD300 B5-21 Ox0315 Ba-02 OwD502
B5-01 Ox0301 B5-22 Ox0316
B5-02 OxD202 B5-23 Ow0317
B5-03 OxD3203 B5-24 Ox0318
B5-04 OxD3204 B5-25 O0x0319
B5-05 OxD205 B5-26 Ow03214
B5-06 OxD206 B5-27 OxD21B
B5-07 OxD3207 B5-28 Ox031C
B5-08 OxD208 B5-29 Ox031D
B5-09 Ox0D309 B5-30 Ox031E
B5-10 Ox0304
B5-11 Ox030B
B5-12 Ox030C
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B5-13 O0x030D
B5-14 Ox030E
B5-15 0x030F
B5-16 Ox0310
B5-17 OxD311
B5-18 Ox0312
B5-19 OxD313
B5-20 Ox0314
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
C1-00 Ox0580 C2-00 Ox0600 C3-00 Ox0680
C1-01 Ox0581 C2-01 Ox0601 C3-02 OxD682
C1-02 Ox0582 C2-02 Ox0602
C1-03 Ox0583 C2-03 Ox0603 C5-00 Ox0780
C1-08 Ox0588 C5-01 w0781
C1-11 Ox058B
C1-12 Ox058C Ce-00 Ox0800
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
L1-00 Ox0880 L1-13 Ox088D L4-00 Ox0ADD
L1-01 Ox0881 11-14 OxDBEE L4-01 OxDAD1
L1-02 Ox0B882 L1-15 Ox0BEF L4-02 Ox0AD2
L1-03 Ox0883 L1-16 0x0820 L4-03 Ox0AD3
L1-D4 Ox02E4 L4-04 OxDAD4
L1-05 Ox0885 L2-00 0x0900
L1-06 Ox0886 L2-01 0x0901 L&-00 Ox0DBOO
L1-07 Ox0887 Le-01 Ox0B01
L1-08 Ox0888 L3-00 OxD980 Le-02 Ox0BO2
L1-09 Ox08E9 13-01 0x0981
L1-10 Ox088A L3-02 0x0982
L1-11 Ox0EER 13-03 OxD983
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
D1-00 Ox0BE0 D2-00 Ox0C00 E1-00 Ox0D00
D1-01 Ox0BE1 D2-01 Ox0C01 E1-01 O=0D01
D1-02 Ox0BE2 D2-02 Ox0C02 E1-02 O=0D02
D1-03 Ox0BE3 D2-03 Ox0C03 E1-03 O=0D03
D1-04 Ox0BE4 D2-04 Ox0C04 E1-04 O=0D04
D1-05 Ox0BES D2-05 Ox0C05 E1-05 Ox0D05
D1-06 OxDBE6 D2-06 0x0C06 E1-08 O=0003
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D1-07 Ox0BET D2-07 Ox0CO7 E1-09 Ox0D09
D1-08 Ox0OBEB D2-10 Ox0CDA E2-00 Ox0DED
D1-09 OxDB29 E3-00 Ox0EDQD
D1-15 OxDBBF E3-01 Ox0ED0L
D1-20 Ox0BS4 E3-02 Ox0ED2
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
E3-03 Ox0ED3 E4-03 Ox0EE3 EG-09 Ox0F89
E3-05 Ox0EDS EG-05 Ox0FB5 EG-10 OxDFBA
E3-13 Ox0EQD EG-06 Ox0OFB6 EG-11 OxDFEBR
E4-01 Ox0EEL EG-07 Ox0OF87 EG-12 Ox0F8C
E4-02 Ox0OEB2 EG-08 Ox0OFB8 EG-13 Ox0OFED
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
P1-00 0x1000 P2-00 Ox1080 P3-00 Ox1100
P1-01 Ox1001 P2-01 Ox1081 P3-01 Ox1101
P1-05 Ox1005 P2-03 Ox1083 P3-02 Ox1102
P2-05 Ox1085 P3-03 Ox1103
P2-10 Ox108A P3-04 Ox1104
P3-05 Ox1105
P3-D6 Ox1106
P3-07 Ox1107
P3-08 Ox1108
P3-09 O0x1109
P3-10 Ox1104
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
P4-00 Ox1120 P5-00 Ox1200 P&-00 Ox1280
P4-01 Ox1181 P5-01 Ox1201 PE-01 Ox1281
P4-02 Ox1182 P5-02 Ox1202 Pe-02 Ox1282
P4-03 Ox1183
P4-04 Ox1184
P4-05 0x1185
P4-06 Ox1186
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
P7-00 Ox1300 M1-00 Ox1380 T1-07 Ox1887
P7-01 Ox1301 M1-01 Ox13E81 T1-09 Ox1889
P7-02 Ox13202 M2-04 Ox1484 Ti-12 Ow188C
P7-03 Ox1203 M2-06 Ox1486
P7-04 Ox1304 T1-01 Ox1881
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P7-07 Ox1307 T1-02 Ox1882
P7-09 Ox1309 T1-03 Ox1883
P7-10 Ox130A T1-04 Ox1884
P7-11 Ox130B T1-05 Ox1885
P7-14 Ox130E T1-06 Ox1886
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
01-00 Ox16B0D 02-01 0x1701 04-00 Ox1800
0O1-02 Ox1682 02-02 Ox1702 04-06 Ox1B06
01-03 Ox1683 02-03 O0x1703
01-04 Ox1684 02-04 Ox1704
02-05 Ox1705
02-06 0x1706
Parameter Address Parameter Address Parameter Address
U1-00 Ox1000 uz2-09 Ox1D89 U3-08 Ox1EQB
U1-01 Ox1D01 uz-10 Ox1DEA u3-09 Ox1E09
u1-02 Ox1D02 u2-13 Ox1DED U3-10 Ox1EQA
U1-03 Ox1D03 uz2-14 Ox1DB8E u3-11 Ox1EOB
Ul-04 Ox1D04 uz-15 Ox108F u3-12 Ox1EQC
U1-05 Ox1005 uz2-17 Ox1091 U3-13 Ox1EQD
Ul-06 Ox1006 uz2-18 Ox1092 U3-14 Ox1EDE
u1-07 Ox1D07 uz2-19 Ox1D93 u3-15 Ox1EQF
uU1l-08 Ox1D08 uz2-20 Ox1D94 u3-17 Ox1E11
u1-09 Ox1D09 uz2-21 Ox1D95 U4-00 Ox1EBD
U1-10 Ow1D0A uz2-22 Ox1D96 u4-01 Ox1EB1
Ui-11 Ox1D0B uz2-23 Ox1D97 u4-02 Ox1EB2
uU1-12 Ox1D0C uz2-24 Ox1098 u4-03 Ox1EE3
Ul-16 Ox1010 uz2-27 Ox1D9SB u4-08 Ox1EEBB
u1-17 Ox1D11 uz2-28 Ox1D9C
ul-19 Ox1D13 uz-29 Ox 1090
U1-20 Ox1D14 uz-31 Ox109F
U1l-21 Ox1D15 u2-32 Ox1DA0
uz2-00 Ox10380 u2-33 Ox1DA1
uUz2-01 Ox1DE81 u2-34 Ox1Dag
uz2-02 Ox1D82 uz2-3is5 Ox1DAS
u2-03 Ox1D83 uz2-36 Ox1DAG
U2-04 Ox1DE4 uz2-37 Ox1DAT
u2-05 Ox1DE5 U3-00 Ox1E0D
U2-06 Ox1DE6 u3-02 Ox1E02
uz2-07 Ox1DE87 us-06 Ox1ED6
uz2-08 Ox1DE88 us-o7 Ox1EQ7
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edycji edycji
Parametr Parametr
Al1-00 b3-04
Al-01 b3-05
Al-02 b5-00
Al1-03 b5-01
Al-04 b5-02
A1-05 b5-03
A2-00 b5-04
A2-01 b5-05
A2-02 b5-06
A2-03 b5-07
A2-04 b5-08
A2-05 b5-09
A2-06 b5-10
A2-07 b5-11
A2-08 b5-12
A2-09 b5-13
A2-10 b5-14
A2-11 b5-15
A2-12 b5-16
A2-13 b5-17
A2-14 b5-18
A2-15 b5-19
A2-32 b5-20
b1-00 b5-21
b1-01 b5-22
b1-02 b5-23
b1-03 b5-24
b1-05 b5-25
b1-06 b5-26
b1-09 b5-27
b1-10 b5-28
bl-11 b8-00
b2-00 C1-00
b2-01 C1-01
bh2-02 C1-02
b2-03 C1-03
b3-00 C1-08
b3-01 C2-00
b3-02 C2-01
b3-03 C2-02
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Data Data
Parametr edycii m
C2-03 d1-05
C3-00 d1-06
C5-00 d1-07
C5-01 d1l-08
C6-00 d1-09
C6-01 d2-00
C6-02 d2-01
C6-03 d2-02
L1-00 d2-03
L1-01 d2-04
L1-02 E1-00
L1-03 E1-01
L1-04 E1-02
L1-05 E1-03
L1-06 E1-04
L1-07 E1-05
L1-08 E2-00
L1-09 E3-00
L1-10 E3-01
L1-11 E3-02
L1-12 E3-03
L1-13 E3-05
L1-14 E4-00
L1-15 E4-01
L1-16 E4-02
L2-00 E4-03
L2-01 E6-00
L3-00 E6-01
L3-01 E6-02
L3-03 E6-03
L4-00 E6-04
L4-01 E6-05
L4-02 E6-06
L4-03 E6-07
L4-04 E6-08
d1-00 P1-00
d1-01 P1-01
d1-02 P1-05
d1-03 P2-00
dl-04 P2-01
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Data Data
edycji edycji
Parametr e Parametr

P2-02 04-01

P2-03 04-06

P2-05 04-07

P3-00 04-08

P3-01 t1-02

P3-02 t1-03

R3-03 t1-04

P3-05 t1-05

P3-06 t1-06

P3-07 t1-07

P3-08 t1-10

P3-11 t1-12

P4-00

P4-01

P4-02

P4-03

P4-04

P5-00

P5-01

P5-02

P6-00

P6-01

P6-02

P7-00

P01

p7-02

P7-03

P7-04

P7-05

P7-09

pP7-12

01-00

02-01

02-02

02-03

02-05

02-06

03-00

03-01

04-00
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